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Safety Information

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Usage Restrictions

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor surfaces, or in a
commercial or industrial setting.

- This appliance can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or
mental capabilities or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction
concerning use of the appliance in a safe way and understand the hazards involved. Children shall not play with the
appliance. Cleaning and user maintenance shall not be made by children without supervision.

- If the cord set is damaged, it must be replaced by a special cord set available from the manufacturer or its service
agent.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

- Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot vacuum while it is operating.

- Do not use the robot vacuum in an area suspended above ground level without a protective barrier.

- Do not place the robot vacuum upside down. Do not move the robot vacuum by using its LDS laser sensor cover,
cover, or bumper as a handle.

- Do not install, charge, or use this robot vacuum outdoors, in bathrooms, or near a pool.

- A hazard may occur if the appliance runs over the supply cord.

- Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot vacuum from bumping into and damaging them.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot vacuum regardless of whether it is stationary or moving.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot vacuum.

- Do not use the robot vacuum to clean any burning substances.

- Do not vacuum up hard or sharp objects.

- The plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

- Do not wipe the robot vacuum or omni station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning washable
parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

- Make sure the robot vacuum is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.
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- Please use this product in accordance with the instructions in the user manual. Users are responsible for any loss or
damage arising from improper use of this product.

- For additional protection, the appliance is to be supplied through a residual current device (RCD) having a rated
residual operating current not exceeding 30 mA. The installation of a residual current device (RCD) having a rated
residual operating current not exceeding 30 mA is advisable in the electrical circuit supplying. Ask your installer for
advice.

- This appliance is considered to be suitable for use in countries having a tropical climate. It may also be used in other
countries.

- Do not use the robot vacuum at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on a floor with liquids or
sticky substances.

Batteries and Charging

WARNING:

- Do not use any third-party battery, cord set, or omni station. The robot vacuum can only be used with the D102-JZEU
omni station.

- No action needed from users to shift the omni station between 50 Hz and 60 Hz, and the product can adapt itself for
both 50 Hz and 60 Hz.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or omni station on your own.

- Do not place the omni station near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the omni station's charging contacts.

- Do not expose the appliance or battery to excessive temperatures.

- Be aware of the risk of terminals of the battery-operated appliance or battery being short-circuited by metal objects.

- If the robot vacuum won't be used for an extended period, fully charge it, then turn it off and store in a cool, dry
place.

- Recharge the robot vacuum at least once every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- Do not damage the battery when removing it to avoid short circuits or liquid leakage. If the battery leaks, keep the
fluid from touching your skin or clothes, and wipe it away immediately with a dry cloth. Then send the battery to an
appropriate recycling facility or the designated after-sales service team to properly dispose of it.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the environment. Before disposing of the
robot vacuum, please first remove the battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

- When removing the batteries from the product, it is better to use up the batteries and make sure your product is
disconnected from power.

1. Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.
2. Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the battery case to avoid any risk of
injuries.
3. Return the batteries to a professional recycling organization.
— The battery must be removed from the appliance before it is scrapped.
— The appliance must be disconnected from the supply mains when removing the battery.
— The battery is to be disposed of safely.

ﬁ For indoor use only. |!|_|J| Before use, read the instructions.

Laser Safety Information

The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 and EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for Class 1
laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1LASER PRODUCT

CONSUMER LASER PRODUCT

EN 50689:2021

EU Declaration of Conformity

Xiaomi Communications Co., Ltd. declares that the radio equipment type D102GL is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity isavailable at
the following internet address: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
For detailed e-manual, please go to www.mi.com/global/support/user-guide
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Product Overview

Accessories
Pre-installed Accessories

EBE=

Filter (Pre-installed on the
dust compartment)

Brush Brush Cover Dust Compartment

Other Accessories

=
Robot Vacuum 7 g
s S Ne—rf
Note: lllustrations of product, accessories, o
and user interface in the user manual are
for reference purposes only. Actual product Side Brush Cord Set Disposable Bag Mop Pad Mop Pad x 2 Washboard Base Omni Station (with a pre-installed
(Pre-installed in Holder x 2 (Pre-installed on the Extender disposable bag, clean water tank,

and functions may vary due to product

enhancements. dirty water tank, and washboard)

the omni station) mop pad holder)

Robot Vacuum

d) Press and hold for 3 seconds to turn on or off
Press to start cleaning or pause while turned on

O Press to pause while running
Press while paused to return the robot vacuum to the omni station for charging
Press to stop docking while returning to the omni station
Press and hold for three seconds to enable or disable the child lock

=)

Indicator

White: Cleaning/Cleanup completed/Fully charged

Blinking white: Returning to charge/Repositioning/Updating firmware
Breathing white: Charging

Orange: Wi-Fi disconnected

Blinking orange: Error/Awaiting connection/Connecting to Wi-Fi

Robot Vacuum

o LDS Laser Sensor
Cover

o LDS Laser Sensor

o Bumper

Line Laser Sensor

° Reset Button
*Press and hold for
three seconds to

restore factory
settings

= Press and hold for
10 seconds to turn
it off forcefully

o Wi-Fi Indicator

- On: Wi-Fi connected

- Blinking: Awaiting Wi-Fi
connection/Connecting
to Wi-Fi

- Off: Wi-Fi not
connected

Dust Auto-empty Charging
Compartment  Vent Contact

Cliff Sensor

Ultrasonic
Sensor
Side Brush o—=

t——o Caster Wheel

® ]
Brush i %W Brush Cover
J O TorplOgrens Brush Cover Clip
Main Wheel r :H # Main Wheel
Mop Pad
Holder
Mounting
Hole
Dust
Compartment Clip e
Auto-empty o
[roremery .. Filter Clip
Filter o -

Dust Compartment

Omni Station

Cover

Dirty Water Tank Clean Water Tank

Handle %%m%% Handle

N
Washboard D—YM‘

Water Tank Clip

Float Ball

Dirty Water Tank

Water Tank Clip

o Water Pipe

Clean Water Tank
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How to Install How to Use

Omni Station Removing Protective Coverings Installing the Washboard Base Extender Adding Water to the Clean Water Tank

- Install the washboard base extender to the omni station
along the direction as illustrated.

- Make sure the washboard base extender is flush with
the bottom of the omni station, and the bottom surface
is even.

Before using the robot vacuum, remove the
B protective strips 1 and 2 from both sides and
( -+—————F——Indicator e protective films 3, 4 and 5.

N
U

White: Omni station i]

works properly
Power Port

Blinking orange: 0
Dust Cabinet :i — Omni station has an
Dust Cabinet error |
k2]

Maximum Water Level Mark

Water Tank C: ity: 4L
Cover ater Tank Capacity:

Dust Cabinet
Opening

—1___, Signaling Area

< Charging Contacts Connecting to Power

Notes:

- Do not add water above the maximum water level mark (MAX).

- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become deformed.

- Do not add any substance like detergents other than clean water to avoid damaging the
robot vacuum.

Place the omni station in an appropriate area, connect
1 - the cord set to it, and plug the cord set into an electrical
. . outlet.
InSta“mg the Side Brush and the MOp Assembly Note: Firmly plug the connector of the cord set into the
power port of the omni station until the indicator stays

Auto-empty
Vent

Front View Rear View Install the side brush and the mop assembly hit
respectively as illustrated. They are properly white.
Disposable bag Mop Assembly installed when you hear a "click”. Connecting with the Mi Home/Xiaomi Home App
Placing the Robot Vacuum This product works with the Mi Home/Xiaomi Home app*. Use the Mi Home/Xiaomi Home

Mop Pad Attachment Area o app to control your device, and to interact with other smart home devices.

- Before use, press and hold the button () on the
robot vacuum for three seconds to turn it on.

- Once the robot vacuum is on, place it onto the
omni station, and make sure the charging contacts
on the robot vacuum and the station are fully
aligned.

Placing the Omni Station - The robot vacuum connects to the omni station

successfully when you hear a voice prompt for

starting charging.

Disposable Bag

Handle () Scan the QR code to download and install the app. You will be

directed to the connection setup page if the app is installed
already. Or search for "Mi Home/Xiaomi Home" in the app store to
download and install it.

Open the Mi Home/Xiaomi Home app, tap @ on the upper right,
and then follow the instructions to add your device.
Mop Pad Holder

* The app is referred to as Xiaomi Home app in Europe (except for
Russia). The name of the app displayed on your device should be C629E33F
taken as the default.

- Place the omni station against a wall on
a flat and hard-surfaced floor, such as
a wooden or tiled floor.

- Make sure there is empty space of more Notes: Notes:
than 0.82 meters in height, more than ) L ) . . . ) . .
1.93 meters in length, and more than - Before the first use, it is recommended to fully charge the robot vacuum. + The robot vacuum works with the Mi Home/Xiaomi Home app, and it supports Android 9.0 &
0.44 meters in width. Ensure the omni - If the robot vacuum cannot be turned on due to low battery level, manually place the robot i0S 12.0 or above.
station is in an area with a good Wi-Fi vacuum onto the omni station to charge it for a while. - Only 2.4 GHz Wi-Fi networks are supported.
Note: The omni station is pre-installed with a disposable Mop Pad signal near an electrical outlet. * When the robot vacuum is being charged, it will automatically turn on and cannot be * The version of the app might have been updated, please follow the instructions based on
>044 m turned off. the current app version.

bag when leaving the factory.
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Resetting Wi-Fi

Take the following steps if the robot vacuum cannot be connected to the network because the
router is reset, the password is forgotten, or for other reasons:

1. Open the cover of the robot vacuum so that you can see the Wi-Fi indicator.

2. Simultaneously press and hold the buttons (') and O for 7 seconds until you hear a voice
prompt to indicate that the robot vacuum is waiting for the network configuration.

3. When the Wi-Fi indicator blinks, the Wi-Fi connection has been reset successfully.

Turning On/Off

- Press and hold the button (}) for three seconds to turn the robot vacuum on. When the
indicator on the robot vacuum lights up, it means the robot vacuum enters the standby mode.

- When the robot vacuum is paused and not being charged, press and hold the button (!) for
three seconds to turn it off.

Note: When the robot vacuum is charging, it will automatically turn on and cannot be turned off.

Quick Map Creation

- After configuring the network for the first time, follow the instructions in the app to quickly
create a map, and the robot vacuum will start mapping without cleaning.

- The mapping process will be completed when the robot vacuum returns to the omni station,
and the map will be saved automatically.

Notes:
- Make sure the robot vacuum is fully charged and starts from the omni station.

- Before mapping, remove the items on the floor, open the doors of the rooms, and block the
areas unsuitable for the robot vacuum to enter.

- During mapping, do not follow, move, or interrupt the robot vacuum, and do not move the omni
station.

- After mapping, set up virtual walls or restricted areas in areas unsuitable for the robot vacuum to
enter, such as the areas where it may get stuck or be scraped.

- Set up virtual walls or restricted areas in areas with long-hair or fringe carpets to prevent the
robot vacuum from getting entangled.

- Set up virtual walls or restricted areas to exclude carpeted areas before mopping to prevent
the carpet from getting wet.

Pausing
When the robot vacuum is running, press any button to pause it.

Note: Do not lift or move the robot vacuum while it is paused. Otherwise, it may have positioning

errors that could prevent the robot vacuum from returning to the omni station or cause the loss
of the map.

Sleep Mode

The robot vacuum will automatically enter sleep mode after it is paused for 10 minutes, and its
indicator will go out. To wake it up, press any button on the robot vacuum.

Note: The robot vacuum will automatically turn off after being in sleep mode for 12 hours.

Resuming Cleanup

If the robot vacuum starts running low on battery during a cleaning task, it will automatically
return to the omni station to charge. When the robot vacuum is appropriately charged, it will
resume cleanup where it left off.

Child Lock Settings

To enable or disable the child lock, press and hold the button ) on the robot vacuum for
three seconds.

Note: When the child lock function is enabled, the buttons on the robot vacuum will not work.
Instead, you can control the robot vacuum via the app.

Dust Emptying

When the robot vacuum automatically returns to the omni station to charge after completing a
vacuuming and mopping task, a vacuuming before mopping task, or a vacuuming task, the
omni station will automatically start to empty the dust compartment.

Notes:

- When the robot vacuum returns midway to the omni station to clean mop pads, the station
will not automatically empty the dust compartment.

- If the function of auto dust emptying is disabled in the app, the omni station will not
automatically empty the dust compartment.

- If you change the auto-empty frequency in the app, the omni station will empty dust at the
set frequency.

Vacuuming and Mopping

Start cleaning

- Before starting, ensure the mop assembly and other
necessary parts have been installed onto the robot
vacuum and the clean water tank has been added water.

- Select the vacuuming and mopping mode in the app,
and use the app or press the button @ on the robot
vacuum to make it start from the station. Then the robot
vacuum will plan the optimal cleaning route and perform
the cleaning task based on the created map.

Notes:

- The robot vacuum will moisten the mop pads before starting, please wait with patience.

- Before starting, ensure the omni station is connected to power and the robot vacuum is
connected to the omni station.

- To ensure that the robot vacuum can return to the omni station successfully after completing
vacuuming and mopping, it is recommended to make the robot vacuum start from the omni
station. Do not move the omni station, the clean water tank, the dirty water tank, or the
washboard during cleaning.

Automatically return to clean mop pads midway

During cleaning, the robot vacuum may automatically return to
the omni station to wash the mop pads after it cleans certain
squares of area. Once the mop pads have been washed, the
robot vacuum will resume its cleaning task. /

Auto dust emptying & mop pad cleaning and air-drying

When the robot vacuum has completed its cleaning task
and returned to the omni station to charge, the omni
station will automatically start emptying dust and then
clean and air-dry the mop pads.

Clean the dirty water tank

After the mop pads have been cleaned and air-dried,
please clean the dirty water tank in time to prevent odors.

Vacuuming

Select the vacuuming mode in the app, then use the app or press the button () on the robot
vacuum to start cleaning, and the robot vacuum will lift the mop assembly and start from the
omni station to vacuum. Once it finishes vacuuming, it will return to the omni station to
automatically empty the dust compartment.

Notes: If the mop assembly is not installed, the robot vacuum will automatically perform the
vacuuming after starting.

Mopping

Before starting, ensure the mop assembly and other necessary parts have been installed
onto the robot vacuum and the clean water tank has been added water. Select the mopping
mode in the app, and use the app or press the button d) on the robot vacuum to start
cleaning. Then the robot vacuum will automatically moisten the mop pads first and leave the
omni station to start mopping. Once it finishes mopping, it will return to the omni station to
wash and air-dry the mop pads.

Vacuuming before Mopping

Before starting, ensure the mop assembly has been installed onto the robot vacuum and the
clean water tank has been added water. Select the vacuuming before mopping mode in the
app, and use the app or press the button () on the robot vacuum to start the cleaning task,
then the robot vacuum will lift the mop assembly to vacuum. Once it finishes vacuuming, it
will return to the omni station to automatically empty the dust and moisten the mop pads,
then it will lower the mop assembly to start mopping.
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Care & Maintenance

Parts
To keep the robot vacuum in good condition, it is recommended to refer to the following table for
routine maintenance.

Parts Cleaning Frequency Replacement Frequency
Dust Compartment Clean as required /
Filter Clean every two weeks 3-6 months
Clean Water Tank Clean every two weeks
Dirty Water Tank Recommeggceﬁi Ltlgectean after /
Washboard Clean every 1-2 weeks
Brush Clean every two weeks 6-12 months
Side Brush Clean every two weeks 3-6 months
Mop Pad / 1-3 months
Caster Wheel

LDS Laser Sensor

Line Laser Sensor

Cliff Sensor Clean every month

Robot Vacuum's Charging Contacts

Ultrasonic Sensor

Bumper

Auto-empty Vents of Robot Vacuum!

Bottom of the Robot Vacuum

Omni Station Depending on actual use

Omni Station's Charging Contacts

Omni Station's Signaling Area

Replace about every 2.5 months
depending on actual use

Disposable Bag /

Notes:

- The replacement frequency is for reference only. If a part is damaged, it should be
replaced promptly to ensure efficient cleaning.

- To move or ship the robot vacuum, please empty the clean and dirty water tanks to
avoid the robot vacuum getting damaged in transit.

Replacing the disposable bag

1. When the disposable bag is full, pull the cover out from the dust cabinet opening. Remove
the disposable bag using the handle, and discard it.

Dust Cabinet Opening o

Note: Pull the handle of the disposable bag to seal it to prevent the dust and debris from getting

out.

2. Use a dry cloth to wipe away any dirt
from the filter.

3. Install a new disposable bag as illustrated
and insert the handle of the bag into the slot.

Cleaning the clean and dirty water tanks

2. Use clean water to completely wash the
tanks, then wipe the outside of the tanks dry
before reinserting them into the omni
station.

1. Remove both the clean and dirty water
tanks, open their covers, and pour out the
water.

Note: Both the floater in the clean water tank and the float ball in the dirty water tank are
movable parts. Do not apply too much force when cleaning them to avoid damaging them.

Cleaning the washboard and washboard base

1. Remove the washboard, and clean it with a 2. Wipe the washboard with a dry cloth,
brush using the tap water. and reinstall it to the omni station. Make
sure the water pipe is inside the groove of
the washboard; otherwise, it may affect
normal use.

Note: Do not tilt the omni station during daily use or cleaning. If water collects in the
washboard base, wipe it dry with a cloth.

Cleaning sensors and charging contacts

Use a soft cloth to clean all sensors and charging contacts in the robot vacuum:

- The cliff sensors on the bottom of the robot vacuum.

- The charging contacts on the back of the robot vacuum.

- The LDS laser sensor on the top of the robot vacuum.

- The bumper and the line laser sensor on the front of the robot vacuum.

Cliff Sensor

Line Laser Sensor
° LDS Laser Sensor

;/ M \ Bumper

Charging Contacts

Cleaning the brush

- Flip the robot vacuum over and pinch the clips to remove the brush cover. Lift the brush out,
remove the bearings on both ends, and clean the brush's axle.

- Use scissors to cut any hair tangled around the brush, and remove any debris.

- Reinstall the brush bearing, brush and brush cover, and clip them in place.

Relesss Bt
o — > Release Button
Tﬂ? Brush

Brush Bearings
Ll % |

CAUTION: If too much hair is tangled in the brush, or if the hair is tightly tangled, do not forcibly
pull on it, as this could damage the brush.



Cleaning the side brush

1. Turn the robot vacuum over, pull out the side brush upwards, and clean it.
2. Reinstall the side brush into the robot vacuum.

Cleaning the caster wheel

1. Flip the robot vacuum over and pull out the caster wheel.
2. Remove hair, dirt, and other debris from the wheel and axle.
3. Reinsert the caster wheel and press it firmly back into place.

Wheel
Axle

Notes:

- If needed, you can use a tool such as a small screwdriver to gently pry out the axle
from the caster wheel, and clean it.
- The wheel can be cleaned with water and reinstalled after drying.

Cleaning the dust compartment and filter

1. Press and hold the dust compartment release button to take out the dust

compartment, remove the filter from the filter clip, and empty the dust compartment.

You can rinse the dust compartment if needed.

2. Gently tap the filter frame to remove dirt, or clean the filter with
tap water.

Notes:

- Do not attempt to clean the filter with a hard object, such as a brush
or your fingers.

- Frequent rinse is not recommended, otherwise the filter may be
damaged.

- Only use clean water to clean the dust compartment and filter. Do
not use detergent.

3. Fully dry the dust compartment and filter before reinstalling
them.

Replacing the mop pad

Remove the mop pad from the mop pad holder, and replace
it with a new one.

Cleaning the omni station

Clean the charging contacts, the auto-empty vents, and the signaling
area of the omni station with a soft, dry cloth.

Battery maintenance

The robot vacuum contains a high-performance lithium-ion battery pack. Please ensure that it
remains well-charged during daily use to maintain optimal battery performance.

Note: If the robot vacuum is not used for an extended period, turn it off and put it away. To prevent
damage from over-discharging, the robot vacuum should be recharged at least once every three
months.

Specifications

Robot Vacuum Omni Station
Name Robotic Vacuum Cleaner Model D102-JZEU
Model D102GL [tem Dimensions 563 x 420 x 340 mm
[tem Dimensions ®350 x 97 mm Rated Input 200-240 V ~ 50/60 Hz
. 4800 mAh (rated capacity) _
Li-ion Battery 5200 mAh (nominal capacity) Rated Output 19.6V=12A
Charging Time Approx. 6.5 hours Power (during dust emptying) 1000 W
Net Weight 3.6 kg Power (during cleaning) 30W
Net Weight (with Accessories) 12.3 kg Power (during air-drying + charging) 80W

Compatible with

Android 9.0 & iOS 12.0 or above

Wireless Connectivity

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz, Bluetooth 4.2

Rated Voltage 144V ==
Charging Voltage 196V =
Rated Power 55 W

Operation Frequency

2400-2483.5 MHz

Maximum Output Power

<20 dBm

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation distance of at least 20 cm between
the antenna and the body of the user.

WEEE Disposal and Recycling Information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in
directive 2012/19/EU) which should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you
should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to
a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment,
appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help
fr— prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact
the installer or local authorities for more information about the location as well as terms and
conditions of such collection points.

For further information, please go to www.mi.com A
Manufactured by: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Address: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Made in China PAP



Informazioni di sicurezza

Leggere attentamente il presente manuale prima dell'uso del dispositivo e conservarlo per ogni riferimento futuro.
Restrizioni d'uso

- Questo prodotto & destinato alla pulizia dei pavimenti solo in un ambiente domestico. Non utilizzarlo all'aperto, su
superfici non pavimentate o in ambiente commerciale o industriale.

- L'apparecchio puo essere utilizzato da bambini di eta superiore agli 8 anni e da persone con capacita mentali,
fisiche o sensoriali ridotte oppure da persone prive di esperienza o conoscenza dell'apparecchio, purché siano
sorvegliate o siano state istruite sull'utilizzo in sicurezza dell'apparecchio e comprendano i rischi che ne possono
derivare. Non consentire ai bambini di giocare con l'apparecchio. Le operazioni di pulizia e manutenzione non
devono essere effettuate da bambini, a meno che non siano sorvegliati.

- Se il set di cavi € danneggiato, deve essere sostituito da un set di cavi speciale disponibile presso il produttore o il
suo agente di servizio.

- Questo apparecchio contiene batterie sostituibili solo da personale adeguatamente formato.

- Assicurarsi che i bambini e gli animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dall'aspirapolvere robot mentre
e in funzione.

- Non utilizzare l'aspirapolvere robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

- Non capovolgere l'aspirapolvere robot. Non spostare 'aspirapolvere robot utilizzando il coperchio del sensore laser
LDS, il coperchio o il paraurti come impugnatura.

- Non installare, caricare o utilizzare l'aspirapolvere robot all'aperto, in stanze da bagno o vicino a una piscina.

- Se l'apparecchio passa sopra il cavo di alimentazione potrebbe causare un pericolo.

- Rimuovere dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che l'aspirapolvere robot li urti e li danneggi.

- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sopra l'aspirapolvere robot, sia quando & fermo,
sia quando e in movimento.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla bocchetta di aspirazione dell'aspirapolvere robot.

- Non usare l'aspirapolvere robot per pulire eventuali sostanze ardenti.

- Non aspirare oggetti duri e taglienti.

- La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di effettuare la pulizia o la manutenzione dell'apparecchio.

- Non pulire ['aspirapolvere robot o stazione omni con un panno umido, né sciacquarli con qualsiasi liquido. Dopo aver
pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle.

- Accertarsi che 'aspirapolvere robot sia spento durante il trasporto e, se possibile, riporlo nella confezione originale.



- Utilizzare il prodotto secondo le istruzioni del manuale utente. Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o
danni derivanti dall'uso improprio del prodotto.

- Per una maggiore protezione, l'apparecchio deve essere alimentato tramite un interruttore differenziale (RCD) con
una corrente residua nominale di funzionamento non superiore a 30 mA. E consigliabile installare nel circuito
elettrico di alimentazione un interruttore differenziale (RCD) con una corrente residua nominale di funzionamento
non superiore a 30 mA. Chiedere consiglio all'installatore.

- Questo apparecchio & considerato adatto all'uso in Paesi con clima tropicale. Puo essere utilizzato anche in altri
Paesi.

- Non utilizzare 'aspirapolvere robot a una temperatura ambiente superiore a 40 °C o inferiore a 0 °C, né su pavimenti
dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

Batterie e ricarica

AVVERTENZA:

- Non utilizzare batterie, set di cavi o stazione omni di terze parti. L'aspirapolvere robot pud essere utilizzata solo con
la stazione omni D102-JZEU.

- Non & necessario alcun intervento da parte dell'utente per modificare la stazione omni da 50 Hz a 60 Hz e il
prodotto & in grado di adattarsi sia a 50 Hz che a 60 Hz.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione omni da soli.

- Non posizionare la stazione omni vicino a fonti di calore.

- Non utilizzare panni umidi né mani bagnate per strofinare o pulire i contatti di ricarica della stazione omni.

- Non esporre l'apparecchio o la batteria a temperature eccessive.

- Prestare attenzione al rischio di corto circuito, causato da oggetti metallici, dei terminali dell'apparecchio a batteria
o dei terminali della batteria.

- Se 'aspirapolvere robot non viene utilizzato per un lungo periodo, ricaricarlo completamente, quindi spegnerlo e
conservarlo in un luogo fresco e asciutto.

- Ricaricare l'aspirapolvere robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di scaricare eccessivamente la batteria.

- Non danneggiare la batteria quando la si rimuove al fine di evitare cortocircuiti o fuoriuscite di liquido. In caso di
fuoriuscite dalla batteria, evitare che il liquido entri in contatto con la pelle o i vestiti e asciugarlo immediatamente
con un panno asciutto. Successivamente inviare la batteria a un impianto di riciclaggio appropriato o al team di
assistenza post-vendita designato per smaltirla correttamente.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per l'ambiente. Prima di gettare via l'aspirapolvere robot,
rimuovere per prima cosa il pacco batteria, quindi smaltirlo o riciclarlo in conformita alle leggi e alle normative locali
del Paese o dell'area geografica in cui viene utilizzato.

- Prima di rimuovere le batterie dal prodotto, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia scollegato
dall'alimentazione.

1. Svitare la vite nella parte inferiore e rimuovere il coperchio.
2. Scollegare il connettore delle batterie, quindi rimuoverle. Non danneggiare il portabatterie per evitare il rischio di
lesioni.
3. Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.
- La batteria deve essere rimossa dall'apparecchiatura prima di essere smaltita.
- L'apparecchiatura deve essere scollegata dalla rete elettrica durante la rimozione della batteria.
— La batteria deve essere smaltita in sicurezza.

ﬁ Solo per uso in interni. |‘|I__|J| Prima dell'uso, leggere le istruzioni.

Informazioni di sicurezza sul laser

Il sensore laser del prodotto osserva le norme IEC 60825-1: 2014 e EN 60825-1:2014/A11:2021 per i prodotti
laser corrispondenti alla Classe 1. Durante ['utilizzo, evitare il contatto diretto con gli occhi.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1

PRODOTTO LASER DI CONSUMO

EN 50689:2021

Dichiarazione di conformita europea

Xiaomi Communications Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo D102GL & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE

c e disponibile al seguente indirizzo Internet: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo www.mi.com/global/support/user-guide



Panoramica del prodotto

Aspirapolvere robot

Nota: le illustrazioni del prodotto, degli
accessori e dell'interfaccia utente nel
manuale utente sono esclusivamente a
scopo di riferimento. Il prodotto effettivo
e le relative funzioni possono variare a
causa dei miglioramenti apportati al
prodotto stesso.

Aspirapolvere robot

Accessories
Pre-installed Accessories

Aspirapolvere robot

X

Coperchio della
spazzola

Spazzola

Filtro (preinstallato sullo
scomparto raccogli
polvere)

Scomparto

raccogli polvere o Coperchio del

sensore laser LDS
Altri accessori o Sensore laser LDS

o Paraurti

Sensore a linea
laser

= =/

Spazzola Set di cavi Sacchetto Supporto per Panno Estensore della Stazione omni (con sacchetto
laterale Monouso panno lavapavimenti x 2 base della monouso preinstallato, serbatoio
(preinstallato nella lavapavimenti (preinstallato sul plancia di dell'acqua pulita, serbatoio
stazione omni) x2 supporto per panno lavaggio dell'acqua sporca e plancia di

° Pulsante di ripristino

* Tenere premuto per tre
secondi per ripristinare
le impostazioni di
fabbrica

- Tenere premuto per
10 secondi per forzare

lavapavimenti) lavaggio)

Coperchio

d) Tenere premuto per 3 secondi per accendere o spegnere
Premere per awviare la pulizia 0 mettere in pausa mentre € acceso

O Premere per mettere in pausa durante l'esecuzione
Premere mentre & in pausa per riportare l'aspirapolvere robot alla stazione omni per la
ricarica

W Premere per interrompere ['uso della stazione di ricarica durante il ritorno alla stazione omni lo spegnimento

| \ Tenere premuto per tre secondi per abilitare o disabilitare il blocco bambini

° Spia Wi-Fi

- Acceso: Wi-Fi connesso

-Lampeggiante: in attesa
di connessione Wi-Fi/
connessione al Wi-Fi

= Spento: Wi-Fi non
connesso

Spia

/ Bianco: pulizia in corso/pulizia completata/ricarica completata

Bianco lampeggiante: ritorno alla stazione per ricarica/riposizionamento/aggiornamento firmware
Bianco intermittente: ricarica in corso

Arancione: Wi-Fi disconnesso

Arancione lampeggiante: errore/in attesa di connessione/connessione al Wi-Fi in corso

Scomparto Bocchetta di  Contatto di
raccogli svuotamento ricarica
polvere automatico

Sensore di dislivello

Sensore

ultrasonico “ |
Spazzola o——
laterale
Spazzola

t——o Ruota orientabile

%S Rotella principale

Rotella
principale
Foro di montaggio
del supporto per
panni lavapavimenti
Fermo dello
scomparto raccogli o
polvere

Bocchetta di
svuotamentoo
automatico

Filtro o

Scomparto raccogli polvere

&
—— jf W
J % Fermo coperchio spazzola

Stazione omni

Serbatoio Coperchio
dellacqua Serbatoio
sporca { ) dell'acqua pulita
Impugnatura Impugnatura
Coperchio della spazzola f 5

N 4
Plancia di o—!@g\
lavaggio

Fermo del serbatoio
dell'acqua

Sfera galleggiante

Serbatoio dell'acqua sporca

Fermo del serbatoio
dellacqua

o Tubo dell'acqua

o Filtro
o Galleggiante

Serbatoio dell'acqua pulita



Come installare

Stazione omni

N
U

Bianco: la stazione i]

( e o Spia
omni funziona
correttamente

Arancione Porta di alimentazione

Contenitore lampeggiante: 0
della polvere — — errore della
Coperchio del stazione omni I

contenitore

della polvere
Apertura del
contenitore
della polvere

Bocchetta di
svuotamento
automatico

—1____, Areadisegnalazione
¢ Contatti di ricarica

Vista frontale Vista posteriore

Sacchetto monouso Gruppo lavapavimenti

Area di fissaggio del panno
Impugnatura lavapavimenti
del sacchetto ()
Monouso N

Supporto per panno lavapavimenti

Nota: la stazione omni & preinstallata con un sacchetto Panno lavapavimenti

monouso quando esce dalla fabbrica.

Rimozione delle fascette protettive

Prima di utilizzare l'aspirapolvere robot, rimuovere
le strisce protettive 1 e 2 da entrambi i lati e le
pellicole protettive 3, 4 e 5.

Installazione della spazzola laterale e del gruppo lavapavimenti

Installare rispettivamente la spazzola
laterale e il gruppo lavapavimenti come
illustrato. Quando si avverte un "clic",
l'unita & installata correttamente.

Posizionamento della stazione omni

- Posizionare la stazione omni contro una
parete su un pavimento piano e con
superficie dura, ad esempio un
pavimento in legno o piastrellato.

- Assicurarsi che ci sia uno spazio vuoto di
oltre 0,82 metri di altezza, di oltre 1,93
metri di lunghezza e di oltre
0,44 metri di larghezza. Assicurarsi
che la stazione omni si trovi in un'area
con un buon segnale Wi-Fi e vicino >044m
a una presa elettrica.
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Come utilizzare

Installare l'estensore della base della plancia
di lavaggio

- Installare l'estensore della base della plancia di lavaggio
sulla stazione omni lungo la direzione come illustrato.

- Assicurarsi che l'estensore della base della plancia di
lavaggio sia a filo con la parte inferiore della stazione
omni e che la superficie inferiore sia uniforme.

Collegamento alla corrente

Posizionare la stazione omni in un'area appropriata, collegarvi
il cavo, quindi inserire il cavo in una presa elettrica.

Nota: inserire saldamente il connettore del cavo nella porta
di alimentazione della stazione omni fino a quando la spia
rimane bianca.

Posizionamento dell'aspirapolvere robot

- Prima dell'uso, tenere premuto il pulsante ()
sull'aspirapolvere robot per tre secondi per
accenderlo.

- Una volta che 'aspirapolvere robot & acceso,
posizionarlo sulla stazione omni e assicurarsi che i
contatti di ricarica sull'aspirapolvere robot e sulla
stazione siano completamente allineati.

- 'aspirapolvere robot & collegato correttamente
alla stazione omni quando si sente un messaggio
vocale di awio della ricarica.

Note:

- Prima del primo utilizzo, si consiglia di ricaricare completamente l'aspirapolvere robot.
- Se l'aspirapolvere robot non pud essere acceso a causa del basso livello della batteria,
posizionare manualmente 'aspirapolvere robot sulla stazione omni per ricaricarlo per un

certo tempo.

- Durante la ricarica, l'aspirapolvere robot si accende automaticamente e non pud essere

spento.

Rabbocco di acqua al serbatoio dell'acqua pulita

Segno di livello massimo
dellacqua

Capacita serbatoio
dellacqua: 4 L

Note:

- Non aggiungere acqua oltre il segno di livello massimo dell'acqua (MAX).

- Non aggiungere acqua calda al serbatoio dell'acqua per evitare di deformare il serbatoio.

- Non aggiungere sostanze come detergenti diversi dall'acqua pulita per evitare di
danneggiare 'aspirapolvere robot.

Connessione con ['app Mi Home/Xiaomi Home

Questo prodotto funziona con l'app Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizzare l'app Mi Home/Xiaomi
Home per controllare il dispositivo e per interagire con altri dispositivi smart home.

Eseguire la scansione del codice QR per scaricare e installare
l'app. Se l'app & gia installata, si verra indirizzati alla pagina di
configurazione della connessione. In alternativa, cercare 'app "Mi
Home/Xiaomi Home" nell'App Store per scaricarla e installarla.

Aprire l'app Mi Home/Xiaomi Home, toccare il simbolo @) in alto a
destra e seguire le istruzioni fornite per aggiungere il dispositivo.

* In Europa, eccetto che in Russia, l'app si chiama Xiaomi Home. Si
consiglia di tenere per impostazione predefinita il nome dell'app C629E33F
visualizzato sul dispositivo.

Note:

- 'aspirapolvere robot funziona con l'app Mi Home/Xiaomi Home, e supporta Android 9.0
€ i0S 12.0 o versioni successive.

- Sono supportate esclusivamente reti Wi-Fi a 2,4 GHz.

- Poiché la versione dell'app potrebbe essere stata aggiornata, seguire le istruzioni della
versione dell'app corrente.



Ripristino del Wi-Fi
Attenersi ai seguenti passaggi se l'aspirapolvere robot non pud essere connesso alla rete perché il
router é stato ripristinato, la password ¢ stata dimenticata o per altri motivi:

1. Aprire il coperchio dell'aspirapolvere robot in modo da poter vedere la spia del Wi-Fi.

2. Tenere premuti contemporaneamente i pulsanti (') e ) per 7 secondi finché non si sente un
messaggio vocale che indica che l'aspirapolvere robot & in attesa della configurazione di rete.

3. Se la spia del Wi-Fi lampeggia, la connessione Wi-Fi & stata ripristinata correttamente.

Accensione/Spegnimento

- Tenere premuto il pulsante 0} per tre secondi per accendere l'aspirapolvere robot. Quando la
spia sull'aspirapolvere robot si accende, significa che 'aspirapolvere robot entra in modalita standby.

- Quando 'aspirapolvere robot & in pausa e non in carica, premere e tenere premuto il pulsante [0}
per tre secondi per spegnerlo.

Nota: durante la ricarica dell'aspirapolvere robot, si accende automaticamente e non pud essere
spento.

Creazione rapida di una mappa

- Dopo aver configurato la rete per la prima volta, seguire le istruzioni nell'app per creare
rapidamente una mappa e l'aspirapolvere robot iniziera la mappatura senza effettuare la pulizia.

- |l processo di mappatura verra completato quando 'aspirapolvere robot torna alla stazione omni
e la mappa verra salvata automaticamente.

Note:
- Assicurarsi che l'aspirapolvere robot sia completamente carico e che parta dalla stazione omni.

- Prima della mappatura, rimuovere gli oggetti sul pavimento, aprire le porte delle stanze e bloccare
le aree non adatte all'ingresso dell'aspirapolvere robot.

- Durante la mappatura, non seguire, spostare o interrompere |'aspirapolvere robot e non spostare
la stazione omni.

- Dopo la mappatura, impostare pareti virtuali o aree riservate nelle zone non adatte allingresso
dell'aspirapolvere robot, come le aree in cui potrebbe incastrarsi o venire graffiato.

- Impostare pareti virtuali o aree riservate nelle aree con tappeti a pelo lungo o con frange per
evitare che l'aspirapolvere robot rimanga impigliato.

- Impostare pareti virtuali o aree riservate per escludere le aree con moquette prima di eseguire il
lavaggio, per evitare che la moquette si bagni.

Pausa

Quando l'aspirapolvere robot & in funzione, premere un pulsante qualsiasi per metterlo in pausa.

Nota: non sollevare o spostare ['aspirapolvere robot mentre & in pausa. In caso contrario,
potrebbero verificarsi errori di posizionamento che potrebbero impedire all'aspirapolvere robot di
tornare alla stazione omni o causare la perdita della mappa.

Modalita sospensione

L'aspirapolvere robot entrera automaticamente in modalita di sospensione dopo una pausa di
10 minuti e la spia si spegnera. Per riattivarlo, premere qualsiasi pulsante sull'aspirapolvere
robot.

Nota: l'aspirapolvere robot si spegne automaticamente dopo 12 ore di modalita sospensione.

Ripresa della pulizia

Se 'aspirapolvere robot inizia a esaurire la batteria durante un'attivita di pulizia, torna
automaticamente alla stazione omni per ricaricarsi. Quando l'aspirapolvere robot &
adeguatamente carica, riprende la pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.

Impostazioni blocco bambini

Per abilitare o disabilitare il blocco bambini, premere e tenere premuto il pulsante 1)
sull'aspirapolvere robot per tre secondi.

Nota: quando la funzione blocco bambini & abilitata, i pulsanti dell'aspirapolvere robot non
funzionano. In alternativa, & possibile controllare l'aspirapolvere robot tramite ['app.

Svuotamento della polvere

Quando l'aspirapolvere robot ritorna automaticamente alla stazione omni per ricaricarsi dopo

aver completato un'attivita di aspirazione e lavaggio, un'attivita di aspirazione prima del

lavaggio o un'attivita di aspirazione, la stazione omni iniziera automaticamente a svuotare lo

scomparto raccogli polvere.

Note:

- Quando 'aspirapolvere robot torna, a meta strada, verso la stazione omni per pulire i panni
lavapavimenti, la stazione non svuota automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

- Se la funzione di svuotamento automatico della polvere & disabilitata nell'app, la stazione
omni non svuotera automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

- Se si modifica la frequenza di svuotamento automatico nell'app, la stazione omni svuotera la
polvere alla frequenza impostata.
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Aspirazione e lavaggio

Awviare la pulizia

- Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti
e gli altri componenti necessari siano stati installati
sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio dell'acqua pulita
sia stata aggiunta acqua.

- Selezionare la modalita di aspirazione e lavaggio nell'app
e utilizzare l'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere
robot per farlo partire dalla stazione. Quindi l'aspirapolvere -
robot pianifica il percorso di pulizia ottimale ed esegue
['attivita di pulizia sulla base della mappa creata.

Note:

- L'aspirapolvere robot inumidira i panni lavapavimenti prima di iniziare, attendere con pazienza.

- Prima di iniziare, assicurarsi che la stazione omni sia collegata all'alimentazione e che
|'aspirapolvere robot sia collegato alla stazione omni.

- Per garantire che 'aspirapolvere robot possa tornare alla stazione omni correttamente dopo
aver completato l'aspirazione e il lavaggio, si consiglia di far partire 'aspirapolvere robot dalla
stazione omni. Non spostare la stazione omni, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua sporca o la plancia di lavaggio durante la pulizia.

Ritorno automatico alla pulizia dei panni lavapavimenti
prima di terminare ['attivita

Durante la pulizia, l'aspirapolvere robot potrebbe tornare
automaticamente alla stazione omni per lavare i panni
lavapavimenti dopo aver pulito determinati riquadri di -
superficie. Una volta lavati i panni lavapavimenti, S
l'aspirapolvere robot riprendera ['attivita di pulizia.

Svuotamento automatico della polvere + pulizia
e asciugatura ad aria dei panni lavapavimenti

Una volta che 'aspirapolvere robot ha terminato un'attivita
di pulizia ed e ritornato alla stazione omni per ricaricarsi, la
stazione omni iniziera automaticamente a svuotare la

polvere e quindi a pulire e asciugare i panni lavapavimenti.

Pulizia del serbatoio dell'acqua sporca

Dopo che i panni lavapavimenti sono stati puliti e asciugati
ad aria, pulire tempestivamente il serbatoio dell'acqua
sporca per evitare odori sgradevoli.

Aspirazione

Selezionare la modalita di aspirazione nell'app, quindi utilizzare ['app o premere il pulsante [0}
sull'aspirapolvere robot per awviare la pulizia e l'aspirapolvere robot sollevera il gruppo
lavapavimenti per aspirare partendo dalla stazione omni. Una volta terminata l'aspirazione,
tornera alla stazione omni per svuotare automaticamente lo scomparto raccogli polvere.

Note: se il gruppo lavapavimenti non & installato, l'aspirapolvere robot eseguira automaticamente
l'aspirazione dopo l'awvio.

Lavaggio

Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti e gli altri componenti necessari siano
stati installati sull'aspirapolvere robot e che al serbatoio dell'acqua pulita sia stata aggiunta
acqua. Selezionare la modalita di lavaggio nell'app e utilizzare ['app o premere il pulsante Q)
sull'aspirapolvere robot per avviare la pulizia. Quindi l'aspirapolvere robot inumidira
automaticamente prima i panni lavapavimenti e lascera la stazione omni per awviare il
lavaggio. Terminato il lavaggio, tornera alla stazione omni per lavare e asciugare ad aria

i panni lavapavimenti.

Aspirazione prima del lavaggio

Prima di iniziare, assicurarsi che il gruppo lavapavimenti sia stato installato sull'aspirapolvere
robot e che al serbatoio dell'acqua pulita sia stata aggiunta acqua. Selezionare la modalita
aspirazione prima del lavaggio nell'app e utilizzare l'app o premere il pulsante () sull'aspirapolvere
robot per avviare l'attivita di pulizia, quindi l'aspirapolvere robot sollevera il gruppo
lavapavimenti per aspirare. Una volta terminata ['aspirazione, tornera alla stazione omni per
svuotare automaticamente la polvere e inumidire i panni lavapavimenti, quindi abbassera il
gruppo lavapavimenti per awviare il lavaggio.



Cura e manutenzione

Componente

Per mantenere 'aspirapolvere robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento alla
seguente tabella per la manutenzione ordinaria.

Componente Frequenza di pulizia Frequenza di sostituzione
Scomparto raccogli polvere Pulire secondo necessita /
Filtro Pulire ogni due settimane 3-6 mesi
Serbatoio dell'acqua pulita Pulire ogni due settimane
: i Si raccomanda di pulire dopo
Serbatoio dell'acqua sporca 0ani uso /
Plancia di lavaggio Pulire ogni 1-2 settimane
Spazzola Pulire ogni due settimane 6-12 mesi
Spazzola laterale Pulire ogni due settimane 3-6 mesi
Panno lavapavimenti / -3 mesi
Ruota orientabile
Sensore laser LDS
Sensore a linea laser Pulire ogni mese /
Sensore di dislivello
Contatti di ricarica
dell'aspirapolvere robot
Sensore ultrasonico
Paraurti
Bocchette di svuotamento
automatico dell'aspirapolvere robot .
Parte inferiore dellaspirapolvere A seconda delluso /
robot effettivo
Stazione omni
Contatti di ricarica della stazione
Area di segnalazione della
stazione omni
Sostituire circa ogni 2,5 mesi
Sacchetto monouso / a seconda dell'uso effettivo

Note:

- La frequenza di sostituzione & solo di riferimento. Se un componente e
danneggiato, deve essere sostituito prontamente per garantire una pulizia efficiente.
- Per spostare o spedire ['aspirapolvere robot, svuotare i serbatoi dell'acqua pulita
e sporca per evitare di danneggiare l'aspirapolvere robot durante il trasporto.

Sostituzione del sacchetto monouso

1. Quando il sacchetto monouso & pieno, estrarre il coperchio dall'apertura del vano
contenitore della polvere. Rimuovere il sacchetto monouso dallimpugnatura e gettarlo.

Apertura del contenitore o
della polvere

Nota: tirare limpugnatura del sacchetto monouso per sigillarlo ed evitare la fuoriuscita di polvere
e detriti.

2. Utilizzare un panno asciutto per
rimuovere lo sporco dal filtro.

3. Installare un nuovo sacchetto monouso
come illustrato e inserire l'impugnatura del
sacchetto nella fessura.

4. Reinserire il coperchio del contenitore della polvere e, quando si sente un "clic, significa
che & installato correttamente.
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Pulizia dei serbatoi dell'acqua pulita e sporca

1. Rimuovere sia il serbatoio dell'acqua
pulita sia quello dell'acqua sporca, aprire i
coperchi corrispondenti e versare 'acqua.

2. Utilizzare acqua pulita per lavare
completamente i serbatoi, quindi asciugare
l'esterno dei serbatoi prima di reinserirli nella
stazione omni.

Nota: sia il galleggiante nel serbatoio dell'acqua pulita sia la sfera galleggiante nel serbatoio
dell'acqua sporca sono componenti mobili. Non esercitare troppa forza durante la pulizia per
evitare di danneggiarli.

Pulizia della plancia di lavaggio e della base della plancia di lavaggio

1. Rimuovere la plancia di lavaggio e pulirla 2. Pulire la plancia di lavaggio con un

con una spazzola utilizzando acqua di panno asciutto e reinstallarla sulla stazione
rubinetto. omni. Assicurarsi che il tubo dell'acqua si
trovi all'interno della scanalatura della
plancia di lavaggio, altrimenti potrebbe
compromettere il normale utilizzo.

Nota: non inclinare la stazione omni durante ['uso quotidiano o la pulizia. Se l'acqua si
raccoglie nella base della plancia di lavaggio, asciugarla con un panno.
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Pulizia dei sensori e dei contatti di ricarica

Usare un panno morbido per pulire tutti i sensori e i contatti di ricarica dell'aspirapolvere robot:

- Sensori di dislivello nella parte inferiore dell'aspirapolvere robot.

- Contatti di ricarica sul retro del l'aspirapolvere robot.

- Sensore laser LDS nella parte superiore dell'aspirapolvere robot.

- Sensore paraurti e sensore a linea laser nella parte anteriore dell'aspirapolvere robot.

Sensore di dislivello

Sensore a linea laser
7] - Sensore laser LDS

7% Paraurti

Contatti di ricarica

Pulizia della spazzola

- Capovolgere 'aspirapolvere robot e premere sui fermi per rimuovere il coperchio della spazzola.
Sollevare la spazzola, rimuovere i cuscinetti su entrambe le estremita e pulire l'asse della spazzola.

- Utilizzare le forbici per tagliare i capelli aggrovigliati intorno alla spazzola e rimuovere eventuali
detriti.

- Reinstallare il cuscinetto della spazzola, la spazzola e il coperchio della spazzola e fissarli in
posizione.

- Coperchio della spazzola

- Pulsante di rilascio

Tﬂf:—' Spazzola
— Cuscinetti della spazzola f\
\{W - \ s %
-~ M

ATTENZIONE: per evitare danni alla spazzola, non tirare con forza eventuali capelli rimasti
impigliati se la quantita di capelli € eccessiva o il groviglio nella spazzola € molto stretto.




Pulizia della spazzola laterale

1. Capovolgere l'aspirapolvere robot, estrarre la spazzola laterale tirando verso l'alto
e pulirla.

2. Reinstallare la spazzola laterale nell'aspirapolvere robot.

Pulizia della ruota orientabile

1. Capovolgere l'aspirapolvere robot ed estrarre la ruota orientabile.

2. Rimuovere capelli, sporco e qualsiasi altro residuo si trovi sulla ruota e sull'asse.

3. Reinserire la ruota orientabile e premere su di essa con forza ﬁncqb?’ non scatta in

posizione.

Ruota
Asse

Note:

- Se necessario, € possibile utilizzare uno strumento come un piccolo cacciavite per
estrarre delicatamente l'asse dalla ruota orientabile e pulirlo.
- E possibile pulire la ruota con acqua e reinstallarla una volta asciutta.

Pulizia dello scomparto raccogli polvere e del filtro

1. Tenere premuto il pulsante di sgancio dello scomparto raccogli polvere per estrarre
lo scomparto raccogli polvere, rimuovere il filtro dal fermo del filtro e svuotare lo
scomparto raccogli polvere. Se necessario, & possibile sciacquare lo scomparto
raccogli polvere.

2. Picchiettare delicatamente il telaio del filtro per rimuovere lo
sporco, oppure pulire il filtro con acqua di rubinetto.

Note:

- Non tentare di pulire il filtro con un oggetto duro, come una
spazzola o con le dita.

- Si sconsiglia di risciacquare frequentemente, altrimenti il filtro
potrebbe danneggiarsi.

- Per pulire il filtro e lo scomparto raccogli polvere, utilizzare
esclusivamente acqua pulita. Non utilizzare detergenti.

3. Lasciare asciugare completamente lo scomparto raccogli
polvere e il filtro prima di reinserirli.

Sostituzione del panno lavapavimenti

Rimuovere il panno lavapavimenti dal supporto per panno
lavapavimenti e sostituirlo con uno nuovo.

Pulizia della stazione omni

Pulire i contatti di ricarica, le bocchette di svuotamento automatico
e l'area di segnalazione della stazione omni con un panno morbido
e asciutto.

Manutenzione della batteria

L'aspirapolvere robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurarsi che resti
caricato durante ['utilizzo quotidiano per mantenere prestazioni ottimali della batteria.

Nota: se non si usa l'aspirapolvere robot per un periodo prolungato, spegnerlo e riporlo. Per evitare

danni dovuti a una batteria eccessivamente scarica, 'aspirapolvere robot deve essere ricaricato
almeno una volta ogni tre mesi.
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Specifiche tecniche

Aspirapolvere robot

Nome Aspirapolvere robot
Modello D102GL
Dimensioni articolo @ 350 x 97 mm

Batteria agli ioni di litio

4800 mAh (Capacita nominale)
5200 mAh (capacita operativa)

Tempo di ricarica Circa 6,5 ore
Peso netto 3,6 kg
Peso netto (con accessori) 12,3 kg

Compatibile con

Android 9.0 e iOS 12.0 o versioni successive

Connettivita wireless

Wi-Fi I[EEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensione nominale 144V ==
Tensione di ricarica 196V ==
Potenza nominale 55 W

Frequenza d'esercizio

2400-2483,5 MHz

Potenza in uscita massima

<20 dBm

In condizioni d'uso normali, questa apparecchiatura deve essere tenuta a una distanza minima di 20 cm tra

l'antenna e il corpo dell'utente.

Stazione omni

Modello D102-JZEU

Dimensioni articolo 563 x 420 x 340 mm

Ingresso nominale 200-240 V ~ 50/60 Hz

Uscita nominale 19,6V=12A
Potenza (durante lo svuotamento
della polvere) 1000 W
Potenza (durante la pulizia) 30W
Potenza (durante asciugatura ad 80W

aria + ricarica)

Informazioni sullo smaltimento e sul riciclaggio dei RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed
elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/UE) che non devono essere smaltiti assieme

a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, & necessario proteggere ['ambiente e |

salute umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di

apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto dalla pubblica amministrazione
[r— o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze

potenzialmente negative per 'ambiente e la salute umana. Contattare l'installatore o le autorita
locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le condizioni di tali punti di raccolta.

Scatola Neto Neto Manuale Borsa

PAP 20 LDPE4 | PAP20 | PAP22 CPE7

Carta Plastica | Carta Carta | Plastica

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Per ulteriori informazioni, visitare il sito www.mi.com
Fabbricato da: Xiaomi Communications Co., Ltd.
Indirizzo: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Prodotto in Cina

&

PAP



Informations sur la sécurité

Lisez attentivement ce manuel avant toute utilisation et conservez-le pour pouvoir le consulter ultérieurement.
Restrictions d'utilisation

- Ce produit est uniguement destiné au nettoyage des sols dans un environnement domestique. Ne ['utilisez pas en
extérieur, ailleurs que sur le sol ou dans un environnement commercial ou industriel.

- Cet appareil peut étre utilisé par des enfants d'au moins 8 ans, des personnes aux aptitudes physiques, sensorielles
ou mentales réduites ou encore manquant d'expérience et de connaissances, a condition qu'ils soient surveillés ou
sensibilisés a ['utilisation de maniére sécurisée de l'appareil et qu'ils comprennent les risques impliqués. Il est
déconseillé de laisser les enfants jouer avec l'appareil. Le nettoyage et 'entretien ne doivent pas étre effectués par
des enfants sans surveillance.

- Si le jeu de cordons est endommagsé, il faut le remplacer par un jeu de cordons spécial disponible aupres du
fabricant ou d'un agent de maintenance.

- Ce produit contient des batteries ne pouvant étre remplacées que par des personnes compétentes.

- Veillez a ce que les enfants et les animaux domestiques soient maintenus a une distance saine du robot aspirateur
pendant son fonctionnement.

- N'utilisez pas le robot aspirateur dans une zone suspendue au-dessus du sol sans barriére de protection.

- Ne placez pas le robot aspirateur a l'envers. Ne déplacez pas le robot aspirateur en utilisant le couvercle du capteur
laser LDS, le couvercle ou le pare-chocs comme manche.

- N'installez, ne chargez, ou n'utilisez pas ce robot aspirateur a l'extérieur, dans une salle de bain ou prés d'une piscine.

- Un danger peut survenir si ['appareil passe sur le cordon d'alimentation.

- Retirez les objets fragiles ou de petite taille du sol afin d'éviter que le robot aspirateur les percute et les endommage.

- Ne placez pas d'enfants, d'animaux de compagnie ou d'objets au-dessus du robot aspirateur, qu'il soit a l'arrét ou en
mouvement.

- Eloignez les cheveux, les doigts et les autres parties du corps de l'orifice d'aspiration du robot aspirateur.

- N'utilisez pas le robot aspirateur pour nettoyer des substances brilantes.

- N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants.

- La fiche doit étre retirée de la prise électrique avant de procéder au nettoyage ou a l'entretien de ['appareil.

- N'essuyez pas le robot aspirateur ou la station omni a ['aide d'un chiffon humide ou ne les rincez pas a l'aide d'un liquide
quelconque. Une fois les pieces lavables nettoyées, séchez-les complétement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veillez a ce que le robot aspirateur soit mis en arrét pendant le transport et qu'il soit conservé dans son emballage
d'origine si possible.
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- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du manuel d'utilisation. Les utilisateurs sont responsables
de toute perte ou tout dommage résultant d'une utilisation incorrecte de ce produit.

- Pour une protection supplémentaire, l'appareil doit étre alimenté par un dispositif différentiel a courant résiduel
(DDR) dont le courant de fonctionnement résiduel nominal ne dépasse pas 30 mA. L'installation d'un dispositif
différentiel a courant résiduel (DDR) ayant un courant de fonctionnement résiduel nominal ne dépassant pas 30 mA
est conseillée dans le circuit électrique d'alimentation. Demandez conseil a votre installateur.

- Cet appareil est considéré comme adapté pour étre utilisé dans les pays a climat tropical. Il peut également étre
utilisé dans d'autres pays.

- N'utilisez pas le robot aspirateur a une température ambiante supérieure a 40 °C ou inférieure a 0 °C ou sur un sol
contenant des liquides ou des substances collantes.

Batteries et charge

AVERTISSEMENT :

- N'utilisez pas de batterie, de jeu de cordons ou de station omni tiers. Le robot aspirateur ne peut étre utilisé qu'avec
la station omni D102-JZEU.

- Aucune action n'est nécessaire de la part des utilisateurs pour faire passer la station omni de 50 Hz & 60 Hz, et le
produit peut s'adapter a la fois a 50 Hz et & 60 Hz.

- N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station omni vous-méme.

- Ne placez pas la station omni prés d'une source de chaleur.

- N'utilisez pas de chiffon humide ni de mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de charge de la station omni.

- N'exposez pas l'appareil ou la batterie a des températures excessives.

- Faites attention au risque de court-circuit des bornes de ['appareil fonctionnant sur batterie ou du risque de
court-circuit de la batterie par des objets métalliques.

- Si le robot aspirateur n'est pas utilisé pendant une période prolongée, chargez-le complétement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit frais et sec.

- Rechargez le robot aspirateur au moins une fois tous les 3 mois pour éviter une décharge excessive de la batterie.

- N'endommagez pas la batterie lorsque vous la retirez afin d'éviter les courts-circuits ou les fuites de liquide. En cas

de fuite de la batterie, évitez que le liquide ne touche votre peau ou vos vétements et essuyez-le immédiatement a
l'aide d'un chiffon sec. Envoyez ensuite la batterie dans un centre de recyclage approprié ou a 'équipe du service
aprés-vente désignée pour la mettre au rebut de maniere appropriée.

- Le bloc-batterie au lithium-ion contient des substances dangereuses pour ['environnement. Avant de mettre le robot

aspirateur au rebut, retirez d'abord le bloc-batterie, puis mettez-le au rebut ou recyclez-le conformément aux lois et
réglementations locales en vigueur dans le pays ou la région ou il est utilisé.

- Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger completement et de vous assurer

que votre produit est débranché de la source d'alimentation.
1. Désinstallez la vis en dessous, puis retirez le couvercle.
2. Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries. N'endommagez pas le boitier des batteries pour
éviter tout risque de blessure.
3. Renvoyez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.
- La batterie doit étre retirée de l'appareil avant d'étre mise au rebut.
- L'appareil doit étre déconnecté de toute alimentation électrique avant le retrait de la batterie.
— La batterie doit étre mise au rebut de maniere sdre.

ﬁ Pour une utilisation intérieure uniquement. |_||_Q| Avant de l'utiliser, lisez les instructions.

Informations sur la sécurité liée a l'utilisation du laser

Le capteur laser de ce produit respecte les normes I[EC 60825-1: 2014 et EN 60825-1:2014/A11:2021 pour les
produits laser de Classe 1. Veuillez éviter tout contact direct du produit avec les yeux pendant son utilisation.
PRODUIT LASER DE CLASSE 1

PRODUIT LASER GRAND PUBLIC

EN 50689:2021

Déclaration de conformité pour 'Union européenne

c Xiaomi Communications Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type D102GL est conforme a la directive européenne 2014/53/UE. L'intégralité de la déclaration de conformité pour

['UE est disponible & 'adresse suivante : http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site www.mi.com/global/support/user-guide
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Présentation du produit

Robot aspirateur

Remarque : Les illustrations du produit, les
accessoires et l'interface utilisateur présents
dans le manuel d'utilisation sont uniquement
fournis a titre indicatif. Le produit actuel et les
fonctions effectives peuvent varier en raison
des améliorations apportées au produit.

Robot aspirateur

Accessoires pré-installés

Autres accessoires

O

O

Couvercle de Compartiment Filtre (Préinstallé sur
brosse a poussiéere le compartiment
4 poussiére)
=Y —
\
; )
: = =/

Sac a usage Support Serpillieres x 2 Extension du Station omni (avec sac a usage
unique (préinstallé dela (Préinstallées sur le socle de la unique pré-installé, réservoir
sur la station omni) serpilliére x 2 support de la planche a laver  d'eau propre, réservoir d'eau sale

serpilliére) et planche a laver)

Maintenez le bouton enfoncé pendant 3 secondes pour mettre le robot aspirateur en
marche ou en arrét

Appuyez pour commencer le nettoyage ou faire une pause lorsqu'il est en marche
Appuyez pour suspendre la fonction pendant le fonctionnement

Appuyez lorsque le robot aspirateur est en pause pour le renvoyer a la Station omni afin
d'étre rechargé

Appuyez sur Arrét pour mettre fin a 'amarrage en revenant a la Station omni

Maintenez le bouton enfoncé pendant trois secondes pour activer ou désactiver le
verrouillage sécurité enfant

Voyant

Blanc : nettoyage en cours/Nettoyage terminé/Entierement chargé

Blanc clignotant : retour a la charge/Remise en place/Mise a jour du micrologiciel
Respiration de lumiere blanche : En charge

Orange : Wi-Fi déconnecté

Orange clignotant : Erreur / Attente de connexion / Connexion au Wi-Fi

Robot aspirateur

o Couvercle du
capteur laser LDS

> Capteur laser LDS

o Pare-chocs

Capteur laser ligne

= Maintenez le bouton
Couvercle

= Maintenez le bouton
enfoncé pendant
10 secondes pour
forcer larrét

> Voyant Wi-Fi
-En marche : Wi-Fi
connecté
- Clignotant : attente
de connexion au
Wi-Fi/Connexion
au Wi-Fi
¢ ¢ ¢ - Eteint : non
Compartiment ~ Orifice de  Contact connecté au Wi-Fi
a poussiere vidage de charge
automatique

° Bouton de réinitialisation

enfoncé pendant trois
secondes pour restaurer
les parametres d'usine

Station omni
Capteur de vide
. . Couvercle
Capteur Rgservowr ) o
Ultrasons | Roue pivotante d'eau sale ﬁfgggowr d'eau
Brosse Manche E%m%a Manche
latérale Couvercle de brosse f 5
Brosse
Clip du couvercle de brosse -
Roue Roue principale
principale
N
Trou de
montage du N
support de la Planche _YM‘
serpilliere 3 laver
Clip du réservoir
d'eau
) Boule flottante
Clip du
compartiment e
a poussiere
i Réservoir d'eau sale
Orifice de
vidage . Clip du réservoir
automatique ~—o Clip de filtre d‘eZu
Filtre o

Compartiment a poussiere

o Tuyau d'eau

Réservoir d'eau propre
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Installation

Utilisation

Station omni

N

( - ;—e Voyant

Compartiment
a poussiére e —
Couvercle du

compartiment
a poussiere
Quverture du
compartiment
a poussiére
Orifice de vidage
automatique

fonctionne parfaitement
Orange clignotant :
la station omni
présente une erreur

Port
d'alimentation

Zone d'émission du

. signal 1
— Contacts de charge Q—

Vue de face

Sac a usage unique Ensemble serpilliere

Zone de fixation de la
Manche de sac serpilliere

& usage unique ('D
N

Remarque : la station omni est fournie avec un sac a usage
unique a la sortie de ['usine.

Blanc : la station omni i]

Vue arriere

Serpilliere

UV

(e )5

Support de la serpilliere

Retrait des couvertures de protection

Avant d'utiliser le robot aspirateur, retirez les
bandes de protection 1 et 2 des deux cotés et les
films de protection 3, 4 et 5.

Installation de la brosse latérale et de ['ensemble serpilliere

Installez la brosse latérale et l'ensemble
serpilliere respectivement comme illustré.
Ces pieces sont bien installées lorsque
vous entendez un « clic ».

Mise en place de la Station omni

- Placez la station omni contre un mur sur une
surface dure et plate, comme un sol en bois
ou un sol carrelé.

- Assurez-vous qu'il y ait un espace vide de
plus de 0,82 metres de hauteur, de plus de
1,93 meétres de longueur, et de plus de
0,44 meétres de largeur. Veillez a ce que
la station omni se trouve dans une zone
dotée d'un bon signal Wi-Fi et & proximité
d'une prise électrique. > 044m

<

Installation de l'extension du socle de la planche a laver

+ Installez l'extension du socle de la planche a laver sur la
station omni dans le sens indiqué dans l'illustration.

- Assurez-vous que l'extension du socle de la planche a
laver est au méme niveau que le bas de la station omni,
et que la surface du bas est plane.

Connexion a l'alimentation

Placez la station omni dans un endroit approprié,
connectez-y le jeu de cordons, puis branchez le jeu de
cordons sur une prise électrique.

Remarque : branchez fermement le jeu de cordons dans
le port d'alimentation de la station omni jusqu'a ce que le
voyant reste blanc.

Mise en place du robot aspirateur

- Avant utilisation, maintenez le bouton () enfoncé
pendant trois secondes afin de mettre le robot
aspirateur en marche.

- Une fois le robot aspirateur en marche, placez-le sur
la station omni et assurez-vous que les contacts de
charge du robot aspirateur et de la station sont
parfaitement alignés.

- Si vous entendez une invite vocale indiquant le début
de la charge, cela signifie que le robot aspirateur
s'est connecté avec succes a la station omni.

Remarques :

- Il est recommandé de charger complétement le robot aspirateur avant sa premiére utilisation.

- Lorsque le robot aspirateur ne peut pas étre mis en marche en raison d'un niveau de batterie
faible, connectez-le manuellement a la station omni pour le charger pendant un certain temps.

- Lorsque le robot aspirateur est en charge, il se met en marche automatiqguement et ne peut
pas étre mis en arrét.

Ajout de l'eau dans le réservoir d'eau propre

Marque de niveau d'eau
maximum

Capacité du réservoir
d'eau

Remarques :

- N'ajoutez pas d'eau au-dela de la marque de niveau d'eau maximum (MAX).

- N'ajoutez pas d'eau chaude dans le réservoir d'eau, car cela pourrait le déformer.

- N'ajoutez pas de substance comme des détergents autres que de 'eau propre afin d'éviter
d'endommager le robot aspirateur.

Connexion avec l'application Mi Home/Xiaomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home*. Utilisez |'application
Mi Home/Xiaomi Home pour contréler votre appareil et pour interagir avec d'autres
appareils intelligents dans votre maison.

Scannez le code QR pour télécharger et installer l'application.
Vous serez redirigé vers la page de configuration si l'application
est déja installée. Sinon, recherchez « Mi Home/Xiaomi Home »
dans ['App Store pour la télécharger et l'installer.

Ouvrez l'application Mi Home/Xiaomi Home, touchez licéne @
en haut a droite et suivez les invites pour ajouter votre appareil.

* Cette application est appelée |'application Xiaomi Home en
Europe (sauf en Russie). Le nom de 'application qui s'affiche sur
votre appareil devrait étre utilisé comme nom par défaut.

C629E33F

Remarques :

- Ce robot aspirateur fonctionne avec l'application Mi Home/Xiaomi Home, et prend en
charge Android 9.0 et i0S 12.0 ou les versions ultérieures.

- Seuls les réseaux Wi-Fi 2,4 GHz sont compatibles.

- La version de l'application a été mise a jour. Suivez les instructions basées sur la version
actuelle de l'application.
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Réinitialisation du Wi-Fi
Prenez les étapes suivantes si le robot aspirateur ne peut pas étre connecté au réseau parce
que le routeur est réinitialisé, si le mot de passe est oublié ou pour d'autres raisons :

1. Ouvrez le couvercle du robot aspirateur de maniére a voir le voyant Wi-Fi.

2. Appuyez simultanément sur les boutons (1) et 1) et maintenez-les enfoncés pendant

7 secondes jusqu'a ce que vous entendiez une invite vocale indiquant que le robot aspirateur
est en attente de la configuration du réseau.

3. Si le voyant Wi-Fi clignote, cela signifie que la connexion Wi-Fi a été réinitialisée avec succes.

Mise en marche/arrét

* Maintenez le bouton (!) enfoncé pendant trois secondes pour mettre le robot aspirateur en
marche. Lorsque le voyant du robot aspirateur s'allume, cela signifie que le robot aspirateur
passe en mode veille.

- Lorsque le robot aspirateur est en pause et n'est pas chargé, maintenez le bouton () enfoncé
pendant trois secondes pour le mettre en arrét.

Remarque : Lorsque le robot aspirateur est en charge, il se met automatiquement en marche et
ne peut pas étre mis en arrét.

Création rapide de carte

- Aprés avoir configuré le réseau pour la premiére fois, suivez les instructions dans l'appli pour
créer rapidement une carte, et le robot aspirateur commencera a créer la carte sans nettoyer.

- Le processus de création de la carte s'achéve lorsque le robot aspirateur retourne & la station
omni, et que la carte est enregistrée automatiquement.

Remarques :

- Assurez-vous que le robot aspirateur robot est complétement chargé et qu'il démarre depuis
la station omni.

- Avant le processus de création de la carte, enlevez les objets posés au sol, ouvrez les portes
des pieces et bloguez les zones ou le robot aspirateur ne doit pas pénétrer.

- Lors de la création de la carte, ne suivez, ne déplacez et n'interrompez pas le robot aspirateur,
et ne déplacez pas non plus la station omni.

- Une fois la carte créée, configurez des murs virtuels ou des zones restreintes dans les zones ou le
robot aspirateur ne doit pas pénétrer, telles que les zones ou il pourrait étre coincé ou égratigné.

- Configurez des murs virtuels ou des zones restreintes dans les zones ou se trouvent des tapis
a poils longs ou a franges afin d'éviter que le robot aspirateur ne s'y emméle.

- Configurez des murs virtuels ou des zones restreintes pour exclure les zones recouvertes de
tapis avant le lavage, afin d'éviter que le tapis ne soit mouillé.

Mise en pause

Lorsque le robot aspirateur est en fonctionnement, appuyez sur n'importe quel bouton pour le
mettre en pause.

Remarque : Ne pas soulever ni déplacer le robot aspirateur lorsqu'il est en pause. Sinon, des
erreurs de positionnement pourraient empécher le robot aspirateur de revenir a la station omni
ou entrainer la perte de la carte.

Mode Veille

Le robot aspirateur passe automatiquement en mode Veille apres une pause de 10 minutes et
son voyant s'éteint. Pour le réactiver, appuyez sur n'importe quel bouton du robot aspirateur.

Remarque : Le robot aspirateur se mettra automatiquement en arrét aprés 12 heures en mode
Veille.

Reprise du nettoyage

Si la batterie du robot aspirateur commence a se décharger pendant une tache de nettoyage,
il retournera automatiquement a la station omni pour se recharger. Le robot aspirateur
reprendra le nettoyage la ou il s'était arrété lorsqu'il sera correctement chargé.

Parametres de sécurité enfant

Pour activer ou désactiver la sécurité enfant, maintenez le bouton 1 sur le robot aspirateur
enfoncé pendant trois secondes.

Remarque : Lorsque la fonction de sécurité enfant est activée, les boutons sur le robot aspirateur
ne fonctionnent pas. Vous pouvez plutét controler le robot aspirateur via l'application.

Vidage de la poussiére

Une fois que le robot aspirateur retourne automatiquement a la Station omni pour la recharge
apres avoir accompli une tache d'aspiration et de lavage, une aspiration avant la tache de
lavage, ou une tache d'aspiration, la Station omni commence automatiquement le vidage du
compartiment a poussiere.
Remarques :
- Lorsque le robot aspirateur revient a mi-chemin de la station omni pour le nettoyage des
serpillieres, la station ne vide pas automatiquement le compartiment a poussiere.
- Si la fonction de vidage de poussiére automatique est désactivée dans ['application,
la Station omni ne videra pas automatiquement le compartiment a poussiére.
- Si vous modifiez la fréquence de vidage automatique de la poussiére dans l'application,
la station omni vide la poussiere a la fréquence définie.

Aspiration et lavage

Commencez le nettoyage

- Avant de commencer, assurez-vous que l'ensemble serpilliére
et les autres piéces nécessaires ont été installées sur le robot
aspirateur et que le réservoir d'eau propre est rempli d'eau.

- Sélectionnez le mode aspiration et lavage dans l'appli, puis
utilisez l'appli ou appuyez sur le bouton ) du robot
aspirateur pour le faire démarrer depuis la station. Ensuite, le
robot aspirateur planifie litinéraire de nettoyage optimal et -
effectue la tache de nettoyage en fonction de la carte créée.

Remarques :

- Le robot aspirateur humidifie les serpillieres avant de démarrer, veuillez attendre patiemment.

- Avant de commencer, assurez-vous que la station omni est connectée a l'alimentation et que
le robot aspirateur est connecté a la station omni.

- Pour se rassurer que le robot aspirateur puisse retourner a la station omni avec succés aprés
avoir terminé l'aspiration et le lavage, il est recommandé de le faire démarrer depuis la station
omni. Ne déplacez pas la station omni, le réservoir d'eau propre, le réservoir d'eau sale ou la
planche a laver pendant son fonctionnement.

Retour automatique a mi-chemin pour le nettoyage
des serpillieres

Pendant le nettoyage, le robot aspirateur peut retourner
automatiquement a la station omni pour laver les serpillieres
aprés avoir nettoyé certaines parties de la surface. Une fois
que les serpillieres ont été lavées, le robot aspirateur
reprend sa tache de nettoyage. -

Vidage automatique de la poussiére, nettoyage
automatique et séchage a l'air sec des serpilliéres

Lorsque que le robot aspirateur a achevé sa tache de
nettoyage et qu'il retourne a la station omni pour la
recharge, la station omni commence automatiquement le
vidage du compartiment a poussiere, puis elle procede au
nettoyage et au séchage a 'air sec des serpillieres.

Nettoyez le réservoir d'eau sale

Une fois que les serpilliéres ont été nettoyées et séchées
a l'air sec, nettoyez le réservoir d'eau sale rapidement
pour éviter les odeurs.

Aspiration

Sélectionnez le mode aspiration dans l'appli, puis utilisez 'appli ou appuyez sur le bouton ()

du robot aspirateur pour commencer le nettoyage, alors le robot aspirateur souléve l'ensemble
serpilliere et commence a aspirer depuis la station omni. Une fois que ['aspiration est terminée,

le robot retourne a la station omni pour vider automatiquement le compartiment a poussiere.

Remarques : Si l'ensemble serpilliere n'est pas installé, le robot aspirateur procéde
automatiquement a 'aspiration aprés avoir démarré.

Lavage

Avant de commencer, assurez-vous que l'ensemble serpilliere et les autres pieces
nécessaires ont été installées sur le robot aspirateur et que le réservoir d'eau propre est
rempli d'eau. Sélectionnez le mode lavage dans l'appli, puis utilisez l'appli ou appuyez sur le
bouton (') du robot aspirateur pour commencer le nettoyage. Ensuite, le robot aspirateur
humidifie d'abord automatiquement les serpillieres, puis laisse le soin a la station omni de
commencer le lavage. Une fois qu'il a terminé le lavage, le robot retourne a la Station omni
pour laver et sécher les serpilleres.

Aspiration avant lavage

Avant de commencer, assurez-vous que 'ensemble serpilliere a été installé sur le robot
aspirateur et que de l'eau a été versée dans le réservoir d'eau propre. Sélectionnez le mode
aspiration avant lavage dans l'appli, puis utilisez 'appli ou appuyez sur le bouton () sur le
robot aspirateur pour démarrer la tache d'aspiration, ensuite le robot aspirateur relévera
'ensemble serpilliere afin d'aspirer. Une fois que l'aspiration est terminée, le robot retourne a
la station omni pour vider automatiquement la poussiere et humidifier les serpilléres, puis il
abaisse 'ensemble serpilliere pour commencer le lavage.
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Entretien et maintenance
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Pieces
Pour maintenir le robot aspirateur en bon état, il est recommandé de se référer au tableau suivant
pour l'entretien de routine.

Pieces Fréquence de nettoyage | Fréquence de remplacement
Compartiment & poussiere Nettoyez selon les besoins /
. Nettoyez toutes les deux _ .
Filtre Semaines 3-6 mois
Réservoir d'eau propre Nettoyez toutes les deux
semaines
Réservoir d'eau sale Nettoyage aprés chaque /

utilisation recommandé

Nettoyer toutes les

Planche a laver 13 2 semaines
Nettoyez toutes les deux i .
Brosse ‘semaines 6-12 mois
. Nettoyez toutes les deux _ .
Brosse latérale semaines 3-6 mois
Serpilliere / 1-3 mois

Roue pivotante

Capteur laser LDS

Capteur laser ligne

Capteur de vide Nettoyez chaque mois /

Contacts de charge du robot
aspirateur

Capteur a ultrasons

Pare-chocs

Orifices de vidage automatique
du robot aspirateur

Dessous du robot aspirateur

En fonction de /
Lutilisation réelle

Station omni

Contacts de charge de la station

Zone d'émission du signal de la
station omni

/ Remplacez tous les 2,5 mois environ
en fonction de l'utilisation réelle

Sac & usage unique

Remarques :

- Les fréquences de remplacement ne sont données qu'a titre indicatif. Si une piéce est
endommageée, elle doit étre remplacée rapidement pour assurer un nettoyage efficace.

- Pour déplacer ou expédier le robot aspirateur, veuillez vider les réservoirs d'eau propre
et d'eau sale, pour éviter que le robot aspirateur soit endommagé pendant le transport.

Remplacement du sac a usage unique

1. Lorsque le sac a usage unique est plein, sortez le couvercle de l'ouverture du compartiment
a poussiere. Retirez le sac a usage unique a 'aide du manche, et mettez-le au rébut.

Ouverture du o
compartiment
a poussiere

Remarque : Tirez sur le manche du sac a usage unique pour le refermer de fagon étanche afin

d'empécher la poussiére et les détritus de s'échapper.

2. Utilisez un chiffon sec pour essuyer 3. Installez un sac a usage unique neuf comme
toute saleté sur le filtre.

4. Replacez le couvercle du compartiment a poussiére; et si vous entendrez un « clic » alors il
est correctement installé.

illustré et insérez le manche du sac dans la fente.

Nettoyage des réservoirs d'eau propre et d'eau sale

2. Utilisez l'eau propre pour laver
completement les réservoirs, puis

1. Retirez les réservoirs d'eau sale et d'eau
propre, ouvrez leurs couvercles et versez

l'eau. essuyez |'extérieur des réservoirs avant
de les réinsérer dans la Station omni.

Remarque : Le flotteur dans le réservoir d'eau propre et la boule flottante dans le réservoir
d'eau sale sont tous deux des pieces amovibles. N'appliquez pas trop de force pendant le
nettoyage pour éviter de les endommager.

Nettoyage de la planche a laver et de son socle

2. Essuyez la planche a laver & l'aide d'un
chiffon sec et réinstallez-la sur la station omni.
Assurez-vous que le tuyau d'eau est bien
dans la rainure de la planche a laver ; sinon,

1. Retirez la planche a laver, et nettoyez-la a
l'aide une brosse et avec de l'eau du robinet.

['utilisation normale risque d'en étre affectée.

Remarque : N'inclinez pas la station omni lors de ['utilisation quotidienne ou du nettoyage.
Si de l'eau se retrouve dans le socle de la planche a laver, essuyez-la avec un chiffon.

Capteurs de nettoyage et contacts de charge

Utilisez un chiffon doux pour nettoyer tous les capteurs et les contacts de charge du robot aspirateur :

- Les capteurs de vide en dessous du robot aspirateur.

- Les contacts de charge sur la partie arriére du robot aspirateur.

- Le capteur laser LDS au-dessus du robot aspirateur.

- Le pare-chocs et le capteur laser ligne sur la partie avant du robot aspirateur.

ﬂ‘\ﬂ%
S
) Capteur laser ligne
> Capteur laser LDS

AN \
M Pare-chocs

Contacts de charge

Capteur de vide

Nettoyage de la brosse

- Retournez le robot aspirateur et pincez les clips pour retirer le couvercle de la brosse. Soulevez
la brosse, retirez les roulements aux deux extrémités, et nettoyez l'axe de la brosse.
- A l'aide de ciseaux, coupez et enlevez tout cheveu emmélés autour de la brosse, et retirez tous

les débris.
- Réinstallez les roulements de brosse, la brosse et le couvercle de la brosse, et vérifiez qu'ils sont

bien en place.
- Couvercle de brosse
- Bouton de déverrouillage

Brosse
Roulements de brosse %
|

yi

ATTENTION : si trop de cheveux sont emmélés dans la brosse, ou s'ils sont étroitement
emmaélés, ne tirez pas dessus de force, car vous risqueriez d'endommager la brosse.

37



38

Nettoyage de la brosse latérale

1. Retournez le robot aspirateur, tirez la brosse latérale vers le haut et nettoyez-la.
2. Réinstallez la brosse latérale dans le robot aspirateur.

Nettoyage de la roue pivotante

1. Retournez le robot aspirateur et retirez la roue pivotante.
2. Enlevez les cheveux, la saleté et tout autre débris sur la roue et l'axe.

3. Réinsérez la roue pivotante et appuyez dessus fermement pour la fixer en place.
O

Roue

Remarques :

- Si nécessaire, vous pouvez utiliser un outil tel qu'un petit tournevis pour extraire
délicatement l'axe de la roue pivotante et la nettoyer.
- Vous pouvez nettoyer la roue a l'eau et la réinstaller aprés séchage.

Nettoyage du compartiment a poussiére et du filtre

1. Maintenez enfoncé le bouton de déverrouillage du compartiment a poussiére pour
retirer le compartiment a poussiére, retirez le filtre du clip de filtre, puis videz le

compartiment a poussiére. Vous pouvez rincer le compartiment a poussiére si besoin.

2. Tapez doucement sur le cadre du filtre pour enlever la poussiére
ou nettoyez le filtre avec de l'eau du robinet.

Remarques :

-N'essayez pas de nettoyer le filtre & 'aide d'un objet dur, tel qu'une
brosse ou vos doigts.

- Il n'est pas recommandé de procéder a un ringage fréquent, sinon
le filtre risque d'étre endommagé.

- N'utilisez que de l'eau propre pour nettoyer le compartiment a
poussiere et le filtre. N'utilisez pas de détergents.

3. Séchez complétement le compartiment a poussiére et le filtre
avant de les réinstaller.

Remplacement de la serpilliere

Retirez la serpilliere de son support et remplacez-la par une
serpilliere neuve.

Nettoyage de la station omni

A l'aide d'un chiffon doux et sec, nettoyez les contacts de charge, les
orifices de vidage automatique et la zone d'émission du signal de la
station omni.

Entretien de la batterie

Le robot aspirateur contient un bloc-batterie au lithium-ion haute performance. Veillez a ce qu'il
reste bien chargé pendant 'utilisation quotidienne afin de maintenir les performances optimales de
la batterie.

Remarque : si le robot aspirateur n'est pas utilisé pendant une période prolongée, éteignez-le et
rangez-le. Pour éviter tout dommage d a une décharge excessive, le robot aspirateur doit étre
rechargé au moins une fois tous les trois mois.

Caractéristiques

Robot aspirateur Station omni
Nom Robot aspirateur Modele D102-JZEU
Modele D102GL Dimensions du produit 563 x 420 x 340 mm
Dimensions du produit @ 350 x 97 mm Entrée nominale 200-240 V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (capacité de fonctionnement)

Batterie lithium-ion 5200 mAh (capacité nominale) Puissance nominale 196 V==12A
Temps de charge Environ 6,5 heures Puissance (pendant le vidage de poussiere) 1000 W
Poids net 3,6 kg Puissance (pendant le nettoyage) 30W
Poids net (avec accessoires) 12,3 kg Puissance (séchage a l'air sec + charge) 80 W

Compatible avec

Android 9.0 & iOS 12.0 ou versions ultérieures

Connectivité sans fil

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tension nominale 144V =
Tension de charge 196V =
Puissance nominale 55 W

Fréquence de fonctionnement

2400-2483,5 MHz

Puissance maximale en sortie

<20 dBm

Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit &tre maintenu a une distance d'au moins 20 cm

entre l'antenne et le corps de 'utilisateur.

Informations sur la réglementation DEEE sur la mise au rebut et le
recyclage

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et
électroniques (DEEE dans la Directive européenne 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés
aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer 4 la protection de l'environnement et
de la santé humaine en apportant ['équipement usagé & un point de collecte dédié au recyclage
des équipements électriques et électroniques, agréé par le gouvernement ou les autorités locales.

fr— Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
négatif sur l'environnement et la santé humaine. Contactez linstallateur ou les autorités locales
pour obtenir plus d'informations concernant l'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation
de ce type de point de collecte.

Pour plus d'informations, rendez-vous sur www.mi.com A
Fabricant : Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Adresse : #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Fabriqué en Chine PAP



Informacion de seguridad

Lea detenidamente este manual antes de usar el producto y consérvelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

- Este producto esta destinado a la limpieza de suelos en ambientes domésticos unicamente. No lo use en el exterior,
en superficies que no sean suelos o en un entorno comercial o industrial.

- Este aparato puede ser utilizado por nifios a partir de 8 afios y por personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas o con falta de experiencia y conocimientos si han recibido supervision o instrucciones sobre el
uso del aparato de forma segura y comprenden los peligros que conlleva. Los nifios no deben jugar con el aparato.
La limpieza y el mantenimiento por parte del usuario no deben realizarse por nifios sin supervisién de un adulto.

- Si el juego de cables esta dafiado, debe ser reemplazado por un juego de cables especial disponible a través del
fabricante o de su agente de mantenimiento.

- Este aparato contiene baterias que solo deben ser reemplazadas por operarios expertos.

- Asegurese de que nifilos y mascotas se mantengan a una distancia segura del robot aspirador mientras esté en uso.

- No utilice el robot aspirador en zonas suspendidas sobre el nivel del suelo sin barreras protectoras.

- No coloque el robot aspirador boca abajo. No utilice la cubierta del sensor laser LDS, la cubierta ni los protectores
del robot aspirador como mango de transporte.

- No instale, cargue ni utilice este robot aspirador al aire libre, en cuartos de bafio ni cerca de una piscina.

- Puede producirse una situacion de peligro si el aparato pasa por encima del cable de alimentacion.

- Retire los objetos fragiles o pequefios del suelo para evitar que el robot aspirador choque con ellos y los darfie.

- No ponga nifios, mascotas ni ningun otro objeto encima del robot aspirador, independientemente de si esta parado
0 en movimiento.

- Mantenga el cabello, los dedos y otras partes del cuerpo lejos de la abertura de succién del robot aspirador.

- No utilice el robot aspirador para limpiar sustancias en combustién.

- No aspire objetos duros o afilados.

- El enchufe debe retirarse de la toma eléctrica antes de realizar el mantenimiento del aparato o limpiarlo.

- No limpie el robot aspirador ni la base multifuncién con un pafio mojado ni los enjuague con liquidos. Tras limpiar las
piezas que se pueden lavar, séquelas completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Asegurese de que el robot aspirador esté apagado cuando lo transporte y guardelo en su embalaje original si es
posible.



- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual de usuario. Los usuarios seran responsables de las
pérdidas o los darfios provocados por usar el producto de manera indebida.

- Para una proteccién adicional, el aparato debe alimentarse a través de un dispositivo de corriente residual (RCD)
con una corriente residual de funcionamiento no superior a 30 mA. Se aconseja la instalacién de un dispositivo de
corriente residual (RCD) con una corriente residual de funcionamiento no superior a 30 mA en el circuito eléctrico.
Pida consejo a su instalador.

- Este aparato se considera adecuado para su uso en paises con un clima tropical. También puede utilizarse en otros
paises.

- No use el robot aspirador en ambientes con temperaturas superiores a 40 °C o inferiores a 0 °C, ni en suelos con
liquidos o sustancias pegajosas.

Baterias y carga

ADVERTENCIA:

- No utilice baterias, juegos de cables, base multifuncion de terceros. El robot aspirador solo se puede utilizar con la base
multifuncion D102-JZEU.

- No es necesario que los usuarios realicen ninguna accién para cambiar la base multifuncién entre 50 Hz y 60 Hz, y
el producto puede adaptarse automaticamente tanto a 50 Hz como a 60 Hz.

- No intente desmontar, reparar o modificar la bateria ni la base multifuncién por su cuenta.

- No coloque la base multifuncién cerca de una fuente de calor.

- No utilice un pafio himedo ni las manos mojadas para limpiar los contactos de carga de la base multifuncion.

- No exponga el aparato ni la bateria a temperaturas excesivas.

- Tenga en cuenta el riesgo de cortocircuito de los bornes del aparato que funciona con bateria o de la bateria con
objetos metalicos.

- Si el robot aspirador no se va a utilizar durante un periodo prolongado, carguelo completamente, luego apaguelo y
guardelo en un lugar fresco y seco.

- Recargue el robot aspirador al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se descargue en exceso.

M
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- No dafe la bateria al quitarla, para evitar cortocircuitos o pérdidas de liquidos. Si la bateria tiene una pérdida, evite

que el liquido toque su piel o la ropa y limpielo de inmediato con un pafio seco. Luego, envie la bateria a una
instalacién de reciclaje adecuada o al equipo de servicio posventa designado para desecharla adecuadamente.

- El paquete de baterias de iones de litio contiene sustancias peligrosas para el medio ambiente. Antes de desechar

el robot aspirador, primero retire el paquete de baterias y luego deséchelo o reciclelo de acuerdo con las leyes
y regulaciones locales del pais o regién donde se utilice.

- Al retirar las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse de que el producto esté desconectado de la

ﬁ Solo para uso en interiores.

corriente.
1. Quite el tornillo de la parte inferior y, a continuacion, retire la cubierta.
2. Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacion. No dafie la carcasa de la bateria para
evitar cualquier riesgo de lesiones.
3. Envie las baterias a una organizacién profesional de reciclaje.
— La bateria debe retirarse del aparato antes de su eliminacion.
— Al quitar la bateria, se debe desconectar el aparato de la red eléctrica.
— La bateria debe eliminarse de forma segura.

LL]] Antes de usar, lea detenidamente las instrucciones.

Informacion de seguridad del laser

El sensor laser de este producto cumple la norma IEC 60825-1: 2014 y EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser de clase 1. Evite el contacto directo con los ojos durante su uso.

PRODUCTO LASER DE CLASE 1

PRODUCTO LASER DE CONSUMO

EN 50689:2021

Declaracion de conformidad de la UE

C

Xiaomi Communications Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico D102GL cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el texto completo de la declaracién de conformidad
de la UE en esta direccién de internet: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Para un manual electrénico detallado, vaya a www.mi.com/global/support/user-guide



Descripcion del producto

Robot aspirador

Nota: Las ilustraciones del producto, los
accesorios y la interfaz de usuario del manual
de usuario son solo para fines de referencia.
El producto vy las funciones actuales pueden
variar debido a las mejoras del producto.

Robot aspirador

Accesorios preinstalados

Cepillo

Otros accesorios

Cepillo

Juego de
cables

Cubierta del
cepillo

Bolsa desechable
(preinstalada en la
base multifuncion)

O
O

Filtro (preinstalado en el
compartimento de polvo)

Compartimento de
polvo

—

Base multifuncién (con bolsa
desechable preinstalada,
deposito de agua limpia, depésito
de agua sucia y tabla de lavado)

Extensor de
base de tabla
de lavado

Soporte para Almohadilla
almohadillas de la mopa x 2
de la (preinstalada en el
mopa x 2 soporte para almohadillas

de la mopa)

Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o apagar
Pulse para iniciar o poner en pausa la limpieza cuando est4 encendido

Pulse para poner en pausa la ejecucién

Pulse cuando esté en pausa para que el robot aspirador regrese a la base multifuncién para
cargarse

Pulse para detener el acoplamiento cuando esté regresando a la base multifuncién
Mantenga pulsado durante tres segundos para habilitar o deshabilitar el bloqueo infantil

Indicador

Blanco: limpiando/limpieza completada/cargado completamente

Parpadeo en blanco: volviendo a la base de carga/reposicionando/actualizando firmware
Luz de intensidad variable blanca: cargando

Naranja: Wi-Fi desconectado

Parpadeo en naranja: Error/Esperando conexiéon/Conectando al Wi-Fi
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Compartimento  Orificio de  Contacto
de polvo
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Robot aspirador

o Cubierta del sensor
laser LDS

> Sensor laser LDS

o Protector

Sensor laser de

Cubierta

vaciado

automatico

de carga

linea

° Botdn de reinicio

*Mantenga pulsado
durante tres segundos
para restaurar los
ajustes de fabrica

»Mantenga pulsado
durante 10 segundos
para forzar el
apagado

o Indicador Wi-Fi

- Encendido: Wi-Fi
conectado

- Parpadeo: Esperando
conexion
Wi-Fi/Conectando
al Wi-Fi

- Apagado: Wi-Fi no
conectado

Sensor
ultrasénico

Cepillo lateral
Cepillo

Rueda principal

Orificio de
vaciado
automatico

Filtro o

Sensor de altura

— ——o Rueda giratoria
L —:

Cubierta del cepillo

Rueda principal

almohadillas de la
mopa

Clip del
compartimento o
de polvo

Compartimento de polvo

Pinza de la cubierta del cepillo

Agujero de montaje
del soporte para las

Base multifuncion

Depdsito de
agua sucia

e

N |
lavado

Clip del depésito de agua

Bola de flotacion

Depdsito de agua sucia

Depdsito de agua limpia

Cubierta
Deposito de agua
limpia

Mango

Clip del depdsito
de agua

Tubo de agua

Filtro
Flotador



Modo de instalaciéon

Modo de uso

Base multifuncion

Compartimento - |
de polvo
Tapa del

compartimento de polvo
Abertura del =
compartimento
de polvo
Orificio de
vaciado
automatico

Vista frontal

Bolsa desechable

Mango de la =
bolsa desechable ()

—— Indicador

Blanco: la base
multifunciéon funciona
correctamente

Parpadeo en naranja:
la base multifuncién

Puerto de
alimentacion

— Contactos de carga

tiene un error —
. Area de senalizacién Afkfl J

Montaje de la mopa

Zona de fijacién de la

almohadilla de la mopa

Nota: La base multifuncién viene con una bolsa desechable

preinstalada de fabrica.

N
U

Vista trasera

Soporte para almohadillas
de la mopa

Almohadilla de la mopa

Retirada de los elementos protectores

Antes de utilizar el robot aspirador, retire las
peliculas protectoras 1y 2 de ambos lados y las
peliculas protectoras 3, 4y 5.

Instalacién del cepillo lateral y el conjunto de la mopa

Instale el cepillo lateral y el conjunto de la
mopa respectivamente como se muestra
en la ilustracion. Estan correctamente
instalados cuando se oye un "clic".

Colocacion de la base multifuncién

- Coloque la base multifuncion pegada a una
pared y sobre un suelo liso y duro, por
ejemplo, de madera o baldosas.

- Asegurese de que haya un espacio libre
de mas de 0,82 metros de alto, mas de
1,93 metros de largo y méas de 0,44 metros
de ancho. Asegurese de que la base
multifuncion esté en una zona con buena
conexion Wi-Fi y cerca de una toma
eléctrica.

Instalacién del extensor de base de tabla de lavado

- Instale el extensor de base de tabla de lavado en la base
multifuncién siguiendo la direccién que se muestra en la

ilustracion.

- Asegurese de que el extensor de base de tabla de lavado
esté alineado con la parte inferior de la base multifuncion,

y de que la superficie inferior esté nivelada.

Conexidén a la corriente

Coloque la base multifuncién en un lugar adecuado,
conéctele el juego de cables y enchufelo a una toma

eléctrica.

Nota: Enchufe firmemente el conector del juego de cables
en el puerto de alimentacion de la base multifuncién hasta

que el indicador permanezca encendido en blanco.

Colocacion del robot aspirador

- Antes de usarlo, mantenga pulsado el botén (O
del robot aspirador durante tres segundos para
encenderlo.

- Una vez encendido el robot aspirador, coléquelo
en la base multifuncién y asegurese de que los
contactos de carga del robot aspirador y de la
base estén perfectamente alineados.

- Cuando el robot aspirador se conecte
correctamente a la base multifuncién, escuchara
un aviso de voz de comienzo de la carga.

Notas:

- Antes del primer uso, se recomienda cargar completamente el robot aspirador.

- Si el robot aspirador no puede encenderse debido a un nivel de bateria bajo, colédquelo
manualmente en la base multifuncién para que se cargue durante un rato.

- Cuando el robot aspirador se esté cargando, se encenderd automaticamente y no se

podra apagar.

Adiciéon de agua al depdésito de agua limpia

Marca de nivel maximo de

agua
Capacidad del depdsito de
agua: 41

Notas:

- No afada agua por encima de la marca de nivel maximo de agua (MAX).

- No afada agua caliente en el depdsito de agua, ya que podria deformarse.

- No afada ninguna sustancia, como detergentes, para evitar dafar el robot aspirador.

Conectando con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home*. Utilice la aplicacion
Mi Home/Xiaomi Home para controlar su dispositivo y para interactuar con otros dispositivos
inteligentes.

Escanee el cédigo QR para descargar e instalar la aplicacién. Se le
dirigird a la pagina de configuracién de conexion si la aplicacion
ya estd instalada. O busque "Mi Home/Xiaomi Home" en la App
Store para descargarla e instalarla.

Abra la aplicacion Mi Home/Xiaomi Home, pulse Qenla parte
superior derecha y, a continuacién, siga las instrucciones para
anadir el dispositivo.

* La aplicacién se conoce como Xiaomi Home en Europa (excepto C629E33F
en Rusia). EL nombre de la aplicacion que aparece en su dispositivo
debe ser tomado como el predeterminado.

Notas:

- El robot aspirador funciona con la aplicacién Mi Home/Xiaomi Home y es compatible con
Android 9.0 e iOS 12.0 o superior.

- Solo se admiten redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

- La version de la aplicacion puede haber sido actualizada, siga las instrucciones basadas en
la version actual de la aplicacion.



Restablecimiento de Wi-Fi

Siga estos pasos si el robot aspirador no puede conectarse a la red porque se restablecié el
router, olvido la contrasefa u otras razones:

1. Abra la cubierta del robot aspirador para poder ver el indicador Wi-Fi.

2. Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones (1) y {3 durante 7 segundos hasta que escuche
un aviso de voz que le indica que el robot aspirador esta esperando para la configuracién de la red.
3. Cuando el indicador Wi-Fi parpadee, la conexién Wi-Fi se habré restablecido correctamente.

Encendido y apagado

- Mantenga pulsado el botén (D durante tres segundos para encender el robot aspirador.
Cuando el indicador del robot aspirador se encienda, significa que el robot aspirador entra en
el modo en espera.

- Cuando el robot aspirador esté en pausa y no se esté cargando, mantenga pulsado el botén ()
durante tres segundos para apagarlo.

Nota: Cuando el robot aspirador se esté cargando, se encenderd automéaticamente y no se
podrd apagar.

Creacion rapida de mapas

- Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la aplicacion para
crear rapidamente un mapa y el robot aspirador comenzaré a crear el mapa sin limpiar.

- El proceso de creacién del mapa se completard cuando el robot aspirador regrese a la base
multifuncién y el mapa se guardaré automaticamente.

Notas:

- Asegurese de que el robot aspirador esté completamente cargado y de que arranca desde la
base multifuncion.

- Antes de crear el mapa, retire los objetos que haya en el suelo, abra las puertas de las
habitaciones y bloquee las zonas en las que no pueda entrar el robot aspirador.

- Durante la creacion del mapa, no siga, mueva ni interrumpa al robot aspirador, y no mueva la
base multifuncion.

- Tras la creacién del mapa, establezca paredes virtuales o zonas restringidas en los espacios en
los que el robot aspirador no pueda entrar, como aquellos en los que se pueda atascar o rayar.

- Establezca paredes virtuales o zonas restringidas en espacios con alfombras de pelo largo o
flecos, para evitar que el robot aspirador se enrede.

- Configure paredes virtuales o zonas restringidas para excluir los espacios alfombrados antes
de pasar la mopa, para evitar que la alfombra se moje.

Pausa

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento, pulse cualquier botén para ponerlo en pausa.

Nota: no levante ni mueva el robot aspirador mientras esté en pausa. De lo contrario, puede
tener errores de posicionamiento que podrian impedir que el robot aspirador regrese a la base
multifuncién o provocar la pérdida del mapa.

Modo de suspension

El robot aspirador activarad automéaticamente el modo de suspension después de haber estado
en pausa durante 10 minutos. El indicador se apagaré. Para volver a activarlo, pulse cualquier
botén del robot aspirador.

Nota: El robot aspirador se apagara automéaticamente después de estar 12 horas en el modo
de suspension.

Reanudacion de la limpieza

Si el robot aspirador empieza a quedarse sin bateria durante una limpieza, volvera
automaticamente a la base multifuncién para cargarse. Cuando el robot aspirador esté
debidamente cargado, reanudard la limpieza desde donde la dejé.

Ajustes del bloqueo infantil

Para activar o desactivar el blogueo infantil, mantenga pulsado el botén {3 del robot
aspirador durante tres segundos.

Nota: Cuando se activa la funciéon de bloqueo infantil, los botones del robot aspirador no
funcionan. En su lugar, puede controlar el robot aspirador con la aplicacion.

Vaciado del polvo

Cuando el robot aspirador regrese automaticamente a la base multifuncion para cargarse
después de completar una tarea de aspirar y pasar la mopa, de aspirar antes de pasar la mopa
o de aspirar, la base multifuncion empezara a vaciar automaticamente el compartimento de
polvo.

Notas:

- Cuando el robot aspirador vuelve a mitad de la tarea a la base multifuncién para limpiar las
almohadillas de la mopa, la base no vacia automaticamente el compartimento de polvo.

- Sila funcién de vaciado automaético del polvo esta desactivada en la aplicacion, la base
multifuncién no vaciara el compartimento de polvo automaticamente.

- Si cambia en la aplicacion la frecuencia del vaciado automaético del polvo, la base
multifuncion vaciara el polvo segun la frecuencia establecida.
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Aspirar y pasar la mopa

Inicio de la limpieza

- Antes de comenzar, asegurese de que el conjunto de la mopa
y otras partes necesarias se hayan instalado en el robot
aspirador y de que el depdsito de agua limpia tenga agua.

- Seleccione el modo de aspirar y pasar la mopa en la
aplicacion y utilice la aplicacion o pulse el botén (1) del robot
aspirador para que comience desde la base. A continuacion,
el robot aspirador planificara la mejor ruta de limpieza y -
realizaré la tarea de limpieza en funcién del mapa creado.

Notas:

- El robot aspirador humedecerd las almohadillas de la mopa antes de comenzar.

- Espere un momento. Antes de comenzar, asegurese de que la base multifuncién esté
conectada a la corriente y de que el robot aspirador esté conectado a la base multifuncion.

- Para garantizar que el robot aspirador pueda regresar correctamente a la base multifuncién
después de completar la tarea de aspirar y pasar la mopa, se recomienda hacer que el robot
aspirador comience desde la base multifuncién. No mueva la base multifuncién, el depdsito
de agua limpia, el depdsito de agua sucia ni la tabla de lavado durante la limpieza.

Regreso automaético para limpiar las almohadillas de la
mopa a mitad del proceso

Durante la limpieza, es posible que el robot aspirador vuelva

autométicamente a la base multifuncién para lavar las almohadillas
de la mopa después de limpiar determinados cuadrados de la _
zona. Una vez que las almohadillas de la mopa se hayan ,/

lavado, el robot aspirador reanudard la tarea de limpieza.

Vaciado del polvo y limpieza de las almohadillas de la
mopa automaticos, y secado por aire

Cuando el robot aspirador haya terminado una tarea de limpieza y
regrese a la base multifuncién para cargarse, la base multifuncion
empezara a vaciar automaticamente el polvo y después limpiara y
secard por aire las almohadillas de la mopa.

Limpieza del depédsito de agua sucia

Una vez limpiadas y secadas por aire las almohadillas de la :
mopa, limpie el depdsito de agua sucia para evitar malos olores.

Aspirar

Seleccione el modo de aspiracion en la aplicacion y utilice la aplicacion o pulse el botén (D
en el robot aspirador para comenzar la limpieza. Luego, el robot aspirador elevara el conjunto
de la mopa y comenzara a aspirar desde la base multifuncién. Una vez que termine de aspirar,
regresara a la base multifuncién para vaciar automaticamente el compartimento de polvo.

Notas: Si el conjunto de la mopa no esté instalado, el robot aspirador empezara a aspirar
automaticamente al iniciarse.

Pasar la mopa

Antes de comenzar, asegurese de que el conjunto de la mopa y otras partes necesarias

se hayan instalado en el robot aspirador y de que el depdsito de agua limpia tenga agua.
Seleccione el modo de pasar la mopa en la aplicacién y utilice la aplicacion o pulse el boton ()
del robot aspirador para comenzar la limpieza. Luego, el robot aspirador humedecera
autométicamente las almohadillas de la mopa y saldré de la base multifuncién para comenzar
a pasar la mopa. Una vez que finalice, regresara a la base multifuncién para lavar y secar por
aire las almohadillas de la mopa.

Aspirar antes de pasar la mopa

Antes de comenzar, asegurese de que el conjunto de la mopa se haya instalado en el robot
aspirador y que el depésito de agua limpia tenga agua. Seleccione el modo de aspirar antes
de pasar la mopa en la aplicacion y utilice la aplicacion o pulse el botén () en el robot
aspirador para comenzar la tarea de limpieza. Luego, el robot aspirador elevara el conjunto
de la mopa para aspirar. Cuando termine de aspirar, regresara a la base multifuncién para
vaciar automaticamente el polvo y humedecer las almohadillas de la mopa. Luego, bajara el
conjunto de la mopa para comenzar a pasar la mopa.



Cuidado y mantenimiento

Piezas

Para mantener el robot aspirador en buen estado, se recomienda consultar la siguiente tabla para

el mantenimiento rutinario.

Piezas

Frecuencia de limpieza

Frecuencia de reemplazo

Compartimento de polvo

Limpiar cuando sea necesario

/

Filtro Limpiar cada dos semanas 3-6 meses
Depésito de agua limpia Limpiar cada dos semanas
Deposito de agua sucia S&_;@:Egi:é'?ﬁ;gr /
Tabla de lavado Limp\arsce?g:nt;r;a o dos
Cepillo Limpiar cada dos semanas 6-12 meses
Cepillo lateral Limpiar cada dos semanas 3-6 meses
Almohadilla de la mopa / 1-3 meses

Rueda giratoria

Sensor laser LDS

Sensor laser de linea

Sensor de altura

aspiraaor

Contactos de carga del robot

Sensor ultrasénico

Limpiar cada mes

Protector

del robot aspirador

Orificios de vaciado automatico

Parte inferior del robot aspirador

Base multifuncion

multifuncién

Contactos de carga de la base

multifuncién

Area de senalizacion de la base

En funcién de su uso

Bolsa desechable

Sustituir cada dos meses y medio

aproximadamente, segun el uso real

Notas:

- Las frecuencias de sustitucién son solo orientativas. Si una pieza esta dafada, se
debe sustituir répidamente para garantizar una limpieza eficaz.

- Para mover o trasladar el robot aspirador, vacie los depésitos de agua limpia y sucia
para evitar que el robot aspirador se dafe en el traslado.

Sustitucién de la bolsa desechable

1. Cuando la bolsa desechable esté llena, quite la tapa de la abertura del compartimento de
polvo. Retire la bolsa desechable por el mango y deséchela.

Abertura del o
compartimento de polvo

Nota: Tire del asa de la bolsa desechable para cerrarla y evitar que salga el polvo y los residuos.

3. Coloque una nueva bolsa desechable tal
como se muestra en la ilustracién e introduzca
el mango de la bolsa en la ranura.

2. Utilice un paro seco para limpiar el
polvo del filtro.

4. Vuelva a colocar la tapa del compartimento de polvo. Estara correctamente instalada
cuando escuche un "clic".

49

Limpieza de los depésitos de agua limpia y sucia

1. Retire los depésitos de agua limpia y
sucia, abra sus tapas y vacielos.

2. Use agua limpia para lavar los depdsitos
por completo y, luego, séquelos por fuera
antes de volver a colocarlos en la base

multifuncién.

Nota: El flotador del depésito de agua limpia y la bola de flotacién del depdsito de agua sucia
son piezas moéviles. No aplique demasiada fuerza al limpiarlos para evitar que se dafen.

Limpieza de la tabla de lavado y su base

1. Retire la tabla de lavado y limpiela con un
cepillo y agua del grifo.

2. Limpie la tabla de lavado con un paro seco
y vuelva a instalarla en la base multifuncion.
Asegurese de que el tubo de agua esté
dentro de la ranura de la tabla de lavado; de
lo contrario, puede afectar al uso normal.

Nota: No incline la base multifuncién durante el uso diario o la limpieza. Si se acumula agua
en la base de tabla de lavado, séquela con un pano.
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Sensores de limpieza y contactos de carga

Utilice un pafo suave para limpiar todos los sensores y contactos de carga del robot aspirador:

- Los sensores de altura de la parte inferior del robot aspirador.

- Los contactos de carga de la parte trasera del robot aspirador.

- El sensor laser LDS de la parte superior del robot aspirador.

- El protector y el sensor ldser de linea de la parte delantera del robot aspirador.

Sensor de altura

Sensor laser de linea
> Sensor laser LDS

Contactos de carga

Limpieza del cepillo

- Dele la vuelta al robot aspirador y pulse los clips para quitar la cubierta del cepillo. Levante el
cepillo hacia afuera, retire los rodamientos de ambos extremos y limpie el eje del cepillo.

- Utilice unas tijeras para cortar los pelos enredados en el cepillo y retire cualquier otro desecho.

- Vuelva a instalar el rodamiento del cepillo, el cepillo y la cubierta del cepillo y asegurese de que
queden sujetos en su sitio.

Cubierta del cepillo
S - Botén de liberacion
Tﬂ? Cepillo
Rodamientos del cepillo %
|

yi

PRECAUCION: Si se acumula mucho pelo en el cepillo o si el pelo estd muy enredado, no tire de
él con fuerza, ya que podria danar el cepillo.



Limpieza del cepillo lateral

1. Dele la vuelta al robot aspirador, saque el cepillo lateral hacia arriba y limpielo.
2. Vuelva a instalar el cepillo lateral en el robot aspirador.

Limpieza de la rueda giratoria

1. Dele la vuelta al robot aspirador y extraiga la rueda giratoria.
2. Quite los pelos, la suciedad y otros desechos de la rueda y el eje.
3. Vuelva a insertar la rueda giratoria y presiénela firmemente en su sitio.

Rueda
Eje

Notas:

- Si es necesario, puede utilizar una herramienta como un destornillador pequefio
para extraer con cuidado el eje de la rueda giratoria y limpiarlo.
- Puede limpiar la rueda con agua y volver a instalarla cuando esté seca.

Limpieza del compartimento de polvo y el filtro

1. Mantenga pulsado el botén para extraer el compartimento de polvo para liberar el

compartimento de polvo, retire el filtro del clip del filtro y vacie el compartimento de

polvo. Si es necesario, puede enjuagar el compartimento de polvo.

2. Golpee suavemente el marco del filtro para eliminar la suciedad,
o limpie el filtro con agua del grifo.

Notas:

- No intente limpiar el filtro con un objeto duro, como un cepillo,
o los dedos.

- No se recomienda un aclarado frecuente, ya que, de lo contrario,
el filtro podria danarse.

- Utilice Unicamente agua limpia para limpiar el compartimento de
polvo y el filtro. No utilice detergente.

3. Seque completamente el compartimento de polvo y el filtro
antes de volver a instalarlos.

Sustitucién de la almohadilla de la mopa

Retire la almohadilla de la mopa del soporte y sustitiyala
por una nueva.

Limpieza de la base multifuncién

Limpie los contactos de carga, los orificios de vaciado automaético y el
area de sefalizacion de la base multifuncién con un pano suave y seco.

Mantenimiento de la bateria

El robot aspirador contiene un paquete de baterfa de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese de
que permanezca bien cargado durante el uso diario para mantener un rendimiento 6ptimo de la bateria.

Nota: Si el robot aspirador no se usa por un largo perfodo de tiempo, apaguelo y guardelo. Para evitar
dafos por descarga excesiva, el robot aspirador debe recargarse al menos una vez cada tres meses.
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Especificaciones

Robot aspirador

Base multifuncion

Nombre Robot aspirador limpiador

Modelo D102-JZEU

Modelo D102GL

Dimensiones del articulo 563 x 420 x 340 mm

Dimensiones del articulo @ 350 x 97 mm

Entrada nominal 200-240 V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (capacidad real)

Bateria de iones de litio 5200 mAh (capacidad nominal) Salida nominal 19,6 V==12A
Tiempo de carga 6,5 horas aprox. Potencia (durante el vaciado de polvo) 1000 W
Peso neto 3,6 kg Potencia (durante la limpieza) 30W
Peso neto (con accesorios) 12,3 kg Potencia (durante secado por aire + carga) 30 W

Compatible con Android 9.0 e iOS 12.0 o superior

Conexion inaldmbrica Wi-Fi I[EEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tension nominal 144V =
Tensién de carga 196V =
Potencia nominal 55 W

Frecuencia de operacién 2400-2483,5 MHz

Potencia méxima de salida <20 dBm

En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia de, al menos, 20 cm entre la
antena y el cuerpo del usuario.
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Directiva RAEE de informacién de eliminacion y reciclaje

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos
(RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no deben mezclarse con residuos domésticos sin
clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus
equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos
y electronicos, designado por el gobierno o las autoridades locales. La eliminacién y el reciclado

fr— correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud
humana. Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mas
informacién sobre la ubicacién y las condiciones de dichos puntos de recogida

Para obtener mas informacidn, visite www.mi.com A
Fabricado por: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Direccion: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Fabricado en China PAP



Sicherheitsinformationen

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der Verwendung sorgféltig durch und bewahren Sie sie auf, um zukinftig die Informationen
nachlesen zu kdnnen.

Nutzungseinschréankungen

- Dieses Produkt ist nur fir die Reinigung von Béden im Wohnumfeld vorgesehen. Es darf nicht im AuBenbereich, auf anderen
Oberflachen als FuBbdden oder in gewerblichen oder industriellen Umgebungen eingesetzt werden.

- Dieses Gerét ist flr Kinder ab einem Alter von 8 Jahren und Personen geeignet, die kdrperlich, sensorisch oder geistig behindert
sind oder nicht Gber ausreichend Erfahrung oder Kenntnisse verfligen, wenn sie eine Beaufsichtigung oder Anweisung zur
sicheren Nutzung des Geréts erhalten haben und wissen, welche Gefahren auftreten kénnen. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat
spielen. Kinder dirfen nur unter Aufsicht Wartungs- oder Reinigungsarbeiten an dem Geréat ausfihren.

- Bei Beschadigung des Stromkabelsatzes muss dieser durch einen speziellen Stromkabelsatz ersetzt werden, der beim Hersteller
oder seinem Kundendienst erhaltlich ist.

- Dieses Gerat enthalt Batterien, die nur von Fachpersonal ausgewechselt werden durfen.

- Sorgen Sie dafur, dass Kinder und Haustiere wahrend des Betriebs des Roboterstaubsaugers in einem sicheren Abstand gehalten
werden.

- Verwenden Sie den Roboterstaubsauger nicht in einem Bereich, der sich Uber dem Bodenniveau befindet und der nicht durch
eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht auf den Kopf gestellt werden. Sie diirfen die Abdeckung des LDS-Lasersensors, die
Abdeckung oder den StoBfanger niemals als Griff benutzen, um den Roboterstaubsauger zu bewegen.

- Der Roboterstaubsauger darf nicht im Freien, in Badezimmern oder in der Nahe eines Schwimmbeckens benutzt, installiert oder
geladen werden.

- Es kénnen Gefahren entstehen, wenn das Gerat Uber das Stromkabel fahrt.

- Bitte halten Sie das Reinigungswerkzeug von Kindern fern.

- Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande diirfen weder auf dem stillstehenden noch dem sich bewegenden
Roboterstaubsauger positioniert werden.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugdffnung des Roboterstaubsaugers fern.

- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht zum Entfernen brennender Substanzen.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegensténde ein.

- Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden.

- Wischen Sie den Roboterstaubsauger oder die Multifunktionsstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und spilen
Sie sie nicht mit Fllssigkeiten ab. Trocknen Sie abwaschbare Teile nach der Reinigung vollstandig, bevor Sie diese
erneut installieren und verwenden.
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- Stellen Sie sicher, dass der Roboterstaubsauger beim Transport ausgeschaltet ist und mdglichst in der Originalverpackung

befordert wird.

- Bitte verwenden Sie dieses Produkt geméaB den Anweisungen in der Bedienungsanleitung. Fir Verluste und Schaden, die durch

unsachgemaBen Gebrauch entstehen, wird keine Garantie ibernommen.

- Als zusétzlicher Schutz ist das Gerét tiber einen Fehlerstromschutzschalter (RCD) mit einem Nennfehlerstrom von héchstens

30 mA zu versorgen. Die Installation eines Fehlerstromschutzschalters (RCD) mit einem Nennfehlerstrom von héchstens 30 mA
im Stromkreis ist empfehlenswert. Fragen Sie den Installateur um Rat.

- Dieses Gerat ist fur die Verwendung in Landern mit tropischem Klima geeignet. Es darf auch in anderen Landern verwendet werden.
- Benutzen Sie den Roboterstaubsauger nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen Uber 40 °C oder unter O °C liegen,

und auch nicht auf Béden mit Flissigkeiten oder klebrigen Substanzen.

Akkus und Laden
WARNUNG:

- Verwenden Sie keinen Akku, Stromkabelsatz oder Multifunktionsstation von Drittanbietern. Der Roboterstaubsauger kann nur mit

der Multifunktionsstation D102-JZEU verwendet werden.

- Es sind keine MaBnahmen seitens der Benutzer erforderlich, um die Multifunktionsstation zwischen 50 Hz und 60 Hz umzuschalten,

und das Produkt kann sich sowohl auf 50 Hz als auch auf 60 Hz einstellen.

- Sie durfen den Akku oder die Multifunktionsstation nicht selbst zerlegen, reparieren oder modifizieren.
- Stellen Sie die Multifunktionsstation nicht in der Nahe von Warmequellen auf.

- Verwenden Sie kein nasses Tuch und benutzen Sie auch keine nassen Hande, um die Ladekontakte der Multifunktionsstation

abzuwischen oder zu reinigen.

- Setzen Sie das Gerat oder den Akku keinen GbermaBigen Temperaturen aus.
- Seien Sie sich des Risikos bewusst, dass die Klemmen des akkubetriebenen Geréts oder des Akkus durch Metallgegensténde

kurzgeschlossen werden kdnnen.

- Wenn der Roboterstaubsauger langere Zeit nicht benutzt wird, laden Sie ihn vollstédndig auf, schalten Sie ihn aus und lagern Sie

ihn an einem kihlen und trockenen Ort.

- Laden Sie den Roboterstaubsauger mindestens einmal alle 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

- Besché&digen Sie den Akku nicht, wenn Sie ihn herausnehmen, um Kurzschlisse oder das Auslaufen von Flissigkeit zu
vermeiden. Wenn der Akku auslauft, achten Sie darauf, dass die Flissigkeit nicht mit Ihrer Haut oder Kleidung in Beriihrung
kommt, und wischen Sie die Flissigkeit sofort mit einem trockenen Tuch ab. Senden Sie den Akku dann zur ordnungsgemaBen
Entsorgung an eine geeignete Recyclingeinrichtung oder an das entsprechende Kundendienstteam.

- Das Lithium-lonen-Akkupack enthalt umweltgeféhrdende Substanzen. Bevor der Roboterstaubsauger entsorgt wird, muss
zunachst der Akkupack entfernt werden. AnschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen Gesetzen und Vorschriften
des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.

- Bevor Sie Akkus aus dem Gerat entfernen, sollten Sie die Akkus zunachst entleeren und sich vergewissern, dass das Produkt
vom Stromnetz getrennt ist.

1. Entfernen Sie die Schrauben an der Unterseite und entfernen Sie die Abdeckung.

2. Ziehen Sie den Akkustecker ab und entfernen Sie dann die Akkus. Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen
vorzubeugen.

3. Geben Sie die Akkus zum professionellen Recycling zuriick.
— Der Akku muss aus dem Gerat entfernt werden, bevor es verschrottet wird.

— Das Gerat muss vom Stromnetz getrennt werden, wenn der Akku entfernt wird.
— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ﬁ Nur im Innenbereich verwenden. || Lesen Sie vor der Verwendung die Anweisungen durch.

Lasersicherheitsinformationen

Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht den Normen IEC 60825-1: 2014 und EN 60825-1:2014/A11:2021 fur
Laserprodukte der Klasse 1. Bitte vermeiden Sie bei der Verwendung direkten Kontakt mit den Augen.
LASERPRODUKT DER KLASSE 1

VERBRAUCHER-LASERPRODUKT
EN 50689:2021

EU-Konformitatserklarung

Hiermit bestatigt Xiaomi Communications Co., Ltd., dass das Funkgerat des Typs D102GL mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklang steht. Der vollstandige Wortlaut der
EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Eine detaillierte elektronische Bedienungsanleitung finden Sie unter www.mi.com/global/support/user-guide
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ProduktUbersicht

Roboterstaubsauger

Hinweis: Abbildungen des Produkts, des
Zubehors und der Benutzeroberflache in
der Bedienungsanleitung dienen nur als
Referenz. Die tatsachlichen Produkte
und Funktionen kénnen aufgrund von
Produktverbesserungen variieren.

Roboterstaubsauger

Vorinstallierte Zubehorteile

Blrste

Sonstige Zubehorteile

//:.145[\’)‘3

—o

EBE=

Filter (Im Staubbehalter
vorinstalliert)

Staubbehalter

Burstenabdeckung

SeitenbUrste Stromkabelsatz  Einwegbeutel (in der 2x 2x \(Nischer*Pad Verlangerung des Multifunktionsstation (mit einem
Multifunktionsstation  Wisher-Pad- Auf dem Reinigungsschalen- i f f
vorinstalliert) Halter Wischer-Pad-Halter bodens vorinstallierten Einwegbeutel,

Frischwasserbehalter,
Schmutzwasserbehalter und
Reinigungsschale)

vorinstalliert)

Zum Ein- oder Ausschalten 3 Sekunden lang gedrtckt halten

Drucken, um die Reinigung zu starten oder im eingeschalteten Zustand zu pausieren

O

O Drucken, um wahrend des Betriebs zu pausieren
Drucken, um den Roboterstaubsauger zum Aufladen in die Multifunktionsstation
zurlickzubringen, wahrend der Roboter sich im Pausenmodus befindet
Drucken, um den Andockvorgang wahrend der Ruckkehr zur Multifunktionsstation zu beenden
Drei Sekunden lang gedrtickt halten, um die Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren

Anzeige

WeiB: Reinigung/Sauberung abgeschlossen/Vollstandig aufgeladen

Blinkt weil: Riickkehr zur Ladung/Repositionierung/Aktualisierung der Firmware
Pulsierendes weiB: Wird geladen

Orange: WLAN getrennt

Blinkt orange: Fehler/Warten auf Verbindung/Verbindung mit WLAN herstellen

Roboterstaubsauger

o Abdeckung des
LDS-Lasersensors

o LDS-Lasersensor
StoBfanger

Linien-Lasersensor

Reset-Taste

« Drei Sekunden lang
gedruckt halten,
um das Gerat auf die
Werkseinstellungen
zurlickzusetzen

=10 Sekunden lang
gedruckt halten, um
das Ausschalten des
Gerats zu erzwingen

Abdeckung

WLAN-Anzeige
« Ein: WLAN verbunden

Verbindung mit WLAN

Staubbehalter  Automatische Ladekontakt

Luftungsoffnung

« Blinkend/Blinkt: Warten
auf WLAN-Verbindung/

« Aus: WLAN nicht verbunden

Ultraschallsensor o——

Seitenburste e——

Burste

Klippensensor

Hauptrad

I

Staubbehalter-Clip o

Automatische
Luftungsoffnung

Filter

Staubbehalter

Lenkrad

Burstenabdeckung

Clip der Burstenabdeckung

Hauptrad

Befestigungsloch fur
Wischer-Pad-Halter

Multifunktionsstation

Abdeckung

Schmutzwassertank Frischwassertank

Griff %%m%% Griff

N 4
Reinigungsschale D—M‘

Wasserbehélter-Clip

Schwimmerkugel

Schmutzwassertank

Wasserbehalter-Clip

asserrohr

o Filter

o Schwimmer

Frischwassertank



Installation

Verwendung

Multifunktionsstation

Staubgehause
Staubgehause
Abdeckung
Staubgehause
Offnung

Automatische
Luftungsoffnung

Vorderansicht
Einwegbeutel
Einweg-
Beutelgriff ()
-

Hinweis: Die Multifunktionsstation hat ab Werk einen
vorinstallierten Einwegbeutel.

[ o Anzeige

Wei3
Multifunktionsstation
lauft einwandfrei
Blinkt Orange: 0
Multifunktionsstation
hat einen Fehler

- Signalbereich
7 Ladekontakte

N
|
U

Stromanschluss

Ruckansicht

Wischer-Baugruppe

Befestigungsbereich o
fur Wischer-Pads

Wischer-Pad-Halter

Wischer-Pad

Schutzabdeckungen abnehmen

Entfernen Sie vor der Verwendung des
Roboterstaubsaugers die Schutzstreifen 1und 2 an
beiden Seiten und die Schutzfolien 3, 4 und 5.

Anbringen der Seitenbirste und der Wischer-Baugruppe

Bringen Sie die Seitenburste und die
Wischer-Baugruppe wie abgebildet an.
Sie sind richtig installiert, wenn Sie ein
,Klicken® horen.

Aufstellen der Multifunktionsstation

- Stellen Sie die Multifunktionsstation an einer
Wand auf einem ebenen und harten Boden,
z. B. einem Holz- oder Fliesenboden, auf.

- Achten Sie darauf, dass ein freier Raum von
mehr als 0,82 m Hohe, mehr als 1,93 m
Lange und mehr als 0,44 m Breite
vorhanden ist. Stellen Sie sicher, dass sich
die Multifunktionsstation in einem Bereich
mit einem guten WLAN-Signal in der Nahe
einer Steckdose befindet. >044m

Installation der Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens

- Installieren Sie die Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens in der abgebildeten Richtung an
der Multifunktionsstation.

- Vergewissern Sie sich, dass die Verlangerung des
Reinigungsschalenbodens bindig mit der Unterseite der
Multifunktionsstation abschlieBt und die Unterseite eben ist.

Stromanschluss

Stellen Sie die Multifunktionsstation an einem
geeigneten Ort auf, schlieBen Sie den Stromkabelsatz
daran an und stecken Sie den Stromkabelsatz in eine
Steckdose.

Hinweis: Stecken Sie den Stecker des Stromkabelsatzes
fest in den Stromanschluss der Multifunktionsstation, bis
die Anzeige weif3 bleibt.

Platzieren des Roboterstaubsaugers

- Halten Sie vor dem Gebrauch die Taste () am
Roboterstaubsauger drei Sekunden lang gedrtckt,
um ihn einzuschalten.

- Sobald der Roboterstaubsauger eingeschaltet ist,
setzen Sie ihn auf die Multifunktionsstation und
vergewissern Sie sich, dass die Ladekontakte am
Roboterstaubsauger und an der Station genau
aufeinander ausgerichtet sind.

- Wenn der Roboterstaubsauger erfolgreich mit der
Multifunktionsstation verbunden wurde, horen Sie
eine Sprachmeldung zum Starten des Ladevorgangs.

Hinweise:

- Es wird empfohlen, den Roboterstaubsauger vor dem ersten Gebrauch vollstandig aufzuladen.

- Wenn sich der Roboterstaubsauger aufgrund eines niedrigen Akkustandes nicht einschalten
lasst, stellen Sie den Roboterstaubsauger von Hand auf die Multifunktionsstation, um ihn eine
Weile aufzuladen.

- Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und kann nicht
ausgeschaltet werden.

Wasser in den Frischwassertank einftllen

Markierung fiir den
maximalen Wasserstand
Wassertankkapazitat: 4 |

Hinweise:

- Fullen Sie kein Wasser Uber die Markierung fur den maximalen Wasserstand (MAX) ein.

- Flllen Sie kein heiBes Wasser in den Wasserbehélter, da sich der Behalter dadurch
verformen kénnte.

- Fgen Sie auBer sauberem Wasser keine anderen Substanzen wie Reinigungsmittel hinzu,
um eine Beschadigung des Roboterstaubsaugers zu vermeiden.

Verbinden mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App*. Verwenden Sie die Mi
Home-/Xiaomi Home-App fur die Steuerung lhres Geréts und flr die Interaktion mit anderen
Smart Home-Geréten.

Scannen Sie den QR-Code, um die App herunterzuladen und zu
installieren. Ist die App bereits installiert, werden Sie zur
Verbindungseinrichtungs-Seite weitergeleitet. Sie konnen aber
auch im App Store nach ,Mi Home/Xiaomi Home" suchen, um die
App herunterzuladen und zu installieren.

oben rechts und befolgen Sie die Anweisungen auf dem Bildschirm,
um lhr Gerat hinzuzuftigen.

C629E33F

* In Europa (auBer in Russland) wird die App unter dem Namen
Xiaomi Home App gefuhrt. Der auf Ihrem Gerét angezeigte Name
der App sollte standardméBig verwendet werden.

Hinweise:

- Der Roboterstaubsauger funktioniert mit der Mi Home-/Xiaomi Home-App, die Android 9.0
und iOS 12.0 oder héher unterstutzt.

- Es werden ausschlieBlich 2,4-GHz-WLAN-Netzwerke unterstutzt.

- Die Version der App wurde méglicherweise aktualisiert. Befolgen Sie bitte die Anweisungen
zur aktuellen App-Version.
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ZurUlcksetzen von WLAN

Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, wenn der Roboterstaubsauger nicht mit dem Netzwerk verbunden
werden kann, weil der Router zurlickgesetzt wurde, das Passwort vergessen wurde oder aus anderen
Grunden:

1. Offnen Sie die Abdeckung des Roboterstaubsaugers, sodass Sie die WLAN-Anzeige sehen kénnen.

2. Halten Sie die Tasten &') und O gleichzeitig 7 Sekunden lang gedriickt, bis Sie eine Sprachmeldung
horen, die anzeigt, dass der Roboterstaubsauger auf die Netzwerkkonfiguration wartet.

3. Wenn die WLAN-Anzeige blinkt, wurde die WLAN-Verbindung erfolgreich zurlickgesetzt.

Ein-/Ausschalten

- Halten Sie die Taste (') drei Sekunden lang gedrtckt, um den Roboterstaubsauger einzuschalten
Wenn die Anzeige am Roboterstaubsauger aufleuchtet, bedeutet dies, dass der Roboterstaubsauger in
den Standby-Modus wechselt.

- Wenn der Roboterstaubsauger pausiert und nicht geladen wird, halten Sie die Taste d) drei Sekunden
lang gedrickt, um ihn auszuschalten.

Hinweis: Wenn der Roboterstaubsauger geladen wird, schaltet er sich automatisch ein und kann nicht
ausgeschaltet werden.

Schnelle Kartenerstellung

- Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie den Anweisungen in der
App. um schnell eine Karte zu erstellen. Der Roboterstaubsauger beginnt mit der Kartierung, ohne zu
reinigen.

- Der Kartierungsvorgang ist abgeschlossen, wenn der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation
zurlickkehrt, wobei die Karte automatisch gespeichert wird.

Hinweise:

- Vergewissern Sie sich, dass der Roboterstaubsauger vollstandig aufgeladen ist und von der
Multifunktionsstation aus startet.

Entfernen Sie vor der Kartierung die Gegenstande auf dem Boden, 6ffnen Sie die Turen der Rdume
und sperren Sie die Bereiche ab, die fur den Roboterstaubsauger nicht zuganglich sind.

- Verfolgen, bewegen oder unterbrechen Sie den Roboterstaubsauger wahrend der Kartierung nicht und
bewegen Sie die Multifunktionsstation nicht.

- Richten Sie nach der Kartierung virtuelle Wande oder Sperrzonen in Bereichen ein, die der
Roboterstaubsauger nicht betreten darf, z. B. in Bereichen, in denen er stecken bleiben oder zerkratzt
werden kénnte.

- Richten Sie virtuelle Wande oder Sperrzonen in Bereichen mit Langhaar- oder Fransenteppichen ein,
um zu verhindern, dass sich der Roboterstaubsauger darin verfangt.

- Richten Sie virtuelle Wande oder Sperrbereiche ein, um Bereiche mit Teppichboden vor dem Wischen
auszuschlieBen, damit der Teppich nicht nass wird.

Pausieren

Wenn der Roboterstaubsauger in Betrieb ist, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn anzuhalten.

Hinweis: Heben Sie den Roboterstaubsauger nicht an und bewegen Sie ihn nicht, wenn er sich im
Pausenmodus befindet. Andernfalls kann es zu Positionierungsfehlern kommen, die verhindern, dass
der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation zurlickkehrt, oder die Karte kann verloren gehen.

Schlafmodus

Der Roboterstaubsauger geht nach 10 Minuten Pause automatisch in den Schlafmodus tber, und
seine Anzeige wird abgeschaltet. Betétigen Sie eine beliebige Taste am Roboterstaubsauger, um
diesen aufzuwecken.

Hinweis: Der Roboterstaubsauger schaltet sich automatisch aus, nachdem er 12 Stunden lang im
Schlafmodus war.

Reinigung fortsetzen

Wenn der Akku des Roboterstaubsaugers wahrend einer Reinigungsaufgabe zur Neige geht,
kehrt der Roboterstaubsauger zum Aufladen automatisch zur Multifunktionsstation zurtck.
Nachdem der Roboterstaubsauger ausreichend geladen wurde, setzt er die Reinigung dort
fort, wo er sie zuvor unterbrochen hat.

Einstellungen der Kindersicherung

Um die Kindersicherung zu aktivieren oder zu deaktivieren, halten Sie die Taste Oam
Roboterstaubsauger drei Sekunden lang gedrtickt.

Hinweis: Wenn die Kindersicherungsfunktion aktiviert ist, funktionieren die Tasten des
Roboterstaubsaugers nicht. Stattdessen konnen Sie den Roboterstaubsauger tber die App steuern.

Staubentleerung

Wenn der Roboterstaubsauger nach einer Saug- und Wischaufgabe, einer Saugaufgabe vor
einer Wischaufgabe oder einer Saugaufgabe automatisch zum Aufladen zur Multifunktionsstation
zurtickkehrt, leert die Multifunktionsstation automatisch den Staubbehélter.

Hinweise:

- Wenn der Roboterstaubsauger auf halbem Weg zur Multifunktionsstation umkehrt, um
Wischer-Pads zu reinigen, leert die Station den Staubbehélter nicht automatisch.

- Wenn die Funktion der automatischen Staubentleerung in der App deaktiviert ist, leert die
Multifunktionsstation den Staubbehalter nicht automatisch.

- Wenn Sie die Frequenz fur die automatische Entleerung in der App andern, leert die
Multifunktionsstation den Staub auf der eingestellten Frequenz.

Saugen und Wischen

Reinigung beginnen

- Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe und
die anderen erforderlichen Teile am Roboterstaubsauger installiert
sind und dass der Frischwassertank mit Wasser aufgefullt ist.

- Wahlen Sie in der App den Saug- und Wischmodus aus und
verwenden Sie die App oder drticken Sie die Taste (l) am
Roboterstaubsauger, damit er von der Station aus startet. Dann plant
der Roboterstaubsauger die optimale Reinigungsroute und fuhrt die
Reinigungsaufgabe auf der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweise:

- Der Roboterstaubsauger befeuchtet die Wischer-Pads vor dem Start. Bitte haben Sie etwas Geduld.

- Vergewissern Sie sich vor der Inbetriebnahme, dass die Multifunktionsstation an die Stromversorgung
und der Roboterstaubsauger an die Multifunktionsstation angeschlossen ist.

- Um sicherzustellen, dass der Roboterstaubsauger nach dem Saugen und Wischen erfolgreich zur
Multifunktionsstation zurtickkehren kann, wird empfohlen, den Roboterstaubsauger von der
Multifunktionsstation aus zu starten. Die Multifunktionsstation, der Frischwassertank, der Schmutzwas-
sertank und die Reinigungsschale durfen wahrend der Reinigung nicht bewegt werden.

Automatische Ruickkehr auf halbem Weg zur
Reinigung der Wischer-Pads

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboterstaubsauger automatisch
zur Multifunktionsstation zurtick, um die Wischer-Pads zu waschen,
nachdem er bestimmte Quadrate der Flache gereinigt hat. Sobald

die Wischer-Pads gewaschen sind, nimmt der Roboterstaubsauger
seine Reinigungsaufgabe wieder auf. g

jg
Automatische Staubentleerung, Wischer-Pad-Reinigung und Lufttrocknung

Nachdem der Roboterstaubsauger seine Reinigungsaufgabe
beendet hat und zum Aufladen in die Multifunktionsstation
zurlickkehrt, beginnt die Multifunktionsstation automatisch mit
dem Entleeren des Staubbehalters und dem anschlieBenden
Reinigen und Lufttrocknen der Wischer-Pads.

Reinigung des Schmutzwassertanks

Nachdem die Wischer-Pads gereinigt und luftgetrocknet sind, reiFﬂgen
Sie bitte zeitnah den Schmutzwassertank, um Gerlche zu vermeiden.

Saugen

Wahlen Sie in der App den Saugmodus aus und verwenden Sie die App oder driicken Sie die Taste (')
am Roboterstaubsauger, um die Reinigung zu starten. Dann wird der Roboterstaubsauger die
Wischer-Baugruppe anheben und von der Multifunktionsstation aus mit dem Saugen beginnen. Nach
dem Saugen kehrt der Roboterstaubsauger zur Multifunktionsstation zurtick, um automatisch den
Staubbehalter zu entleeren.

Hinweise: Wenn die Wischer-Baugruppe nicht installiert ist, fuhrt der Roboterstaubsauger nach dem
Start automatisch das Saugen aus.

Wischen

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe und die anderen erforderlichen
Teile am Roboterstaubsauger installiert sind und dass der Frischwassertank mit Wasser aufgefullt
ist. Wahlen Sie in der App den Wischmodus aus und verwenden Sie die App oder driicken Sie

die Taste (') am Roboterstaubsauger, um mit der Reinigung zu beginnen. Dann befeuchtet der
Roboterstaubsauger automatisch zuerst die Wischer-Pads und verlasst die Multifunktionsstation,
um mit dem Wischen zu beginnen. Sobald er mit dem Wischen fertig ist, kehrt er zur
Multifunktionsstation zurtick, um die Wischer-Pads zu waschen und luftzutrocknen.

Saugen vor Wischen

Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass die Wischer-Baugruppe am Roboterstaubsauger
installiert ist und dass der Frischwasserbehélter mit Wasser aufgefullt ist. Wahlen Sie in der App
den Modus Saugen vor Wischen aus, und verwenden Sie die App oder drtcken Sie die Taste ()
am Roboterstaubsauger, um die Reinigungsaufgabe zu starten. Dann wird der Roboterstaubsa-
uger dieWischer-Baugruppe anheben, um zu saugen. Nach dem Saugen kehrt er zur
Multifunktionsstation zurtick, um automatisch den Staub zu entleeren und die Wischer-Pads zu
befeuchten, dann senkt er die Wischer-Baugruppe ab und beginnt mit dem Wischen.
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Pflege und Wartung

Teile

Um den Roboterstaubsauger in gutem Zustand zu halten, wird empfohlen, die folgende Tabelle fur
eine routinemaBige Wartung zu beachten.

Teile Reinigungsfrequenz Austauschhaufigkeit
Staubbehélter Reinigen nach Bedarf /
Filter Reinigung alle zwei Wochen 3 bis 6 Monate
Frischwassertank Reinigung alle zwei Wochen

Reinigung nach jedem

Schmutzwassertank Gebrauch empfohlen

Reinigungsschale Reinigung alle 1bis 2 Wochen

Burste Reinigung alle zwei Wochen 6 bis 12 Monate

Seitenbrste Reinigung alle zwei Wochen 3 bis 6 Monate

Wischer-Pad / 1bis 3 Monate

Lenkrad

LDS-Lasersensor

Linien-Lasersensor

- Reinigung jeden Monat /
Klippensensor

Ladekontakte des
Roboterstaubsaugers

Ultraschallsensor

StoBfanger
Automatische Laftungsoffnungen
des Roboterstaubsaugers
Unterseite des
Roboterstaubsaugers
Multifunktionsstation
Ladekontakte der
Multifunktionsstation

Signalbereich der
Multifunktionsstation

Je nach tatsachlicher /
Nutzung

Austausch etwa alle 2,5 Monate,

Einwegbeutel / je nach tatsichlicher Nutzung

Hinweise:

- Die Haufigkeit des Austauschs dient nur als Referenz. Wenn ein Teil besch&digt ist, sollte es
umgehend ausgetauscht werden, um eine effiziente Reinigung zu gewahrleisten.

- Wenn Sie den Roboterstaubsauger transportieren oder verschicken, entleeren Sie bitte die
Frischwasser- und Schmutzwassertanks, damit der Roboterstaubsauger beim Transport
nicht beschadigt wird.

Auswechseln des Einwegbeutels

1. Wenn der Einwegbeutel voll ist, ziehen Sie die Abdeckung aus der Offnung des Staubgehauses
heraus. Nehmen Sie den Einwegbeutel am Griff heraus und entsorgen Sie ihn.

Offnung des o
Staubgehauses

Hinweis: Ziehen Sie am Griff des Einwegbeutels, um ihn zu verschlieen, damit kein Staub und
kein Schmutz austreten kann.

2. Wischen Sie méglichen Schmutz vom
Filter mit einem trockenen Tuch ab.

3. Setzen Sie den neuen Einwegbeutel wie
abgebildet ein und stecken Sie den Griff des
Beutels in den Schilit:

4. Bringen Sie die Abdeckung des Staubgehauses wieder an. Sie ist ordnungsgemaB installiert,

wenn Sie ein ,Klicken" héren.

Klicken 3

Reinigung der Frischwasser- und Schmutzwassertanks

1. Nehmen Sie die Frischwasser- und
Schmutzwassertanks heraus, 6ffnen Sie
deren Abdeckungen und schtten Sie das
Wasser aus.

2. Verwenden Sie sauberes Wasser, um die
Tanks vollstandig zu waschen, und wischen
Sie sie dann von auBen trocken, bevor Sie
sie wieder in die Multifunktionsstation
einsetzen.

Hinweis: Sowohl der Schwimmer im Frischwassertank als auch die Schwimmerkugel im
Schmutzwassertank sind bewegliche Teile. Wenden Sie bei ihrer Reinigung nicht zu viel Kraft
auf, um Beschéadigungen zu vermeiden.

Reinigung der Reinigungsschale und des Reinigungsschalenbodens

1. Entfernen Sie die Reinigungsschale und
reinigen Sie sie mithilfe einer Burste unter
Leitungswasser.

2. Wischen Sie die Reinigungsschale mit einem
trockenen Tuch ab und bringen Sie sie wieder an
der Multifunktionsstation an. Vergewissern Sie
sich, dass sich die Wasserrohre in der Nut der
Reinigungsschale befinden; andernfalls kdnnen
sie den normalen Gebrauch beeintrachtigen.

Hinweis: Kippen Sie die Multifunktionsstation wahrend des taglichen Gebrauchs und der
Reinigung nicht. Wenn sich Wasser im Reinigungsschalenboden ansammelt, wischen Sie
ihn mit einem Tuch trocken.

Reinigung der Sensoren und Ladekontakte

Verwenden Sie ein weiches Tuch, um alle Sensoren und Ladekontakte des Roboterstaubsaugers
zu reinigen:

- Die Klippensensoren an der Unterseite des Roboterstaubsaugers.

- Die Ladekontakte auf der Rickseite des Roboterstaubsaugers.

- Den LDS-Lasersensor an der Oberseite des Roboterstaubsaugers.

- Der StoBfénger und der Linien-Lasersensor an der Vorderseite des Roboterstaubsaugers.
Klippensensor

Linien-Lasersensor
> LDS-Lasersensor

7
7% StoBfanger

Ladekontakte

Reinigung der Burste

- Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und drticken Sie die Clips zusammen, um die
Birstenabdeckung zu entfernen. Nehmen Sie die Birste heraus, entfernen Sie die Lager an
beiden Enden und reinigen Sie die Achse der Burste.

- Verwenden Sie eine Schere, um Haare, die sich um die Birste gewickelt haben, abzuschneiden,

und entfernen Sie alle Verunreinigungen.
- Setzen Sie das Burstenlager, die Birste und die Birstenabdeckung wieder ein und befestigen

Sie sie. - Burstenabdeckung
- Entriegelungstaste

Burste
Burstenlager f\
. &
l‘ M

VORSICHT: Wenn sich in der Burste zu viele Haare verfangen haben oder wenn Haarknauel
darin feststecken, ziehen Sie nicht zu fest daran, da die Burste beschadigt werden kénnte.
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Reinigung der Seitenburste

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um, ziehen Sie die Seitenbdrste nach oben
heraus und reinigen Sie sie.

2. Setzen Sie die SeitenbUrste wieder in den Roboterstaubsauger ein.

Reinigung des Lenkrads

1. Drehen Sie den Roboterstaubsauger um und ziehen Sie das Lenkrad heraus.

2. Entfernen Sie Haare, Schmutz und andere Verunreinigungen vom Rad und der Achse.

3. Setzen Sie das Lenkrad wieder ein und drlicken Sie es wieder fest an seinen Platz.

Rad
Achse

Hinweise:

- Bei Bedarf kénnen Sie die Achse mit einem kleinen Schraubenzieher vorsichtig
aus dem Lenkrad heraushebeln und reinigen.

- Das Rad kann mit Wasser gereinigt und nach dem Trocknen wieder eingebaut
werden.

Reinigung des Staubbehélters und des Filters
1. Halten Sie die Entriegelungstaste des Staubbehalters gedrickt, um den

Staubbehalter herauszunehmen, entfernen Sie den Filter aus dem Filter-Clip und
leeren Sie den Staubbehalter. Sie kénnen den Staubbehélter bei Bedarf ausspulen.

2. Klopfen Sie sanft auf den Filterrahmen, um Schmutz zu
entfernen, oder reinigen Sie den Filter mit Leitungswasser.

Hinweise:

- Versuchen Sie nicht, den Filter mit einem harten Gegenstand, wie
einer Burste oder Ihren Fingern, zu reinigen.

- Haufiges Spulen wird nicht empfohlen, da der Filter sonst
beschadigt werden kann.

- Verwenden Sie nur sauberes Wasser, um den Staubbehalter und
den Filter zu reinigen. Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.

3. Trocknen Sie den Staubbehélter und den Filter vollstandig, bevor
Sie sie wieder einbauen.

Ersetzen des Wischer-Pads

Nehmen Sie den Wischer-Pad aus dem Wischer-Pad-Halter
und ersetzen Sie ihn durch einen neuen.

Reinigung der Multifunktionsstation

Reinigen Sie die Ladekontakte, die automatischen Luftungsoffnungen
und den Signalbereich der Multifunktionsstation mit einem weichen,
trockenen Tuch.

Akkuwartung

Der Roboterstaubsauger enthélt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akkupack. Bitte stellen Sie
sicher, dass das Gerat wahrend des taglichen Gebrauchs gut aufgeladen bleibt, um eine optimale
Akkuleistung zu erhalten.

Hinweis: Wenn Sie den Roboterstaubsauger uber einen langeren Zeitraum nicht benutzen, schalten
Sie ihn aus und legen Sie ihn weg. Um Schaden durch Uberentladung zu vermeiden, sollte der
Roboterstaubsauger mindestens einmal alle drei Monate aufgeladen werden.

Spezifikationen

Roboterstaubsauger Multifunktionsstation
Bezeichnung Roboterstaubsauger Modell D102-JZEU
Modell D102GL ArtikelmaBe 563 x 420 x 340 mm
Artikelmale ®350 x 97 mm Nenneingang 200-240V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (Nennkapazitat)

Lithium-lonen-Akku el Nennausgang 196V=12A
5200 mAh (Sollkapazitat)
Ladedauer Ca. 6,5 Stunden Leistung (wahrend der 1000 W
’ Staubentleerung)
Nettogewicht 3,6 kg Leistung (wahrend der Reinigung) 30W
Nettogewicht (mit Zubehér) 12,3 kg Leistung (wahrend der 80w

Lufttrocknung + Laden)

Kompatibilitat Android 9.0 und iOS 12.0 oder neuer

WLAN-Verbindung WLAN IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Nennspannung 144V =

Ladespannung 19,6V ==

Nennleistung 55w
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz

Maximale Ausgangsleistung <20 dBm

Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerét einen Abstand von mindestens 20 cm zwischen der
Antenne und dem Kérper des Benutzers einhalten.

Entsorgung von elektrischen und elektronischen Geraten

Das Symbol auf dem Produkt oder der Verpackung bedeutet, dass das Produkt einer getrennten

Erfassung fur elektrische und elektronische Gerate zugeflhrt werden muss und nicht tber den

normalen Haushaltsabfall entsorgt werden darf. Bitte entnehmen Sie Batterien und Lampen, die nicht

vom Gerat umschlossen sind, vor der Abgabe aus dem Gerat und entsorgen diese Uber die offiziellen
B S;mmelstellen fir Batterien und Lampen.

Beim Kauf eines neuen Elektrogerates kdnnen Sie beim Vertreiber ein gleichartiges Altgerat unentgeltlich zurlickgeben.
Elektrogerate mit einer Kantenlange von maximal 25 cm kdnnen unentgeltlich bei Vertreibern von Elektro- und
Elektronikgeraten mit einer Verkaufsflache von mindestens 400 m? sowie in Geschaften des Lebensmittelhandels
(z.B. Supermarkten, Lebensmitteldiscountern, Drogerien) mit einer Gesamtverkaufsflache von mindestens 800 m?,
die mehrmals im Kalenderjahr oder dauerhaft Elektro- und Elektronikgerate anbieten und auf dem Markt bereitstellen,
abgegeben werden, ohne dass ein Neugerat erworben werden muss. GréBere Elektrogerate kénnen kostenlos bei
kommunalen Wertstoffhofen abgegeben werden.

Durch die korrekte Entsorgung tragen Sie dazu bei, negative Auswirkungen auf die Umwelt und die menschliche
Gesundheit zu vermeiden, die durch unsachgeméaBe Erfassung und Behandlung von Elektroaltgeraten entstehen konnen.

Bitte l6schen Sie samtliche personenbezogenen Daten auf dem Gerét, bevor Sie es entsorgen.

Fur weitere Informationen kontaktieren sie bitte Inre Kommunalverwaltung, Ihren értlichen Abfallentsorger oder
das Geschaft, in dem Sie das Produkt erworben haben.

Weitere Informationen finden Sie auf www.mi.com A
Hersteller: Xiaomi Communications Co., Ltd. CZZ 5

Adresse: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Hergestellt in China PAP
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MpaBuna TeXHUKM 6e30MacHOCTK

MNepefn NCNoNb30BaHMEM BHUMATENBHO MPOYTUTE 3TO PYKOBOACTBO. COXpaHUTE ero — OHO MOXET MOHaA0buUTbCs BaM
B Ja/lbHENLLEM.

OrpaHuyeHnst Ha akcnyaTaumo

* ITOT NPOAYKT NpeAHasHaueH UCKIUNTENbHO A5 yOOPKM NMOMIOB B XUIbIX MOMeLLeHMsX. He ncnonbsyite ero Ha
OTKPbITOM BO3JyXe, Ha APYr1X NMOBEPXHOCTAX, a TakXXe B KOMMEPYECKMX UMN MPOMBILLIEHHbBIX MOMELLEHUSIX.

* DTUM YCTPONCTBOM MOTYT MOJIb30BaTbCs AETW B BO3pacTe OT 8 fleT, a TakXKe /Mua C OrpaHUYeHHbIMU GU3NUECKMMU,
CEHCOPHBLIMU NN YMCTBEHHBIMU CMTIOCOBHOCTSIMU UM HEAOCTATOUHBIM OMbITOM U 3HAHUAMW, €C/TN OHWU HaXO4STCS MNOL
MPUCMOTPOM WA MPOLLAN MHCTPYKTAX Mo 6€30MacHOMY UCMONb30BaHMIO YCTPOMCTBOM U MOHUMAIOT CBSI3aHHbIE C HUM
ornacHocTW. [leTn He OO/KHbI UrpaTh C YCTPOMCTBOM. He paspeluanTe AeTAM UNCTUTb YCTPOWCTBO W BbINOSHATL Apyrue
MepOonpuATUS MO YXO4y 3a HUM 6e3 NpPUCMOTPa B3POC/bIX.

- Ecnv kabenb nnTaHUs NOBPEXAEH, 3aMeHUTe ero crneumanbHbiM Kabenem nuTaHnus, NPUoBPETEHHbIM Y MPOU3BOAUTENS UK
B COOTBETCTBYIOLLEM CEPBUCHOM LIEHTPE.

- MponsBoanTb 3aMeHy b6aTapel B JaHHOM NMpubope O0/KHbI TONbKO CReLManucTbl.

- YbeauTech, UTO BO BpeMsi paboTbl poboTa-rblnecoca AeTh 1 LOMaLLHWE XMBOTHbIE HAX0ASTCS Ha 6e30MacHOM PacCTOAHMN.

- He ucnonbsyiite poboT-nblfiecoc Ha NPUNOAHATLIX Hag 3eMEN MOBEPXHOCTSAX 6e3 3aLLUTHOMO OrpaxxaeHUs.

- He nepeBopauvrBainte poboT-nbinecoc BBepx LHOM. Bo Bpems nepemeLLeHns poboTa-nblnecoca He UCMOMb3YATE KPbILLKY
NTAa3epPHOro JaTunka PacCTOSHUS, BEPXHIOK KPbILKY UK 6ammep B KaUecTBe PyUKu.

- He ycTaHaBnunBainTe, He 3apsixkaliTe U He UCMOJb3ynTe POBOT-MbINIECOC Ha YMLE, B BaHHbIX KOMHATax 1 PSOOM C
baccelHoM.

- Ecnv npunbop HaeneT Ha Kabenb NUTaHKs, MOXET BO3HUKHYTb yrpo3a 6e3onacHoCcTu.

- YbepuTe C nona Xpynkue n Menkue npenMeTbl, UTobbl poOOT-MbINECOC HE BPE3ASICS B HAX U HE MOBPELNI.

- He pazmeLuaiiTe Ha ABMXXYLLEMCS UM OCTAHOBIEHHOM POBOTE-TbINECOCE AETEN, XUBOTHbIX MW Kakne-nnbo npegmeTbl.

- He ponyckaiTe nonagaHuns Bonoc, NanbLEB 1 OPYrnx YyacTel Tena BO BCacbiBaloLLee 0TBepCTUe poboTa-Mbiiecoca.

* He ucnonbsyiite poboT-nbifiecoc ons ybopky NerkoBoCrIiaMeHsFOLLMXCA BELLECTB.

- He ucnonbayiite poboT-nbifiecoc ans ybopky TBEpAbIX Y OCTPbIX NPEeLMETOB.

- Mpex e uem NpucTynaTb K UNCTKE UM TEXHUUECKOMY 06CNYXXMBaAHNIO YCTPONCTBA, BbIHbTE BUSIKY U3 PO3ETKN.

- He BbITMpaiTe poboT-NMbIIECOC UM MHOrOGYHKLMOHAIBbHYHO CTAHLMIO BMTAXKHOW TKaHbIO, @ TakkKe nsberanTte nonagaHus
Ha HUX XMOKOCTW. [locne ouncTkn getanem, KOTopble MOXXHO MbITb, MOSIHOCTLIO BbICYLLNTE X, MPEXAE YEM
yCTaHaBNMBaTb Ha MECTO U UCMOJIb30BaTb.

- [Mepen TpaHCMOPTMPOBKOW ybeanTech, YTO POHOT-MbIIECOC BbIK/OYEH, Y MO BO3SMOXHOCTW XPaHUTE ero B OpUrMHanbHom
yrnakoBKe.



- icmonb3yiTe 3TO yCTPOMCTBO B COOTBETCTBUM C MHCTPYKLMSIMU B PyKOBOACTBE MO/ib3oBaTens. [lonb3oBaTenm HecyT
OTBETCTBEHHOCTb 3a Ntobble YObITKM UK yLLePO, BO3HMKLLIME B pe3ybTaTe HEMPaBUIbHOrO UCMOMIb30BaHNUS AAHHOIO
npoaykTa.

- [N LONONHUTENBHON 3aLMTbl PEKOMEHYETCS YCTaHOBUTb B 3/IEKTPUYECKYHO LiemMb, K KOTOPOW MOAK/HOUAETCS
po6oT-MblNecoc, yCTponcTBo anddepeHumansHoro Toka (RCD) ¢ nokazatenieM HOMUHAMbHOIO AnddepeHUManbHOro
OTK/IKOUaKoLLEro Toka He Bbiwe 30 MA.

- DTO YCTPOMCTBO NOAXOAUT A1 UCMOMb30BaHUS B CTPaHax C TPOMUUECKUM KMMaToM. Ero Takxxe MOXHO NpUMeHsITb
B CTPaHax C ApyrMM KMMaToM.

* He ncnonbsynte poboT-nbinecoc B cpefax ¢ TeMnepaTypon okpyxatoLlen cpeapl Boiwe 40 °C nnn Huxke 0 °C, a Takxke
€C/IN Ha Moy PasnnTa XUAKOCTb UMW JIUMKOE BELLLECTBO.

AKKYMynSTOPbI 1 3apsaaKka

MNPEOYNPEXOEHNE:

* He ncnonb3yiite CTOPOHHME aKKyMynsTopbl, HAbopbl Kabenen n MHOrodyHKLIMOHaNbHbIe CTaHLUMKU.DTOT PoboT-Mblnecoc
MOXHO MCMOJ/Ib30BaTh TOMbKO C MHOrOdyHKLIMOHanbHoM cTaHumen D102-JZEU.

- [ns nepeknoveHns MHOrodyHKLMOHabHOM cTaHummn ¢ yactoTbl 50 My Ha 60 'y HMKakux gencTBUN He TpebyeTcs.
Vspenve aBToMaTMueckn afantmpyeTcs K yacToTe.

- He nbiTanTech pasbupatb, pEMOHTMPOBATEL UM MOANDULIMPOBATL aKKyMYASTOP UM MHOFOQYHKLMOHANBHYH CTaHLMIO
CaMOCTOSITENBHO.

- He ycTaHaBnuBanTe MHOrOQYHKLMOHANBbHYH CTaHUMIO PSLOM C UICTOUHUKOM Ternna.

- He BbITMpanTe n He ounLLanTe 3apsiaHble KOHTAKTbl MHOrOGYHKLMOHANBHON CTaHLMM BAAXHOW TKAHbHO N BAXHbIMA
pykamu.

- He nopBeprarnTte yCTpPONCTBO UM akKyMynsaTOp BO3AENCTBUIO Upe3MepPHbIX TeMmepaTyp.

- MoMHUTE 06 OMACHOCTU KOPOTKOrO 3aMblKaHUs KIeMM YCTPONCTBA, paboTatoLLEero OT akkyMynsiTopa, Uin camoro
aKKyMysTopa Mnpu KOHTaKTe C MeTanIMyeckuMm npegmMmeTamm.

- Ecnm poboT-nblniecoc He niaHnpyeTcs UCMOb30BaTh B TEUEHWE AIMTENBHONO BPEMEHWN, MOSTHOCTLIO 3apsauTe ero,
OTKJ/IFOUNTE N XPaHUTE B CYXOM MPOXJ1aLHOM MecCTe.

* 3apsiante poboT-MblIECOC HE pexe 04HOro pasa Ka)ble 3 Mecsua, YTobbl n3bexkaTb rybokoro paspsmna akkymMyiaTopa.
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- AKKypaTHO M3B/eKanTe akkyMynsaTop, YTobbl He MOBPeAnTb ero. B MpoTMBHOM cilyyae 3TO MOXET NMPUBECTU K KOPOTKOMY
3aMbIKaHUIO U MpoTeuKe XNAOKOCTUN. B cnyyae nNpoTeKaHna akKyMyndaTopa He ,D,OnyCKaVITe nonagaHna XXNAKOCTUN Ha KOXY
nnn ogexay. HezamepgnuTenbHO BbITPUTE €€ CYXOM TKaHbto. 3aTeM OTMNpPaBbTe akKyMyATOP B COOTBETCTBYHOLLMIA MYHKT
YTUAN3ALAN U HAa3HAUEHHOW Cy>K6e MOCNEeNpPoaaXkKHOro 06CnyXXnBaHUA 419 Haanexallen yTunmnsauum.

- JINTUA-NOHHBIN aKKyMYIATOP COLEPXUT BELLECTBA, MPEeACTaB/sALLME ONAaCcHOCTb A/18 OKpyXKatoLLen cpeapl. MNepes
yTUnm3aumern poboTa-nblfiecoca CHauana u3BfeknTe akkyMynsTop U yTUIM3NPYINTe ero Uin caante Ha nepepaboTky B
COOTBETCTBMN C MECTHBIMU 3aKOHAMU U NpaBuiaMn CTPaHbl TN PErMOHa aKcnlyaTaunn.

- MNepen n3BIeUYEHNEM akKyMyNATOPOB PEKOMEHAYETCS MOSHOCTBIO PaspaanTb UX U yOeanTbCs, UTO U3A4eNne OTK/IHOUEHO OT
MCTOYHWNKa MNTaHNA.

1. BbIKpyTUTE BUHT BHW3Y, 3aTEM CHUMUTE KPbILLKY.
2. OTcoeanHNTE pasbeM akKyMynaTopa, 3aTeM U3BNEeKUTe akkyMynsTopbl. ByabTe akkypaTHbl, UTO6bI HE MOBPEAUTbL KOPMYC
aKKyMynaTopa U He MoNyunTb TPaBMy.
3. Coavite akkyMynsiTop B CleLnann3vpoBaHHy OpraHM3aLmio no yTuam3aumm.
- [pexae uem yTunmsmpoBaTb akKyMynaTop, U3BEKUTE ero U3 yCTPOMCTBA.
— MNepepn n3BneyeHneM akkKyMynsitopa yCTPOMCTBO CneayeT OTKAUNTL OT CETU MUTaHUS.
— AKKYMyJISITOP [OMKEH BbITb yTUAN3MPOBaH 6e30macHbIM CNOCO60M.

ﬁ Mcnonb3oBaTb TONBKO B MOMELLIEHUSX. || MNepen MCrnonb3oBaHNEM U3LENNA NPOUTUTE UHCTPYKLNN.

TexHuka 6e30MacHOCTY npun NCnosib30BaHUN Nna3epa

JlasepHbIn JaTumk B AaHHOM mnsnenum cootsetcteyeT cTaHgapTty IEC 60825-1: 2014 n ctaHgapTy EN
60825-1:2014/A11:2021 ona nasepHbix n3genui knacca 1. MsberanTe npsamMoro nonagaHus 1asepHoOro jsiyya B rnasa BO
BPEMSI UCMOSIb30BaHUS N3Lenus.

JTA3BEPHOE V3OEJIME KJTACCA 1

BbITOBOE NNA3EPHOE U3OEJINE

EN 50689:2021

[eknapaums o COOTBETCTBUN HOPMATUBHBLIM TpeboBaHusm EC

q3

Komnanwus Xiaomi Communications Co., Ltd. 3assnseT, uto Tvn pagnoobopynoBaHus D102GL cootBeTcTBYeT TpeboBaHnaM AupekTuebl 2014/53/EU. MonHbIN TeKCT Aeknapauumn
0 COOTBETCTBUM HOPMaTMBHbBIM TpeboBaHusaM EC gocTyneH no cnegytolemy agpecy: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
MonpobHoe aneKTPoHHOe PYKOBOACTBO CM. Mo afpecy www.mi.com/global/support/user-guide



OnucaHne nspenus

LleTtka
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03HaKoMWTeNbHbIX Liensax. PakTuueckne YCTaHOB/EH B npessapuTeNbHO Ha MELLIKOM, Pe3epByapoM /18 UMCTON
XapaKkTepUCTUKV Npubopa 1 ero GyHKLMM MoryT MHOrOGYHKLIVIOHaNbHYIO nepxarene rybku) B0/ibl, PE3EPBYapOM AS FPA3HON BOAbI
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Muraet 6enbiM: BO3BpaT Ha AOK-CTaHUMIO AN4 3apALKN, N3MEHEHWE MONOXEeHNI nin obHOBNEHNE

MuiraeT opaHXeBbIM: OLLMOKA, MW OXMAAHWE NOAKNOUEHWS, NN BbINOMHSETCS

nogkniouerue k Wi-Fi
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terka KpblLLKa LeTkn
NasepHbili AaTumk Uetka
PaccToAHMS 3axum KPbILLKN LLETKN
Bamnep OcHosHoe OCHOBHOE KOfeco
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JInHenHbIn

MHorodpyHKLMOHaNbHasa cTaHums
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Pesepsyap onga rpssHov Bogbl

3axuM pesepsyapa
[na BoAb!

o BopasHom natpy6ok

o OuabTp
o [onnasok

Pesepsyap ons umcToi Boab!



Kak ycTtaHoBUTb

MHorodyHkLMOHaNbHas CTaHUus

ViHonkaTop
a— — o
( T Benbint: — —
A MHOrOdyHKLMOHanbHas
CTaHUuMa pa6OTaeT i]
HOPMasibHO Mopt
MuiraeT opaHxeBbIM: nUTaHns 0
- 1 oLnbKa
MbINecbopHmK .
Mbinec60pHAK MHOrOQYHKLMOHaNbHOM -
KpbiLuka CTaHLMM E@‘: ]
MbINecbopHmK = ObnacTb curHana
OTkpbiBaHne ° 3apsaHble KOHTaKTbl
Bbixog, ans
CaMOOUNCTKM i U

Bua cnepeam Bua czaon
OpHOpPaz30BbIN MeLLOoK Bnok BnaxHom ybopku

MecTo KpenneHus ryoku

Pyuka -
0/HOPa30BOro e )
MeLLKa N
[Lepxatenb rybku
Mpumeyuarmne. B 3aBoACKyO KOMANEKTALMIO MHOFO(YHKLMOHANBHOM CTaHLmMK ly6ka

BXOAMT NpengaputenbHoO yCTaHOBl‘IeHHbII;\ O,D,HOpa?;OBbWI MeLloK.

CHeATe 3arnyuwek un nyieHKn

MNepen vcnonb3oBaHneM poboTa-nblnecoca
CHUMWTE 3aLUMTHbIE 3aryLwkm 11 2 ¢ 0benx
CTOPOH

W 3alWmMTHbIE NeHkn 3, 4 n 5.

YcTaHoBKa 60KOBOW LLETKM 1 6/10Ka BNaXXHOW y6opKu

YcTaHoBUTE BOKOBYHO LLETKY W 60K BNAXHOMN

ybopKK, Kak MokasaHo Ha pucyHke. OHM
YCTaHOBJIEHbI MPaBW/IbHO, €C/i Bbl
YCnblWanu wenuyok.

- PasmecTuTe MHOrodyHKLWOHaNbHYIO

CTaHLWIIO BO3/1E CTEHbI Ha NIOCKOW TBEpAON

NOBEPXHOCTW, Hanpumep Ha AepeBsiHHOM
nony nnam HanonbHOM NANTKe.
. \/6e,ﬂ,MTer, YTO B MeCTe YCTaHOBKW eCTb

cB060HOE MPOCTPAHCTBO He MeHee 0,82 M

no BbicoTe, 1,93 M no annHe n 0,44 M no
WnpwvHe. YbeauTecs, uto

MHOFOd)\/HKLLMOHaﬂbHaH CTaHUWA pa3melleHa

PSOOM C 2N1eKTPUYECKOW PO3ETKOV B MecTe

¢ xopowum curHanom Wi-Fi.

>044m
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Kak ncnonbsoBaTb

YcTaHoBKka pacwmpunTena oCHOBbI NOAAO0Ha

* YCTaHOBUTE pacLLMpUTENb OCHOBbI MOALOHA Ha
MHOIOGYHKLMOHABHOM CTaHLMN B HANPaBneHuu,
MoKa3aHHOM Ha PUCYHKE.

- Y6eauTecs, 4To paclUMpUTENb OCHOBbI MOALOHA HAXOAUTCS
Ha YPOBHE HUXHE YacT MHOTOQYHKLIMOHANBHOW CTaHLM
1 UTO MOBEPXHOCTb CHU3Y ABMSETCS POBHOM.

MoakntoueHne K NCTOUHUKY MUTaHUA

Pa3mecTnTe MHOrOdYHKLMOHAMBHYH CTaHLMIO B MOAXOASLLEM
MeCTe, MOAK/oUMTE ee K Kabento NiTaHws, a 3aTeM K po3eTke.
MpuMeyaHwe. MoaknoumTe pasbeM kabens nUTaHKs K NopTy
MUTaHNS MHOrOGYHKLMOHAMNBHOW CTAHLMN: MHAMKATOP A0NXEH
MOCTOSIHHO rOPEeTh GENbIM LIBETOM.

PasmelLeHre poboTa-iblnecoca

- Mepea vncnonb3oBaHMeM po6oTa-rbinecoca HaxmmTe
1 yaepxvieante kHorky () B TeueHme Tpex cekyHa,
UTOBbI BKAKOUNTH €ro.

- Bkntour poboT-mblnecoc, pasMecTuTe ero Ha
MHOrOGYHKLIMOHANBHOM CTaHLMKW 1 Y6eauTeCh, YTo
3apsaHble KOHTaKTbl POBOTa-MblNecoca U CTaHLN
coBMeLLeHbl.

- Korzia po6oT-nblinecoc ycrnewHo noakmioumTes
K MHOIOQYHKLMOHANBHOM CTaHLWW, NPpO3BYUMT
roNocoBoe yBeAOMEeHNE O Hauane 3apsaki.

Mpymeyarns:

N I'Iepe,u, MepBbIM NCMOJIb30BaHMEM PEKOMeHOYEeTCA MNO/IHOCTbIO 3apAanTb pO6OT’ﬂblﬂeCOC.
- Ecrm pO6OT’ﬂblﬂeCOC He BK/THO4YaeTCs 13-3a HM3KOro ypoBHA 3apada akkyMyndaTopa,

BPYUYHYO MOAOKNHOUMNTE ero K MHOFOq}yHKLlMOHaﬂbHO\?I CTaHuumm, uTOobbI noa3apagnTb ero.

N Korﬂa pO60T’ﬂblﬂeCOC 3apaxXaeTcs, OH aBTOMaTUYECKN BK/IKOUaeTCA. B ato Bpemda ero

HeNb34a BbIK/TKOYNTb.

[o6aBneHve Boabl B pesepByap 415 YNCTON BOLbI

OTMeTKa MakCVMarnbHOro
YPOBHS BOALI
BmecTuMoCTb pesepsyapa
ans gogel: 4 n

Mpumeyanms:

- He Hanusalite BOAly BbllLE OTMETKM MaKCUMasbHOro ypoBHs Boabl (MAX).

- He 3anvBaiiTe B pesepsyap ropsuyio By, Tak Kak 3TO MOXET NPMBECTU K ero Aepopmainu.

- He nobaensiite B pesepsyap HUKakve NOCTOPOHHWE BELLIECTBA, KPOMe BOAp!, HanpuMep
MOIOLLME CPeaCTBa, UTOObI He NoBpeanTb POBOT-MbINecoc.

MogkntoueHne K npunoxennto Mi Home/Xiaomi Home

MpoaykT paboTaeT ¢ npunoxeHviem Mi Home/Xiaomi Home*. Vicnone3ayite npunoxexne
Mi Home/Xiaomi Home, uTobbl yNpaBnsTs YCTPOMCTBOM ¥ B3aMMOAENCTBOBATL C APYrvMA
YCTPOMCTBaMM YMHOIO fjOMa.

OtckanupyiiTe QR-Kof, YTobbl CKayaThb 1 YCTAHOBUTL NPUNOXeHMe. Bbl
6yneTe nepeHanpasneHbl Ha CTPaHWLY HAaCTPOWKY NMOAKIOUEHWS, eCn
NpVNOXeHne yXxe yCTaHOBMEHO. Minu BbiNonHWTe nouck no 3anpocy «Mi
Home/Xiaomi Home» B App Store, uTobbl ckavaTb 1 YCTaHOBUTH
npvnoxexue.

OtkpoirTe npunoxexne Mi Home/Xiaomi Home, Haxmunte [} npasomM
BEPXHEM Yr/ly 1 CneayiTe HCTPYKLMAM Mo L06aBNEHMIO yCTPOCTBa.

C629E33F

* B EBporie npunoxeHvie Hasblsaetcsa «Xiaomi Home» (kpome Poccun).
Ha3BaHvie NpunoxeHus, KOTopoe 0TObPaxXaeTcs Ha BallieM yCTPOUCTBe,
NOSIXHO 6bITb MPUHATO MO YMONYaHUIO.

MpymeyuaHns:

+ 9T0T poboT-Nbinecoc paboTaeT ¢ npunoxeHnem Mi Home/Xiaomi Home 1 noaaepxmsaeT
Android 9.0, iOS 12.0 1 ux 6onee nosgHvie BepcUm.

- MopnepxwvBatoTca Tonbko cetn Wi-Fi ¢ uactoton 2,4 My,

- Bepcus npunoxerwst Morna obHoBuTbes. CnefyinTe MHCTPYKLMAM A8 TekyLLen Bepcum
MPUNOXEHNS.



Cbpoc coeanHeHmns Wi-Fi

Ecnv poboTy-rbinecocy He yaaeTcs NOAKMOUMTECS K CETU, MOCKOSbKY Oblfl BIMOMHEH COpOC
MapLUpyTV3aTopa, Nonb3oBaTe b 3abbln Naposb UM MO UHBIM NMPUYMHaM, BbINONHWUTE
cneayioLve AeCTBIA.

1. OTKpoWiTE KPbILLKY PObOTa-Mblecoca, Ytobbl BVI,ELeTb nHavikatop cetn Wi-Fi.

2. OaHoBpeMeHHO HaxmuTe 1 yaepxusaiite kHorku () u 1) B TeueHvie 7 CekyHa, noka He
YCNbILLNTE FOfI0COBOE COOBLLIEHME O TOM, UTO POBOT-MBINECOC OXMUAAET HACTPOMKN CEeTH.

3. Muranve nHankatopa cet Wi-Fi 6yneT o3HauaTb, uto noakniodeHne k cetu Wi-Fi copolueHo.

BkntoueHmne/BbiktoueHne

- HaxxmuTe v yaepxwsaiite kHorky (1) B TeueHme Tpex cekyHa, UToBbl BKIIOUMTL
po6oT-nbinecoc. Koraa vHavkaTop poboTa-nbinecoca 3aroputes, poboT-Mnbinecoc nepenaet
B PEXUM OXMAAHNS.

+ Ecnm pabota pobota- nbmecoca MPUOCTaHOBIEHA U OH HE 3aPSXaeTCs, HAXMUTE 1
yaepxusaiite kHorky (1) B TeueHue 3 cekyHa, UTOBbI BLIKMIOUNTL ero.

Mpumeuanve: Korga poboT-Mbifiecoc 3apsixkaeTcs, OH aBToMaTYeckn BkoYaeTcs. B aTo Bpems
€ro Henb3s BbIK/HOUNTb.

EbICTpoe co3faHne KapTbl

- [ocne nepBoHaYanbHOM HACTPOMKM CETY Bbl MOXETE BbICTPO CO3a4aTh KapTy 6e3 ybopkw,
cneays MHCTPYKLUMAM B MPUIOXEHUM.

- Mocne co3paHns kapTbl POBOT-MBINECOC BEPHETCA Ha MHOTODYHKLIMOHAMBHYHO CTaHLMIO.
KapTa COXPaHNTCA aBTOMaTUYECKN.

Mpumeyvanus:

- Y6eautecn, Uto pobOT-MBINECOC NOMHOCTBIO 3aPSKEH U HAXOAUTCH HA MHOTOGYHKLIMOHANBHOM
CTaHLMN.

- Mepep cozpaHvem kapTbl ybepwTe BCe NpeaMeTsl C Nofa, 0TKPoWTe ABepy B KOMHATbI 1
3aropoamnTe Te MecTa, Kyda pOﬁOT’I’IbI]‘IECOC He OO0JIXEeH 3ae3XaTb.

- Bo Bpems co3panvis KapTbl He XoaWTe 3a POBOTOM-MbIIECOCOM, HE NepeMeLLaiiTe ero v He
BMeLUMBaliTeCh B ero paboTy, a Takke He nepeasurainTe MHOrodyHKLMOHabHYIO CTaHLMIO.

- Mocne cospaHs KapTbl yKaxuTe BUPTyarbHble CTEHbI 1 3anpeTHble 30Hbl B MeCTaX, Kyaa
POBOT-NbINECOC HEe JOMKeH 3ae3XaTb, a TakKe B TEX MECTaXx, I4e OH MOXeT 3aCTpPsiTb.

. 3auahre BMPTYyanbHble CTeHbl UK 3anpeTHble 30Hbl B MeCTax C KoBpaMu C ANVHHbIM BOPCOM
1K 6axpoMoi, MOCKOsbKY POBOT-MbINECOC MOXET B HVX 3aryTaTbCs.

- 3apanTe BUPTyanbHbIE CTEHbI UM 3anPEeTHbIE 30HbI B MECTax C KOBPOBbIM MOKPbLITUEM Nepe[,
BNAXHOWN YOOPKOW, UTOBbI MCKMOUNTL TakMe yUYacTK U NpefoTBPaTTb HaMOKaHMe KoBpa.

MpuocTaHoBka paboTbl

YT0BbI MPUOCTaHOBUTL PaBOTY MblNECcoca, HAXMUTE Ha HEM MOBYIO KHOMKY.

lMpviMevaHvie. He noaHvMaiiTe v He nepemeLLiaiTe poboT-MbNecoc Bo BpeMs nay3bl. B mpoTvsHOM
Cyyae MOryT BO3HMKATb OLUMBKM MO3MLIVIOHMPOBAHIS, KOTOPbIE MOTYT MOMELLaTb POBOTy-Mblnecocy
BEPHYTHCS Ha MHOrO(YHKLVIOHAMBbHYO CTAHLIMIO W MPUBEAYT K MOTEPE KapTbl MOMELLEHS.

Pexxum cHa

Po60T-NblNecoc aBTOMaTUUECKW NEPEKIOYAETCS B PEXMM CHa NOCE NPUOCTAHOBKW PaboTbl
6onee uem Ha 10 MUHYT. Mpwn 3TOM MHAVKATOP BbIKMoYaeTcs. [Ans BbiBoAa poboTa-nbinecoca
13 PEXMMa CHa HEOOXOAMMO HaxaTb NOBYIO KHOMKY Ha HeM.

MpvmeuaHne. Yepes 12 Yacos, NPOBEAEHHbBIX B PEXVME CHa, POBOT-MbINECOC aBTOMATUYECKN
OTK/OUMTCS.

Bo3o6bHoBneHne y6opku

Koraa Bo Bpems ybopku 3apsg, poboTa-nbinecoca 6yaeT Ha MCXOAe, OH aBTOMAaTHYeCKy
BEPHETCA Ha MHOMODYHKLMOHATbHYHO CTaHLMIO ANs 3apaaku. Mocne AoCTaTouHoM 3apsaku
po6OT-MblNecoc BO306HOBUT YBOPKY C TOro MeCTa, rae oHa Gbina npepsaHa.

HacTpolikn 610K1MpoBKkM OT geTen

UTOBbI BKAKOUNTD UM OTKIIOUUTE GIOKMPOBKY OT AETEM, HaxXMuUTe v yaepxmsanTe kHonky 1O
Ha Kopnyce poboTa-mblnecoca B TeUeHve 3 cekyr.

Mpymeyarme. Koraa dyHKUMs 6/10KMPOBKY OT AeTel BKoYeHa, KHOMKy po6oTa-mbinecoca He
6ynyT paboTaTb. 1py 3TOM Bbl NO-MPEXHEMY CMOXETe YNpaBnsaTb POGOTOM-TbINECOCOM uepe3
npUNoXeHue.

Ypanexuve noinam

Koraa po6oT-nbinecoc aBToMaTyecky BEpHETCs Ha MHOrOGYHKLIMOHANbHYIO CTaHLMIO 45
3apsaKV Nocne 3aBepLUeHns Y6opKU Nbiav, Y6OPKM MblAv 1 BaxXHOM YEOPKM Um y6opKm Mnbiin
nepes BnaxHowm y6opkoi, MHOrodyHKLMOHa bHash CTaHLWS aBTOMaTUYECKM HauHeT omycToLLaTh
KOHTEMHep A1 NbiAu.

Mpumeyanms:

- Ecnm poboT-Mbinecoc Bo3BpaLLaeTcs K MHOrOGYHKLIMOHANbHOM CTaHLMK, He 3aKOHUMB
YBOPKY, UTOBbI OUNCTUTL FyBKM 4715 BNaXHOW yOopKK, CTaHLms He ByaeT aBToMaTUUYeckn
YAANsTh NbiNb U3 KOHTENHepa 415 Nblu.

- Ecnm dyHKLMS aBTOMATMUECKOro OnyCTOLLEHWS KOHTEHepa ANs Nbinv OTK/oYeHa B
NPUNOXEHWW, MHOrOGYHKLIMOHANbHAs CTaHUMSA He GyaeT onycToLwaTb KOHTEMHED 415 Nblu.

- Ecnv yacToTa aBTOMAaTUUECKOro ONyCTOLLEHUS KOHTEMHEPa 415 Mblv M3MEHEHA B MPUIOXKEHM,

MHOrobYHKLIIOHaNbHas CTaHUWs ByAeT OnyCcToLaTh ero ¢ 3aaHHOM YacTOTON.
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Y6opka Mblav 1 BRaxHas ybopka

Hauano ounctkmn

- Mpexae yem HauaTb YOOpPKY, yoeanTech, UTo 610K BNaxHom ybopkmn
1 Apyrve HeobxoaMMble KOMMOHEHTbI YCTaHOB/MEHbI B poboTe-
nblnecoce 1 YTo B pe3epsyape A4/1s UMCTOM BOAbl eCTb BOAA.

- BbibepuTe pexviM yoopKu Mbinv U BAXHON YOOPKM B MPUIOXKEHNN,
3aTeM UCMONb3YNTE NMPUNOXEHVE UM HAXMUTE KHOMKY (') Ha
poboTe-nbinecoce, YTobbl 3anycTUTb ero. PoboT-Mblnecoc
cnnaHvpyeT onTUMasbHbIA MapLIpyT YOOPKY U BBINOMHAT
3afaHune no ybopke Ha OCHOBE CO34aHHOW KapTbl.

Mpumeyanmns:

- MNepen Hauyanom ybopku pobOT-MbINECOC CMauMBaeT ryoku Ana BAaXHOW yOOpKH.

- MopoxamTe, Noka AaHHas npoLiedypa 3asepLumTtces. MNepen HavanoM ybopku ybeamrecs, Uto
MHOrOQYHKLVIOHabHAs CTaHLWIs MOLK/IOUYEHa K PO3ETKE 1 UTO POBOT-MbINECOC MOAKOUEH
K MHOFOQYHKLVIOHANbHOM CTaHLMM.

- YTobbl poBOT-MbINECOC BEPHYNCH Ha MHOrOGYHKLIMOHANbHYIO CTaHLMIO MOC/e 3aBepLUeHVs
YBOPKM MbINN 1 BNaXHOW YOOPKY, pekoMeHayeTcs 3anyckaTb ero co cTaHuum. He
nepemeLLiaiTe MHOrOGYHKLIMOHANbHYIO CTaHLMIO, pe3epByap 418 UMCTON BObl, pe3epsyap
L5 TPSI3HON BOAbI MM MOALO0H BO BpeMs yOOopKy.

ABTOMaTUUECKWIA BO3BPAT Ha CTaHLMIO A4J1S1 OUNCTKU
ry6oK Bo Bpems BiaxxHow yb6opkun

Bo Bpems ybopkin pO6OT-MbINECOC MOXET aBTOMaTUUYECKN
BEPHYTbCA Ha MHOI'OCI)yHKLLMOHa]'IbHV}O CTaHUMto, UTOBbI OUUCTUTD
ryokun ons BnaxHom ybopku, nocne Toro kak oH ybepet
NPOCTPAHCTBO ONpeAeNneHHo nnolaau. Mocne ouncTkm
ryboK A5 BNaxHow ybopk poboT-MblNecoc BO306HOBUT yHOPKY.

ABTOMaTUUECKOE OMYCTOLLEHME KOHTeNHepa ANs Mblv U OUNCTKA U CyLLKa ry6oK

[Mocne Toro kak poboT-MblNecoc 3akOHUMT YEOPKY 1 BEPHETCS
Ha MHOrOGYHKLIMOHANbHYIO CTAHLMIO A/ 3apsiaKV, CTaHLMs
aBTOMATUUECKM YAANUT Mbifb U3 KOHTEMHEPa, a 3aTem OUnCTUT
1 BBICYLUMT ry6KI 151 BNAXHOMN YBOPKU.

OuucTka pesepByapa Ans rps3Hoi Bogpl

CBOEBpPEMEHHO OuMLLaTe pe3epByap AJ1s rPA3HOW BOLbI MOCE OUNCTKA U
CyLLKM ryBOK 4715 BNaXHO yOOpKy, UTobbI He MosBUCSA HEMPUATHBIN 3anax.

Y6opka nbiin

BbIGQpV\Te pexum y60pKM Nblv B NPUIOXEHUN, a 3aTeM VICI'IOﬂb3\/I7\Te npunoxexHve nnn
HaxmuTe kHorky (D) Ha poBoTe-mbinecoce, uTo6bl HauaTb yEopKy. POBOT-MbINECOC NOAHNMET
610K BaxHOM yGOpKM 1 HaUHET yBOpPKY Mblnn, Hauas ABMKEHME OT MHOMO(YHKLMOHANbHOM
CTaHLmW. MNocne 3aBepLUeHst YBOPKM Mblfn OH BEPHETCS Ha MHOMOdYHKLMOHANBHYIO
CTaHUMIO, UTObBbI aBTOMATUUECKM OnycTownTb KOHTEI;\Hep A8 NbInn.

Mpwmeuarus. Eciv 610k BNaxHoM y6opkn He yCTaHOBMeH, poboT-Mbliecoc nocsie 3arycka
ABTOMATUUECKMN HAUHET YBOPKY MblN.

BnaxHas ybopka

Mpexae yem HauaTb YOOPKY, yoeanTech, Uto 610K BNaxHOM yOopKmn 1 Apyrime Heobxoaymble
KOMMOHEHTbI YCTaHOB/EHbI B POBOTE-MbINECOCE 1 UTO B pe3epByape A1 UMCTOM BoAbl eCTb
Bofla. BbibepurTe pexum BnaxHoM yoopKM B MPUNOXEHNN, @ 3aTeM UCMOSb3YITe NPUNOXeHne
VNN HAXXMUTE KHOMKY ('_) Ha poboTe-nbinecoce, UTobbl 3anycTuTb ero. PoboT-nbinecoc
aBTOMaTUYECKM CMOYUT I'\/6KVI I MOKNHET MHOI’OCD\/HKLLVIOHaﬂbHy)O CTaHUuo, UTObbI HauaTb
BaxHyto yoopky. Mocne 3aBepLUeHus BNaxHOM yOopkn OH BEPHETCS Ha
MHOTrOdYHKLIMOHAMBbHYHKD CTaHUMIO A1 OUMCTKM 1 CYLLUKM TyOOK.

Y6opka nbinv nepen, BnaxHon ybopkou

Mpexae uem HauaTb yOopKy, yoeamTech, uto 610K BaxHOM yOOPKM YCTAaHOBAEH Ha
PO6OT-MBINECOC ¥ UTO B pe3epByap 4715 UMCTOM BoAbl AobaBeHa Boda. BbibepuTe pexmm
yBOPKM MbINN NepeL, BNaxHOW yOopKow B MPUAOXKEHUN 1 UCTIONb3YITE NMPUIoXEHNe Nin
Haxmute KHonKy(b Ha poboTe-mbinecoce, UtTobbl HauaTb y6opky. POBoT-Mbinecoc nogHMMeT
610K BAAXHOW YBOPKK 1 HauHeT yGopKy Mbian. MNocne 3aBepLueHmst y6opKu mbiav oH
BepHeTCd Ha MHOI’OCI)\/HKLLVIOHaﬂbH\/K) CTaHUuto, UTOBbI aBTOMATNUECKM YA2annTb MNblNb U
CMOUMTb ryBKW, @ 3aTeM OMyCTUT 610K BNaxXHOM yBOpPKM, UTOBb! HauaTb BMaxHYH yOOpKy.



Yxon v TexHnueckoe obcnyxXmBaHme

KomnoHeHTb! 3amMeHa 0HOPa30BOro MeLLka OuncTtka pesepByapoB A/ YNCTOW U FPS3HON BOAbI OuncTka AATUMKOB M 3apsSAHBIX KOHTAKTOB
Y0661 NoaaepxMBaTh POGOT-MBINECOC B PabOUYEM COCTOSHWM, PEKOMEHLYETCS cobnoaaTh .
eXe/HEBHbIE HCTPYKLMW MO YXO/y W SKCMNyaTaLyy, ykasaHHble B TabnuLe. 1. Mlocre 3anonHeHUs 04HOPA30BOro MELLKA 13BNEKUTE KPbILLKY U3 OTBEPCTUS MbINECOOPHIKA. 1. CHUMUTE pesepByapbl AN UMCTOM 2. MpoMoiiTe pesepsyapbl UACTOMN BOAOM, VicnonbsyiiTe MATKYIO TKaHb ANF OUMCTKIA BCEX AATUMKOB U 33PALHbIX KOHTEKTOB POGoTa-Mbinecoca.
/13BneknTe 04HOPAa30BbIA MELLOK 3a PYUKY U BbIOPOCHTE ero. VI FPSI3HON BOLbl, OTKPOWUTE KPbILLKM a 3aTeM NPOTPUTE 1X BHELLHWE MNOBEPXHOCTY, + [laTuvk BbICOTbI PACMONOXEHbI B H/XHEN YacTy poboTa-Tbifnecoca.
KoMmnoHeHTb! YacToTa ouncTku YacToTa 3aMeHb! 1 BblnewTe Body. npexne YeM BCTaB/ATb pe3epsyapbl * 3apsaHble KOHTaKTbl PACMOIOXeHbl B 3aHEN YacTy poboTa-rnbinecoca.
KoHTeliHep ans nbinv OumCTKa N0 Mepe HEoBXOANMOCTY / B MHOOQYHKLIMOHANbHYIO CTaHLIVIO. - lasepHbi ,[laTHMVIK puaccmﬂquupacnonoer B BEpPXHeW yactun pO6E)Ta’I'IbII'IeCOC8.
- baMnep 1 NnHelHbIM nasepHbI AaTUMK PACTIONOXEHbI B NepeaHelt YacTi poboTa-rblnecoca.
Dunetp QuuncTka Kax/able 2 Heenu 3-6 mMecsAueB
; [aTuvik BbICOTbI
Pesepsyap Ans 4MCTOMN BOABI OuncTka kaxasle 2 Hegenm I
M PekomeHayeTca ounaTs nocne
Pesepsyap Ana rpasHoit Boas! /
Kaxaoro ncnonb3oBaHus // ﬂVlHeMHbWI ﬂa3epr|Vl
MoanoH Ans BnaxHon ybopku OuncTka kaxaple 1-2 Henenm - [aTtyumk
- JlazepHbIit gaTumk
LLleTka QOuncTka kaxable 2 Henenm 6-12 MecsueB paccToaHua
BokoBas LweTka OuncTka Kaxable 2 Heaenm 3-6 Mecsues Bamnep
3apsiaHble KOHTaKTbI
ly6a / 1-3 mecsuia MpvimMeuaHye: MoTaHUTE 3a PyUKy 0AHOPA30BOro MeLLIKa, UTOBbI MIOTHO 3aKPbITb €ro.
Nosomormos ronec 370 MpenoTBpaLIaeT PasdpackiBaHye Mbin 1 APYroro Mycopa. Mpumeuarvie: Monnasok B pesepsyape A9 UMCTOI BOAbI 1 MOMNAABKOBbIN LLAPVIK B pe3epByape
2. OUNCTUTE GUABLTP OT rPSIKN C 3. YCTaHOBUTE HOBbIN O4HOPA30BbIi MELLIOK, Kak A9 [PAI3HOI BO/IbI ABASIOTCA NOABXHBIMU KOMIOHEHTaMM. He npunaraiite cANLLKOM MHOTO OuncTKa WeTKN
NasepHblil faTuMK pPaccTosHNA MOMOLLbIO cyxoﬁ TKaHW. MoKasaHo Ha PUCYHKE, 1 BCTaBbTe PyuUKy Mellka YCUIU Npu o4YncTKe, 4TOObI HE nospeanTb 1X.
TWHEIAHBI Na3EpHbI AATUMK B NPope3b. - MNepeBepHKTE POBOT-NBINECOC N CAABUTE 3aXKMMbl, UTODbLI CHATb KPBILLKY LWeTku. CHUMUTE
Ouncrka 1 pa3 8 MecaL , LLLETKY, U3BNEKUTE NOALLMMHMKA Ha 0BOMX KOHLAX U OUNCTHTE OCb LLETKM.
[atuvk seicotsl QuucTka noaaoHa U OCHOBbI MOAA0HA - C NOMOLLBIO HOXHWL, Pa3pexbTe 1 BbITaLLMTe BOIOChI 1 APYrovt Mycop, 3anyTaBLUMACS B LLETKe.
3apAaHbIE KOHTAKTI + YCTaHOBMTE MOALLMIMHYK LLETKM, LETKY U KPbILLUKY LLIETKM Ha MECTO, 3aKpenuTe ux.
poboTa-nbinecoca . B teTky P ¥ P
Y nbTpazeyKogoit 1. CHUMUTe NOALOH ANS BNAXHOM YEOPKK 1 2. MpoTpuTe NOAAOH ANS BNAXHOM yOopKU
LCIATS QUWCTUTE ero LLEeTKOM 1 BOAOMPOBOAHOM CYXOW TKaHblO 1 YCTaHOBUTE €ro B
Bamnep BOLON. MHOrodyHKLMOHaNbHYO CTaHumio. Ybeautech, KpblLka LeTkn
BbIXOAG! ANTA CaMOO/CTKIA YTO BOASHOWN NaTPybOK HaxoaUTcs B nase KHOMKa n3BneveHmns
poGora-neinecoca NOAAOHA N1 BNAXHOV yEOpKy. B NpoTUBHOM LLleTka
HwxHsis uacTb poboTa-nbinecoca = B na M | H. .
5 saanemocr or ) cnyyae paboTa nspenus MoXeT BbiTb HapyLleHa MOALMMHVKY LLETKM
dakTryeckoro . -
MHOroGyHKUMOHanLHaR CTa AR 1CMIOb30BAHNA 4. YCcTaHoBWTE KPbILLKY MblNecbopHyiKa. B ciyyae npasunbHOM YCTaHOBKM Bbl YCIbILLIMTE LLIEMUOK. |
APAAHDIE KOHTaKTb!
MHOTOdYHKLMOHANBbHOM CTaHLMM
0ObnacTe curHana
MHOTO(YHKLIVOHaNLHOM CTaHUMN ,‘
N MeHsiiTe MpUMEpHO Kaxabie 2,5 MECALia B
OnHopa3sosbiit MeLLoK / 38B/ICMIMOCTH OT AKTMUECKOTO MCTIONB30BaHIS
Mpumeyanmns:

LLlenuok 3

- YacToTa 3aMeHbl MPYBOAUTCS TOMBKO A4/15 CMPaBku. B criydae NoBpexaeH/s KOMMOHeHTa
ero HeobxoAMMO 3aMeHWTb 15 0GECNeUeHUs KaueCTBEHHOMN YBOPKU.

- MNepes nepemeLLeHeM U 0TNpaBsKo PoboTa-MblNecoca orycTownTe pe3epsyapbl 48
UKCTOW W TPAI3HOM BOABI, UTOGEI HE MOBPEANTL MbINECOC BO BPEMS TPAHCMOPTUPOBKA.

MpumMeyaHve. He HakNoHANTE MHOMOGYHKLMOHANBHYIO CTaHLMIO NPU eXeHEBHOM UCMONb30BaHMN BHUMAHWE! Ecnu B LeTke 3aCTPSN0 CAMULLKOM MHOMO BOMOC WU OHW CUMBbHO CMyTanucb,
1 y6opke. ECnin B 0OCHOBE NOAAOHA HaKOMUTCS BOAA, BBITPUTE €€ CyXOW TKaHbtO. He TAHUTE 3a HWX, TaK Kak Bbl MOXETE MOBPEAWTL LLETKY.
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OuncTka 6OKOBOW LLLETKN

1. MepeBepHUTE POBOT-MBINECOC, BBITAHUTE OOKOBYHO LLIETKY BBEPX U QUUCTUTE €e.
2. YcTaHoBUTE GOKOBYIO LLEETKY B POBOT-MbINECOC.

OuncTka NOBOPOTHOrO Koseca

1 HepeeepHMTe pO60T’ﬂblﬂeCOC W BblTalMTe NOBOPOTHOE KOJECO.
2. YnanvTe BOOCkI, rpasb 1 APYroi Mycop, HAMOTaBLUMIACSA Ha KOMECO M OCb.
3. BepHuTe NOBOPOTHOE KOMECO Ha MECTO W HaXMUTE Ha HEro, UTobbl 3aKpenuTb.

Koneco

MpuMevanuns:

- NPy HEOBXOAMMOCTY Bbl MOXETE WCMOMB30BATh UHCTPYMEHT, HanpuMep
HebOMbLLYIO 0TBEPTKY, UTOBBI OCTOPOXHO M3B/EUb OCh MOBOPOTHOrO KOMeca 1
OUNCTUTDL €ro.

- Koneco MOXHO MOMbITb BOLOW 1 BEPHYTb Ha MECTO, KOTAa OHO BbICOXHET.

OuncTtka KOHTeNHepa A4nsa Nbinn 1 GunbTpa

1. Haxas n yAepXyBaa KHOMKY U3BneveHna KOHTeI;\HEpa A4 Nblnn, BblHbTE KOHTEI;\Hep.

3aTteM n3BnekmTe d)l/lﬂpr 13 3aXnMa 1 ouncTuTe KOHTEI;IHep. lefl HeO6X0,EI'VIMOCTI/I
KOHTeMHep ANA NbIN MOXHO MPOMBbITb.

2. AKKypaTHO MOCTyumTe MO Kapkacy GunbTpa, Utobbl yaanut
MbiNb, VX NPOMOTE GUNLTP BOAONPOBOAHOV BOLOW.

MpvmeyaHns:

- He nbiTaliTech unctutb GUNLTP TBEPALIM NPEAMETOM, HanpMep
LLETKOW NN NanbLamu.

- He pekomeHayeTcs 4acTo NPOMbIBaTh GUABTP, Tak Kak OH MOXeT
MoBPEANTLCS.

- MpombiBaiiTe KOHTENHEP ANS Ml U GUNBLTP TOMBKO YNCTOM BOAON.
He ncnonb3ynte uncTsLlee cpeacTso.

3. [loxauTecn, koraa KOHTeMHep Ans Nbian 1 GUALTP NOAHOCTLIO
BBICOXHYT, @ 3aTE€M YCTaHOBUTE VX 06PaTHO B POBOT-MbINECOC.

3ameHa rybkum

CHvMUTe TyBKy C fepxaTens U 3aMeHuTe ee HOBOW.

OuncTka MHOrodyHKLMOHANBHOW CTaHLUK

Ounctute 3apAnHble KOHTaKTbl, BbIXO4pbl 419 CaAMOOYNCTKU, a Takxe
061acTb cUrHana MHOrodyHKLMOHANBbHOM CTaHLWM MATKOW Cyxoi
TKaHbHO.

O6cnyxuBaHe akkyMynatopa

PoGOT-MbINECOC OCHALLIEH BbICOKOIGDEKTUBHBIM NTUN-MOHHBIM aKKyMyNaTOPOM. Y6eamTech, Uto
OH OCTAeTCs XOPOLLIO 3apsKeHHbIM BO BPEMS XXeJHEBHOTO MCMOMb30BaHUS ANS NoALepXaHUs
OMNTUManbHOM NPOU3BOAMNTENBHOCTI akKyMyaTopa.

MpvmeuaHmne. Ecnv poboT-Mbinecoc He UCMob3yeTcs AnMTeNbHOe BPeMs, BbIKMoumTe 1 ybepuTe
ero. Bo nsbexaHvie rnybokon paspsaki akkyMynstopa 3apsxante poboT-Mbifnecoc Kak MAUHUMYM
pas 8 TPU MecsLa.
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TexHnueckne XapaKTepncTnkKn

Po6oT-nbinecoc

MHorodyHKUMOHaNbHas cTaHums

Moaenb D102-JZEU

HazBaHve Po6oT-nblnecoc
Mognenb D102GL
Pa3mepbl n3genuns D350 x 97 MM

Paamepbl n3nenva 563 x 420 x 340 MM

JITUIA-MOHHBIV akKyMynaTop

4800 MAUY (HOMVHarbHas eMKOCTb)
5200 MAY (HOMVIHasbHas eMKOCTb)

HoMWHanbHbIN BXO4,

200-240 B npw 50/60 Iy

Bpewms 3apsiaku Mpwbn. 6,54
Bec HeTTO 3,6 kr
Bec HeTTO
(c npuHagnexHocTamu) 12,3 kr

CoBMecTUMOCTb

Android 9.0 1 i0S 12.0 unun 6onee nosaHeit Bepcun

BecnposogHoe noakoveHne

WiFi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 ITu, Bluetooth 4.2

HoMuHanbHoe HanpsxeHne 1448B ==
HanpsxeHnwve 3apaaku 19,6 B ==
HomMuHanbHas MoLHOCTb 55 BT

Pabounin gnanasoH yactot

2400-2483,5 Ml'y,

MakcvmanbHas BbIxoAHasA

MOLLHOCTb <20 pbm

[Mpy 0BbIYHbIX YCNIOBUSX UCMIONB30BAHWS MEX/Y aHTEHHOW 3TOr0 060PYA0BaHYIS U TENOM MNOMb30BATENs AOMXKHO
COXPaHATLCS PAcCTosHME He MeHee 20 cM.

WHdopmaums o6 yTnnuzauum u nepepaboTke oTX0L0B
3M1EKTPUYECKOr0 1 31EKTPOHHOr0 060pYL0BaHMS

X

Bce n3nenus, 0603HaueHHbIe CUMBOIIOM Pa3aenbHOr0 cBopa 0TPaboTaHHOrO 31EKTPUUECKOrO

11 3NeKTPOHHOro 06opynosarms (WEEE, avpextvsa 2012/19/EU), cneqyeT yTWinMamnpoBaTh OTAE5HO
OT HECOPTUPYEMbIX BbITOBBIX 0TX040B. C LEMbIO OXpaHbl 340P0BLA U 3aLLMTLI OKPYXatoLLe cpes!
Takoe 060pyA0BaHMe HeOBXOANMO CAaBaTL Ha NepepatoTKy B CNeLManbHbIe NyHKTs! npreMa
3M1EKTPUUYECKOrO 1 3M1EKTPOHHOTO 060PY.A0BaHMS, ONPEAENEHHbIE MPaBUTENECTBOM UMW MECTHBIMIA
opraHamy BacTy. MpaBunbHas yTUN3aLMs 1 nepepaboTka NoMoryT NpeaoTBPaTUTL BO3MOXHbIE
HeraTVBHble MOCNEACTBUS AN OKPYXaloLLei CPe/pbl 1 300POBbs YenoBeKa. YUTobbl y3HaTh, rae
HaxoAATCS Takve MyHKTbI CBOPa 1 Kak OHK PaBOTaIoT, OBPATATECH B KOMMaHWIO, 3aHMMAIOLLYIOCS
YCTaHOBKO 060PYA0BAHNS, UMM B MECTHbIE OPraHbl BacTh

HoMuHanbHas BbIxogHas MOLLHOCTb 196B=12A
MoluHocTb (B0 Bpems
yOaneHus bl 1000 Bt
MotHocTb (8o Bpemst y6opkm) 30 BT
MoluHocTb (B0 Bpems
CYLLKN 1 3apq,ﬂ?<w§4 80 Bt

EAL

YT106bI NONYYNTH AONOAHUTENBHYIO MHGOPMALIMIO, TOCETUTE CaiT WWW.Mi.com
Msrotosutens: Xiaomi Communications Co., Ltd.

Anpec: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing,
100085, China

1. Temnepartypa xpaHenus: o1 0 °C go 40 °C
2. BnaxxHocTb npu xpaHeHun: 30-80 %
3. MoxanyiicTa, nsberaiite CUAbHbIX CTONKHOBEHWII BO BpEMA TPaHCMNOPTUPOBKW.
4.TpaBuna v ycnosus peanvsaumnm: 6e3 orpaHuYeHni.
5. imnopTep npogaet 3TOT NpoAykKT; HdGopMaLmio 06 MMNopTepe CM. Ha yNaKoBKe.
6. [lata N3roToBNeHWsA: CM. Ha yNaKoBKe
7. Cpok cnyx6bl: 2 rofa npu ycioBrMn HOPMaibHOro 1cnonib3oBaHus (He 6onee 2
4acoB eXXeJHeBHO)
8. Co0TBETCTBME TEXHUYECKUM perlaMeHTam:
TP TC 020/2011 «<9neKTpomMarHuTHas COBMECTUMOCTb TEXHUYECKUX CPEACTB»
TP TC 004/2011 «O 6€30nacHOCTN HN3KOBO/LTHOIO 060PyAOBaAHNA»
TP EASC 037/2016 «O6 orpaHuyeHn NPUMEHEHWSA OMaCHbIX BELLECTB B

N3AENNAX ANEKTPOTEXHVKMN N PAANOINEKTPOHNKI»
CpenaHo B Kutae

CpenaHo B Kutae

&

PAP
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Informacje dotyczace bezpieczeristwa

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy doktadnie zapozna¢ sie z niniejszg instrukcjg i zachowac jg na przysztosc.
Ograniczenia uzytkowania

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtég w warunkach domowych. Nie nalezy uzywac go na
zewnatrz, na powierzchniach innych niz podtogi ani w obiektach handlowych lub przemystowych.

- Ten produkt moze by¢ uzywany przez dzieci w wieku powyzej 8 lat oraz osoby o ograniczonych zdolnosciach ruchowych,
postrzegania lub umystowych, a takze przez osoby bez do$wiadczenia ze sprzetem badz z brakiem wiedzy na jego temat,
jesli odbywa sie to pod nadzorem lub zgodnie z instrukcjg uzytkowania sprzetu w bezpieczny sposéb i ze zrozumieniem
wystepujacych zagrozen. Dzieci nie powinny bawi¢ sie urzadzeniem. Czyszczenie i konserwacja nie moga by¢ przeprowadzane
przez dzieci bez nadzoru.

- W razie uszkodzenia zestawu kabla nalezy go wymieni¢ na specjalny zestaw kabla dostepny u producenta lub w punkcie
serwisowym.

- To urzadzenie zawiera akumulator, ktéry moze by¢ wymieniany jedynie przez wykwalifikowane osoby.

- Dzieci i zwierzeta domowe muszg znajdowac sie w bezpiecznej odlegtosci od uruchomionego odkurzacza automatycznego.

- Nie nalezy uzywac¢ odkurzacza automatycznego w miejscu wyniesionym ponad poziom gruntu i pozbawionym bariery ochronne;.
- Nie nalezy ktas¢ odkurzacza automatycznego do géry nogami. Nie wolno przenosi¢ odkurzacza automatycznego, trzymajac
za pokrywe czujnika laserowego LDS, pokrywe czy zderzak.

- Nie wolno instalowaé, tadowa¢ ani uzywac tego odkurzacza automatycznego na zewnatrz, w tazienkach ani w poblizu basenu.

- Urzadzenie przejezdzajace przez kable zasilajgce moze spowodowaé niebezpieczenstwo.

- Nalezy usung¢ delikatne lub mate przedmioty z podtogi, aby zapobiec uderzeniu odkurzacza automatycznego lub ich uszkodzeniu.

- Nie nalezy umieszcza¢ dzieci, zwierzat domowych ani zadnych przedmiotéw na odkurzaczu automatycznym niezaleznie od
tego, czy odkurzacz stoi, czy znajduje sie w ruchu.

- Nie wolno zbliza¢ wtoséw, palcéw ani innych czesci ciata do otworu ssgcego odkurzacza automatycznego.

- Nie wolno uzywa¢ odkurzacza automatycznego do sprzatania ptongcych substanciji.

- Nie nalezy wcigga¢ do odkurzacza zadnych twardych ani ostrych przedmiotéw.

- Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji urzadzenia nalezy wyja¢ wtyk z gniazda zasilania.

- Nie wycieraj odkurzacza ani stacji wielofunkcyjnej wilgotng szmatkg ani nie spryskuj ich zadnymi ptynami. Po oczyszczeniu
czesci zmywalnych nalezy catkowicie wysuszy¢ czesci przed ponowng instalacjg i ich uzyciem.

- Na czas transportu nalezy wytgczy¢ odkurzacz automatyczny oraz, w miare mozliwosci, przechowywaé go w oryginalnym
opakowaniu.
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- Tego produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjg obstugi. Uzytkownicy sg odpowiedzialni za wszelkie straty lub
szkody wynikajace z niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

- Aby zapewni¢ dodatkowg ochrone, zaleca sie instalacje wytacznika réznicowopragdowego (RCD) o wartosci
znamionowej roboczego pradu resztkowego nieprzekraczajgcej 30 mA. Zaleca sie montaz wytgcznika
réznicowopragdowego (RCD) o znamionowym pradzie réznicowym nieprzekraczajgcym 30 mA w zasilajgcym
obwodzie elektrycznym. Najlepiej poprosi¢ o porade instalatora.

- Uznaje sie, ze urzadzenie jest dostosowane do uzytku w krajach o klimacie tropikalnym. Moze by¢ réwniez uzywane
w innych krajach.

- Nie nalezy uzywa¢ odkurzacza automatycznego w temperaturze otoczenia powyzej 40°C lub ponizej 0°C ani na
podtogach, na ktérych rozlane sg ptyny lub lepkie substancje.

Akumulator i tadowanie

OSTRZEZENIE:

- Nie uzywaj akumulatora, zestawu przewodéw ani stacji wielofunkcyjnej innych firm. Odkurzacz automatyczny moze
by¢ uzywany tylko z modelem D102-JZEU stacji wielofunkcyjne;j.

- Nie trzeba nic robié, aby przetaczy¢ stacje wielofunkcyjng miedzy zasilaniem 50 Hz a 60 Hz. Produkt dostosuje sie
automatycznie do czestotliwosci zasilania 50 Hz lub 60 Hz.

- Nie podejmuj samodzielnych préb demontazu, naprawy lub modyfikowania akumulatora ani stacji wielofunkcyjne;.

- Nie stawiaj stacji wielofunkcyjnej obok Zrédta ciepta.

- Nie wycieraj stykow tadowania stacji wielofunkcyjnej wilgotng Sciereczka ani mokrymi dtorimi.

- Nie wolno wystawia¢ urzadzenia ani akumulatora na dziatanie nadmiernej temperatury.

- Nalezy pamieta¢ o ryzyku, jakie stwarzajg zaciski urzgdzenia zasilanego akumulatorowo, i o ryzyku zwarcia
w zaciskach akumulatora spowodowanego metalowymi obiektami.

- Jezeli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go catkowicie natadowac, wytgczy¢
i schowac w chtodnym, suchym miejscu.

- Odkurzacz automatyczny nalezy tadowacé przynajmniej co 3 miesigce, aby unikngé¢ nadmiernego roztadowania
akumulatora.

- Przy wyjmowaniu akumulatora nalezy uwazaé, aby go nie uszkodzi¢, poniewaz grozi to zwarciem lub wyciekiem

ptynu. Jesli z akumulatora wycieka ptyn, nalezy uwazaé, aby nie doszto do kontaktu ze skérg ani ubraniami,
i natychmiast wytrze¢ ptyn suchg écierka. Nastepnie nalezy przekaza¢ akumulator do odpowiedniego zaktadu
recyklingu lub do posprzedazowego dziatu serwisowego w celu wtasciwej utylizacji.

- Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje niebezpieczne dla srodowiska. Przed utylizacjg odkurzacza

automatycznego nalezy najpierw wyjg¢ akumulator, a nastepnie zutylizowac¢ go lub poddac¢ recyklingowi zgodnie
z lokalnymi normami i przepisami prawa w kraju lub regionie, w ktérym jest uzywany.

- Podczas wyjmowania akumulatora produkt musi by¢ odtgczony od zasilania. Akumulator najlepiej wyczerpac.

1. Odkre¢ srube u dotu i zdejmij pokrywe.
2. Odtacz ztgcze akumulatora i wyjmij akumulator. Aby uniknaé obrazen, nalezy uwazaé, aby nie uszkodzi¢ komory
akumulatora.
3. Oddaj akumulator do utylizacji w zaktadzie recyklingu.
— Przed zutylizowaniem akumulator nalezy wyjaé¢ z urzadzenia.
— Podczas wyjmowania akumulatora urzadzenie musi by¢ odtgczone od sieci zasilajacej.
— Akumulator nalezy zutylizowa¢ w sposob bezpieczny.

ﬁ Wytacznie do uzytku wewnatrz pomieszczen. |!|_|J| Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczytac instrukcje.

Informacje dotyczace bezpieczenstwa lasera

Czujnik laserowy w tym produkcie spetnia wymogi normy IEC 60825-1: 2014 i EN 60825-1:2014/A11:2021 w sprawie
produktéw laserowych klasy 1. Podczas korzystania z produktu nalezy unika¢ bezposredniego kontaktu produktu z oczami.
PRODUKT LASEROWY KLASY 1

KONSUMENCKI PRODUKT LASEROWY

EN 50689:2021

Deklaracja zgodnosci UE

c Xiaomi Communications Co., Ltd. odwiadcza, ze urzagdzenie radiowe typu D102GL jest zgodne z dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny na nastepujacej

stronie internetowej: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Szczegétows elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie www.mi.com/global/support/user-guide
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Przeglad produktu

Odkurzacz automatyczny

Uwaga: llustracje produktu, akcesoriow

i interfejsu uzytkownika przedstawione

W niniejszej instrukcji obstugi stuzg jedynie
jako odniesienie. Rzeczywisty produkt i funkcje
moga réznic sie od przedstawionych

w zwigzku z ulepszeniami produktu.

Odkurzacz automatyczny

Akcesoria zainstalowane fabrycznie

Szczotka

X

Inne akcesoria

Szczotka
boczna

Pokrywa
szczotki
=
]
—)
Zestaw Jednorazowy

przewoddéw  worek (fabrycznie
zainstalowany
w stacji
wielofunkcyjnej)
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==
Filtr (zamontowany

fabrycznie w pojemniku
na kurz)

Pojemnik na kurz

Uchwyt wktadu ~ Wktad myjacy x 2 Przedtuzka Stacja wielofunkcyjna (z wstepnie
myjacego x 2 (wstepnie podstawy zainstalowanym jednorazowym
zamontowany myjki workiem, zbiornikiem na czystg
w uchwycie wktadu wode, zbiornikiem na brudng
myjacego) wode i myjka)

Naciénij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wigczy¢ lub wytaczyc
Naciénij przycisk, aby rozpocza¢ lub wstrzymac czyszczenie

Podczas dziatania nacisnij, aby wstrzymac

Naciénij podczas wstrzymania, aby odkurzacz automatyczny wrécit do stacji wielofunkcyjnej
w celu tadowania

Naciénij, aby zatrzymac dokowanie podczas powrotu do stacji wielofunkcyjnej

Naciénij i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wtgczy¢ lub wytgczy¢ blokade rodzicielskg

Wskaznik
/ Wigczone $wiatto biate: sprzatanie, sprzatanie zakoriczone, tadowanie zakoriczone

Migajace $wiatto biate: powrdt do stacji tadowania/zmiana potozenia/aktualizacja oprogramowania
sprzetowego

Migajgce wolno éwiatto biate: tadowanie

Wigczone $wiatto pomaraniczowe: brak potgczenia z Wi-Fi

Miga na pomaranczowo: btad/oczekiwanie na potaczenie/taczenie z Wi-Fi

Odkurzacz automatyczny

o Pokrywa czujnika
laserowego LDS

o Czujnik laserowy LDS
o Zderzak

Pojemnik  Otwér do Styk

na kurz

automatycznego tadowania
oprézniania

Liniowy czujnik
laserowy

° Przycisk resetowania

= Nacisnij i przytrzymaj
przez trzy sekundy,
aby przywrécic¢
ustawienia fabryczne

= Nacisnij i przytrzymaj
przez 10 sekund, aby
wymusi¢ wytagczenie

> Wskaznik Wi-Fi

- Witaczony: potagczono
z Wi-Fi

- Miga: oczekiwanie na
potaczenie z Wi-Fi
lub taczenie z Wi-Fi

= Wytgczony: brak
potaczenia z Wi-Fi

Stacja wielofunkcyjna

Czujnik upadku

Czujnik
ultradzwiekowy °
Szczotka boczna o—=

t——o Koto samonastawne

=

J— %W Pokrywa szczotki
J e % # Zatrzask pokrywy szczotki
o )

Koto gtéwne

Szczotka

Koto gtéwne

Otwér montazowy
uchwytu wktadu
myjacego

Zatrzask
pojemnika o

na kurz

Otwoér do
automatycznego
oprézniania o

Filtr

Pojemnik na kurz

Zbiornik na
brudnag wode

Pokrywa
Zbiornik na czysta

Uchwyt %%m%% \l/JVng?/yt

Zacisk zbiornika
na wode

Ptywak

Zbiornik na brudng wode

Zacisk zbiornika
na wode

Rurka
doprowadzajaca
wode

o Filtr

o Zawor ptywakowy

Zbiornik na czystg wode
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Jak zainstalowa¢

Stacja wielofunkcyjna

Zbiornik kurzu :)\’——‘ —
Zbiornik kurzu

Pokrywa
Zbiornik kurzu
Otwor

Otwér do
automatycznego
oprézniania

Widok z przodu

Jednorazowy worek

Uchwyt =
jednorazowego e )
worka N

—— Wskaznik

Swieci na biato: stacja

wielofunkcyjna dziata

prawidtowo

Miga na

pomaranczowo: btad

stacji wielofunkeyjnej
. Obszar sygnalizacji

I Styki tadowania

Gniazdo
zasilania

Zespdt mopa

Obszar mocowania wktadu o

myjacego

Uwaga: w stacji wielofunkcyjnej fabrycznie zainstalowany

jest jednorazowy worek.

N

Widok z tytu

Uchwyt wktadu myjacego

Whktad myjacy

UV

Zdejmowanie oston ochronnych

Przed uzyciem odkurzacza automatycznego
zdejmij paski ochronne 1i 2 z obu stron oraz folie
ochronne 3, 4 i 5.

Montaz szczotki bocznej i zespotu mopa

Zamontuj szczotke boczng i zespdét mopa,
jak pokazano na ilustracji. Montaz przebiegt
prawidtowo, jesli dato sig ustysze¢ kliknigcie.

/

Szczotka a————tigv€\
/

boczna

Umiejscowienie stacji wielofunkcyjnej

- Ustaw stacje wielofunkcyjng pod éciang, na
ptaskiej, twardej podtodze, np. drewnianej
lub wytozonej ptytkami.

- Upewnij sie, ze jest wystarczajaco duzo
wolnego miejsca: ponad 0,82 metra
w pionie, ponad 1,93 metra na dtugos¢
i wiecej niz 0,44 metra na szerokosc.
Umieé¢ stacje wielofunkcyjng w poblizu
gniazdka elektrycznego, w obszarze
z dobrym zasiegiem sygnatu Wi-Fi.

Jak uzywac

Instalowanie przedtuzki podstawy myjki

- Zainstaluj przedtuzke podstawy myjki w stacji
wielofunkcyjnej we wskazanym kierunku.

- Przedtuzka podstawy myjki musi by¢ utozona réwno ze
spodem stacji wielofunkcyjnej, a powierzchnia spodu
musi by¢ réwna.

Podtaczanie do zasilania

Umieé¢ stacje wielofunkcyjng w odpowiednim miejscu,
podtacz do niej zestaw przewoddw, a ten z kolei do
gniazdka elektrycznego.

Uwaga: podtacz doktadnie ztgcze zestawu przewodow
do gniazda zasilania stacji wielofunkcyjnej, az wskaznik
zacznie $wieci¢ $wiattem ciggtym na biato biaty.

Umiejscowienie odkurzacza automatycznego

- Przed uzyciem naciénij i przytrzymaj przycisk () na
odkurzaczu automatycznym i przytrzymaj przez trzy
sekundy, aby wtaczy¢ urzadzenie.

- Po wtaczeniu odkurzacza automatycznego podtacz
go do stacji wielofunkcyjnej i sprawdz, czy styki
tadowania na odkurzaczu i stacji s ze sobg zréwnane.

- O prawidtowym potaczeniu odkurzacza
automatycznego ze stacjg wielofunkcyjng $wiadczy
komunikat gtosowy o rozpoczeciu tadowania.

Uwagi:

- Przed pierwszym uzyciem odkurzacza automatycznego zaleca sie catkowite natadowanie
akumulatora.

- Jesdli odkurzacza automatycznego nie mozna wtaczy¢ z powodu niskiego poziomu
natadowania akumulatora, recznie umie$¢ odkurzacz automatyczny w stacji wielofunkcyjnej,
aby go podtadowac.

- Gdy odkurzacz automatyczny bedzie sie tadowat, automatycznie sie wigczy i nie bedzie go
mozna wytaczyc.

Nalewanie wody do zbiornika na czystg wode

Linia maksymalnego
poziomu wody
Pojemnos$¢ zbiornika wody: 4 |

Uwagi:

- Nie przekraczaj linii maksymalnego poziomu wody (MAX).

- Nie wlewaj goragcej wody do zbiornika na wode, poniewaz moze to spowodowac jego
odksztatcenie.

- Nie dodawaj zadnej substancji, np. detergentéw. Uzywaj tylko czystej wody, aby unikng¢
uszkodzenia odkurzacza automatycznego.

taczenie z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home

Ten produkt obstuguje aplikacje Mi Home/Xiaomi Home*. Uzywaj aplikacji Mi Home/Xiaomi
Home do sterowania urzadzeniem i obstugi innych inteligentnych urzadzert domowych.

Zeskanuj kod QR, aby pobrac i zainstalowa¢ aplikacje. Jedli aplikacja
jest juz zainstalowana, nastapi przekierowanie do strony konfiguracji
potagczenia. Aby pobrac i zainstalowac aplikacje, mozesz tez wyszukac
nazwe ,Mi Home/Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami.

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi Home, naciénij przycisk @

w gornym prawym rogu ekranu i wykonaj polecenia, aby dodac
urzadzenie.

C629E33F

* Nazwa aplikacji Xiaomi Home obowiazuje w Europie (za
wyjatkiem Rosji). Nazwa aplikacji wy$wietlana w urzadzeniu
uzytkownika jest obowigzujgca.

Uwagi:

- Odkurzacz automatyczny dziata z aplikacjg Mi Home/Xiaomi Home oraz obstuguje systemy
operacyjne iOS 12.0 i Android 9.0, a takze ich nowsze wersje.

- Obstugiwana jest wytgcznie sie¢ Wi-Fi 2,4 GHz.

- Wersja aplikacji mogta zosta¢ uaktualniona. Wykonuj instrukcje biezacej wersji aplikacji.
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Resetowanie Wi-Fi

Jesli odkurzacza automatycznego nie mozna potaczy¢ z siecig z powodu zresetowania routera,
zapomnianego hasta lub z innych przyczyn, wykonaj nastepujgce czynnosci:

1. Otworz pokrywe odkurzacza automatycznego, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.

2. Naci$nij jednoczeénie przyciski d) oraz () i przytrzymaj je przez 7 sekund, az ustyszysz
komunikat gtosowy o tym, ze odkurzacz automatyczny oczekuje na konfiguracje sieci.

3. Migajacy wskaznik Wi-Fi oznacza, ze resetowanie potagczenia Wi-Fi zakoriczyto sie pomyslinie.

Witaczanie/wytaczanie
- Naciénij przycisk i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wtaczy¢ odkurzacz automatyczny.

Zaswiecenie sie wskaznika na odkurzaczu automatycznym oznacza przejscie do trybu gotowosci.

- Gdy dziatanie odkurzacza automatycznego jest wstrzymane i nie jest on tadowany, nacisnij
przycisk (1) i przytrzymaj przez trzy sekundy, aby wytaczy¢ urzadzenie.

Uwaga: gdy odkurzacz automatyczny bedzie sig tadowat, automatycznie sie wigczy i nie bedzie

go mozna wytgczyé.

Szybkie tworzenie mapy

- Po ukoriczeniu pierwszej konfiguracji sieci wykonaj instrukcje w aplikacji, aby szybko utworzy¢
mape, a odkurzacz automatyczny zacznie mapowac¢ pomieszczenia bez czyszczenia.

- Proces mapowania zostanie zakoriczony, gdy odkurzacz automatyczny powrdci do stacji
wielofunkcyjnej. Mapa zostanie zapisana automatycznie.

Uwagi:

- Odkurzacz automatyczny musi by¢ w petni natadowany i wyruszy¢ ze stacji wielofunkcyjnej.

- Przed utworzeniem mapy usun przedmioty z podtogi, otwérz drzwi do pomieszczen i zablokuj
obszary, do ktérych odkurzacz automatyczny nie powinien wejéc¢.

- Podczas tworzenia mapy nie chodz za odkurzaczem automatycznym, nie przestawiaj go
w inne miejsce, nie przerywaj jego pracy ani nie przeno$ go do stacji wielofunkcyjnej.

- Po utworzeniu mapy ustaw wirtualne $ciany lub nieodpowiednie dla odkurzacza automatycznego

obszary o ograniczonym dostepie, w ktérych odkurzacz automatyczny moze utknac¢ lub sie zarysowac.

- Ustaw wirtualne $ciany lub obszary o ograniczonym dostepie, w ktérych znajduja sie dywany z
dtugim wtosiem albo fredzlami, aby unikna¢ zaplatania sie odkurzacza automatycznego.

- Przed przystapieniem do mycia ustaw wirtualne $ciany lub obszary o ograniczonym dostepie,
aby odgrodzi¢ powierzchnie pokryte dywanami i zapobiec ich zamoczeniu.

Wstrzymywanie

Gdy odkurzacz automatyczny dziata, naciénij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Uwaga: gdy praca odkurzacza automatycznego jest wstrzymana, nie podno$ go ani nie przenos.
W przeciwnym razie mogg wystapi¢ btedy pozycjonowania, przez co moze nie wréci¢ do stacji
wielofunkcyjnej lub mapa moze zosta¢ utracona.

Tryb uépienia

Odkurzacz automatycznie przejdzie w tryb uspienia po 10 minutach pauzy, a jego wskaznik
zgasnie. Aby go wybudzi¢, nacisnij dowolny przycisk na odkurzaczu automatycznym.

Uwaga: odkurzacz automatyczny wytaczy sie automatycznie po 12 godzinach trybu uspienia.

Wznawianie czyszczenia

Jezeli odkurzacz automatyczny zacznie sie roztadowywac podczas czyszczenia, automatycznie
powrdci do stacji wielofunkeyjnej w celu natadowania. Po odpowiednim natadowaniu
odkurzacz automatyczny wznowi czyszczenie tam, gdzie zostato przerwane.

Ustawienia blokady rodzicielskiej

Aby wtgczy¢ lub wytaczy¢ blokade rodzicielska, nacisnij przycisk 13 na odkurzaczu
automatycznym i przytrzymaj przez trzy sekundy.

Uwaga: gdy blokada rodzicielska jest wtgczona, przyciski na odkurzaczu automatycznym nie
dziatajg. Zamiast tego mozna sterowac odkurzaczem automatycznym za posrednictwem
aplikaciji.

Oproéznianie pojemnika na kurz

Gdy odkurzacz automatycznie wréci do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania po zakoriczeniu

odkurzania i mycia, odkurzania przed myciem lub odkurzania, stacja wielofunkcyjna automatycznie

zacznie opréznianie pojemnika na kurz.

Uwagi:

- Gdy odkurzacz automatyczny wréci potowicznie do stacji wielofunkcyjnej w celu
oczyszczenia wktaddw myjacych, stacja nie oprézni pojemnika na kurz automatycznie.

- Jedli funkcja automatycznego oprézniania pojemnika na kurz jest wytaczona w aplikacii,
stacja wielofunkcyjna nie oprézni automatycznie pojemnika na kurz.

- Jedli czestotliwos$¢ automatycznego oprézniania pojemnika na kurz zostanie zmieniona
w aplikacji, stacja wielofunkcyjna bedzie wykonywac te czynnos$¢ z ustawiong czestotliwoscia.

Odkurzanie i mycie

Rozpoczecie czyszczenia

- Przed rozpoczeciem upewnij sig, ze zespdt mopa i inne
niezbgdne czesci zostaty zamontowane w odkurzaczu
automatycznym, a do zbiornika na czystg wode wlano wode.

- W aplikacji wybierz tryb odkurzania i mycia, a nastepnie
uzyj aplikacji lub nacisnij przycisk ) na odkurzaczu
automatycznym, aby odkurzacz opuscit stacje. Odkurzacz
automatyczny zaplanuje optymalng trase czyszczenia
i wykona zadania na podstawie utworzonej mapy.

Uwagi:

- Przed rozpoczeciem pracy odkurzacz automatyczny nawilza wktady myjace, wiec trzeba
chwile zaczekac.

- Zanim zaczniesz, upewnij sie, ze stacja wielofunkcyjna jest podtaczona do zasilania, a
odkurzacz automatyczny jest podtgczony do stacji.

- Aby mie¢ pewnoé¢, ze odkurzacz automatyczny wréci do stacji wielofunkcyjnej po
zakoriczeniu odkurzania i mycia, najlepiej uruchamiac¢ odkurzacz ze stacji wielofunkcyjnej.
Podczas sprzatania nie nalezy przestawia¢ stacji wielofunkcyjnej, zbiornikéw na czysta i na
brudng wode ani myjki.

Automatyczny powrdt w celu oczyszczenia wktaddw
myjacych w trakcie zadania

Podczas sprzatania odkurzacz automatyczny moze automatycznie
wracac do stacji wielofunkcyjnej po oczyszczeniu okreslonej
liczby metrow kwadratowych. Po wyptukaniu wktadéw myjacych -
odkurzacz wznowi zadanie czyszczenia.

Automatyczne opréznianie pojemnika na kurz,
czyszczenie wktadu myjacego i suszenie

Po zakoriczeniu zadania czyszczenia i powrocie odkurzacza
automatycznego do stacji wielofunkcyjnej w celu natadowania
stacja automatycznie rozpocznie opréznianie pojemnika na
kurz, a nastgpnie czyszczenie i suszenie wktadéw myjgcych.

Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Po wyczyszczeniu i wysuszeniu wktadéw myjacych
mozliwie szybko umyj zbiornik na brudng wode, aby
zapobiec nieprzyjemnym zapachom.

Odkurzanie

W aplikacji wybierz tryb odkurzania i mycia, a nastepnie uzyj aplikacji lub nacignij przycisk (')
na odkurzaczu, aby rozpocza¢ sprzatanie. Odkurzacz automatyczny uniesie zespét mopa

i ruszy ze stacji wielofunkcyjnej w celu rozpoczecia odkurzania. Po skoriczeniu odkurzania
urzadzenie wréci do stacji wielofunkeyjnej, aby automatycznie oprézni¢ pojemnik na kurz.

Uwagi: jesli zespdt mopa nie jest zainstalowany, po uruchomieniu odkurzacz automatyczny
przejdzie automatycznie do trybu odkurzania.

Mycie na mokro

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze zespét mopa i inne niezbedne czegsci zostaty zamontowane
w odkurzaczu automatycznym, a do zbiornika na czystg wode wlano wode. W aplikacji wybierz
tryb mycia na mokro, a nastepnie uzyj aplikacji lub naciénij przycisk (b na odkurzaczu
automatycznym, aby rozpoczat czyszczenie. Odkurzacz automatyczny najpierw automatycznie
zwilzy wktady myjace, a nastepnie wyjedzie ze stacji wielofunkcyjnej w celu rozpoczecia
mycia podtdg. Po zakorczeniu mycia na mokro urzgdzenie wréci do stacji wielofunkeyjnej,
aby wyptukac i wysuszy¢ wktady myjace.

Odkurzanie przed myciem na mokro

Przed rozpoczeciem upewnij sie, ze zesp6t mopa zostat zamontowany w odkurzaczu
automatycznym, a do zbiornika na czysta wode wlano wode. W aplikacji wybierz tryb
Odkurzanie przed myciem na mokro, a nastepnie uzyj aplikacji lub naciénij przycisk () na
odkurzaczu automatycznym, aby rozpocza¢ zadanie czyszczenia. Odkurzacz uniesie zespot

mopa, aby poodkurzaé. Po zakoriczeniu odkurzania odkurzacz wréci do stacji wielofunkcyjnej,

aby automatycznie oprézni¢ pojemnik na kurz i zwilzy¢ wktady myjace. Nastepnie opusci
zespot mopa, a nastepnie rozpocznie mycie ma mokro.
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Dbanie o urzadzenie i konserwacja

Czesci Wymiana jednorazowego worka Czyszczenie zbiornikéw na czystg i na brudng wode Czyszczenie czujnikéw i stykéw tadowania

Aby utrzymac¢ odkurzacz automatyczny w dobrym stanie, zaleca sig rutynowa konserwacje zgodnie

Z ponizsza tabela. Do czyszczenia wszystkich czujnikdw i stykéw tadowania w odkurzaczu automatycznym uzywaj

2. Przemyj zbiorniki czysta woda, a nastgpnie

1. Gdy jednorazowy worek jest petny, zdejmij ostone otworu zbiornika kurzu. Wyjmij 1. Usun zbiorniki na czystg i na brudng

88

Czesci

Czestosc¢ czyszczenia

Czestotliwos¢ wymiany

Pojemnik na kurz

Czysci¢ w razie potrzeby

/

Filtr

Czyscic¢ co dwa tygodnie

Co 3-6 miesigcy

Zbiornik na czystg wode

Czyscic¢ co dwa tygodnie

Zbiornik na brudng wode

Zaleca sig oczyszczenie po
kazdym uzyciu

Myjka

Czyséci¢ co 1-2 tygodnie

Szczotka

Czysci¢ co dwa tygodnie

Co 6-12 miesigcy

Szczotka boczna

Czysci¢ co dwa tygodnie

Co 3-6 miesigcy

Wktad myjacy

/

Co 1-3 miesiecy

Koto samonastawne

Czujnik laserowy LDS

Liniowy czujnik laserowy

Czujnik upadku

Styki tadowania odkurzacza
automatycznego

Czujnik ultradZzwiekowy

Czyscic¢ co miesigc

Zderzak

Otwory w odkurzaczu
automatycznym do
automatycznego oprézniania
pojemnika na kurz

Spdd odkurzacza automatycznego

Stacja wielofunkcyjna

Styki tadowania stacji
wielofunkcyjnej

Obszar sygnalizacji stacji
wielofunkcyjnej

W zaleznosci od
rzeczywistego zuzycia

Jednorazowy worek

Nalezy wymienia¢ co 2,5 miesigca
zaleznie od rzeczywistego zuzycia

Uwagi:

- Czestotliwos¢ wymiany przedstawiono tylko w celach pogladowych. Jesli czes¢

ulegnie uszkodzeniu, nalezy ja wymieni¢ natychmiast, aby sprzatanie byto efektywne.

- Aby przenie$¢ lub wysta¢ odkurzacz, nalezy opréznic zbiorniki na czysta i brudng
wode, aby odkurzacz nie zostat uszkodzony w transporcie.

jednorazowy worek za uchwyt i wyrzuc.

Otwor zbiornika kurzu o

Uwaga: pociggniecie za uchwyt jednorazowego worka spowoduje zamknigcie go, co zapobiega
wypadnigciu kurzu i zanieczyszczen.

3. Wtéz nowy jednorazowy worek tak, jak
pokazano na ilustracji, a nastepnie wi6z
uchwyt worka do otworu.

2. Sucha $cierkg oczys¢ filtr.

Kliknigcie 3

wodg, otwoérz ich pokrywy i wylej
zawartosc.

wytrzyj je na zewnatrz do sucha, zanim
wtozysz je z powrotem do stacji
wielofunkcyjnej.

Uwaga: zaréwno zawér ptywakowy w zbiorniku na czystg wode, jak i kulka ptywaka w zbiorniku
na brudng wode sg czedciami ruchomymi. Nie uzywaj zbyt duzej sity podczas czyszczenia, aby
ich nie uszkodzi¢.

Czyszczenie myjki i podstawy myjki

1. Zdejmij myjke i umyj ja szczotka oraz wodg 2. Wytrzyj myjke sucha $cierka i zamontuj

z kranu. ponownie w stacji wielofunkcyjnej. Rurka
doprowadzajaca wode musi znajdowac sie
w rowku myjki — w przeciwnym razie
moze utrudnia¢ normalne uzytkowanie.

Uwaga: nie przechylaj stacji wielofunkcyjnej podczas codziennej obstugi ani podczas
czyszczenia. Jesli w podstawie myjki zbierze sie woda, wytrzyj ja do sucha écierka.

miekkiej $ciereczki:

- Czujniki upadku na spodzie odkurzacza automatycznego.

- Styki tadowania z tytu odkurzacza automatycznego.

- Czujnik laserowy LDS na gérze odkurzacza automatycznego.

- Zderzak i liniowy czujnik laserowy z przodu odkurzacza automatycznego.

Czujnik upadku

Liniowy czujnik laserowy
Czujnik laserowy LDS

- Styki tadowania

Czyszczenie szczotki

- Odwré¢ odkurzacz automatyczny, $cisnij zatrzaski i zdejmij pokrywe szczotki. Unie$ i wyjmij
szczotke, wyjmij tozyska po obu stronach i wyczy$¢ o$ szczotki.

- Przetnij nozyczkami wtosy owinigte wokét szczotki i usun wszelkie zanieczyszczenia.

- Zamontuj ponownie tozyska szczotki, szczotke i pokrywe szczotki, a nastepnie je zatrzasnij.

Szczotka
tozyska szczotki
el % |

pore oo
- = - Przycisk zwalniajgcy

PRZESTROGA: jesli na szczotce jest zbyt duzo wtoséw lub jesli sg one ciasno splatane, nie nalezy

ciggna¢ ich na sitg, poniewaz moze to spowodowac uszkodzenie szczotki.



Dane techniczne

Czyszczenie szczotki bocznej 2 %elikaktme postukaj w ramke filtra, aby usunag brud, lub umyj filtr Odkurzacz automatyczny Stacja wielofunkcyjna
wodg z kranu.

1. Odwré¢ odkurzacz automatyczny, pociggnij szczotke boczng do géry, aby jg zdjac,
i jg wyczysé.
2. Zamontuj ponownie szczotke boczng w odkurzaczu automatycznym.

Czyszczenie kota samonastawnego

1. Odwro¢ odkurzacz automatyczny i wyciggnij koto samonastawne.
2. Usun wiosy, kurz i inne zabrudzenia z kota i osi.

3. Ponownie wt6z koto samonastawne i mocno wcisnij je na miejsce.

(8]

Koto
0$

Uwagi:

- W razie potrzeby mozna delikatnie podwazy¢ o$ kota samonastawnego
narzedziem takim jak maty $rubokret, a nastepnie je oczyscié.

- Koto mozna umy¢ wodg i po wyschnieciu zamontowa¢ ponownie.

Czyszczenie pojemnika na kurz i filtra

1. Naciénij i przytrzymaj przycisk zwalniania pojemnika na kurz, aby go zdemontowa¢,
wyjmij filtr z zacisku filtra i opréznij pojemnik na kurz. W razie potrzeby mozna optukac
pojemnik na kurz.

Uwagi:

- Nie probuj czyscic filtra twardym przedmiotem, takim jak szczotka,
ani palcami.

- Nie zaleca sie czestego ptukania filtra, poniewaz w przeciwnym
razie moze dojé¢ do jego uszkodzenia.

- Do czyszczenia pojemnika na kurz i filtra nalezy uzywac¢ wytacznie
czystej wody. Nie nalezy stosowac detergentéw.

3. Doktadnie wysusz pojemnik na kurz i filtr przed ponownym
zamontowaniem.

Wymiana wktadu myjacego

Zdejmij wktad myjacy z uchwytu wktadu myjacego, aby go
wymieni¢ na nowy.

Czyszczenie stacji wielofunkcyjnej

Oczys¢ styki tadowania, otwory do automatycznego oprdzniania i obszar
sygnalizacji stacji wielofunkcyjnej miekka, suchg szmatka.

Konserwacja akumulatora

Odkurzacz automatyczny ma wydajny akumulator litowo-jonowy. Aby utrzymac optymalng wydajnosé

Nazwa Odkurzacz automatyczny Model D102-JZEU
Model D102GL Wymiary produktu 563 x 420 x 340 mm
Wymiary produktu @ 350 x 97 mm Wejscie znamionowe 200-240 V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (pojemnos¢ znamionowa)

Bateria litowo-jonowa 5200 mAh (pojemno&é nominalna) Wyjécie znamionowe 196 V=12A
Czas tadowania Ok. 6,5 godziny Moc (podczas oprézniania pojemnika na kurz) 1000 W
Masa netto 3,6 kg Moc (podczas czyszczenia) 30W
Masa netto (z akcesoriami) 12,3 kg Moc (podczas suszenia i tadowania) 80 W

Zgodnoé¢ z systemami

Android 9.0 oraz i0S 12.0 lub nowsze

tacznoé¢ bezprzewodowa

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Napigcie znamionowe 144V ==
Napiecie tadowania 196V =
Moc znamionowa 55 W

Czestotliwos¢ robocza

2400-2483,5 MHz

Maksymalna moc wyjéciowa

<20 dBm

Informacje dotyczace utylizacji i recyklingu WEEE

Wszystkie produkty oznaczone tym symbolem uznano za odpady sprzetu elektrycznego
i elektronicznego (WEEE zgodnie z dyrektywa 2012/19/UE) i nie mozna ich wyrzuci¢ po
zakonczeniu okresu uzytkowania wraz z innymi zmieszanymi odpadami z gospodarstw
domowych. W celu ochrony zdrowia ludzi oraz Srodowiska naturalnego nalezy przekazac¢ zuzyty
sprzet do wyznaczonego punktu utylizacji wyznaczonego przez instytucje rzadowe lub lokalne.
fr— Prawidtowe usuniecie zuzytego produktu pomaga w zapobieganiu potencjalnym negatywnym
skutkom oddziatywania na $rodowisko naturalne i zdrowie ludzi. Wigcej informacji o warunkach
i lokalizacji punktéw zbiérki mozna uzyskac w urzedzie lokalnym lub od instalatora,

Wiecej informacji: www.mi.com

Producent: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

akumulatora, upewnij sie, ze urzadzenie jest prawidtowo tadowane podczas codziennego korzystania. . ) v _ ) L .
W normalnych warunkach uzytkowania to urzagdzenie powinno znajdowac sig¢ w odlegtosci 20 cm od anteny - RN . . " .
i ciata uzytkownika. Adres: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqgi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China

Uwaga: Jezeli odkurzacz automatyczny nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy go wytaczyc Wyprodukowano w Chinach PAP

i schowac. Aby zapobiec uszkodzeniom spowodowanym nadmiernym roztadowaniem, odkurzacz
nalezy tadowac co najmniej raz na trzy miesigce.
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Guvenlik Bilgileri

Uran@ kullanmadan dnce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve ileride basvurmak lzere saklayin.
Kullanim Kisitlamalari

- Bu Uriin yalnizca ev ortaminda zemin temizligi icin kullanilir. UrtinG dis mekanlarda, zemin olmayan ylizeylerde veya
ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

- Bu cihaz, gbzetim altinda olmalari veya kendilerine cihazin gtvenli bir sekilde kullanilmasina ve ilgili tehlikelerin
anlasilmasina yénelik talimatlar verilmis olmasi durumunda 8 yas ve Uzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel
yetileri azalmis ya da deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar cihaz ile oynamamalidir.
Temizlik ve kullanici bakimi, gézetimsiz cocuklar tarafindan yapilmamalidir.

- Kablo seti zarar gorirse Ureticiden veya servis temsilcisinden temin edilebilen 6zel kablo setiyle degistirilmelidir.

- Bu cihaz yalnizca yetkin kisiler tarafindan degistirilmesi gereken piller icerir.

- Temizlik robotu calisirken cocuklarin ve evcil hayvanlarin glvenli bir mesafede bulundugundan emin olun.

- Temizlik robotunu koruyucu bariyerleri olmayan, zemin seviyesinden ylksek alanlarda kullanmayin.

- Temizlik robotunu bas asagi yerlestirmeyin. Temizlik robotunu LDS lazer sensor kapagindan, kapagindan veya tampon
kismindan tutarak hareket ettirmeyin.

- Bu temizlik robotunu dis mekanlarda, banyoda veya havuz kenarinda kurmayin, sarj etmeyin veya kullanmayin.

- Cihaz gti¢ kablosunun Uzerinden gececek olursa tehlike olusabilir.

- Temizlik robotunun ¢arpmasini ve zarar vermesini dnlemek icin zeminde bulunan kirilabilecek veya kiicik esyalari
kaldirin.

- Temizlik robotu sabitken veya hareket ederken Uzerine ¢ocuk, evcil hayvan ya da herhangi bir esya koymayin.

- Saglarinizi, parmaklarinizi ve viicudunuzun diger bélimlerini temizlik robotunun emme agzina yaklastirmayin.

- Temizlik robotunu yanici maddeleri temizlemek icin kullanmayin.

- Sert veya keskin cisimleri stiplrge ile ¢cektirmeyin.

- Cihazin temizlenmesi veya bakimi éncesinde fisin prizden ¢ekilmesi gerekir.

- Temizlik robotunu veya cok yonli istasyonunu islak bezle silmeyin veya herhangi bir siviyla durulamayin. Yikanabilir
parcalar temizledikten sonra pargalari yeniden takmadan ve kullanmadan 6énce tamamen kurulayin.

- Temizlik robotunun tasinirken kapali oldugundan ve mimkulnse orijinal ambalajinda tutuldugundan emin olun.



- Lutfen bu Grind kullanim kilavuzunda bulunan talimatlara uygun sekilde kullanin. Uriiniin yanlis kullanimindan - Pili s6kerken pile zarar vermeyin, aksi durumda kisa devre veya sivi sizintisi olusabilir. Pilde sizinti olursa sivinin

kaynaklanabilecek herhangi bir kayip veya hasardan kullanicilar sorumludur. cildinizle veya giysilerinizle temas etmesini dnleyin ve derhal kuru bir bezle silin. Ardindan pili dizgin sekilde imha
- Ek koruma icin cihazin 30 mA'yi asmayan azami kacak calisma akimli bir kagcak akim rélesi (RCD) Uizerinden etmek icin uygun geri dénlsiim tesisine veya belirtilen satis sonrasi hizmet ekibine génderin.
beslenmesi tavsiye edilir. Elektrik besleme devresine 30 mA'yl asmayan azami kacak calisma akimli bir kagak akim - Lityum iyon pil paketi cevre igin tehlikeli maddeler icerir. Temizlik robotunu imha etmeden &nce lutfen dnce pil
rélesinin (RCD) takilmasi tavsiye edilir. Kurulumcunuzdan tavsiye isteyin. paketini ¢ikarip atin, ardindan kullanildigi Ulkenin ya da bdlgenin yerel yasa ve dizenlemelerine uygun olarak atin veya
- Bu cihazin tropikal iklime sahip Ulkelerde kullanima uygun oldugu kabul edilmektedir. Cihaz baska Ulkelerde de geri dénustarun.
kullanilabilir. - Piller drtinden cikarilmadan 6nce pillerin bitmis olmasi ve Urintndzin elektrik baglantisinin kesildiginden emin
- Temizlik robotunu 40 °C'den yuksek veya 0 °C'den dusik ortam sicakliklarinda ya da sivi veya yapigkan maddeler olmaniz énerilir.
bulunan zeminlerde kullanmayin. 1. Alttaki viday sokun ve kapagdi ¢ikarin.

2. Pil konnektérint ¢ekin ve pilleri ¢ikarin. Yaralanma riskini dnlemek icin, pil tertibatina hasar vermeyin.
3. Pilleri profesyonel bir geri dénldstim kurulusuna teslim edin.
- Pil bertaraf edilmeden 6nce cihazdan ¢ikarilmalidir.

: : - Pil ¢cikartilirken cihazin sebeke beslemesi ile baglantisi kesilmis olmalidir.
Piller ve Sar] - Pil glvenle bertaraf edilmelidir.
UYARI:
. Yal ic mekanda kullanim igindir. [[]] Kullanmadan 6nce talimatlari dikkatlice okuyun.
- Uglncu taraf GrinG olan pil, kablo seti veya ¢ok yonli istasyonu kullanmayin. Temizlik robotu yalnizca D102-JZEU model G alnizea ic mekanda kullanim igindir . I o I uyu
(;Ok yonl.u istasyon"ile.!(l.,lll.anllabi“r. o o S Lazer Guvenlik B|[g|[er|
| 5%&??('3;3% ﬁglr(nyggltﬁ'f;aes%ogeu 658 I:lzz'dvee(_(;Sa(l)l;Zcz?lzagse”llﬁgedaengrgyrggﬁiII’(.;In herhangi bir islem yapmasina gerek yoktur ve Bu Urlindeki lazer sensord, Sinif 1 lazer Uriinlerine yonelik IEC 60825-1: 2014 ve EN 60825-1:2014/A11:2021
- Pili veya cok yonlii istasyonu kendiniz parcalarina ayirmayin, onarmayin veya tizerinde degisiklik yapmayin. Standartlarini karsilamaktadir. Ltfen kullanim sirasinda dogrudan géz temasindan kaginin.
- Cok yonlU istasyonu bir isi kaynaginin yakinina yerlestirmeyin. SINIF 1 LAZER URUNU
- Cok yonll istasyonun sarj temas yUzeylerini silmek veya temizlemek icin islak bez kullanmayin ya da bu bdlimlere islak elle TUKETICI LAZER URUNU
dokunmayin. EN 50689:2021
- Cihazi veya pili asiri sicakliklara maruz birakmayin.
- Pille calisan cihazin veya pilin uclarinin metal nesnelerle kisa devre yapma riskine karsi dikkatli olun. AB Uygunluk Beyani
- Temizlik robotu uzun sire kullanilmayacaksa cihazi tam olarak sarj edin, kapatin, serin ve kuru bir yerde saklayin.
- Pili asiri bogaltmaktan kaglnmak |(_;|n temizlik robotunu en az 3 aYda bir tekrar §arj edin. c Xiaomi Communications Co., Ltd., radyo ekipmani tipi D102GL trtinintin 2014/53/EU sayili Direktife uygun oldugunu beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine su adresten
ulasilabilir: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

Ayrintili e-kilavuz i¢in litfen www.mi.com/global/support/user-guide adresine gidin
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Urtine Genel Bakis

Temizlik Robotu

Not: Kullanim kilavuzundaki tGrtin, aksesuar
ve kullanicr araytiz cizimleri yalnizca
referans amacli olarak saglanmistir. Urtin
iyilestirmeleri nedeniyle asil Grtn ve islevler
farklilik gosterebilir.

Temizlik Robotu

Onceden Takili Aksesuarlar

Fir¢a

Diger Aksesuarlar

Yan Firca

//:mrjﬂ

—o

Kablo Seti

X

Firca Kapagi

Tek Kullanimlik
Torba (gok yonlu Pedi
istasyona 6nceden

Filtre (Toz haznesine
6nceden takilmistir)

Toz Haznesi

Paspas Paspas Pedi x 2 Yikama Haznesi Cok Y&nlu Istasyon (tek
(paspas pedi Genigletici kullanimlik &nceden takili torba,
Tutucusu tutucusuna 6nceden temiz su haznesi, kirli su haznesi
takilmigtir) x2 takili gelir) ve ylkama haznesi dahildir)

d) Acmak veya kapatmak igin 3 saniye basili tutun
Temizligi baslatmak veya acikken duraklatmak icin digmeye basin

O Calisirken duraklatmak icin basin
Temizlik robotunu sarj etmek Gzere ¢ok yonlu istasyona geri déndirmek icin temizlik robotu
durdurulmus durumdayken basin
Cok yonlu istasyona geri donerken yerlesmeyi durdurmak igin basin
CGocuk kilidini etkinlestirmek veya devre disi birakmak igin ¢ saniye basili tutun

Gosterge

Beyaz isik: Temizliyor/Temizlik tamamlandi/Tamamen sarj oldu

Yanip sénen beyaz isik: Sarj igin istasyona geri dontyor/Yeniden konumlaniyor/Aygit yaziimi
guncelleniyor

CGok yavasga yanip sénen beyaz isik: Sarj oluyor

Turuncu igik: Wi-Fi baglantisi kesildi

Yanip sénen turuncu isik: Hata/Baglanti bekleniyor/Wi-Fi'a baglaniliyor
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Temizlik Robotu

o LDS Lazer Sensorl
Kapag!

o LDS Lazer Sensort

> Tampon

Hat Lazer Sensoru

Toz Haznesi

Otomatik
Bosaltma
Cikist

Sarj Temasi

° Sifirlama Dugmesi

- Fabrika ayarlarini geri
yUklemek igin tg
saniye basili tutun

- Zorla kapatmak icin
10 saniye basili tutun

o Wi-Fi Gostergesi

= Acik: Wi-Fi bagli

= Yanip sonuyor: Wi Fi
baglantisi bekliyor/Wi-Fi'a
baglaniyor

- Kapali: Wi-Fi bagli degil

Ugurum Sensoru

Ultrasonik
Sensor
Yan Firga o=

Firca

Ana Tekerlek

Toz Haznesi Klipsi

Otomatik
Bosaltma,
Cikist

Filtre o

Toz Haznesi

——o KlUgUk Tekerlek

Firga Kapagdi

Firca Kapagi Kancasi

Ana Tekerlek

Paspas Pedi
Tutucusu
Montaj Deligi

Cok Yénlu Istasyon

Kirli Su Haznesi

Kapak

Temiz Su Haznesi

Kol %%m%% Kol

N
Yikama Haznesi D—YM‘

Su Haznesi Klipsi

Samandira Karesi

Kirli Su Haznesi

Su Haznesi Klipsi

> Su Borusu

o Filtre
Samandira

Temiz Su Haznesi



Nasil yiklenir

Nasil Kullanilir

Cok Yonli Istasyon

Toz Haznesi
Toz Haznesi
Kapak

Toz Haznesi
Agiz

Otomatik
Bosaltma
Cikisl

Onden Gériinis

Tek kullanimlik torba

Tek Kullanimlik -
Torba Kol ()
N

—— Gosterge
Beyaz: Cok yonlu
istasyon normal

Turuncu yanip
sontyor: Cok yonld
istasyonda hata var

. Sinyal Alani

I~ Sarj Temas Noktalari

calisiyor Guc Baglanti Noktasi

Paspas Grubu

Paspas Pedi Takma Bolgesi o

Not: Cok yonlu istasyona fabrika cikisinda bir tek kullanimlk

torba takilmistir.

£¥

N
U

Arkadan Gérunus

Paspas Pedi

Paspas Pedi Tutucusu

Koruyucu Seritleri Cikarma

Temizlik robotunu kullanmadan énce her iki
taraftaki 1ve 2 koruyucu seritleri ve 3, 4 ve 5
koruyucu filmleri ¢ikarin.

Yan Fircayi ve Paspas Grubunu Takma

Yan firgayi ve paspas grubunu gosterildigi
sekilde sirayla takin. "Klik" sesi duydugunuzda

yerinde dizgun sekilde takilmistir. Van Firca

Cok Yénlui Istasyonu Yerlestirme

- Cok yonlu istasyonu duvara dayayin veya ahsap
ya da karo gibi diiz ve sert bir zemine yerlestirin.

- YUksekligi 0,82 metreden, uzunlugu 1,93
metreden ve genisligi 0,44 metreden fazla olan
bos bir hacmin mevcut oldugundan emin olun.
Cok yonld istasyonun bir prizin yakininda, Wi-Fi
sinyalinin gu¢lt oldugu bir alanda olmasini
saglayin.

>044m
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Yikama Haznesi Genisleticinin Takilmasi

- Yikama haznesi genisleticiyi cok yonlu istasyona cizimde
gosterilen yonde takin.

- Yikama haznesi genisleticinin ¢ok yonlu istasyona tam
oturdugundan ve alt ylzeyin esit oldugundan emin olun.

Gu¢ Kaynagina Baglama

Cok yonlu istasyonu uygun bir alana yerlestirin, kablo
setini baglayin ve kablo setini bir prize takin.

Not: Gosterge beyaz renkte yanana kadar kablo setinin
konnektdériind ¢ok yonlu istasyonun gug baglanti
noktasina sikica takin.

Temizlik Robotunu Yerlestirme

- Kullanmadan 6nce temizlik robotunu agmak igin
temizlik robotunun tzerindeki (O dugmesini t¢ saniye
basili tutun.

- Temizlik robotu agildiktan sonra ¢ok yonli istasyona
yerlestirin, ardindan temizlik robotunun ve istasyonun
Uzerindeki sarj temas noktalarinin tamamen
hizalandigindan emin olun.

- Sarjin basladigini belirten sesli uyariyr duydugunuzda
temizlik robotu ¢ok yonlu istasyona basariyla
baglanmis demektir.

Notlar:
- Temizlik robotunu ilk kez kullanmadan &nce tamamen sarj etmeniz 6nerilir.

- Temizlik robotu dustk pil dizeyi nedeniyle agilamazsa bir stre sarj olmasi igin gok

yonll istasyona elle yerlestirin.
- Temizlik robotu sarj olurken otomatik olarak acilir ve kapatilamaz.

Temiz Su Haznesine Su Ekleme

Maksimum Su Seviyesi
isareti
Su Haznesi Kapasitesi: 4 L

Notlar:

- Maksimum su seviyesi isaretini (MAX) asacak kadar su eklemeyin.

- Su haznesine sicak su koymayin, tankin deforme olmasina neden olabilir.

- Temiz su disinda deterjan gibi maddeler eklemeyin, aksi durumda temizlik robotu zarar
gorebilir.

Mi Home/Xiaomi Home Uygulamasina Baglanma

Bu Urdin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi* ile calisir. Cihazinizi kontrol etmek ve diger
akilli ev cihazlariyla etkilesime gecmek icin Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini kullanin.

QR kodunu tarayarak uygulamayi indirin ve yukleyin. Uygulama
zaten yukliyse baglanti kurulum sayfasina yonlendirilirsiniz.
Dilerseniz uygulamayi indirip ylklemek igin uygulama
magazasinda "Mi Home/Xiaomi Home" ifadesini arayin.

Mi Home/Xiaomi Home uygulamasini agin, sag Ustteki @
simgesine dokunun ve cihazinizi eklemeye yonelik istemleri izleyin.

* Uygulamanin Avrupa'daki (Rusya harig) adi Xiaomi Home'dur.
Cihazinizda gorunttlenen uygulama adi varsayilan olarak kabul
edilmelidir.

C629E33F

Notlar:

- Temizlik robotu Mi Home/Xiaomi Home uygulamasi ile galisir, Android 9.0 ve iOS 12.0
veya sonraki strdmleri destekler.

- Yalnizca 2,4 GHz Wi-Fi aglari desteklenir.

- Uygulamanin strimd guincellenmis olabilir. Lutfen mevcut uygulama strimune iligkin
talimatlari uygulayin.



Wi-Fi Sifirlama

Temizlik robotu yonlendiricinin sifirlanmasi, sifrenin unutulmasi veya farkli nedenlerle aga
baglanamiyorsa asagidaki adimlan takip edin:

1. Wi-Fi géstergesini gérebilmek igin temizlik robotunun kapagdini agin.

2. Temizlik robotunun ag yapilandirmasini bekledigini belirten bir sesli bildirimi duyana kadar (')
ve 1 dugmelerini ayni anda 7 saniye basili tutun.

3. Wi-Fi gostergesi yanip sonmeye basladiysa Wi-Fi basariyla sifirlanmistir.

Acgma/Kapatma

- Temizlik robotunu agmak igin [0} dagmesini ¢ saniye basili tutun. Temizlik robotundaki
gosterge yandiginda temizlik robotu bekleme moduna girmis demektir.

- Temizlik robotu duraklatildiginda ve sarj edilmediginde kapatmak icin () dugmesini tic saniye
basili tutun.

Not: Temizlik robotu sarj olurken otomatik olarak acilir ve kapatilamaz.

Hizli Harita Olusturma

- Agi ilk kez yapilandirdiktan sonra hizli harita olusturmak igin uygulamadaki talimatlari takip edin,
temizlik robotu temizlik yapmadan harita olusturmaya baslayacaktir.

- Harita olusturma sureci temizlik robotu ¢ok yonlu istasyona dondugunde tamamlanir ve harita
otomatik olarak kaydedilir.

Notlar:

- Temizlik robotunun tamamen sarj oldugundan ve galismaya gok yonli istasyondan
basladigindan emin olun.

- Harita olusturma 6ncesinde yerdeki esyalari kaldirin, odalarin kapilarini agin ve ardindan temizlik
robotunun girmesinin uygun olmadigi alanlara engel koyun.

- Harita olusturma sirasinda temizlik robotunun pesinden gitmeyin, hareket ettirmeyin veya
mudahale etmeyin, ayrica ¢ok yonll istasyonu hareket ettirmeyin.

- Harita olusturma sonrasinda temizlik robotunun sikisabilecegi veya cizilebilecegdi alanlar gibi
temizlik robotunun girmesinin uygun olmadidi alanlara sanal duvarlar veya kisitli alanlar belirleyin.

- Temizlik robotunun takilmasini énlemek igin uzun tiyld veya puskdllt halilarin bulundugu
alanlara sanal duvarlar veya kisitli alanlar belirleyin.

- Halinin islanmasini énlemek icin paspaslamadan 6nce hali kapli alanlari harig tutmak Gzere
sanal duvarlar veya kisitli alanlar olusturun.

Duraklatma

Temizlik robotu galisirken duraklatmak icin bir digmeye basin.

Not: Temizlik robotu duraklatildiginda kaldirmayin veya hareket ettirmeyin. Aksi takdirde temizlik
robotunun gok yonlu istasyona geri dénmesini engelleyebilecek konumlandirma hatalari
olusabilir veya haritanin kaybolmasina neden olabilir.

Uyku Modu

Temizlik robotu duraklatildiktan 10 dakika sonra otomatik olarak uyku moduna girer ve

gostergesi kapanir. Uyandirmak icin temizlik robotunun tzerindeki herhangi bir digmeye basin.

Not: Temizlik robotu 12 saat uyku modunda kaldiktan sonra otomatik olarak kapanir.

Temizlige Devam Etme

Temizlik islemi sirasinda sarj azalmaya baslarsa temizlik robotu sarj olmak icin otomatik olarak
Gok yonlu istasyona déner. Temizlik robotu diizgun sekilde sarj oldugunda temizlige kaldig
yerden devam eder.

Cocuk Kilidi Ayarlari

Cocuk kilidini etkinlestirmek veya devre digi birakmak icin temizlik robotunun tzerindeki O
dagmesini U¢ saniye basili tutun.

Not: Cocuk kilidi islevi etkinlestirildiginde temizlik robotu Gzerindeki dugmeler ¢alismaz. Bunun
yerine temizlik robotunu uygulama Uzerinden kontrol edebilirsiniz.

Toz Bosaltma

Temizlik robotu stptrme ve paspaslama, paspaslama dncesinde stptrme veya stptrme
gorevini tamamladiktan sonra sarj olmak Uzere ¢ok yonlu istasyona otomatik olarak geri
dondugunde ¢ok yonlu istasyon toz haznesini otomatik olarak bosaltmaya baslayacaktir.

Notlar:

- Temizlik robotu paspas pedlerini temizlemek Uzere yari yoldan ¢ok yonlu istasyona geri
donerse istasyon toz haznesini otomatik olarak bosaltmaz.

- Uygulamada otomatik toz bosaltma islevi devre disi birakilirsa gok yonlu istasyon toz
haznesini otomatik olarak bosaltmaz.

- Otomatik toz bosaltma sikligini uygulamadan degistirirseniz ¢ok yonll istasyon tozu
belirlenen siklikta bosaltacaktir.
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SuUptrme ve Paspaslama

Temizligi baslatma

- Calistrmadan 6nce paspas grubunun ve diger gerekli
parcalarin temizlik robotuna takildigindan ve temiz su
haznesine su eklendiginden emin olun.

- Uygulamadan stptrme ve paspaslama modunu segin ve
temizlik robotunu istasyondan galistirmak igin uygulamayi
kullanin veya temizlik robotu tUzerindeki O dugmesine basin.
Ardindan, temizlik robotu en uygun temizlik rotasini planlar
ve olusturulan haritaya gore temizlik islemini gerceklestirir.

Notlar:

- Temizlik robotu galismadan 6nce paspas pedlerini nemlendirir, lGtfen bekleyin.

- Baslamadan &nce ¢ok yonll istasyonun elektrige bagli oldugundan ve temizlik robotunun gok
yonlU istasyona bagli oldugundan emin olun.

- Temizlik robotunun stiplrme ve paspaslama tamamlandiktan sonra ¢ok yonll istasyona geri
donebilmesi icin temizlik robotunun ok yonlu istasyondan baslayarak calistigindan emin olun.
Temizlik sirasinda ok yonlu istasyonu, temiz su haznesini, kirli su haznesini veya yikama
haznesini hareket ettirmeyin.

Paspas pedlerini temizlemek igin yari yoldan
otomatik geri donme

Temizlik sirasinda temizlik robotu belirli bir alani temizledikten
sonra paspas pedlerini yikamak igin otomatik olarak ¢ok yonlt
istasyona geri dénebilir. Paspas pedleri yikandiktan sonra
temizlik robotu temizlik isine devam eder. -

Otomatik toz bosaltma, paspas pedi temizleme ve havayla kurutma

Temizlik robotu temizlik gérevini tamamlayip ¢ok yonlu
istasyona sarj olmak icin geri dondtgtnde ok yonlu
istasyon tozu otomatik olarak bosaltmaya baslayacak ve
paspas pedlerini temizleyip havayla kurutacaktir.

Kirli su haznesini temizleme

Paspas pedleri temizlenip havayla kurutulduktan sonra koku{/u
onlemek igin kirli su haznesini zamaninda temizleyin.

Stpirme

Uygulamada siptrme modunu secin, ardindan temizligi baslatmak igin uygulamay kullanin
veya temizlik robotunda (D) diigmesine basin, béylece temizlik robotu paspas grubunu yukari
kaldiracak ve gok yonlu istasyondan supurmeye baslayacaktir. Siptrmeyi tamamladiktan
sonra toz haznesini otomatik olarak bosaltmak Uzere ¢ok yonld istasyona geri donecektir.

Notlar: Paspas grubu takili degilse temizlik robotu ¢alismaya basladiktan sonra otomatik olarak
stpdrme islemi yapar.

Paspaslama

Calistirmadan 6nce paspas grubunun ve diger gerekli parcalarin temizlik robotuna
takildigindan ve temiz su haznesine su eklendiginden emin olun. Uygulamadan paspaslama
modunu secin, ardindan temizligi baslatmak igin uygulamay kullanin veya temizlik robotu
Uzerindeki d) digmesine basin. Ardindan, temizlik robotu énce paspas pedlerini otomatik
olarak nemlendirecek ve paspaslamayi baslatmak Gzere ¢ok yonlu istasyondan ayrilacaktir.
Paspaslamayi tamamladiktan sonra paspas pedlerini ylkamak ve havayla kurutmak icin ok
yonlu istasyona geri dénecektir.

Paspaslamadan énce Stupirme

Baslatmadan ¢nce paspas grubunun temizlik robotuna takildigindan ve temiz su haznesine su
eklendiginden emin olun. Uygulamada paspaslamadan 6nce stplrme modunu segin,
ardindan temizlik gérevini baglatmak icin uygulamayi kullanin veya temizlik robotunda ¢}
digmesine basin, bdylece temizlik robotu stptrmek Uzere paspas grubunu yukari
kaldiracaktir. SUpUrmeyi tamamladiktan sonra tozu otomatik olarak bosaltmak ve paspas
pedlerini islatmak icin ¢ok yonlU istasyona geri donecek ardindan paspaslamaya baslamak
Uzere paspas grubunu asagi indirecektir.



Bakim ve Onarim

Parcalar

Temizlik robotunu iyi durumda tutmak Gzere rutin bakim yapmak amaciyla asagidaki tabloya
basvurulmasi 6nerilir.

Tek kullanimlik torbayi degistirme Temiz ve kirli su haznelerinin temizlenmesi Sensorler ve sarj temas noktalarinin temizlenmesi

Temizlik robotundaki tim sensorleri ve sarj temas noktalarini temizlemek igin yumusak bir bez kullanin:

1. Tek kullanimlik torba doldugunda kapagi toz haznesi agikligindan cekip gikarin. Kolu 1. Temiz ve kirli su haznelerini gikarin,

2. Hazneleri tamamen yikamak icin temiz su

LDS Lazer Sensord

Hat Lazer Senséri

Ugurum Sensoéra

Temizlik Robotunun Sarj Temas
Noktalar

Ultrasonik Sensér

Her ay temizleyin

Pargalar Temizleme Sikligi Degistirme Sikligi
Toz Haznesi Gerektigi sekilde temizleyin /
Filtre Iki haftada bir temizleyin 3-6 ay
Temiz Su Haznesi Iki haftada bir temizleyin
it 5 anes e /
Yikama Haznesi Bir ve\(g%!ﬁ:ﬁgda bir
Firca Iki haftada bir temizleyin 6-12 ay
Yan Firca Iki haftada bir temizleyin 3-6 ay
Paspas Pedi / -3 ay
Kicuk Tekerlek

Tampon

Temizlik Robotunun Otomatik
Bosaltma Cikislan

Temizlik Robotunun Alti

Gok Yonlu Istasyon

Cok Yonlu Istasyonun Sarj Temas
Noktalar

Gok Yonlu Istasyonun Sinyal Alani

Fiili kullanima baglidir

Tek Kullanimlik Torba

Fiili kullanima gore yaklasik her
2,5 ayda bir degistirin

Notlar:

- Degistirme sikligi sadece referans olarak verilmistir. Parcalardan biri hasar gérmusse

temizlik verimliligini korumak icin parca derhal degistirilmelidir.
- Temizlik robotu tasinacaksa veya bir yere gonderilecekse temizlik robotunun yolda
hasar gérmesini dnlemek icin ltfen temiz ve kirli su haznelerini bosaltin.

kullanarak tek kullanimlik torbayi gikarin ve atin. kapaklarini agin ve kirli suyu bosaltin.

kullanin, ardindan hazneleri gok yonlu
istasyona tekrar yerlestirmeden énce
haznelerin dis kisimlarini silip kurulayin.

Toz Haznesi Agikligr o

Not: Toz ve birikintilerin kazara dokulmesini 6nlemek igin tek kullanimlik torbanin kolunu gekerek

sizdirmaz duruma getirin. Not: Temiz su haznesindeki samandira ve kirli su haznesindeki samandira kresi hareketli

2. Filtredeki tozu temizlemek igin kuru parcalardir. Hasar gérmelerini 6nlemek igin bunlari temizlerken fazla kuvvet uygulamayin.

bez kullanin.

3. Yeni tek kullanimlik torbayr gosterildigi gibi
takin ve torbanin kolunu yuvaya yerlestirin.

Yikama haznesi ve yikama haznesi tabaninin temizlenmesi

2. Yikama haznesini kuru bir bezle silin,
ardindan tekrar ¢ok yonlu istasyona takin.
Su borusunun, yikama haznesinin olugunun
icinde oldugundan emin olun, aksi
durumda normal kullanimi etkileyebilir.

1. Yikama haznesini sokdn ve musluk suyu
kullanarak fircayla temizleyin.

4. Toz haznesi kapagini tekrar yerlestirin; "klik" sesini duydugunuzda yerine duizgtin sekilde
takilmistir.

Not: Gunlik kullanim veya temizlik sirasinda gok yonlu istasyonu egmeyin. Yikama haznesi
tabaninda su birikirse bezle kurulayin.
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- Temizlik robotunun altindaki ugurum sensorleri.

- Temizlik robotunun arkasindaki sarj temas noktalari.

- Temizlik robotunun Gst kisminda bulunan LDS lazer senséru.

- Temizlik robotunun 6n kisminda bulunan tampon ve hat lazer sensort.

Ugurum Sensor

Hat Lazer Senséru
LDS Lazer Senséru

Fircayl temizleme

- Temizlik robotunu ters gevirin ve firga kapagini cikarmak icin klipsleri sikin. Fircayi kaldirin,
iki uctaki yataklari gikarin ve fircanin milini temizleyin.

- Fircanin etrafina dolanmis saglari kesmek icin makas kullanin ve kalintilari temizleyin.

- Firca yatagini, firgayi ve firga kapagini tekrar takin, ardindan yerlerine oturtun.

Firca

Soroest ora
S - Serbest Birakma Dugmesi
Firca Yuvalari
el % |

DIKKAT: Fircaya ok fazla miktarda veya cok siki bir sekilde sag dolastiysa saclari zorla cekmeyin,
fircaya zarar verebilirsiniz.



Yan fircay temizleme

1. Temizlik robotunu ters gevirin, yan fircayr yukari ¢ekip gikarin ve temizleyin.
2. Yan firgayi temizlik robotuna tekrar takin.

Klcuk tekerlegin temizlenmesi

1. Temizlik robotunu ters cevirin ve kiguk tekerlegi cekerek cikarin.
2. Tekerlek ve milde bulunan sag, kir ve diger birikintileri temizleyin.
3. Kucuk tekerlegi geri takin ve yerine oturana kadar bastirin.

Tekerlek Kﬁ
Aks b \Q\(/\é .

Notlar:

- Gerekirse kugUk bir tornavida gibi bir alet kullanarak kiiguk tekerlegin milini nazikge

iterek cikarip kiguk tekerlegi temizleyebilirsiniz.
- Tekerlek suyla temizlenip kuruduktan sonra tekrar takilabilir.

Toz haznesi ve filtreyi temizleme

1. Toz haznesini ¢ikarmak icin toz haznesi serbest birakma dugmesini basili tutun,

filtreyi filtre klipsinden ayirin ve toz haznesini bosaltin. Gerekirse toz haznesini
durulayabilirsiniz.

2. Tozu temizlemek igin filtre ¢ercevesine hafifge vurun veya filtreyi
musluk suyuyla temizleyin.

Notlar:

- Filtreyi firca veya parmaklariniz gibi sert bir nesne ile temizlemeye
calismayin.

- Sik durulama 6nerilmez, aksi durumda filtre zarar gorebilir.

- Toz haznesi ve filtreyi temizlemek icin sadece temiz su kullanin.
Deterjan kullanmayin.

3. Tekrar takmadan &nce toz haznesini ve filtreyi tamamen kurutun.

Paspas pedini degistirme

Paspas pedini paspas pedi tutucusundan sokun ve yenisiyle
degjistirin.

Cok yonll istasyonun temizlenmesi

Sarj temas noktalarini, otomatik bosaltma ¢ikislarini ve gok yonld
istasyonun sinyal alanini yumusak, kuru bir bezle silin.

(

Pil bakimi

Temizlik robotu ylksek performansli lityum iyon pil paketi icerir. En iyi pil performansini korumak
icin gunldk kullanimda yeterince sarj oldugundan emin olun.

Not: Temizlik robotu uzun stire kullanilmayacaksa kapatin ve kaldirin. Pilin asir bosalmasini
engellemek icin temizlik robotu en az U¢ ayda bir tekrar sarj edilmelidir.
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Teknik ozellikler

Temizlik Robotu

Cok Yénli Istasyon

Ad Temizlik Robotu Model D102-JZEU
Model D102GL Uruin Boyutlan 563 x 420 x 340 mm
Urtin Boyutlari ®350 x 97 mm Nominal Girig 200-240 V ~ 50/60 Hz
Lityum iyon pil ‘5‘288 rrn“:? é’a\‘norf:;”gpgas?éssise) Nominal Cikis 19,6V ==12 A
Sarj Suresi Yaklasik 6,5 saat Gug (toz bosaltma sirasinda) 1000 W
Net Agirlik 3,6 kg Gug (temizlik sirasinda) 30 W
Net Agirlik (Aksesuarlarla) 12,3 kg Gug (havayla kurutma ve sarj sirasinda) 80 W

Sunlarla uyumludur

Android 9.0 ve i0S 12.0 veya UstU sdrtimler

Kablosuz Baglanti

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Nominal Voltaj 144V =
Sarj Voltaji 19,6V =
Nominal Gug 55 W

islem Frekans

2400-2483,5 MHz

Maksimum Cikis Glcu

<20 dBm

Normal kosullar altinda, bu ekipman igin anten ile kullanici arasinda en az 20 cm'lik bir mesafe birakilmalidir.

WEEE Imha ve Geri Déniisiim Bilgileri

Bu semboli tasiyan tum drtnler, elektrikli ve elektronik ekipman atiklaridir (2012/19/EU sayili
direktifte WEEE olarak belirtilmistir) ve bunlarin siniflandiriimamis evsel atiklarla birlikte
atilmamasi gerekir. Bunun yerine ekipman atiklarinizi, elektrikli ve elektronik ekipman atiklarinin
geri dénstimu igin devlet veya yerel makamlar tarafindan belirlenmis bir toplama noktasina
teslim ederek insan sagligini ve gevreyi korumaniz gerekir. Dogru imha ve geri déntisiim, gevre

fr— ve insan sagligi tzerindeki olasi olumsuz sonuglari 6nlemeye yardimci olur. S6z konusu toplama
noktalar ve bu tur toplama noktalarinin kosul ve sartlari ile ilgili daha fazla bilgi icin lutfen
kurulumcuya veya yerel makamlara bagvurun.

Daha fazla bilgi icin lutfen www.mi.com'u ziyaret edin A
Uretici: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Adres: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Gin'de Uretilmistir PAP
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Informacgdes de seguranca

Leia este manual com atencao antes de utilizar o produto e guarde-o para referéncia futura.
Restricdes de utilizacao

- Este produto destina-se a limpeza de chao apenas num ambiente doméstico. Nao o utilize no exterior, em superficie sem
ser chao, ou em ambientes comerciais ou industriais.

- Este aparelho pode ser utilizado por criancgas a partir dos 8 anos de idade e pessoas com capacidades fisicas, sensoriais ou
mentais reduzidas, ou com falta de experiéncia ou conhecimento, se as mesmas forem corretamente supervisionadas ou
instruidas sobre a utilizacdo do aparelho de forma segura e se compreenderem os riscos envolvidos. As criangas ndo
deverao brincar com o aparelho. A limpeza e a manutencao nao devem ser executadas por criangas sem supervisao.

- Se 0 cabo estiver danificado, deve ser substituido por um cabo especial disponibilizado pelo fabricante ou pelo respetivo
agente de assisténcia.

- O aparelho inclui baterias que apenas podem ser substituidas por pessoas capacitadas.

- Mantenha criangas e animais de estimagao a uma distancia segura do aspirador rob6 durante o funcionamento.

- Né&o utilize o aspirador robd numa area suspensa acima do nivel do chdo sem uma barreira de protecao.

- N&o vire o aspirador rob6 ao contrario. Nao desloque o aspirador robd ao utilizar a tampa do sensor a laser LDS, a tampa
ou o amortecedor como pega.

- N&o instale, carregue ou utilize este aspirador robé ao ar livre, em casas de banho ou perto de piscinas.

- Podem ocorrer danos se o aparelho passar por cima do fio de alimentagéo.

- Remova objetos frageis ou pequenos do chdo para impedir o aspirador robd de chocar com os mesmos ou de os danificar.

- N&o coloque criangas, animais de estimagao nem quaisquer objetos em cima do aspirador robd, quer este esteja imoével ou
em movimento.

- Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastadas da abertura de aspiragdo do aspirador robé.

- Nao utilize o aspirador robd para limpar substancias em combustao.

- N&o aspire objetos rigidos ou cortantes.

- A ficha tem de ser removida da tomada antes da tarefa de limpeza ou de manutenc¢ao do aparelho.

- Nao utilizar um pano molhado ou produtos liquidos para limpar o aspirador robé ou a estagcdo omni. Depois de limpar as
partes lavaveis, seque-as completamente antes de as instalar e utilizar novamente.

- Certifique-se de que o aspirador rob6 esta desligado quando for transportado e é mantido na embalagem original, se
possivel.
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- Utilize este produto de acordo com as instrugées no manual do utilizador. Os utilizadores séo responsaveis por
eventuais perdas ou danos que possam resultar do uso indevido deste produto.

- Para protecao adicional, o aparelho deve ser alimentado por um dispositivo de corrente residual (RCD) com uma
corrente residual nominal de funcionamento ndo superior a 30 mA. E aconselhavel a instalagdo de um dispositivo
de corrente residual (RCD) com uma corrente residual nominal de funcionamento nao superior a 30 mA no circuito
elétrico de alimentagdo. Pega aconselhamento ao seu instalador.

- Este aparelho é considerado adequado para ser utilizado em paises de clima tropical. Também pode ser utilizado
noutros paises.

- N&o utilize o aspirador rob6é a uma temperatura ambiente acima de 40 °C ou abaixo de 0 °C, nem num piso molhado
ou com substancias pegajosas.

Baterias e carregamento

AVISO:

- Néo utilize baterias, cabos ou estagcdes omni de terceiros. O aspirador rob6 sé pode ser utilizado com a estagcdo omni
D102-JZEU.

- Nao é necessaria qualquer agao por parte dos utilizadores para mudar a estacdo omni entre 50 Hz e 60 Hz, e o produto
pode adaptar-se tanto a 50 Hz como a 60 Hz.

- Né&o tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estagdo omni por conta propria.

- Nao coloque a estagdo omni perto de uma fonte de calor.

- Nao utilize um pano molhado e seque as maos antes de limpar os pontos de contacto da estagdo omni.

- Nao exponha o aparelho ou a bateria a temperaturas excessivas.

- Atencdao ao risco de curto-circuito dos terminais do aparelho alimentado por bateria ou da bateria com objetos
metalicos.

- Se o aspirador rob6 néo for utilizado durante um longo periodo de tempo, carregue-o totalmente, desligue-o e
guarde-o num local fresco e seco.

- Recarregue o aspirador rob6 pelo menos uma vez a cada trés meses para evitar uma descarga excessiva da bateria.

- N&o danifique a bateria durante a remogao para evitar curtos-circuitos ou fugas de liquido. Se houver uma fuga de

liquido da bateria, impega o liquido de tocar na sua pele ou vestuario e limpe-o de imediato com um pano seco. Em
seguida, envie a bateria para uma instalacdo de reciclagem adequada ou para a equipa do servigo de pds-venda
designada para que seja devidamente eliminada.

- A bateria de ides de litio contém substancias nocivas ao meio ambiente. Antes de eliminar o aspirador robd, remova

primeiro a bateria e elimine-a ou recicle-a de acordo com as leis e os regulamentos do pais ou regido em que foi
utilizada.

- Quando remover as baterias do produto, certifique-se de que estdo gastas e que o produto esta desligado da

corrente elétrica.
1. Retire o parafuso na parte inferior e remova a tampa.
2. Desligue o conetor da bateria e remova as baterias. Para evitar qualquer risco de ferimentos, ndo danifique a
tampa da bateria.
3. Entregue as baterias a uma entidade profissional de reciclagem.
— A bateria tem de ser removida do aparelho antes de ser eliminada.
— Para remover a bateria, o aparelho deve ser desligado da corrente elétrica.
— A bateria devera ser eliminada de forma segura.

ﬁ Apenas para utilizacao interior. |‘|I__|J| Leia as instrucdes antes de utilizar.

Informacdes de seguranga sobre o laser

O sensor a laser neste produto cumpre as normas IEC 60825-1: 2014 e EN 60825-1:2014/A11:2021 para produ-
tos a laser de Classe 1. Evite o contacto direto com os olhos durante a utilizagéo.

PRODUTO A LASER DE CLASSE 1

PRODUTO A LASER PARA CONSUMIDORES

EN 50689:2021

Declaragao de conformidade da UE

Xiaomi Communications Co., Ltd. declara que o equipamento de radio do tipo D102GL est4 em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE. O texto completo da Declaragao de conformidade

c E da UE est3 disponivel em: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

Para consultar o manual detalhado online, visite www.mi.com/global/support/user-guide
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Visao geral do produto

i\ Escova

Outros acessoérios

Aspirador rob6 7

Nota: As ilustragées do produto, os acessorios

e a interface de utilizador no manual do

utilizador sdo apenas para referéncia. Escova Cabo
O verdadeiro produto e respetivas fungdes lateral

podem variar consoante os melhoramentos.

Aspirador robd

Acessorios pré-instalados

Tampa da
escova do pd compartimento do pé)

Saco descartéavel
(pré-instalado na
Estacao omni)

134

EBE=

Filtro (pré-instalado no

Compartimento

—

Suporte Pano mopa x 2 Extensor da base Estagao omni (inclui saco
para pano (Pré-instalado no da placa de descartavel, reservatério de dgua
mopa x 2 suporte para pano lavagem limpa, reservatério de dgua suja e

mopa) placa de lavagem pré-instalados)

(b Mantenha premido durante 3 segundos para ligar ou desligar
Prima para iniciar a limpeza ou pausar quando ligado

O Prima para pausar quando em funcionamento
Prima quando em pausa para o aspirador robd voltar a Estagdo omni para carregar
Prima para parar o acoplamento no regresso a Estagao omni
Prima e mantenha premido durante trés segundos para ativar ou desativar o bloqueio de
criangas

Indicador

Branco: Limpeza/Limpeza concluida/Carga completa

Branco intermitente: Regresso a carga/Reposicionamento/Atualizag&o do firmware
Branco intermitente: A carregar

Laranja: Wi-Fi desligado

Laranja intermitente: Erro/A aguardar ligagao/A ligar ao Wi-Fi

Aspirador robd

> Tampa do sensor a
laser LDS

> Sensor a laser LDS

o Amortecedor

Sensor a laser de
linha

> Botao Repor

= Manter premido
durante trés segundos
para restaurar as
definicoes de fabrica

= Manter premido
durante 10 segundos
para desligar

> Indicador de Wi-Fi

- Aceso: Wi-Fi ligado

- A piscar: a aguardar
ligagao Wi-Fi/A ligar
ao Wi-Fi

- Apagado: Wi-Fi ndo
conectado

Compartimento  Abertura de Contacto de
do pd esvaziamento carregamento
automatico

Sensor
ultrassénico
Escova lateral
Escova

Roda principal

Abertura de

esvaziamento o

automatico

Filtro o

Sensor de profundidade

o1

t——o Rodizio
L —:

Tampa da escova
Presilha da tampa
da escova

Roda principal

Orificio de
montagem do
suporte do
pano mopa

Presilha do
compartimento
do pd

Compartimento do pd

Estagdo omni

L Tampa
Reservatério P

de 4gua suja Reservatorio de

s —{E ] 22

N 4
Placa de o—!@g\
lavagem

Presilha do
reservatério
de 4gua

Bola flutuante

Reservatério de dgua suja

Presilha do
reservatoério
de dgua

Tubo de agua

Filtro
Boia

Reservatdrio de &gua limpa

135



136

Como instalar

Estagdo omni

Abertura da
tampa da
gaveta do p6

Abertura de
esvaziamento
automético

Saco descartavel

Pega do saco
descartavel

—— Indicador

Gaveta do po :)\’——‘ —
Gaveta do po

Branco: a Estacao
omni funciona
corretamente
Laranja a piscar:

a Estacéo omni
tem um erro

—1_, Zonade sinalizagao

Vista frontal

I Pontos de contacto

para carregamento

Porta de
alimentagao

Unidade da mopa

Area de fixagao do pano -

mopa

Nota: a Estagcao omni vem pré-equipada de fabrica com um

saco descartavel.

N
U

Vista traseira

Pano mopa

Suporte para pano mopa

Remover as coberturas de protecdo

Antes de utilizar o aspirador robo, retire as tiras de
protecédo 1e 2 de ambos os lados e as peliculas de
protecédo 3,4 e 5.

Instalar a escova lateral e a unidade da mopa

Instale a escova lateral e a unidade da
mopa respetivamente como ilustrado.
Quando ouvir um "clique", significa que
estao corretamente instaladas.

Colocar a Estagdo omni

- Coloque a estacao omni encostada a uma
parede num piso de superficie dura e plano,
como madeira ou mosaico.

- Certifique-se de que dispde de um espago
vazio com mais de 0,82 metros de altura,
mais de 1,93 metros de comprimento e mais
de 0,44 metros de largura. Certifique-se de
que a estagdo omni é colocada numa area
com um bom sinal de Wi-Fi, perto de uma
tomada elétrica. >044m

Como utilizar

Instalar o extensor da base da placa de lavagem

- Instale o extensor da base da placa de lavagem na
Estagdo omni na direg&o ilustrada.

- Certifique-se de que o extensor da base da placa de
lavagem fica embutido na parte inferior da Estagao
omni e a superficie inferior est4 alinhada.

Ligar a corrente

Coloque a Estagcdo omni numa &rea adequada e ligue
uma extremidade do cabo a Estagcao omni e a outra
extremidade a uma tomada elétrica.

Nota: ligue firmemente o conetor do cabo a porta de
alimentacao da Estacdo omni até o indicador ficar
branco.

Colocar o aspirador robd

- Antes da utilizacéo, mantenha premido o botdo ()
no aspirador rob6 durante trés segundos para o
ligar.

- Depois de ligar o aspirador robd, coloque-o na
Estacdo omni e certifique-se de que os pontos de
contacto para carregamento no aspirador rob6 e
na estacao estao totalmente alinhados.

- O aspirador robo fica ligado com éxito a Estacao
omni quando ouvir uma notificagao por voz para
iniciar o carregamento.

Notas:

- Antes da primeira utilizagdo, é recomendado efetuar o carregamento completo do

aspirador robd.

- Se nao for possivel ligar o aspirador rob6 devido a um nivel baixo da bateria, coloque
manualmente o aspirador robd na Estagcao omni para o carregar durante algum tempo.
- Durante o carregamento, o aspirador rob6 ird ligar-se automaticamente e ndo pode ser

desligado.

Adicionar dgua ao reservatério de dgua limpa

Marca do nivel méaximo
de agua
Capacidade do reservatério
de 4gua: 4L

Notas:

- Nao adicione dgua acima da marca do nivel méximo de agua (MAX).

- N&o adicione dgua quente ao reservatério de dgua, uma vez que isso podera provocar
a deformacao do reservatério.

- N&o adicione nenhuma substancia, como detergentes ou outros produtos, exceto agua
limpa para evitar danificar o aspirador rob6.

Ligar a aplicacdo Mi Home/Xiaomi Home

Este produto é compativel com a aplicagdo Mi Home/Xiaomi Home*. Utilize a aplicagao
Mi Home/Xiaomi Home para controlar o dispositivo e interagir com outros dispositivos
domésticos inteligentes.

Leia o cédigo QR para transferir e instalar a aplicacéo. A pagina
de configuragéo da ligagao serd aberta se a aplicagao ja estiver
instalada. Também pode pesquisar "Mi Home/Xiaomi Home" na
loja de aplicagdes para a transferir e instalar.

Abra a aplicacdo Mi Home/Xiaomi Home e toque em @ no canto
superior direito. De seguida, siga as instrucdes para adicionar o
dispositivo.

C629E33F

* Na Europa, a aplicagao ¢ denominada Xiaomi Home (exceto na
Russia). O nome da aplicacdo apresentado no seu dispositivo deve
ser utilizado como nome predefinido.

Notas:

- O aspirador rob6 funciona com a aplicagao Mi Home/Xiaomi Home e é compativel com os
sistemas Android 9.0 e iOS 12.0 ou superior.

- Sé sdo suportadas as redes Wi-Fi de 2,4 GHz.

- A versao da aplicagao pode ter sido atualizada. Siga as instrugdes com base na versao atual
da aplicagao.
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Repor o Wi-Fi

Siga 0s passos abaixo se o aspirador rob6 nao conseguir ligar-se a rede porque o router foi
reposto, se esqueceu da palavra-passe ou por qualquer outra razao:

1. Abra a tampa do aspirador robd para que possa ver o indicador de Wi-Fi.

2. Mantenha premidos em simultaneo os botdes (') e ) durante sete segundos até ouvir uma
mensagem de voz a indicar que o aspirador robd aguarda pela configuragéo da rede.

3. Quando o indicador de Wi-Fi comecar a piscar, isso significa que a ligagado Wi-Fi foi reposta
€OM SUCesso.

Ligar/Desligar

- Mantenha premido o botao () durante trés segundos para ligar o aspirador robd. Quando o
indicador do aspirador rob6 se acender, significa que o aspirador robd ativou o modo de espera.

- Se 0 aspirador rob¢ estiver em pausa e nao estiver a carregar, mantenha premido durante trés
segundos o botao (V) para o desligar.

Nota: durante o carregamento, o aspirador robé ira ligar-se automaticamente e nao pode ser

desligado.

Criagao rapida de mapas
- Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga as instrucoes na aplicagao para criar
rapidamente um mapa. O aspirador rob6 vai iniciar o mapeamento sem limpar.

- O processo de mapeamento termina quando o aspirador rob6 voltar a Estagdo omni e o mapa
sera guardado automaticamente.

Notas:

- Certifique-se que o aspirador robd esta totalmente carregado e comeca a partir da Estagdo omni.

- Antes de iniciar o mapeamento, remova quaisquer itens que se encontrem no chao, abra as
portas das divisdes e bloqueie dreas onde nédo pretende que o aspirador robd entre.

- Durante o mapeamento, ndo siga, mova ou interrompa o aspirador rob6 e ndo mova a Estagado omni.

- Depois do mapeamento, configure paredes virtuais ou areas restritas nas areas onde nao
pretende que o aspirador rob6 entre, como &reas onde pode ficar preso ou raspar.

- Recomendamos que configure paredes virtuais ou areas restritas em dreas com tapetes de
pelo comprido ou com franjas para evitar que o aspirador robo6 fique preso.

- Configure paredes virtuais ou areas restritas para excluir dreas com tapetes antes da lavagem
para evitar que os tapetes fiquem molhados.

Pausar

Quando o aspirador rob6 estiver a funcionar, prima qualquer botao para o colocar em pausa.

Nota: ndo levante ou mova o aspirador rob6 enquanto estiver em pausa. Caso contrério, o
aspirador rob6 pode apresentar erros de navegagao que impossibilitem o seu regresso a
estacdo omni ou que resultem na perda do mapa.

Modo de suspenséo

O aspirador rob6 entra automaticamente em modo de suspenséo depois de estar 10 minutos
em pausa. De seguida, os indicadores desligam-se. Para o reativar, prima qualquer botéo do
aspirador robo.

Nota: o aspirador robd vai desligar-se automaticamente depois de permanecer no modo de
suspensao durante 12 horas.

Retomar a tarefa de limpeza

Se o aspirador rob6 comegar a ficar com a bateria fraca durante uma tarefa de limpeza,
regressard automaticamente a Estagdo omni para carregar. Assim que o aspirador rob6 estiver
totalmente carregado, ird retomar a limpeza no ponto onde parou.

Defini¢des do bloqueio de criangas

Para ativar ou desativar o blogueio de criancas, mantenha premido o botao () no aspirador
rob6 durante trés segundos.

Nota: quando o bloqueio de criangas estiver ativado, os botdes no aspirador robd deixam de
funcionar. Como alternativa, pode controlar o aspirador rob6 através da aplicagao.

Esvaziamento do pé

Quando o aspirador robo regressar automaticamente a Estagao omni para carregar depois de
concluir uma tarefa de aspiracao e lavagem, uma tarefa de aspiragao antes de lavagem ou
uma tarefa de aspiracao, a Estagdo omni iniciard automaticamente o esvaziamento do
compartimento do pé.

Notas:

- Quando o aspirador robo regressar a estagao omni para limpar os panos mopa a meio de
uma tarefa, a estagdo nao vai esvaziar automaticamente o compartimento do pé.

- Se a fungao de esvaziamento automatico do p¢ estiver desativada na aplicacao, a Estacao
omni ndo ird esvaziar automaticamente o compartimento do pé.

- Se alterar a frequéncia de esvaziamento automatico na aplicagao, a Estagdo omni vai
esvaziar o pé consoante a frequéncia definida.

Aspiracao e lavagem

Iniciar a limpeza

- Antes de comegar, certifique-se de que a unidade da mopa e
outras pegas necessarias foram instaladas no aspirador rob6
e que foi adicionada dgua ao reservatério de dgua limpa.

- Selecione 0 modo de aspiragéo e lavagem na aplicagao e
utilize a aplicagao ou prima o botao (') no aspirador robd
para o iniciar a partir da estagdo. O aspirador rob6 vai planear
o melhor percurso de limpeza e efetuar a tarefa de limpeza
com base no mapa criado.

Notas:

- O aspirador robd humedece os panos mopa antes do inicio da tarefa. Aguarde pacientemente.

- Antes de comegar, certifique-se de que a Estagcao omni estd ligada a corrente e o aspirador
robd esté ligado a Estagao omni.

- Para ter a certeza de que o aspirador rob6 consegue regressar com éxito a Estagao omni
depois de concluir a tarefa de aspiragéo e lavagem, é recomendado que o aspirador robd
comece a partir da Estagcdo omni. Nao mova a Estagdo omni, o reservatério de dgua limpa,

o reservatorio de dgua suja ou a placa de lavagem durante a limpeza.

Regresso automatico para limpar os panos mopa
a meio da tarefa

Durante a limpeza, o aspirador rob6 pode regressar automaticamente
a Estacao omni para lavar os panos mopa depois de limpar uma
determinada area. Depois de os panos mopa terem sido -
lavados, o aspirador robd retoma a tarefa de limpeza.

AT
Esvaziamento do p6 automatico e limpeza e secagem ao ar do pano mopa

Quando o aspirador rob6 concluir a tarefa de limpeza e
regressar a Estagdo omni para efetuar o carregamento,
esta iniciard automaticamente o esvaziamento do pé e, de
seguida, a limpeza e a secagem ao ar dos panos mopa.

Limpeza do reservatério de agua suja

Apds a limpeza e a secagem ao ar dos panos mopa, e
limpe atempadamente o reservatério de dgua suja para
impedir a formacao de odores.

Aspiragao

Selecione o0 modo de aspiragao na aplicagao e utilize a aplicagao ou prima o botao G o
aspirador rob6 para iniciar a tarefa de limpeza. O aspirador rob6 levanta a unidade da mopa
e comega a aspirar a partir da Estacao omni. Quando terminar de aspirar, regressa a Estagao
omni para esvaziar automaticamente o compartimento do pé.

Notas: se a unidade da mopa nao estiver instalada, o aspirador rob6 ativa automaticamente a
aspiracao depois de iniciar a tarefa.

Lavagem

Antes de comegar, certifique-se de que a unidade da mopa e outras pegas necessarias foram
instaladas no aspirador rob6 e que foi adicionada dgua ao reservatério de dgua limpa.
Selecione 0 modo de lavagem na aplicagéo e utilize a aplicagéo ou prima o botéo Q) no aspirador
rob6 para iniciar a limpeza. Em seguida, o aspirador robdé humedece automaticamente primeiro
0s panos mopa e sai da Estagdo omni para iniciar a lavagem. Quando terminar a lavagem,
regressa a Estacdo omni para lavar e secar a ar os panos mopa.

Aspiracdo antes de lavagem

Antes de comegar, certifique-se de que a unidade da mopa foi instalada no aspirador rob6 e
foi adicionada dgua ao reservatério de dgua limpa. Selecione o modo de aspiragao antes de
lavagem na aplicagao e utilize a aplicagcdo ou prima o botéod) no aspirador robd para iniciar
a tarefa de limpeza. Em seguida, o aspirador rob6 levanta a unidade da mopa para aspirar.
Quando terminar de aspirar, regressa a Estagao omni para esvaziar automaticamente o
compartimento do p6 e humedecer os panos mopa. Em seguida, desce a unidade da mopa
para iniciar a lavagem.
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Cuidados e manutencao

Pegas

De forma a manter o aspirador robé em boas condigoes, é aconselhavel consultar a seguinte tabela
para efeitos de manutencao de rotina.

Pegas Frequéncia de limpeza | Frequéncia de substituicao
Compartimento do pé Limpar conforme exigido /
Filtro Limpar a cada duas semanas 3 a 6 meses
Reservatério de dgua limpa Limpar a cada duas semanas
Reservatorio de agua suja Aconsegé%-asitz?”tz\r;g%%za apos /
Placa de lavagem Limpar a cada 1a 2 semanas
Escova Limpar a cada duas semanas 6 a12 meses
Escova lateral Limpar a cada duas semanas 3 a 6 meses
Pano mopa / 1a 3 meses
Rodizio
Sensor a laser LDS
Sensor a laser de linha
Sensor de profundidade Limpar todos os meses /
Pontos de contacto para
carregamento do aspirador robd
Sensor ultrassénico
Amortecedor
Aberturas de esvaziamento
automatico do aspirador robd
Parte inferior do aspirador robo Consoante a utilizacao ;
Estagao omni
Pontos de contacto para
carregamento da Estacao omni
Zona de sinalizagdo da Estagao
omni
5 Substituir a cada 2,5 meses
Saco descartavel / consoante a utilizacao real

Notas:

- A frequéncia de substituicao é apenas para referéncia. Se danificar uma peca, devera
substitui-la o mais rapidamente possivel para garantir a eficiéncia da limpeza.

- Para mover ou transportar o aspirador robd, esvazie os reservatérios de dgua limpa
e suja para evitar danificar o aspirador rob6 durante o transporte.

Substituir o saco descartavel

1. Quando o saco descartavel ficar cheio, remova a tampa da abertura da gaveta do pé. Utilize
a pega para remover o saco descartavel e deite-o fora.

Abertura da gaveta do pé o

Nota: puxe a pega do saco descartavel para o selar de modo a impedir a saida do pé e dos
detritos.

3. Instale um novo saco descartavel conforme
ilustrado e insira a pega do saco na ranhura.

2. Utilize um pano seco para limpar
qualquer sujidade existente no filtro.

4. Volte a colocar a tampa da gaveta do pé e, quando ouvir um "clique’, significa que esta
bem instalada.

Clique 3

Limpar os reservatérios de dgua limpa e suja

1. Remova os reservatérios de dgua limpa
e suja, abras as tampas e despeje a dgua.

2. Utilize agua limpa para limpar
cuidadosamente os reservatorios e, em
seguida, seque o exterior dos reservatérios
antes de voltar a inseri-los na Estagédo omni.

Nota: tanto a boia do reservatério de dgua limpa como a bola flutuante do reservatério de

4gua suja s&o pegas amoviveis. Ao limpar, evite aplicar demasiada forga para nao as danificar.

Limpar a placa de lavagem e a base da placa de lavagem

1. Remova a placa de lavagem e limpe-a com
uma escova e agua da torneira.

2. Limpe a placa de lavagem com um pano
seco e volte a coloca-la na Estagdo omni.
Certifigue-se de que o tubo de &gua esta
encaixado na ranhura da placa de lavagem;
caso contrario, pode afetar a utilizacao
normal.

Nota: ndo incline a Estagdo omni durante a limpeza ou a utilizagao didria. Se se acumular
4gua na base da placa de lavagem, limpe-a com um pano seco.

Limpar os sensores e os pontos de contacto para carregamento

Utilize um pano macio para limpar todos os sensores e pontos de contacto para carregamento no
aspirador robo:

- Os sensores de profundidade na parte inferior do aspirador robo.

- Os pontos de contacto para carregamento na parte posterior do aspirador robé.

- O sensor a laser LDS na parte superior do aspirador robo.

- O amortecedor e o sensor a laser de linha na parte frontal do aspirador robo.

Sensor de profundidade

- Sensor a laser de linha
Sensor a laser LDS

g
A\ Amortecedor
- Pontos de contacto para
carregamento

Limpar a escova

- Vire o aspirador rob6 ao contrério e aperte as presilhas para remover a tampa da escova.
Levante a escova, remova 0s rolamentos em ambas as extremidades e limpe o eixo da escova.

- Utilize tesouras para cortar cabelos/pelos emaranhados na escova e remova quaisquer detritos.

- Coloque novamente o rolamento da escova, a escova e a tampa da mesma, e certifique-se de
que ficam corretamente encaixados.

Tampa da escova

Botao de desbloqueio

Escova

Rolamentos da escova &
r

PRECAUGCAO: caso fiqguem demasiados cabelos/pelos presos na escova ou caso estejam
demasiado presos, ndo os arranque a forga, uma vez que isso pode danificar a escova.
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Limpar a escova lateral

1. Vire o aspirador robd ao contrério, puxe a escova lateral para'cima e limpe-a.
2. Reinstale a escova lateral no aspirador robo.

Limpar o rodizio

1. Vire o aspirador robd ao contrério e puxe o rodizio para o remover.

2. Remova cabelos/pelos, poeira e outros detritos da roda e do eixo.
3. Volte a inserir o rodizio e pressione-o firmemente para encaixar na posigao.

b

Roda
Eixo

Notas:

- Se for necessario, pode utilizar uma ferramenta, como uma chave de fendas
pequena, para retirar com cuidado o eixo do rodizio e limpa-lo.
- A roda pode ser limpa com &gua e recolocada depois de secar.

Limpar o compartimento do p6 e o filtro

1. Mantenha premido o botao de desbloqueio do compartimento do pé para o retirar,
remova o filtro da presilha do filtro e esvazie o compartimento do pd. Se for necessario,

pode enxaguar o compartimento do po.

2. Sacuda ligeiramente a estrutura do filtro para remover a sujidade
ou limpe o filtro com 4gua da torneira.

Notas:

- N&o tente limpar o filtro com um objeto &spero, como uma escova
ou os seus dedos.

- N&o se recomenda o enxaguamento frequente porque pode
danificar o filtro.

- S6 use agua limpa para limpar o compartimento do pé e o filtro.
Né&o use detergente.

3. Seque totalmente o compartimento do pé e o filtro antes de os
reinstalar.

Substituir o pano mopa

Remova o pano mopa do suporte para pano mopa para o
substituir por um novo.

Limpar a Estacdo omni

Limpe os pontos de contacto para carregamento, as aberturas de
esvaziamento automatico e a zona de sinalizagao da Estagdo omni com
um pano suave e seco.

Manutencéo da bateria

O aspirador rob6 contém uma bateria de ides de litio de alto desempenho. Certifique-se de que
permanece bem carregado durante a utilizagao habitual, para garantir o melhor desempenho da
bateria.

Nota: se o aspirador rob6 néo for utilizado durante um periodo prolongado, desligue-o e guarde-o.
Para evitar danos por descarga excessiva, o aspirador robd deve ser carregado pelo menos uma
vez de trés em trés meses.

Especificacbes

Aspirador robd

Estacdo omni

Nome Aspirador rob6 robético Modelo D102-JZEU

Modelo D102GL Dimensoes do produto 563 x 420 x 340 mm
Dimensoes do produto ®350 x 97 mm Entrada nominal 200-240 V ~ 50/60 Hz
Bateria de ides de litio 4800 mAh (Capacidade nominal Saida norinal 196V=12A

5200 mAh (capacidade prevista)

Poténcia (durante o esvaziamento

Tempo de carregamento Aprox. 6,5 horas do po) 1000 W
Peso liquido 3,6 kg Poténcia (durante a limpeza) 30W
é i1 +
Peso liquido (com acessérios) 12,3 kg Poténcia (durante a secagem ao ar 80 W

carregamento)

Compativel com

Android 9.0 e iOS 12.0 ou superior

Ligacéo sem fios

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensao nominal 144V ==
Tensao de carregamento 196V =
Poténcia nominal 55 W

Frequéncia de operacao

2400-2483,5 MHz

Poténcia méaxima de saida

<20 dBm

Em condigoes normais de utilizagao, este equipamento deve ser mantido a uma distancia de separagéo de,

pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do utilizador.

Informacdes sobre a eliminacéo e reciclagem de REEE

Todos os produtos que apresentem este simbolo séo considerados residuos de equipamentos
elétricos e eletronicos (REEE, conforme a Diretiva 2012/19/UE), ndo devendo ser misturados
com residuos domeésticos indiscriminados. Em vez disso, o utilizador deve proteger a salde
humana e o meio ambiente e entregar o respetivo equipamento num ponto de recolha
designado para reciclagem de residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos, indicado pelo

fr— governo ou pelas autoridades locais. A correta eliminacao e a reciclagem ajudarao a prevenir
eventuais consequéncias negativas para 0 meio ambiente e a satide humana. Para obter mais
informagodes sobre os locais e os termos e condigdes dos referidos pontos de recolha, entre em
contacto com a entidade responsavel pela instalagao ou com as autoridades locais.

Para mais informagoes, consulte o site www.mi.com A
Fabricante: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Morada: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Fabricado na China PAP

143



144

IHdopMaLis npo 6e3neky

YBaXHO MPOUMTaNTE LIKO IHCTPYKLtO 11 36epexiThb 1i A8 NoJanbLIOro BUKOPUCTAHHS.
ObMexeHHs Woao ekcrnyaTaui

- Lle npucTpiit npusHaYeHnin BUKJTFOUHO AN NMPUBUPaHHS MiLNOrN B XXMUTNOBUX MNPUMILLLEHHSX. He BUKOpUCTOBYMTE 110rO0,
Y KOMEpLiHMX U/ MPOMMUCIOBUX YMOBAX, @ TakoX He Ha Nianosi.

- MprnafoM MOXyTb KOPUCTYBATUCA LAiTV BIKOM Bif, 8 poKiB i cTapLue 1 0CObU 3i 3HMXKEHUMU DI3UYHUMM, CEHCOPHMMU U PO3YMOBKMMU
MOX/MBOCTAIMU abo 6e3 AOoCBiAY Ta 3HaHb Nif HarfIs40M UM 3rigHO 3 IHCTPYKLIERD LLOA0 6e3NeUuHoro BUKOPUCTaHHSA npuiagy 3a
YMOBM, LLIO BOHM YCBIAOM/IOIOTb MOB'A3aHI 3 LM Hebesneku. [liTn He MoBMHHI rpaTtvcs 3 npunagoM. MpubrpaHHs Ta KOpUCTyBaLbKe
TeXHiuHe 06C/yroByBaHHS HE MOBMHHE BUKOHYBATUCS OiTbMU 6€3 Harnsay.

+ SIKLLO LUHYP >KMBMEHHS MOLUIKOAXKEHO, MpuabdanTe 3aMiCTb HbOro CrieLianbHUI LWHYP XUBMEHHS Y BUPOBHMKa abo B Moro
npeacTaBHUKA 3 06CNYroByBaHHS.

- 3aMiHoBaTU 6aTapel Lboro npuiagy NoBUHEH NuLLE creLianicT.

- MNepekoHanTecs, Wo OiTU 1 4OMAaLUHI TBapVHU 3HaX0OATbCsA Ha 6e3neuHii BigcTaHi Big poboTa-nunococa nif yac 1noro poboTu.

- He BMKOpMCTOBY#TE pOBOT-NIMIOCOC Ha MIGHATUX HaZ PIBHEM NMigfiorv ginsaHkax 6e3 3axmcHoro 6ap epa.

- He nepeBepTaiite poboT-nnaococ goropu LHoMm. lNepecyBatoumn poboT-nnMnococ, He BUKOPUCTOBYNTE KPULLKY NIa3epHOr0 faTunka
LDS, BepxHIO KpULLKY abo bamnep sk pyuky.

- He BcTaHoBNtONTE, HE 3apsaKalnTe 1 He BUKOPUCTOBYITE POBOT-MINIOCOC Ha BiLAKPUTOMY MOBITPI, Y BaHHI KiMHaTi abo 6ina 6acenHy.

- SAKLo Npunag, Haine Ha Kabenb XUBMEHHS, MOXe BUHUKHYTW Hebe3neuHa cuTyaLis.

- MpunbepiTb i3 Nignorv Kpuxki 1 ApibHI NpeaMeTw, sKi PoboT-MMN0COC MOXKE MOLLUKOANUTU Mif, Yac IiTKHEHHS.

- He cagitb gitel, [OMaLUHIX TBapUH i He CTaBTe Byab-sKUX MPeAMETIB Ha POBOT-NMNOCOC, HE3aNEXHO Bifg TOro, 3HaXOANTLCS BiH
Y PYyCi un Hi.

- He ponyckanTte noTpanisiHHA BOIOCCS, NafbLiB Ta iHLWX YAaCTUH Tina y BCMOKTYBanbHWUIA OTBIp poboTa-nunococa.

- He BukopurcToBYyiTE PO6GOT-NUAOCOC A5 NPUBMPaHHS ByAb-fKMX NEerk03alMUCTUX PEYOBUH.

- He BuKopurcTOBYINTE POBOT-NMUMOCOC A5 NPUBUPaHHS TBEPAUX abo rocTpux NpeameTiB.

- Mepep, ounLLEHHSAM abo TEXHIUHUM 06CYroBYBaHHSAM Mpunagy NoTPIGHO BUAHSATA BUNKY 3 PO3ETKMU.

- He ButmpaniTe pobot-nmnococ abo 6a3oBy CTaHLLiHO BOIOrOK TKAHMHOK Ta He NpoMuMBaiiTe ix pianHoto. Micna Bonororo
OUMLLIEHHS OeTanen, NpuoaTHUX 00 MATTS, HEOBXIAHO X MOBHICTHO BUCYLUUTY Nepes YCTaHOBMEHHSIM Ta BUKOPUCTAHHSM.

- MNepef TpaHCNOPTyBaHHSAM NepekoHanTecs, Lo POBOT-MMN0COC BUMKHEHWN, i, IKLLIO Lie MOX/NBO, 36epiraiiTe 1Oro B opuriHasibHOMY
nakyBaHHi.



- BukopucTtoByiTe Liei NpoayKT fvLle BiAMNOBIAHO A0 iIHCTPYKLIA y MOCiBHMKY KopucTyBava. KopucTtyBadi HecyTb
BiAMNoBifanbHICTb 3a 6yAb-AKi 36UTKK, FKi MOXYTb BUHUKHYTW BHACiLOK HEMPAaBU/IbHOrO BUKOPUCTAHHS LIbOro
BMPO6Y.

- [1ns 00AAaTKOBOrO 3aXMCTy NpwWiag Mae XUBUTUCS uepes MNPUCTPIN 3aXMCHOro BiaknoueHHs (M3B), HoMiHanbHMI
3a/IMLKOBUI PoBounii CTPyM SIKOro He nepesuLlye 30 MA. B enekTpruUHOMY NaHLIKO3i XXMBIEHHS AOLITbHO
BCTAHOBWTMW MPUCTPI 3axMcHOro BiaknoueHHs (M3B) 3 HoMiHaNbHUM 3a/IMLLKOBUM pOBOYNM CTPYMOM, LLIO HE
nepesuLLye 30 MA. 3BePHITbCA MO KOHCY/bTAaLLiIl0 A0 CrneLianicta 3 yCTaHOBMIEHHS.

- Llet npunag, [,03BOSIEHO BUKOPUCTOBYBATK B KpaiHax i3 TPOMiUHUM KiMaToM. Mloro Takox MoXKHa BUKOPUCTOBYBATU
B iHLUMX KpaiHax.

- He BuKopuncTOBYITE POBOT-MNMIOCOC 3a TEMMEPATYPU HAaBKOMMLLHLOro cepenosmila Bue 40 °C abo Huxkue O °C,
a TaKoX SIKLLO Ha Miano3i po3nnTo PianHy abo MKy peyvoBmHY.

Batapei Ta 3apagxaHHs

MNONEPEOXKEHHA:

- He BukopucToByiiTe 6aTapeto, LHYpP XUBIEHHA abo 6a30BY CTaHLLiKO Bif, CTOPOHHIX BMPO6HMKIB. Lielt poboT-nmnnococ
CYMiCHWUI TinbKn 3 6a3oBoto cTaHuieo moaeni D102-JZEU.

- KopucTyBauy He NOTPIGHO BUKOHYBATM XXOAHWX A AN nepeMukaHHs Mixx yactoTtoto 50 My i 60 'y, Ha 6a3oBii
CTaHLLT; NPUCTPI CaMOCTIMHO HaNaLITOBYETLCS Ha 0OUABI YaCTOTU.

- He HamarainTecs caMocCTiiHO po36upaT, peMoHTyBaTh, MoandikyBaTh baTapeto abo 6a3oBy CTaHLLO.

- He posmMilLyiiTe 6a30By CTaHLito No6An3y oxepena Tenna.

- He BuTUpaiiTe N He ounLLanTe 3apsaHi KOHTAKTX 6a30BOT CTaHLLT BOMIOrot TKaHUHOK abo MOKPUMUK PyKaMMu.

- He nignaBaiTe npunag abo batapeto BAAMBY HaAMipHO BUCOKOT TeMMnepaTypu.

- Mam’ATanTe Npo pUsmnK KOPOTKOro 3aMUKaHHS KeM npuiagy, Lo XnBMTbCs Big 6aTtapei, abo knem camoi 6atapei
yepes MeTaneBi NpegmMeTu.

- AKLW0 po6OT-NNIOCOC HE BUKOPUCTOBYBATUMETLCSA MPOTArOM TPMBAJIOr0 Yacy, MOBHICTHO 3apsAaiTe MOro, a MoTiM
BMMKHITb i 36epiraiite B CyxoMy MPOX0N04HOMY MiCLi.

- 3apagykanTte poboT-nNMNoCcocC LLoHaMeHLLe pa3 Ha 3 Micau,i, Wob YHUKHYTK HaOMipHOro po3psaXaHHs 6aTtaper.
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- Bunmatoun 6aTtapeto, pobiTb Lie 06epexxHo, Wob He MNOLWKOANTH i Ta YHUKHYTU KOPOTKOrO 3aMrKaHHSA abo BUTOKY

piavHW. Y pasi BUTOKY pianHK 3 6aTapel HeranHo BUTPITH il CYXOH TKAHMHO, YHMKaOUM NOTPanIsSHHA PigUHA Ha
LKipy um oggr. MoTiM HagiwniTe 6aTapeto 4O BiAMOBILHOIO NMyHKTY nepepobkn abo crelianisoBaHoro Biaminy
NicNAnpPoLaXkHOro 06CNyroByBaHHs 41 HANEeXHOT yTuisauil.

- JliTil-ioHHWI BaTaperHnn 6/10K MICTUTb PEYOBMHU, HEBE3MEYHI 4718 HABKOMMLLHBOrO cepenouLLa. MNepLu Hix

yTWAi3yBaTN poBOT-MUAOCOC, CHoYaTKy BUMMITb BaTapelriHuin 6510K, NOTIM yTUAI3yTe 1oro abo 34anTe Ha nepepobky
BiAMOBIAHO 4O MiCLIEBMX 3aKOHIB i HOPM KpaiHW Y PEerioHy, y SKOMy BiH BUKOPUCTOBYETLCS.

- [MepLu HiXX BUAMaTK BaTapeto 3 Npuiagy, NOTPIGHO MOBHICTIO BUKOPUCTATH 1 3apsih i mepekoHaTucs, LWo npuiag,

BiAK/TFOUEHO Bif, AyKepena XXUBMEHHS.
1. BUKPYTiTb FBUHT Ha HUXKHI MOBEPXHi N 3HIMITb KPULLIKY.
2. Big'egHaiiTe 3'eqHyBay 6aTapei, a MoTiM 3HIMITb ii. Hamaraitecs He nowukoauty kopryc 6aTapei, Wob He TpaBMyBaTUCS.
3. 3panTe baTapeto B opraHizaLito, Lo npodecinHo 3aiMaeTbCs NepepobKoto.
- MepLw HiXX yTrNizyBaTn 6aTapeto, NOTPIGHO BUAHATK il 3 Npuiagy.
- [MepL HiXX BUTArHYTW BaTapeto, Npuiag noTpibHO BiOKOUMTY Bif eNeKTpoMepexi.
- baTtapes nignarae 6e3neyvHin ytunisawii.

ﬁ Jlnwe ons BUKOPUCTAHHA B MPUMILLLEHHI. || MNepen BUKOPUCTAHHSAM NPOUNTANTE IHCTPYKLIT.

IHdopMaLis npo 6e3neky Nif Yyac poboTH 3 lasepHUM 061aAHAHHSAM

J1azepHun gatuuk y Lbomy BUpobi Bignosinae Bumoram ctaHaapTis IEC 60825-1: 2014 i EN 60825-1:2014/A11:2021
015 nasepHux Bupobie knacy 1. Mig yac BUKOPUCTaHHS YHUKANTE NPSIMOrO KOHTAKTY 3 ouMMa.

NA3EPHWN BUPIB KJ1ACY 1

CMNOXWMBYUIN NTASEPHWNW BUPIB

EN 50689:2021

Heknapauisa signosigHocTi ons €C

Komnarist Xiaomi Communications Co., Ltd. 3asBnse, wo pagioobnagHaHHs trny D102GL signosigae OvpekTusi 2014/53/EU. MosHui TekcT ans €C nNpo BignosigHICTb HaBefeHO B IHTepHETI

c € 3a Takoto agpecoto: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

JloknafHwin enekTPOHHUIA NOCIBHMK MOXHa 3HalTK 3a agpecoto www.mi.com/global/support/user-guide



Onuc npoayKkTy

PoboT-nnnococ

MpumiTtka. lntocTpaLii BUpoby, npunaans Ta
KOPWCTYBALbKOro iHTepdelcy, HaBeaeHi B
LIbOMY MOCIBHUKY KOPUCTYBaYa, NpusHaveHo
BUK/OUHO A1 A0BIAKW. DakTUUHWIA BUPIO i
1oro GyHKLUIT MOXYTb BIAPI3HATUACS Yepe3
nopanslue BAOCKOHaNEHHS.

Po6oT-nunococ

MNonepeaHbO BCTaHOBMEHI akcecyapu

—
T

LiTka Kpuiwka witkn

[HWi akcecyapw

Bokosa LHyp
Lgitka XUBMEHHS (nonepeaHbo
BCTaHOB/EHO Ha

6a30Bilt cTaHLji)

O
O

OpHopasoBuMiA NakeT

EBE=

®inbTp (NonepeaHso
BCTaHOB/EHO Ha BIACIK
ans nuny)

Biacik ans nuny

Tpumau lybka, 2 WT. Monoexysau Basosa cTaHuis (0o cknagy akoi
ons ryoku, (nonepeaHso nigcTaBskn Ang BXOJATb nonepenHbo
2 wr. BCTaHOB/EHO Ha npanbHOT AOLLIKN BCTaHOBNEHNM 0HOPa30BN

nakeT, pesepsyap 18 YACTOl BOaW,
pesepsyap 418 6pyaHOl BOAU,
npanbHa AoLUIKa,
HaTucHiTh | yTpUMyiiTe NpoTarom 3 cekyHs, Lob yBIMKHYTU abo BUMKHYTU
HaTucHiTh, LWo6 noyaTn abo NpU3YNMHUTA NPUBMPaHHS, KON POBOT-MNOCOC YBIMKHYTO

TpvMau 45 ry6km)

HaTucHITb, Wob NpU3ynMHATI NPUBUPaHHS, KO POBOT-MUIOCOC YBIMKHYTO

HaTucHiTb, Konv poboTy NPU3YNMHEHO, LLI06 MOBEPHYTU POBOT-NAOCOC [0 6a30BOI CTaHLLT
ONA 3apaoKaHHa

HaTuCHITb, W06 3yMMHUTY NigKOUeHHs 40 AOK-CTaHL|i Mif, Yac MOBEPHEHHS [0 6a30B0I CTaHLyl
HaTuCHITL i yTPUMYITE NPOTArOM TPbOX CEKYHA, LLIO6 YBIMKHYTU abo BUMKHYTU G/1OKyBaHHS
Bif AiTen

[HonkaTOop

/ CaiTnTbCs 6inMM: NpUbMpanHHs TpUBaE / NPUBMPaHHS 3aBepLLEHO / MOBHICTIO 3apsaXeHO
Bnvmae 6invM: noBepHeHHs 415 3apaikaHHs / 3MiHa MONOXEHHs / OHOBNEHHS BOY,40BaHOrO
nporpamMHoro 3abesneueHHs

YacTo 6nmmae 6invm: 3apsiaxaHHs

CaiTuTbCs opaHxesmM: Wi-Fi BigknoueHo

Brvmae oparxesuM: nomumska / ouikyBaHHS NiAKMOUEHHs / TpMBaE nigknovueHHs no Wi-Fi
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Po6oT-nunococ

o Kpuika nasepHoro
natuvka LDS

o [lazepHuin aatumk LDS

- bamnep

NiRiHnn
NasepHU faTumk

° KHOMKa ckuaaHHs

*HaTucHiTb i yTpumyiiTe
NPOTAroM 3 cekyHg, LLob
BiIHOBWTW 3aBOCbKI
HanawTyBaHHs

*HaTucHiTb i yTpumyiiTe
npotsirom 10 cekyHn,
1106 NpvMycoBo
BUMKHYTV NMpunag,

Kpuuka

° lHoukatop Wi-Fi

= Yeimk.: Wi-Fi nigknoueHo

- bnvmae: ovikyBaHHs /
YCTaHOB/IEHHS
niaknoyeHHs ao Wi-Fi

« BUMK.: He nigkntoueHo
no mepexi Wi-Fi

Biacik ans  Oteip ang KoHTakT ons
nmny CaMOOUMLLIEHHS  3apsAXKaHHs

YnbTpasByKoBUiA
aTumnK

[aTurk nagiHHe

t——o Konilatko
BokoBa LwiTKa o—=—

Ulitka Kpuika witkn
3aTurckay KpULWKK LWiTKM
OcHosHe OcHoBHe koneco
Koneco

Otsip ong
BCTaHOB/IEHHS
TpUMada Ans
ryokmn

3aTuckau Biaciky
anda nnny o

Orsip ons
CaMOOUMLLIEHHS

DinbTp ©

Biacik ans nuny

basoBa cTaHuis

Pezepsyap ans Kpuuuka

6pyaHOT BOAM Pezepsyap ons

Pyuka %%m%% ;%Ig]‘ o

N 4
AoLLKa

3atvickau
pesepsyapa
015 BOAM

Kynbka-nonnasok

Pesepsyap 4515 6pyaHol Boav

3aTtnckay
pe3epsyapa

On5 BOAN

o Tpybka ons Boan

o dinbTp
o [onnasok

Pesepsyap ans umcTtoi Boau



fAK ycTaHOBUTK

baszoBa cTaHuis

Vs

[ — —
-+—————— [HaukaTop e
CaiTuTbCS BiNNM: —)
6a3zoBa CTaHLjs MopT
MPaLIoe HOPMANBHO oo o 0

Brvmae oparxesnm:
nomuska 6asosol
CTaHUii

. 30Ha curHany
— KoHTakTn ona
3apsaXKaHHs

MNo36ipHUK :)\’——‘ —
Kpuiwka

n1no3bipHyika
Otsip
nMnos6ipHMKa

Otsip oA e ezt ) 0
CaMOOUMLLIEHHS! 1 i
Bup cnepeny Bup izzany
OpHopazoBui naket Bnok ryékum

30Ha BCTaHOBMEHHS My6KN o

Pyuka -
0/HOPa30BOro e )
naketa N
Tpumau ons ryoku
MpwMmiTka: Ha 3aBoAi Ha 6a3oBy CTaHL;lo Byo nonepeaHLO ly6ka

BCTaHOB/IEHO OJHOPA30BUIA NaKeT.

3HIMaHHS 3aXUCHUX €NEMEHTIB

lMepLu HixX BUKOPUCTOBYBaTV POBOT-MNMIOCOC,
3HIMiTb 3aXMCHI CMyXKK 11 2 3 060X CTOPIH, @ Takox
3axvicHi nniskn 3, 4 Ta 5.

YcTaHoBNEHHs 6OKOBOT LLITKK 11 61oKa rybku

YCcTaHOBITb GOKOBY LLITKY 11 610K ry6Kim

B 3a3HaUYeHOMy NoPAIKY, K 306paxeHo
Ha intocTpaLii. X ycTaHoBNEeHo NpasubHO,
AKLLO BV MOUYNM KNaLLAHHS.

Po3amilleHHA 6a30B01 CTaHLl

- PosTaluyite 6a30By CTaHLjio 6ing CTiHM
Ha piBHIl NifN03i 3 TBEPAUM MOKPUTTAM,
Hanpuknag, Ha Aepes’'aHin abo KaxenbHin
nignosi.

- MNepekoHaWTecs B HasBHOCTI BiNbHOrO
Micus 6inblue 3a 0,82 M 3aBBULLKY, BinbLue
3a 1,93 M 3aBO0BXKM 11 BinbLue 3a 0,44 M
3aBLWMPLLKK. PO3MICTiTb 6a30By CTaHLjlo
6ins eNeKTPUUHOT PO3ETKM B 30HI
3 pjocTaTHiM curHanom Wi-Fi.

BinbLue Hix 0,82 M

BinbLue Hix 1,93 M

Binblue Hix 0,44 M
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AK BUKOPMCTOBYBATH

YcTaHOBNEHHA NOA0BXYBaya NiAcTaBku 4ns
npanbHOT AOLLKK

- YCTaHOBITb MOAOBXYBaY NIACTaBKM 415 NPasbHOT AOLLUKM
Ha 6a30BYy CTaHL|jto B HAaMPSAMKY, siknii 306paxeHo Ha
intocTpauii.

- MoposxyBay MiACTaBKW ANs NPanbHOT AOLLKM Mae ByTu
Ha OLIHOMY PIBHI 3 HKHBOIO MOBEPXHEID 6a30BO!
CTaHLi. Pa3oM BOHW MaloTb YTBOPUTY PIBHY MOBEPXHIO.

MNioknoueHHs 0o nxepesia XuBJieHHA

PosMmicTiTe 6a30By CTaHLjto y BiAMOBIAHIl 30Hi i1 NigKMoUITs ii
N0 eNeKTPUYUHOI PO3ETKM 3a AONOMOrOK0 LLUHYPa XUBEHHS.
MpumiTKa: MiLlHO BCTaBTe BUSIKY LUHYPa B MOPT XMBNEHHS
6a30B0T CTaHLi. I[HAMKATOP Mae NnovaTv CBITUTUCS BINM.

PosmileHHs poboTa-nmnococa

- MNepen BUKOPUCTaHHAM HaTUCHITL kHomnky (O
Ha pobOoTI-MMNOCOCI 11 yTpUMyTe ii MPOTAromM
3 cekyHa, o6 yBIMKHYTU 10ro.

- LLloHO poboT-NMA0CcoC YBIMKHETLCS, YCTaHOBITb
1noro Ha 6a30By CTaHLjto Ta NepekoHanTecs, Lo
KOHTaKTV AN 3apsiaxaHHs Ha poboTi-nnnococi
1 CTaHLii NOBHICTIO 3'€AHaHi.

- Konm poboT-nunococ niakniountsees Ao 6asosol
CTaHLi, NPOyHae ronocose NosifOMAEHHS Npo
MOYaTOK 3apsiaXaHHs.

Mpumitkn

- Mepen NepLUMM BUKOPUCTaHHAM PaavMO MOBHICTIO 3apsanTV pobOT-MMI0CoC.

+ FKLLIO pOBOT-MNOCOC He BMUKAETLCS YePes HM3bKWI piBeHb 3apsay baTapel, ypyuHy
po3TalLyiiTe Moro Ha 6a30BiN CTaHLi Ta 3a1LWTe M0ro 3apakaTica NPOTAroM NeBHOro
uacy.

- Mg Yac 3apsaXaHHa POBOT-MUIOCOC aBTOMATUYHO BMMKAETBLCS Ta Or0 HEMOX/IMBO
BUMKHYTV.

HanoBHeHHs1 pe3epByapa 4715 UACTOl BOAM

lMoaHayka Makc1ManbHOro
pigkA 8BoAN

EMHICTb pesepsyapa ANs
Bogm: 4 n

MpymiTkK

- He nopasaiite Bofy BULLE MO3HAUKM MAKCUMAsbHOMO pigHs Boan (MAX).

- 3ab0opOHsETLCA HAabMpaTK B pe3epByap rapsyy BoLY, OCKINbKM Lie MOXe Oro NOLUKOAUTY.

- LLIo6 YHVIKHYTU MOLLKOKEHHS pObOTa-NmNococa, He AoAaBaiTe XOOHMX PEUOBIH, 30KpeMa
MUIHKX 3aC06IB, KPIM YNCTOT BOAW.

MigkntoueHHs 3a gonomoroto nporpamu Mi Home/Xiaomi Home

Lle npoaykT npatgoe 3 nporpamotro Mi Home/Xiaomi Home*. BukopurcTosyiTe nporpamy
Mi Home/Xiaomi Home, LL106 KepyBaTV CBOIM MPUCTPOEM i B3AEMOIATA 3 iHLUMMM MPUCTPOAMM
PO3YMHOrO BYANHKY.

CkaHyiiTe QR-Kog, LLob 3aBaHTaXMUTV 11 iHCTanoBaTV Nporpamy.
Bu nepeiineTe Ha CTOPIHKY HanaLTyBaHHA NiOKMOUYEHHS, SKLLO
nporpama Bxe BCTaHOBMeHa. ABo 3HalaiTb «Mi Home/Xiaomi
Home» y MarasuHi nporpam, LWob 3aBaHTaxuTy 11 iHCTanosaTh
nporpamy.

Biakpwirte nporpamy Mi Home/Xiaomi Home, HatucHite @ v
BEPXHbOMY MPaBOMY KyTi Ta LOTPMMYITECS BKasiBOK, 06 foAaTh
CBIll MPUCTPIN.

C629E33F

*Y €sponi (kpim Pocii) us nporpama HasveaeTbes Xiaomi Home.
MoTpi6HO BMOPaTH Ha3By MPOrpaMu 3a 3aMOBUYBaHHSM, LLO
BifobpaxaeTbes Ha MPUCTPOI.

MpumiTkn

- PoboT-nnnococ cymicHui i3 nporpamoto Mi Home/Xiaomi Home i niatpumye Android 9.0 Ta
iOS 12.0 i HoBILLWIX BEPCilt.

- Mpwvnag niaTpumye nuwe mepexi Wi-Fi i3 uactototo 2,4 MTu,

- Bepcito nporpamu Moxe 6yTv oHoBReHo. [loTpuMyTeCh BKA3IBOK 151 MOTOUHOI BEpCii Mporpamm.



CkunpaHHs Wi-Fi

SKLLO POBOT-NMNOCOC He MiAKYAETLCS A0 MePEXi Yepes CKMAaHHS MapLIpyT13aTopa,
HenpasuIbHUIA Naposb abo 3 IHLWWX MPUUNH, BUKOHANTE HaBedeHi Hxue Ajl.

1. 3HIMITb KpWLLKY poboTa-nmnnococa, Wob nobauntu iHankatop Wi-Fi.

2. OpHouacHo HaTucHiTb kHomku (1) i () Ta yTpumyiiTe ix NPOTArOM 7 CeKyHA, AOKM He
NouyeTe roNoCoBe MoBIAOMMEHHS MPO Te, Lo POBOT-MMIOCOC OUIKYE Ha HaNaLTyBaHHS Mepexi.
3. Konu iHavkatop Wi-Fi 6nnmHe, Le o3Havatume, Lo nigknoueHHs Wi-Fi ckuHyTo.

YBIMKHEHHS 1 BUMKHEHHS

- HaTuCHITb KHOMKyY [OX YyTPUMyIATE i NPOTAroM 3 cekyHA, o6 YBIMKHY TV POGOT-MMNOCOC.
Konwu iHankaTop Ha poboTi-MMNoCcoCi 3acBiTUTHCS, Lie 03HaYag, Lo POBOT-NI0COC NepenLloB
Y PEXMM OUiKyBaHHS.

+ KW Po6OT-NMNOCOC NepebyBae B PEXVIMI OUiKyBaHHS 11 HE 3apALAXaETbCA, HATUCHITL kHoMky (D)

i yTpUMy#iTe T NPOTAroM 3 cekyH/, LWOo6 BUMKHYTH 1Oro.
MpumiTka: nig Yac 3apsoxaHHs PO6OT-MMNOCOC aBTOMATVUUHO BMVKAETLCA Ta MOro HEMOXMBO
BUMKHYTU.

LlIBnake CTBOPEHHA KapTu

- Micns nepLioro HanawTyBaHHS Mepexi AOTPUMYITECH IHCTPYKLA y Nporpami, wob Wwemako
CTBOPWTW KapTy, MiC/s YOro poboT-NMMIOCOC NOYHE CTBOPIOBATU KapTy 6e3 NprbunpaHHs.

- CTBOpEHHS KapTW 3aBEPLUMTLCS, KO POBOT-MMIOCOC NOBEPHETLCS Ha B6a3oBy cTaHLjlo. KapTa

36epexeTbCst aBTOMATUUHO.

Mpumitkn

- MNepexoHaliTecs, Lo POBOT-MMOCOC MOBHICTIO 3apsaKeHUI Ta NOUMHae NpUbrpaHHs 3 6a30B0i CTaHL!.

- Mepep, CTBOPEHHAM KapTv NpubepiTh i3 Nignorv npeaMeTy, BigkpuiTe Asepi A0 KiMHaT
i NepekpuiiTe 30HW, [0 AKVX HE Mae MOTPaNNSTU POBOT-MUIOCOC.

- T1ig yac CTBOPEHHS KapTW He MAiTh 33 POOOTOM-MNIOCOCOM, He MEPEMILLITe 1oro I He
nepepuBaliTe Moro poboTy, a TakoX He NepeMilllyliTe 6a3oBy CTaHLLO.

- Ticns CTBOPEHHS KapTW HanalTyiTe BipTyanbHi CTiHWM abo 3a60POHEHi 30HM TaM, Ae
POBOT-NMNNOCOC MOXE 3aCTPArTV abo MoLLKpsbaTmcs.

- HanawTyiiTe BipTyanbHi CTiHVM abo 3a60POHEeHI 30HW TaM, Ae € KUIMMK 3 OBMVIM BOPCOM abo
6axpomoto, o6 POBOT-NMNOCOC He 3ansyTaBcs.

- HanawyiiTe BipTyanbHi CTiHWM abo 3a60POHEHI 30HM, LLIOG BUK/HOUNTY KUIMMOBI MOKPUTTS

nepen sosormmMm I'IpMGI/IpaHHﬂM i KUNUM HEe HaMOK.
Mpu3ynuHeHHs
LLlo6 npu3ynuHUTK poboTy BBIMKHEHOrO POBOTa-MMNOCOCA, HATUCHITb BYyAb-AKY KHOMKY.

MpvMiTKa: nicns NPU3ynuHeHHs PoboTy poboTa-Nmnococa He NiaHiManTe 1 He NepecysanTe
I;\OI'O, iHakLwe MOXYTb BUHVKHYTW MOMUNKN I'IO3VILLiK)BaHH‘H. Lle MOXe NnepeLKoanT NOBEPHEHHIO
poboTa-nunococa fo 6a30B0i CTaHLLT abo CIPUUMHUTY BTPATY AaHWX KapTL.

Pexxum cHy

Micnsa 10 XxennmH nayav poboT-NUNIOCOC aBTOMATUUHO MNEPEXOAUTL Y PEXUM CHY, a oro
iHOVKATOP BUMMKAETLCS. HaTUCHITE By ab-siKy KHOMKY, LLO6 NMOBEPHYTW POBGOT-NMI0COC
B aKTUBHWUI peXuMm.

MpwmiTka: nicns 12 rognH nepebyBaHHs B peXuMi CHy POBOT-MMIOCOC aBTOMATUUHO
BUMUKAETHCS.

BigHOBNEHHS NpnbrpaHHs

SAKLLO Mif Yac NpubMpaHHs B poboTa-Mmnnococa 3anmwnTbest Mano 3apsgy, BiH aBTOMaTUUHO
rMoBepHETLCA A0 6a30B0I CTaHLl AN18 3apsaaxkaHHs. Ko poboT-nmunococ 3apsanTbes
HaNeXHUM UMHOM, BiH BiOHOBUTb NPUBMPaHHS 3 MICLs, Ha IKOMY 3YTHUBCS.

HanawTyBaHHs 6/10KyBaHHS Bif 4iTewn

LLLo6 yBIMKHYTI UM BUMKHYTI BOKYBaHHS Bif, [iTel, HAaTUCHITE KHoMKy () Ha poboTi-nunococi
1 yTpuMyITe ii NPOTAroM 3 cekyHa,

MpwMiTka: nicns BBIMKHEHHS 610KyBaHHS Big AiTel KHOMKM Ha poboTi-Nuaococi He
npaLoBaTUMyTb, HaTOMICTb BY MOXeTe KepyBaTh pOBOTOM-MIOCOCOM Yepes Nporpamy.

Cropo>KHEeHHs BiACIKY ANna nuny

Konwv poboT-nnnococ aBToOMaTUYHO NMoBEpPHETECS [0 6a30BOT CTAHLLT ANS 3apsiaxaHHs nicns

BVKOHAaHHS 3aB[aHHsi CyxOro Ta BOIOroro NpubupaHHs, 3aBaaHHs Cyxoro NpubunpaHHs nepes,

BOSIOMVIM MPUBVPaHHAM abo 3aBAaHHs Cyxoro npubupaHHs, 6a3oBa CTaHLs aBTOMaTUUHO

MoYHe CMOPOXHIOBaTY BiACIK ANs nuAy.

MpuMiTK

- Konm poboT-nunococ y npoLeci NprbrpaHHs NoBepTaeTbCs Ha 6a30By CTaHL{IO A5 OUMLLIEHHS
ry6oK, CTaHLLS He CMOPOXHIOE BIACIK AN MY aBTOMATUYHO.

- FKLLLO B MPOrpaMmi BUMKHYTO GYHKLjt0 aBTOMaTUUHOMO CMOPOXHEHHS BIACIKY Ans nuny, 6asosa
CTaHLis He byAe aBTOMATUYHO CNOPOXHIOBATY BIACIK AN1S Nusy.

+ AKLLO 3MIHUTW YaCTOTY aBTOMATUYHOIO CMIOPOXHEHHS B NPOrpami, 6a3oBa CTaHLLs
CMOPOXHIOBaTUME BIACIK AN NWNY i3 334aHOK0 NEPIOANYHICTIO.
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Cyxe Ta Bosore npubupaHHs

MouaTok NpubMpPaHHs

- MepLu Hix noyaTtn, NnepekoHaTecs, Lo 610K rybkn
1 HWi HeobXiaHi AeTani BCTaHOBMEHO Ha poboT-Nnnococ,
a pesepByap 419 YNCTOI BOAX 3arOBHEHO BOAOHO.

- Y nporpami BUOEPITb PEXMM CYXOro i BOMOroro NpubupaHHs,
a roTiM CKOpYCTalTEeCs MPOrpaMoto abo HATVCHITL kHomky (1)
Ha poboTi-NMnococi, LWob poboT-NMA0COC NoYaB NPUOUPaHHS
3i cTaHuji. MNicns wporo poboT-Nmnnococ pospaxye onTUMansbHU
MapLLPYT NpUbUpaHHs Ta BUKOHAE 3aBaHHs 3 MPUOVPaHHS H
OCHOBI CTBOPEHOI KapTU.

- MepLu Hixx noyaT, PO6OT-NUNOCOC 3MOUYE ryEKM, TOX Tpeba TPOXM 3auekaTn.

- MNepen nouaTkoM NprbVpaHHs NepekoHanTecs, Lo 6a3oBy CTaHLLO NiAKAOYEHO A0 AXepena
KVBMEHHS, @ poboT-MMI0COC MiAKMOUYEHO A0 6a30BOi CTaHLYi.

- LLlo6 rapaHTyBaTH, WO POBOT-MMIOCOC 3MOXE NOBEPHYTUCS Ha 6a30BYy CTaHLto Micns
3aBEPLUEHHS CYXOro 1 BOMOroro NpUbnpaHHs, paarmo, LLob poboT-nNMnococ nounHas
npubrparHs 3 6a30B0i cTaHLi. He nepecyBaiiTe 6a30By CTaHLLi0, pe3epByap A48 UNCTol
BOAW, pe3epsyap Ans 6pyaHOT BoAK abo MpanbHy [OLKY Mid Yac NprbupaHHs.

MpumMiTkn

ABTOMaTUUHE MOBEPHEHHS A5 OUNLLEHHS TY6KU
nig vac npubupaHHs

Mig uac NprbupaHHs POBOT-NNNOCOC MOXE aBTOMATUUHO
nosepTaTMCs Ha 6a3oBy CTaHLLtO, LLIOO OUMCTUTM ryoKI

nicns NprbrpaHHsa NeBHOT AinaHKK. Micns ounLeHHs ry6ok P
POBOT-NWNOCOC BiAHOBIMIOE MPUBMPAHHS. :

ABTOMaTUYHE CMOPOXHEHHS BiACIKY 4ns Nuny Ta
OUVLLIEHHS 1 CYLLIHHA ry6oK

Konun poboT-nunococ 3aBeplumnts NpubupaHHs Ta
roBepHEeTLCS Ha 6a30By CTaHLIO AN 3apsaxaHHs, 6a30Ba
CTaHu,‘\ﬂ ABTOMAaTNYHO NMOUHE CNOPOXHEHHA Bi,inKy aona
N1y, @ NOTIM — OUMLLIEHHS! 11 BUCYLLIYBaHHS ry6OK.

OuuLLeHHs pesepByapa 4/ 6pyaHOT BOAM

Micns ounLLIeHHs 11 BUCYLLYBaHHS ry6OK BYUaCHO OUMNCTbTE
pesepsyap 4ns 6pyaHOT BOAY, LLOO 3anobirTv nossi
HEeNnpUeEMHOro 3anaxy.

Cyxe npunbunpaHHs

Y nporpami BUGepiTb PEXVM CyXOro NprbmnpaHHs, a NoTiM CKopycTanTecs nporpamoto abo
HaTUCHITL kHorKy (1) Ha poBoTi-nnococi, Lio6 NouaT MPUBMPaHHS, MicA UYoro POBOT-MMAOCOC
nigHiMe 610K rybku 11 nouHe cyxe NpubupaHHs 3 6a30B0i cTaHLi. Iicns 3aBepLUeHHs Cyxoro
NpvbupaHHs BiH MOBEPHETBCS Ha 6a30BY CTaHLLO, OO aBTOMATUUHO CMOPOXHUTY BIACIK ANs
nmny.

MPUMITKWM: SKLLO 610K ry6KM HE BCTAHOBNEHO, POBOT-MMI0COC aBTOMATUYHO MOYHe Cyxe
npUBVpaHHs NiCAs 3anycky.

Bonore npnbunpaHHs

lMepLu Hix noyaTtu, NnepekoHaTecs, Lo 610K ryoku 1 iHLWi HeobXiaHI AeTasni BCTaHOBMEHO

Ha poboT-Nmnococ, a pesepsyap 418 UACTOI BOAM 3arM0OBHEHO BOAOK. Y Nporpami Bubepits
pex¥M BOMOroro NpubupaHHs, a noTiM CKOPUCTANTECH MPOrPaMord abo HATUCHITb KHOTMKY d)
Ha poboTi-Nnnococi, LWob poboT-NUMOCOC NoYas NPUbKMpaHHs. Toai PO6OT-NUIOCOC CroYaTky
ABTOMAaTUYHO 3MOUNTB FyBKM i1 MOKMHE 6a30BY CTaHL;HO, LLO6 NMouaTh BOOre NprbnpaHHs.
MMicns 3aBepLUEeHHs BOMOroro NprbmnpaHHs BiH NoBepHeTbCS 40 6a30B0I CTaHLLi, Wob ouncTuTm
Ta BUCYLUNTM ry6KI.

Cyxe npubupaHHs nepen BoaoOrnM npubupaHHam

lMepen noyaTkoM NpUbMPaHHs nepekoHalTecs, Lo 610K rybky BCTAHOBNEHO Ha
poboT-nunococ, a pesepsyap A1 YNCTOI BOAM 3anoBHEHO BOLO0. Bubepite y fogatky
PeXUM Cyxoro NpubvpaHHs nepes, BoNoriM nNpubrpaHHsaM, a rnoTiM CKopUCTaiTecs A0AaTKOM
a60o HaTWCHITb kHonky (D) Ha po6oTi-Nunococi, Wwob po6oT-NMAococ Nouas NpUbUpaHHs, nicna
4oro poboT-NMAOCOC NigHIMe 610K ry6kw 11 MouHe cyxe NpubvipanHs. Micns 3aBepLUeHHs
CYXOro npubvpaHHs BiH MNOBEPHETLCS 40 6a30BOI CTaHLYi, LLI06 aBTOMaTUYHO CMIOPOXHUTI
nNVNo306iPHUK i 3MOUNTM rYBKK, @ NOTIM OMyCTUTL 610K ryOKK, LLLO6 po3noyaT Boslore
npvbypaHHs.



Lornsan i TexHiuHe 06CcnyroByBaHHS

Detani 3amMiHa 04HOpPa3oBOro nakeTa OunLleHHs pesepByapiB ANt UncTol Ta BpyAHOT BoAK OunLLLEHHS [ATUMKIB | KOHTAKTIB 418 3apaaXKaHHS
LLlo6 miaTprmMyBaT POGOT-NMNOCOC Yy CAPABHOMY CTaHi, PaavMO 34iACHIOBATY PETYNSPHE TEXHIUHE . , . o X
06CMyroByBaHHs BIAMOBIAHO 10 HABEAEHO! HIXYE TabnnLj. 1. KoM 04HOPa30BMi1 NaKeT 3aroBHUTLCS, 3HIMITb KPWLLKY 3 OTBOPY MMN03GIpHIKA. BUTSAMHIT 1. 3HiMITb pesepsyapu Ans 6pyaHol Ta 2. MpomuiiTe pesepsyapy UNCTOK BOAOK, BukopucToBy#Te M'AKy TKaHWHY ANA OUMLLIEHHA BCIX AATUNKIB | KOHTEKTIB ANA 3apALKaHHA Ha
- - - - - - 0[IHOPa30BMIA NaKeT 3a AONOMOrOI0 PYUKM Ta BUKUHBLTE HOFO. UNCTOT BOAW, BIAKPUIATE iXHI KPULLKM 71 a NOTIM BATPITb 30BHILLIHIO YaCTUHY POBOTI-AMMOCOC, FiK 3a3HAUSHO HIDKUE.
Detani MepioanyHICTb UMLLEHHS MepioayuHicTb 3aminn BumitTe Bogy. pesepByapis Hacyxo, NepLl Hix 3HOBY + [laTumki NagiHHs Ha HYXHI YacTuHI poBoTa-nuiococa.
Biacik ans nvny Ounuiati 3a noTpebu / BCTaBUTK X y 6a30By CTaHLH. - KoHTakTu Ans 3apsaikaHHa Ha 3a_,uHiP| HacTuHi poboTa-nunococa.
- lazepHuin gatunk LDS Ha BepxHilt YacTuHi poboTa-nunnococa.
®inbTp OuuwwaTv pas Ha Aga TUXHI 36 micsiuis - Bamnep i NiHINHWIA Na3epHUn AaTUMK Ha NepeaHin uacTuHi poboTa-nunococa.
Pesepsyap 417 YACTOl BOAM OunLLaTY Pas Ha Aga TXHI [aTtunk nagiHHs

PekomeHf0BaHO ouMLLEaTY NicNs

Pesepsyap 4 Gpyarol somn KOXHOr0 BUKOPMCTaHHs

MpansHa powka Ounwaty pas Ha 1-2 TuXHI . . L .
OtBip MMNos6ipHYKa o o JNHINHWIM NasepHUN faTumnk
LWiTka OunLaTi pas Ha ABa TXHI 6-12 micsiuie - ﬂa3epHMl;1 AaTumk LDS
Bokosa LiTka OunaTi pas Ha ABa TVKHI 3-6 micauis ° EaMnep
- : . . . - KoHTakTVt onst 3apsimxaHHs
Ty6Kka / 1-3 micsLi MpvMiTKa: NOTArHITL PyYKy OOHOPA30BOro MakeTa, LWob 3aneyaTaTt 1oro Ta 3anobirt AR SAPALX;
Koniwako BMNALAKOBOMY BUMAAAHHIO MUY U CMITTS. MpuMiTKa: nonnaekun B pesepByapax AN Y1CTol Ta 6pyﬂ>10’|‘ BoOAV — pyxoMi aetani. Mig uac
2. Butpith 6 Ha dINLTDI CyXo 3. YCTaHOBITH HOBWIM OLHODPA30BUIA NakeT OUMLLIEHHS He AOK/1adanTe 3aBeMKOoro 3yCusins, iHakLLe X MOXHa MOLIKOANTY. H
Pasep g LDS PITo BpyA Ha GineTp cy 28171 OAIHOP? : OumLIEHHS WiTKY
TKaHWHOLO. K MOKa3aHo Ha inocTpadii, i BcTaBTe pyuky
TTiHiAHNiA nasepHUi AaTUMK nakeTa B nas. - [epeBepHiTb PO6OT-MMNOCOC | CTUCHITL 3aTUCKaYi, LLIOG 3HATU KPULLIKY LLLITKM. BUTAMHITL LLITKY,
Haran naginen Oumwary womicaus ! 3HIMITb MIAWUNHMKA 3 060X KIHLIB | OUMCTbTE BICb LLITKA.
% QuuLLeHHs npanbHOI AOLWKN U NIACTAaBKW 414 Hel - Hoxuuamm 3pixTe Bonoccs, HaMoTaHe Ha LWiTKy, | yeyHbTe Byab-fke CMITTS.
ITaKTK A 9, HA H. . . . . v .. . ™ N “ .
- ago6ﬁ:l-$?oﬂ:;H e + YCTaHOBITb MiAWWMHKIA LLITKW, LWTKY 1 KPULLIKY LLIITKW Ha MicLie Ta HafinHo 3adikcynTe ix.
YbTPasByKOBMM AATUMK 1. 3HiIMiITb NpanbHy LOLUKY 1 nouncTbTe ii 2. MpOoTPiTh NMpaneHy LOLLKY Cyxoto
LLIITKOKO Nifl, NPOTOYHOIO BOLOHO. TKaHWHOIO Ta BCTAHOBITb Ha MicLe Ha
Bamnep 6a30By CTaHLt0. [epekoHanTecs, Lo Kpuiuka witkm
OTBOPU AN CAMOOUMLLIEHHS .
e o Tpy6Ka ANA BOAM PO3TaLloBaHa B X0nobky KHonka Big enHaHHs
npanbHOT AOLLIKK. IHaKLLe Le Moxe LiTka
HuxHa nosepxHsa poboTa-nunococa 3anexHo Big GakTMuHOro / BN/IMHYTW Ha HOPMaribHe BUKOPUCTaHHA. MioWNNHAKA LLITKIN %
. BMKOPUCTaHHA
B : . . ”
eaopa cranun 4. YCTaHOBITb KpULLIKY NMA036ipHIMKa Ha MicLie. SKLLO i BCTAHOBMEHO MPaBULHO, BY MouyeTe J
KoHTakT LNA 3apAOXKaHHA Ha
6a308ii CTaHLYT KnauaHHs.
30Ha curHany Ha 6asosin cTaHLji e
I’s
o . 3aMiHIOBATY MPUBAN3HO KOXHI 2,5 MicALIS
AHOpasosi naker / 3371EXHO Bifl GAKTUHOTO BIKOPVCTAHHS
MpumiTkn KnauaHHs 3
- [epiognyHicTb 3aMiHV HaBeAeHO NuLLe A5 [0BIAKN. AKLLO AeTasb MNOLKOLXEHO,
i CRi HeraitHo 3amiHuTy, LLI0G 3abesneyuTy eekTuBHe MpGMpaHHs. MpuMiTKa: He HaxunsanTe 6a30BY CTaHLO Mif Yac LLOAEHHOTO BUKOPUCTaHHS ab0 OUMLLIEHHS! 3ACTEPEXKEHHS: sikLLO B LLiTU 3annyTanocs 3abarato BONOCCH abo BOHO 3anslyTanocs CUibHO
* LHlo6 nepewiicriT a6o TparcnopysaTi poboT-mnNIococ, CopoxHTe pesepsyapi HE 0 BO, .a 36MpaeTbCA B i CTyaB i ﬁﬂ n fano'l!J-Loﬁ.lKM BUTPITb ‘\?Hac X0 raHui Korg-L ) He BUTArynTe Morb CI;IIJ'\OMiu-Lb %CKiJ‘IbeM © MOXe MOLKOANTA LLITK ! )
A9 UACTOT Ta BPYAHOT BOAM, LLOB YHUKHYTY MOLLKOAXEHHS poboTa-nunnococa nig - A P A wa P A ! P % P | v te. = A LiTKy-

yac TPaHCMopPTyBaHHS.
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OuunLLeHHa 60KOBOT LWLTKK

1. MepeBepHiTb POBOT-NMNOCOC, BUTAMHITE GOKOBY LLIITKY BrOPY i OUMCTBTE i
2. YcTaHoBITb HOKOBY LLiTKY Ha poboT-M1nococ.

QuuLeHHs KoniwaTtka

1. MepeBepHiTb POBOT-MNOCOC i BUTAMHITE KOMILLATKO.
2. Bupanite i3 koneca 1 Bici Bonoccs, 6pyL Ta iHLe CMiTTS.
3. YCTaHOBITb KOMILLATKO Ha MiCLie 1 HAaTUCHITb, LWo6 3adikcyBaTu 1oro.

Koneco
Bicb

MpumMiTkn

- SKLLO NOTPIBHO, 33 AOMOMOrOI0 IHCTPYMEHTA, HanpUKag, HEBENVIKOT BUKPYTKN,
06epexHO BULLTOBXalTE Bicb i3 KonillaTka 1 nouncTbTe i

- Koneco MoxHa NoOMUTN BOLOK Ta BCTAHOBUTU Ha MiCLIE, KO BOHO BUCOXHE.

OuuLLeHHs BiAciKy ons nuny n ¢inbTpa

1. BulmiTh Biacik ons nuny. [1ns Lboro Ha HbOMy HaTUCHIT | yTPUMYITE KHOMKY
Bia'eaHaHHs. Tlicns Weoro BuiiMIiTh GinbTp i3 3aTrckava. COpOXHITL BIACIK AN NUny.
FAKLLO NOTPIBHO, CMONOCHITL BiACIK ANs nnny.

2. ObepexHo nocTykalTe no kapkacy GinbTpa, Wwob npnbpatv nin,
abo npomuiiTe GiNbTP MPOTOYHOK BOLOH.

MpumiTkn

- He HamarawTecs unctutv GinbTp TBEpAMMY NpeaMeTamu,
Hanpuknag, WiTkoto, abo NanbUsMu.

- He pekomeHyeTbes YacTo NpoMmBaTH GinbTp, iHakLwe BiH Moxe
MOLLKOAUTUCS.

- [ns ouneHHs BiACKy Ans nuny 1 GinbTpa BUKOPUCTOBYITE NuLLe
uMCTy Body. He BMKOPUCTOBYMTE MUIHI 3aC0bU.

3. MepLu HixX ycTaHOBNIOBATW BIACIK A1 Nuny 1 GinbTp Ha Micue,
faviTe iM BUCOXHYTU.

3aMiHa rybku

3HiMiTb rybKy 3 TPVMaua 1 3aMiHiTh ii Ha HOBY.

OuneHHA 6a30B0o1 CTaHLT

OunCTbTE KOHTaKTU ONA 3apafXaHHA, OTBOPU ANA CaMOOYNLLIEHHA Ta
30HY CurHany 6asoBoi CTaHLi M'AKOK CYXO0 TKAHMHOH.

TexHiuHe 06cnyroByBaHHsA 6aTapel

PoboT-nnnococ MiCTUTb BUCOKOMPOAYKTUBHWMIA NiTI-iOHHWIA GaTapenHuii 6nok. Mg yac LWoaeHHoro
BVKOPUCTaHHS 10ro NoTPibHO AOCTaTHLOK MIPOIO 3apsaXaTy, Wob 3abe3neunTyt onTUManbHy
poboTy Bif 6aTapei.

MpuMiTKa: SKLLO POBOT-MNI0COC HE BUKOPVCTOBYETHCS MPOTSFOM TPUBANOIrO Yacy, BUMKHITE 1Oro
Ta cxoBawiTe. LLLoB YHVIKHY TV MOLLKOAKEHHS Yepes HaaMIPHE PO3PSLXaHHS, POGOT-MMNOCOC Chig,
3apaLKaTy NPUHaMMHI pa3 y Tpy Micsili.
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XapakTepucTnkm

Po6oT-nnnococ

basoBa cTaHuis

HasBa Po6oT-nvnococ

Moaens D102-JZEU

Moaenb D102GL

Posmipu Bupoby 563 x 420 x 340 MM

Poamipu Brpoby ®350 x 97 MM

HoMmiHanbHui Bxig, 200-240 B ~ 50/60 Ty,

4800 MAT (HOMiHaNbHa EMHICTb)

NiTin-i 6. ) )
ITivTIoARa batapen 5200 MAr (HOMiHanbHa EMHICTb)

HoMiHanbHa BMXigHa NOTyXHIiCTb 19.6B==12A

MoTyXHICTb (Mig Yac CroPOXHEHHs

Yac 3apsoxaHHA Mpubnn3HO 6,5 roanHK o 1000 Bt
Biaciky ans miny)
Bara HetTo 3,6 kr MoTyxHICTb (Mig yac NpUGUpaHHs) 30 Bt
Bara HeTTo (3 akcecyapamu) 12,3 kr HOTyXHlCTb (nia uac cywikks 80 Bt
11 3apALKaHHs)
CyMicHicTb Android 9.0 Ta i0S 12.0 i HoBiLLWX Bepcin

BesapoTose nigknoyueHHs Wi-Fi I[EEE 802.11 b/g/n 2,4 TTw, Bluetooth 4.2

HowmiHanbHa Hanpyra 1448 ==
Hanpyra 3apsoxaHHs 196 B ==
HoMiHanbHa NoTyXHICTb 55 Bt

Po6oua vactota 2400-2483,5 Ml'y,

MachMaang BUXIOHA <20 oM
MOTYXHICTb

3a HOpMafIbHIX YMOB BUKOPUCTaHHS MiX aHTEHOIO LIbOoro ob/afHakHs Ta TinoM KopucTysaua Mae 36epiratiics
BiacTaHb He MeHLwe 20 cm.

IHbopMaLis npo yTunisauito Ta nepepobky BiAXOAIB €NEKTPUYHOrO Ta
eNeKTPOHHOro obnagHaHHs

Yci MPOAYKTY, NO3HAUEHT LIMM CUMBOSIOM, BBAXAIOTHCS BILXOAaMY €EKTPUUHONO Ta eKTPOHHOro
obnaaHaHHs (WEEE signosiaHo no avpektven 2012/19/EU), ski cnig yTvnisysaTi okpeMo sig
HecopToBaHWx NobyToBMX BiAXoAiB. LLI06 3ax1CTUTV 300POB'S NIOAEN | HABKONMLIHE CEPeaoBuLLE,
noTpibHO 3aBaT HenpaLoloue 0bnaaHaHHs A0 CneLliani3oBaHMX NYHKTIB 360py, BUSHaUEHUX
[iepxaBHVMY aB0 MICLIeBMM OpraHamy BNaay, ANs rnoaanbLuoi nepepobky. MpasunbHa yTvnisalis
mmmm 12 1€PePOGKa 0NOMOXYTb 3aM0GIr TV HeraTMBHMM HACAIAKaM [ HABKONMLUHBOO CEPEOBMLIA Ta
300POB'A MoAei. 3a 40AaTKOBOK IHPOPMALIEID NMPO PO3TaLLYBaHHS Ta YMOBM POBOTM NOAIBHVIX MyHKTIB
360py 3BEPTaNTECs [0 KOMMAHIi, ika BUKOHaNa BCTAHOBAEHHS, a0 10 MICLIEBUX OpraHis Bnaau.

LLlo6 aizHaTuCs Ginblue, BigBiAanTe cant www.mi.com A
Bupo6Hyik: Csiomi Kommyhikenwwine Ko., Sita. :22 !

Anpeca: #019, 91x Pnoop, binaiHr 6, 33 Ciepui Minan Poas, XanasH LictpikT, MNekiH, 100085, Kntait
BurotosneHo 8 Kural PAP



Bezpecnostni informace

Pred pouzitim vyrobku si peclivé prectéte tuto prirucku a uschovejte ji pro budouci potrebu.
Omezeni pouziti

- Tento vyrobek je uréen k uklidu podlah pouze v doméacim prostredi. Nepouzivejte ho venku, na jinych povrsich nez
podlahéch nebo v komerc¢nich ¢i pramyslovych prostorach.

- Toto zafizeni mohou pouzivat déti od véku 8 let a osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi
schopnostmi nebo nedostatkem zkuSenosti a védomosti, pouze pokud je jim poskytnut dohled a vedeni tykajici se
bezpe&ného pouziti zafizeni a pochopeni pripadnych rizik. Déti by si nemély se zafizenim hrat. Cisténi a uzivatelskou
udrzbu by nemély provadét déti bez dohledu.

- Pokud je sada kabelu poskozena, je tfeba ji nahradit specialni sadou kabelu, kterou zakoupite u vyrobce nebo
pracovnika servisu.

- Tento spotrebi¢ obsahuje baterie, které mohou vyménovat pouze zkusené osoby.

- PFi provozu robotického vysavace zajistéte, aby se déti a domaci zvifata nachazely v bezpeéné vzdalenosti.

- Nepouzivejte roboticky vysavac v oblastech vyvy$enych nad Uroven podlahy bez ochranné bariéry.

- Nepokladejte roboticky vysavac vzhlru nohama. Nepresouvejte roboticky vysavac jeho uchopenim za kryt
laserového snimace LDS, za kryt ani za naraznik.

- Tento roboticky vysavac neinstalujte, nenabijejte a nepouzivejte venku, v koupelnach nebo v blizkosti bazénu.

- Pri prejeti spotrebice pres privodni kabel maze dojit k ohrozeni.

- Odstrante z podlahy kifehké nebo malé objekty, aby do nich roboticky vysavac nevrazil a neposkodil je.

- Bez ohledu na to, zda roboticky vysavac¢ stoji, nebo je v pohybu, neusazujte na néj déti, domaci zvifata ani na néj
neumistujte zadné predméty.

- Udrzujte vlasy, prsty a jiné ¢asti téla mimo dosah sacich otvor( robotického vysavace.

- Nepouzivejte roboticky vysavac k ¢isténi jakychkoli hoficich latek.

- Nevysavejte tvrdé nebo ostré objekty.

- Pred c¢isténim nebo Udrzbou spotrebice je nutné vytahnout zastréku ze zasuvky.

- Roboticky vysava¢ ani omni stanici neotirejte mokrym hadfikem ani je neoplachujte Zadnou tekutinou. Omyvatelné ¢asti
nechte po ocisténi diikladné uschnout, nez je budete instalovat nazpét a pouZivat.

- Pred transportem se presvédcte, Ze je roboticky vysavac¢ vypnuty a ulozeny v originalnim baleni, pokud je to mozné.
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- Pouzivejte prosim tento vyrobek v souladu s pokyny v uZivatelské priru¢ce. Za jakékoli ztraty ¢i poskozeni zplisobena
nevhodnym pouzitim tohoto vyrobku odpovida uzivatel.

- Pro zajisténi dodate¢né ochrany musi byt zafizeni napajeno proudovym chrani¢em (RCD) se jmenovitym zbytkovym
provoznim proudem nepfevysujicim 30 mA. Proudovy chrani¢ (RCD) se jmenovitym zbytkovym provoznim proudem
neprevysujicim 30 mA doporucujeme nainstalovat do napdjeciho elektrického obvodu. Vice informaci vdm poskytne
elektrikar.

- Toto zafizeni je povazovano za vhodné k pouziti v zemich s tropickym klimatem. Mlze byt pouzivano i v jinych
zemich.

- Nepouzivejte roboticky vysavac pfi teploté okoli vy$si nez 40 °C nebo nizsi nez 0 °C nebo na podlaze s kapalnymi ¢i
lepkavymi latkami.

Baterie a nabijeni

VAROVANI:

- Nepouzivejte baterie, sadu kabell ani omni stanice od jinych vyrobcl. Roboticky vysavac lze pouzivat pouze s omni
stanici modelu D102-JZEU.

- K prepinani nabijeci omni stanice mezi 50 Hz a 60 Hz neni potfeba Zadny zasah ze strany uzivatell a produkt se
dokaze prizpUsobit jak pro 50 Hz, tak pro 60 Hz.

- Omni stanici ani baterii se nepokousejte rozebirat, opravovat ani upravovat.

- Neumistujte omni stanici blizko zdroje tepla.

- Nepouzivejte k Cisténi nabijecich kontaktli omni stanice mokrou utérku ani mokré ruce.

- Nevystavujte spotrebi¢ ani baterii nadmérnym teplotam.

- Davejte pozor na riziko zkratovani svorek spotrebice provozovaného na baterii nebo baterie kovovymi predméty.

- Pokud se roboticky vysavac nebude delsi dobu nepouzivat, plné ho nabijte a pak ho vypnéte a ulozte na suchém
a chladném misté.

- Aby nedoslo k poskozeni baterie nadmérnym vybitim, dobijte roboticky vysava¢ aspon jednou za 3 mésice.

- PFi vyjmuti baterie davejte pozor, abyste ji neposkodili, protoze by mohlo dojit ke zkratu nebo Uniku kapaliny. Pokud

z baterie unika kapalina, zabrante kontaktu této kapaliny s pokozkou nebo oble¢enim a okamzité ji otfete suchou
latkou. Poté baterii odeslete do prislusného recykla¢niho centra nebo uréenému tymu poprodejniho servisu, ktery
zajisti jeji Fadnou likvidaci.

- Sada lithium-iontového akumulatoru obsahuje latky, které jsou pro zZivotni prostfedi nebezpecné. Pred likvidaci

robotického vysavace nejprve prosim vyjméte sadu baterii a pak ho zlikvidujte nebo recyklujte v souladu s mistnimi
zakony a predpisy zemé nebo regionu, kde je pouzivan.

- Kdyz vyjimate baterie z vyrobku, je lepsi, jsou-li vybité. Zkontrolujte také, Ze je vyrobek odpojen od napajeni.

1. Odinstalujte Sroub na spodni ¢asti a pak odstrante kryt.
2. Odpojte konektor baterii a baterie vyjméte. Neposkozujte obal baterii, aby nedoslo k Urazu.
3. Odevzdejte baterie ve specializované recykla¢ni organizaci.

— Pred seSrotovanim je nutné baterii ze spotfebice vyjmout.

— PFi vyjmuti baterie musi byt spotfebi¢ odpojen od zdroje napajeni.

— Baterii je tfeba bezpec¢né zlikvidovat.

ﬁ Pouze pro pouziti ve vnitfnich prostorech. |_||_|J| Pred pouzitim si prectéte pokyny.

Bezpecnostni informace o laserovém zafizeni

Laserovy senzor v tomto produktu spliiuje normu IEC 60825-1: 2014 a EN 60825-1:2014/A11:2021 pro laserové
vyrobky tfidy 1. Béhem pouzivani se vyhnéte pfimému kontaktu s o¢ima.

LASEROVY PRODUKT TRIDY 1

SPOTREBITELSKY LASEROVY PRODUKT

EN 50689:2021

EU — Prohlaseni o shodé

c E Spole¢nost Xiaomi Communications Co., Ltd. prohladuje, ze radiové zafizeni typu D102GL je v souladu se smérnici 2014/53/EU. Uplné znéni prohlageni o shodé pro EU je k dispozici na

nasledujici internetové adrese: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Podrobnou elektronickou priru¢ku najdete na strance www.mi.com/global/support/user-guide
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Prehled o vyrobku

Roboticky vysavac

Pozndmka: llustrace vyrobku, prisluenstvi

a uzivatelského rozhrani v uzivatelské
priru¢ce slouzi pouze k referenénim
Uceltim. Skutecny vyrobek a jeho funkce
se mohou diky vylep$enim vyrobku lisit.

Roboticky vysavac
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Predinstalované prislusenstvi

Karta¢ Kryt kartace

Dalsf prislusenstvi

=
n/7 //:WLE
-
Bocnikartd¢  Sada kabelt Jednordzovy sacek

(pFedinstalovany
v omni stanici)

O
O

EBE=

Filtr (PFedinstalovan na
nadobé na prach)

Nédoba na prach

Drzék Podugka mopu x 2 Néstavec Omni stanice (s predinstalovanym
podusky (Predinstalovana na z&kladny jednorazovym sackem, nadrzi na
mopu x 2 drzaku podusky mopu) valchy ¢istou vodu, nadrzi na $pinavou

vodu a valchou)

K vypnuti nebo zapnuti stisknéte a podrzte po dobu 3 vtefin
Stisknutim zahajite nebo pozastavite Uklid, pokud je zafizeni zapnuté

Stisknutim vysava¢ pozastavite, kdyz je v provozu

Stisknutim pfi pozastaveni vratite roboticky vysava¢ do omni stanice k nabiti
Stisknutim zastavite dokovani pfi ndvratu do omni stanice

Stisknutim a podrzenim po dobu tf sekund zapnete nebo vypnete détskou pojistku

Kontrolka ’
/ Bila: Cisténi / Uklid dokoncen / PIné nabito
Blika bila: Navrat do dokovaci stanice za U¢elem nabijeni / Upravy polohy / aktualizace firmwaru

Pulzuje bile: Nabijenf
Oranzova: Odpojend Wi-Fi

Blika oranzovéa: Chyba / Cekani na pripojeni k Wi-Fi / Pfipojovani k Wi-Fi

Roboticky vysavac

Senzor srazu

Ultrazvukovy
snimac¢
Bocni karta¢ e——

——o Kole¢ko
o Kryt laserového
snimace LDS

Kartac

o Laserovy snimac¢ LDS

o Naraznik Hlavni kolec¢ko

Nadoba Otvor Nabijeci
na prach  automatického  kontakt
vyprazdnovani

o Kontrolka Wi-Fi

Liniovy laserovy

snimac¢ Montézni

jamka drzaku
podusky
mopu

° Tlacitko resetovani

= Stisknutim a podrzenim
po dobu tfi sekund
obnovite tovarnf
nastaveni

= Stisknutim a podrzenim
na 10 sekund vynutite
vypnuti vysavace

Svorka nadoby
na prach

Otvor

automatického

- Sviti: Pripojeno k Wi-Fi vyprazdriovani

- Blika: Cekéni na Filtr o I
pripojenf k Wi-Fi /
Pripojovani k Wi-Fi

= Nesviti: Nepripojeno
k Wi-Fi

Néadoba na prach

=

o %W Kryt kartace

J STepS Sgnps %# Svorka krytu kartace
d )

Hlavni kole¢ko

Omni stanice

Kryt
Nadrz na )
$pinavou vodu N&drz na ¢istou

Rukojet %%m%% \Ig%igjet'

N 4
Sy =i

Svorka nadrze na vodu

Plovakova koule

Nadrz na Spinavou vodu

Svorka nadrze
na vodu

> Vodovodni potrubf

Filtr
Plovak

Nadrz na ¢istou vodu
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Jak instalovat

Omni stanice

N
U

( -+———+—— Kontrolka e
Bila: Omni stanice i]
pracuje spravné

Napéjeci zditka

T Blika oranzova: 0
Epahcrﬁdka na t— o — Chyba omni stanice
Kryt prihradky .
L&z

na prach
Prihradka na
prach Otvor

Otvor
automatického
vyprazdniovani

. Signalni oblast
" Nabijeci kontakty

Pohled zepredu Pohled zezadu

Jednorazovy sacek Sestava mopu

Oblast pro pripevnéni o
Rukojet - podusky mopu
jednorézového e )
sacku N

Drzak podusky mopu

Poznamka: Omni stanice je z vyrobniho zavodu expedovana Poduska mopu
s vlozenym jednorazovym sackem.

Odstranéni ochrannych krytl

Pred pouzivanim robotického vysavace odstrarite
ochranné pasky 1a 2 z obou stran a ochranné félie
3,4ab.

Instalace boc¢niho kartace a sestavy mopu

Podle obrédzku provedte instalaci bo¢niho
kartace a sestavy mopu. Spravné jsou
nainstalovany, kdyz uslysite ,cvaknuti.

Umisténi omni stanice

- Omni stanici umistéte ke sténé na
vodorovnou a tvrdou podlahu, napfiklad na
drevénou nebo dlazdicovou podlahu.

- Kolem ni musi byt dostatek volného
prostoru: vice nez 0,82 m na vysku, vice nez
1,93 m na délku a vice nez 0,44 m na S$itku.
Zajistéte, aby se omni stanice nachézela v
oblasti s dobrym pokrytim signalem Wi-Fi
pobliZ elektrické zasuvky.

>044m

Jak pouzivat

Instalace nastavce zakladny valchy

- Ve sméru uvedeném na obrazku zasurite nastavec
zdkladny valchy do omni stanice.

- Zajistéte, aby byl nastavec zakladny valchy zarovnany
se spodni ¢asti omni stanice a aby byl spodni povrch
vodorovny.

Pripojeni k napajeni

Polozte omni stanici na vhodné misto, pripojte k ni sadu
kabell a poté tuto sadu kabelu pripojte do elektrické
Z&suvky.

Poznédmka: Konektor sady kabell pfipojte pevné do
napéjeci zditky omni stanice tak, aby kontrolka svitila bile.

Umisténi robotického vysavace

- Pred pouzitim zapnéte roboticky vysavac stisknutim
a podrzenim tla¢itka () na dobu tFf sekund.

- Zapnuty roboticky vysavac polozte na omni stanici
a zajistéte, aby nabijeci kontakty na robotickém
vysavaci a na stanici byly spravné zarovnany.

- Roboticky vysavac je Uspésné pfipojen k omni
stanici, kdyz zazni hlasové ozndmeni o zahajeni
nabijent.

Poznamky:

- Pred prvnim pouzitim se doporucuje roboticky vysava¢ plné nabit.

- Pokud roboticky vysava¢ nelze zapnout z diivodu Uplného vybiti baterie, poloZzte roboticky
vysava¢ na omni stanici ru¢né a nechte ho chvili nabfjet.

- Kdyz se roboticky vysavac nabiji, automaticky se zapne a nelze jej vypnout.

Pridani vody do nadrze na ¢istou vodu

Znatka maximélnt hladiny

Kapacita nddrze na vodu: 4 |

Poznamky:

- Nepfidavejte vodu nad znacku maximalni hladiny vody (MAX).

- Do nadrze na vodu nenalivejte horkou vodu, protoze by mohla zpUsobit deformaci nadrze.

- Aby nedoslo k poskozeni robotického vysavace, nepridavejte krome cisté vody zadné jiné
latky, napfriklad Cistici prostredky.

Pripojeni k aplikaci Mi Home / Xiaomi Home

Tento vyrobek pracuje s aplikaci Mi Home / Xiaomi Home*. Pouzivejte aplikaci Mi Home /
Xiaomi Home k fizeni vaseho zafizenf a k interakci s dal$imi inteligentnimi domacimi zarizenimi.

Nasnimanim kédu QR stahnéte a nainstalujte aplikaci. Pokud je
aplikace uz nainstalovana, budete pfesmérovani na stranku
nastaveni pripojeni. Nebo vyhledejte v obchodu s aplikacemi text
.Mi Home / Xiaomi Home", abyste ji mohli stAhnout a nainstalovat.

Otevrete aplikaci Mi Home / Xiaomi Home, klepnéte vpravo
nahore na ikonu @ a pak podle pokynl pridejte své zafizeni.

*V Evropé se aplikace oznacuje jako Xiaomi Home (s vyjimkou
Ruska). Nazev aplikace zobrazeny ve vasem zafizeni by se mél C629E33F
povazovat za vychozi.

Poznamky:

- Roboticky vysavac spolupracuje s aplikaci Mi Home/Xiaomi Home a podporuje systémy
Android 9.0 a i0OS 12.0 nebo vyssi.

- Jsou podporovény pouze sité Wi-Fi s frekvenci 2,4 GHz.

- Verze aplikace mUze byt aktualizovana. Postupujte podle pokynt pro aktudlni verzi aplikace.
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Resetovani Wi-Fi

Pokud se nedafi roboticky vysavac pfipojit k siti z dlivodu resetovaného smérovace,
zapomenutého hesla nebo z jinych dtvodd, postupujte nasledujicim zplsobem:

1. Otevrete kryt robotického vysavace, abyste vidéli indikator Wi-Fi.

2. Soucasné stisknéte a podrzte tlacitka (1) a 13 po dobu 7 sekund, dokud neuslysite zvukovou
zpravu oznamujici ¢ekani robotického vysavace na konfiguraci sité.

3. Kdyz indikator Wi-Fi pomalu blika, bylo pripojeni k siti Wi-Fi Uspésné resetovano.

Zapnuti/vypnuti

- Roboticky vysava¢ zapnete stisknutim a podrzenim tlacitka () na dobu tif sekund. Rozsvicena
kontrolka na robotickém vysavaci znamena, ze roboticky vysavac¢ prechazi do pohotovostniho
rezimu.

- Pokud je roboticky vysava¢ pozastaveny a nenabiji se, mtzete ho vypnout stisknutim a
podrzenim tlacitka (1) po dobu 3 sekund.

Pozndmka: Kdyz se roboticky vysava¢ nabiji, automaticky se zapne a nelze jej vypnout.
Rychlé vytvoreni mapy

- Po prvnim nakonfigurovani sité rychle vytvorte mapu podle pokynt v aplikaci a roboticky
vysavac zahdji mapovani bez uklidu.

- Tento proces bude dokonéen, aZ se roboticky vysavac vrati do omni stanice. Mapa se
automaticky ulozi.

Poznamky:

- Ujistéte se, Ze je roboticky vysavac plné nabity a spousti se z omni stanice.

- Pred mapovanim odstrarite predmeéty z podlahy, oteviete dvere mistnosti a zablokujte oblasti
nevhodné pro provoz robotického vysavace.

-V pribéhu mapovani roboticky vysava¢ nenasledujte, nepresouvejte ani neprerusujte a
nepresouvejte omni stanici.

- Po mapovani nastavte virtualni stény nebo zak&zané oblasti v oblastech nevhodnych pro provoz
robotického vysavace, naptiklad v oblasti, kde mtze roboticky vysavac uviznout nebo se poskrabat.

-V oblastech s koberci s dlouhymi vlasy nebo tfdsnémi vytvorte virtualni stény nebo zakazané
oblasti, abyste zabranili zapleteni robotického vysavace.

- Pfed mopovanim nastavte virtualni stény nebo zakazané oblasti, abyste vyloucili oblasti s
kobercem, ¢imz zabranite navlhnuti koberce.

Pozastaveni
Kdyz roboticky vysavac¢ uklizi, pozastavite jeho chod stisknutim libovolného tlacitka.
Poznamka: Roboticky vysava¢ nezvedejte ani s nim nepohybujte, pokud je pozastaveny.

V opacném pripadé maze dojit k polohovacim chybam, které by mohly zabranit navratu

robotického vysavace do omni stanice nebo zpUsobit ztratu mapy.

Rezim spanku

Roboticky vysava¢ automaticky prejde do rezimu spanku po 10 minutéch od pozastavenf a jeho
indikator zhasne. Stisknutim libovolného tlacitka na robotickém vysavaci jej vzbudite.

Pozndmka: Pokud je roboticky vysavac v rezimu spanku 12 hodin, automaticky se vypne.

Pokrac¢ovani v uklidu

Pokud robotickému vysavaci za¢ne béhem Uklidu dochdzet baterie, automaticky se vrati do
omni stanice a nabije se. Jakmile je roboticky vysava¢ dostate¢né nabity, pokracuje v Uklidu
tam, kde prestal.

Nastaveni détské pojistky

Chcete-li zapnout nebo vypnout détskou pojistku, stisknéte a podrzte tlacitko 13 na robotickém
vysavaci po dobu tf sekund.

Poznédmka: Kdyz je funkce détské pojistky zapnuta, tlacitka na robotickém vysavaci nefunguii.
K ovladani robotického vysavace muzete misto nich pouzit aplikaci.

Vysypavani prachu

Poté, co se roboticky vysavac¢ po dokonéeni Ulohy vysavani a mopovani, tlohy vyséavani pred

mopovanim nebo Ulohy vysavani automaticky vrati do omni stanice k nabijeni, omni stanice

automaticky zahdji vysypavani nadoby na prach.

Pozndmky:

- Kdyz se roboticky vysavac v poloviné cesty vrati do omni stanice, aby vycistil podusky mopu,
stanice automaticky nevysype nadobu na prach.

- Pokud je funkce automatického vysypavani prachu v aplikaci vypnuta, omni stanice nadobu
na prach automaticky nevysype.

- Pokud v aplikaci zménite frekvenci automatického vysypavani, bude omni stanice vysypavat
prach podle stanovené frekvence.

Vysavani a mopovani

Zahajte uklid

- Pred zahajenim zkontrolujte, jestli jste do robotického
vysavace nainstalovali sestavu mopu a dalsi potrebné
dily a jestli jste do nadrze na cistou vodu pridali vodu.

-V aplikaci vyberete rezim vysavani a mopovani a pomoci
aplikace nebo stisknutim tlacitka ) na robotickém
vysavaci vypustte vysavac ze stanice. Poté roboticky
vysavac naplanuje optimalni trasu Uklidu a provede Uklid
na zakladé vytvorené mapy.

Poznamky:

- Nez roboticky vysavac zahaji uklid, provede namoceni podusek mopu, proto prosim budte
trpélivi.

- Pred zahajenim zkontrolujte, jestli je omni stanice pfipojena k napajeni a jestli je roboticky
vysavac pfipojen k omni stanici.

- Aby se roboticky vysavac dokézal po dokonceni vysavani a mopovani Uspésné vratit k omni
stanici, doporucujeme, aby roboticky vysavac¢ zahdjil praci z omni stanice. Béhem uklidu
nehybejte omni stanici, nadrzi na ¢istou vodu, nadrzi na $pinavou vodu ani valchou.

Automaticky navrat k vy¢isténi podusek mopt
v poloviné cesty

Béhem uklidu se roboticky vysavac po vycisténi urcitych
¢tvercl plochy mUze automaticky vréatit do omni stanice,
aby umyl podusky mopu. Po umyti podusek mopu bude
roboticky vysavac pokracovat v Uloze Uklidu.

A
Automatické vysypavani prachu a umyti a vysuSeni podusky mopu

Kdyz roboticky vysava¢ dokonci Glohu Uklidu a vrati se do
omni stanice k nabijeni, omni stanice automaticky zahaji
vyprazdnovani prachu a poté umyje a vysusi podusky
mopu.

Vy¢istéte nadrz na $pinavou vodu

Po umyti a vysuseni podusek mopu nezapomerite vycistit
nadrz na $pinavou vodu, aby nezacala zapéchat.

Vysavani

V aplikaci vyberte rezim vysavani a poté pomoci aplikace nebo stisknutim tlacitka () na
robotickém vysavaci spustte Uklid; roboticky vysava¢ zvedne sestavu mopu, vyjede z omni
stanice a za¢ne vysavat. Po dokonceni vysavani se vrati do omni stanice, kde automaticky
vysype nadobu na prach.

Poznémky: Pokud neni sestava mopu nainstalovana, provede roboticky vysavac po spusténi
automaticky vysavani.

Mopovani

Pred zahajenim zkontrolujte, jestli jste do robotického vysavace nainstalovali sestavu mopu a
dalsi potrebné dily a jestli jste do nadrze na cCistou vodu pridali vodu. V aplikaci vyberte rezim
mopovani a pomoci aplikace nebo stisknutim tlacitka (1) na robotickém vysavaci spustte tklid.
Poté roboticky vysava¢ nejprve automaticky namoci podusky mopu, opusti omni stanici a
zahaji mopovani. Po dokon¢eni mopovani se vrati do omni stanice, kde umyje a vysusi
podusky mopu.

Vysavani pred mopovanim

Pred zahajenim zkontrolujte, jestli jste do robotického vysavace nainstalovali sestavu mopu a
jestli jste do nadrze na Cistou vodu pridali vodu. V aplikaci vyberte rezim vysavani pred
mopovénim a pomoc aplikace nebo stisknutim tlacitka (') na robotickém vysavadi spustte
Ulohu uklidu; roboticky vysava¢ zvedne sestavu mopu a za¢ne vysavat. Po dokonceni vysavani
se vrati do omni stanice, kde automaticky vysype prach, namoci podusky mopu a poté
sestavu mopu spusti a zahaji mopovani.
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Péce a Udrzba

Dily

béznou Udrzbu.

Chcete-li udrzet roboticky vysava¢ v dobrém stavu, doporu¢ujeme se fidit nasledujici tabulkou pro

Dily Frekvence cisténi Cetnost vymény
Nadoba na prach Vycistéte podle potreby /
Filtr Cistéte kazdé dva tydny 3-6 mésicl
N&drz na cistou vodu Cistéte kazdé dva tydny
Nédr na pinavou vodu Dopggggﬁ ;emclwzséllt po /
Valcha Cistéte kazdé 1-2 tydny
Kartac Cistéte kazdé dva tydny 6-12 mésict
Bocéni kartac Cistéte kazdé dva tydny 3-6 mésict
Poduska mopu / 1-3 mésice

Kole¢ko

Laserovy snima¢ LDS

Liniovy laserovy snimac

Senzor srazu

Nabijeci kontakty robotického
savace

Ultrazvukovy snimac

Cistéte kazdy mésic

Naraznik

Otvory automatického
vyprazdnovani robotického
vysavace

Spodni ¢ast robotického vysavace

Omni stanice

Nabijeci kontakty omni stanice

Signalni oblast omni stanice

V zévislosti na
skute¢ném pouzivani

Jednorazovy sacek

Vymeénte priblizné kazdych
2,5 mésice, v zavislosti na
skutec¢ném pouzivani

Poznamky:

- Cetnost vymény je pouze orientaéni. Pokud je dil podkozeny, je nutné jej vyménit
okamzité, aby byl zajistén efektivni uklid.
- Pokud potrebujete roboticky vysava¢ premistit nebo nékam odeslat, vyprazdnéte
nadrze na cistou a $pinavou vodu, aby nedoslo k poskozeni robotického vysavace

pri preprave.

Vyména jednordzového sacku

1. Kdyz je jednorazovy sacek plny, vytdhnéte kryt z otvoru prihradky na prach. Vyjmeéte
jednorazovy sacek pomoci rukojeti a zlikvidujte jej.

Otvor prihradky na o
prach

Pozndmka: Zatazenim za rukojet jednorazového sacku jej uzavrete, aby z néj nevypadavaly
necistoty a prach.

2. Suchym hadfrikem otrete necistoty 3. Nasadte novy jednorazovy sacek podle
z filtru. obrézku a vlozte rukojet sacku do otvoru.

Cvaknuti 3

Vycisténi nadrze na Cistou a Spinavou vodu

1. Vyjméte nadrze na cistou i $pinavou
vodu, otevrete jejich kryty a vylijte vodu.

2. Nadrze dikladné omyjte ¢istou vodou,
poté otfete vnéjsi povrchy nadrzi do sucha
a vlozte je zpét do omni stanice.

00
0%

Poznamka: Plovak v nadrzi na ¢istou vodu a plovakova koule v nadrzi na $pinavou vodu jsou
pohyblivé dily. Pri ¢isténi na né nevyvijejte prilis velkou silu, aby nedoslo k jejich poskozent.

Cisténi valchy a zakladny valchy

2. Otfete valchu suchym hadfikem a vlozte
ji zpét do omni stanice. Zkontrolujte, jestli
je vodovodni potrubf uvnit drazky valchy;
v opacném prpadé by mohlo dojit k ovlivneni
normalniho pouzivani.

1. Vyjméte valchu a vycistéte ji kartacem
a vodou z vodovodu.

Poznédmka: Pri kazdodennim pouzivani a ¢isténi omni stanici nenaklanéjte. Pokud se na
zé&kladné valchy nahromadi voda, otrete ji kusem latky.

Cisténi senzorl a nabijecich kontaktti

- Pomoci mékké tkaniny ocistéte vSechny senzory a nabfjeci kontakty robotického vysavace:

- Senzory srazu ve spodni ¢asti robotického vysavace.

- Nabijeci kontakty na zadnf strané robotického vysavace.

- Laserovy snimac LDS na horni strané robotického vysavace.

- Néraznik a liniovy laserovy senzor na predni strané robotického vysavace.

Senzor srazu

Liniovy laserovy snimac¢
° Laserovy snima¢ LDS

Nabijeci kontakty

Cisténi kartace

- Preklopte roboticky vysavac a stisknéte svorky, abyste odstranili kryt kartace. Vyjméte kartac,

odeberte loZiska na obou koncich a vycistéte osu kartace.
- NGzkami odstrarte vlasy namotané na kartaci a odstrarite pripadné necistoty.
- Nasadte lozisko kartace, karta¢ a kryt kartace zpét a uchytte je svorkou na misto.

> Kryt kartace
= Uvolfiovaci tlacitko
Kartac

Loziska kartace

VAROVANI: Pokud se v kartaci zachyti hodné vlasti nebo pokud se pevné zamotaji, neodstrafiujte

je silou, aby nedoslo k poskozeni kartace.
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Cisténi bo¢niho kartace

1. Preklopte roboticky vysavac, vytdhnéte bocni kartd¢ smérem hahoru a vycistéte ho.
2. Nasadte bo¢ni karta¢ zpét do robotického vysavace.

Vycisteni kolecka

1. Preklopte roboticky vysavac a vytahnéte kolecko ven.
2. Odstrante z osy a kolecka vlasy, $pinu a jiné necistoty.
3. Vlozte kolecko zpatky a pevné ho zatlacte na misto.

Kolecko
Osa

Pozndmky:

-V pripadé potreby muzete osu z kolec¢ka opatrné vypacit pomoci néjakého
nastroje, napfiklad malého Sroubovaku, a poté ji vycistit.

- Kolecko lze umyt vodou a po oschnuti znovu nainstalovat.

Cisténi nadoby na prach a filtru

1. Stisknutim a podrzenim uvolnovaciho tlacitka nddoby na prach nadobu na prach
vyjméte, odstrarite filtr ze svorky filtru a nddobu na prach vyprazdnéte. V pripade
potfeby muizete nadobu na prach vypladchnout.

2. Jemnym poklepanim na rdmecek filtru odstrarite necistoty nebo
filtr vycistéte vodou z vodovodu.

Poznédmky:

- Nezkousejte Cistit filtr pomoci tvrdého predmétu, napr. kartace
¢i prsta.

- Casté proplachovani se nedoporucuje, protoze by mohlo dojit
k poskozeni filtru.

- K ¢isténi nddoby na prach a filtru pouzivejte pouze ¢istou vodu.
Nepouzivejte Cistici prostredky.

3. Pred opétovnou instalaci nechte nddobu na prach a filtr zcela
vyschnout.

Vyména podusky mopu

Vyjméte podusku mopu z drzaku podusky mopu a vymerite ji
Za novou.

Vycisténi omni stanice

Ocistéte nabijeci kontakty, otvory automatického vyprazdrovani a
signalni oblast omni stanice mékkym suchym hadrikem.

Udrzba baterie

Roboticky vysava¢ obsahuje vysoce vykonnou sadu lithium-iontového akumuldtoru. Aby se zachoval
optimalni vykon baterii, zajistéte prosim, aby byly béhem kazdodenniho pouzivani udrzovany dobre
nabité.

Poznamka: Pokud se roboticky vysavac po delsi dobu nepouziva, vypnéte ho a ulozte ho. Aby nedoslo
k poskozeni nadmérnym vybitim, je tfeba roboticky vysavac aspon jednou za tfi mésice dobit.

Parametry

Roboticky vysava¢

Omni stanice

Néazev Roboticky vysava¢ Model D102-JZEU
Model D102GL Rozméry vyrobku 563 x 420 x 340 mm
Rozméry vyrobku ®350 x 97 mm Jmenovity prikon 200-240 V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (jmenovita kapacita)

(s prislusenstvim)

Li-ion baterie 5200 mAh (nominalni kapacita) Jmenovity vystup 196 V==12A
Doba nabijent Priblizné 6,5 hodin Napajeni (pfi vyprazdiovani prachu) 1000 W
Cista hmotnost 3,6 kg Napéajenf (b&hem ¢isténi) 30W
Cista hrnotnost 12,3 kg Napajeni (suseni vzduchem + nabijeni) 80 W

Kompatibilni se

Systém Android 9.0 a i0S 12.0 nebo vyssi

Bezdrétova konektivita

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Jmenovité napéti 144V =
Nabijeci napéti 196V =
Jmenoviry vykon 55 W

Provozni frekvence

2400-2483,5 MHz

Maximalnf vystupni vykon

<20 dBm

PFi bézném pouziti tohoto zafizeni by se méla udrzovat vzdalenost mezi anténou a télem uZivatele alespor 20 cm.

Informace o likvidaci a recyklaci OEEZ

V3echny vyrobky oznacené timto symbolem jsou odpadni elektricka a elektronicka zafizeni
(OEEZ, jak je uvedeno ve smérnici 2012/19/EU), ktera by neméla byt misena s netfidénym
domovnim odpadem. Misto toho byste méli chranit lidské zdravi a Zivotni prostredi odevzdanim
zarizeni na sbérném misté, které je urc¢eno k recyklaci odpadnich elektrickych a elektronickych
zafizeni a stanoveno vladdou nebo mistnimi Urady. Spravna likvidace a recyklace pomohou

fr— zabranit potencialnim negativnim dopadtim na Zivotni prostredi a lidské zdravi. Vice informaci o
umisténi a podminkéch téchto sbérnych mist se dozvite od montézniho technika nebo mistnich
Uradd.

Dalsi informace naleznete na webovych strankach www.mi.com A
Vyrobce: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Adresa: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Vyrobeno v Cing PAP
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MAnpowopieg aocwaleiag

AlaPdote POCEKTIKA TO £YXELPIBIO TPV aTtd TN XPErion Kal YUAAETE TO YId JEANOVTIKH avapopd.
MNeploplopol xprions

- AuTé 1O IPOIdV tpoopileTal yia Tov kabaplopd damédwv oe olklakd mepIBAANOV Pdvo. Mnv To XpNOIUOTIOIE(TE O EEWTEPIKOVS
XWpPOoUG, og AAAeG ETIPAVELEG TIANV SATIEDWV 1 O EMAYYEAUATIKOVS 1 Blopunxavikolg XwWeous.

- AutA n ocuvokeur pmopei va xpnotdomoleital amnd madid nAikiag dvw Twv 8 €TWV Kal and ATOPA PE PHELWHEVES CWHATIKES,
alobnTripleg 1 dlavonTikég kavdTNTES 1 ATOPA XWPIG OXETIKA EUMELpla kal Yvwan, e@ocov £€xouv AdRel 0dNYIES yia TNV AcWaAn
XProN TNG CLOKELNG ) TN XPNOOTIOl0VV UTIO EMITAPNON KAl £X0ULV ETHYVWON TWV gveXOUEVWV KIVOUVWV. Ta Tadid dev mpénel va
nai¢ouv e tn cvokeur. O kaBaplopdg Kat n cuvtipnon anod Tov xpHotn Sev TPEMEL va yivovtal and madid xwplg emtipnon.

- Edv 10 0gT KOAWdIWV €xel unootel {nuLd, Ba mpénel va avtikataotabei pe éva €161ké oeT kaAwdiwv mov diatiBetal and tov
KATOOKELAOTH 1 and Tov avTmPOowo o€PRIS.

- H avtikatdotaon Twv PMataplwy NG CUOKELAG Ba MPEMEL va yivetal povo and dToua Pe eMapKr KatdpTion.

- BeBawwbeite 611 maidid kat katolkidla {Wa Tapapévouy og aoair andotacn and T POUTIOTIKY KoUTIA OTAV AUTH AEITOVPYEL.

- Mn XpNnOotUoTOIElTE TN POUTIOTIKA OKOUTIA OE KATIOld TIEPLOXH avapTnuévn dvw amd To eminedo Tou damédou Xwpig va LTIApPXEL
TIPOOTATEVTIKOG YPAYUOS.

- Mnv tomoBeteite TN popumoTikr) okolma avdmoda. Mn PYETAKIVEITE TN POUTIOTIKY OKOUTIA XPNOILOTIOWVTAS ws AdBr To KAALPUa Tou
aedntipa Aéilep LDS, to kéAuppa A Tov anooPeothpal.

- Mnv eykaBioTdTe, pn QOoPTIETE KAl PN XPNOIUOTIOLEITE QUTAV TN POUTOTIKY OKOUTIA OF EEWTEPIKOUG XWPEOUS, OTO UMAVIO f KOoVTd o€ Tioiva.

- Evdéxetal va mpokOPel kivduvog av n cuokeur epdosl mavw and 1o KaAwdlo Tpowodoaciag.

- Apalpéote e0Bpavota f YIKpd avtikeipeva amnd 1o dAmedo, WOTe va anmoWeuxBel To evdEXOUEVO va XTUTTAOEL TTAVW TOUS N POUTIOTIKNA
oKoUTIa KAl VA TOUG TIPOKAAETEL {NHLd.

- Mn Bdlete maidid, katolkidla {wa rj dAN\a avtikeipeva mdvw otn poumoTik okolma, aveEdptnta and To €dv gival akivntn f kwveitat.

- ®povrtiote va pnv MANGIEZeTe Ta PAAALA 0ag, Ta SAKTUAG cag kal GANG PJépN TOL CWHPATOS OTO AVOLYHA avappd@nong TG POUTIOTIKAG
okoUTag.

- Mnv XPNOIUOTIOLEITE TN POMTIOTIKK 0KOUTIA yia va KaBapiosTe PAEYOUEVES OUOIES.

- Mnv avappowdte okAnpd ) ayuned aviike{peva.

- To @ig mpémel va agatipeitat and tnv mpida mptv and tov kabaplopd fi TN cLVTAPNCN TNG CUOKELAS.

- Mn okourideTe e LYPOS LYACHA TN POUTIOTIKY OKOUTIA I} TOV TIAVKATELOLVTIKO OTABUO KAt PNV TA EEMAEVETE E OTOLOdATIOTE LYPO.
ApoU kabapioeTe Ta MAeVpEVa €EaPTANATA, OTEYWWOTE Ta TArPWS TIPOTOU T TOMOBETACETE VA KAl XPNOWIOTIOINOETE T CUOKELT.

- @povtiote N pOUTOTIKA okoUTa va {val amevePYOTIOINUEVN OTAV HETAPEPETAL, Kal, €AV ival @IKTS, va XpnoluoTole(Tal N apxIkn
ouokevaoia Tng.



- Xpnouoroleite autd T0 TPOoidV cUPYWVA PE TI§ 0dNYieg oL avaypdwovTtal oto eyxelpidlo xpriotn. Ot xproteg gival
uTteVBLVOL YIa OTIOLAOATIOTE AMWAELA ) {nuia TToL TIPOKAAE(TAL ATIO TNV E0WAAUEVN XPrON AuToL TOL TIPOIOVTOS.

- Na mpdobetn mpoaotacia, N cUOKeLH TPETEL VA TPOWOodOoTETAL PEoW B1ATaENG uNoAemdpevou pedpatog (RCD) pe
OVOMAOTIKG LTTOAEIMOPEVO PeVUA AstTovpyiag mou dev utepPaivel ta 30 MmA. 310 NAeKTPIKO KOKAWUA TPOoWodoaiag
ouviotdtal n eykatdortaon piag didtaéng unoAemodpevou pedatog (RCD) pe ovouaoTiké LTOAEITOUEVO PEVUA
Asttoupyiag mov dev vmepPaivel Ta 30 MA. ZnTACTE TN CUPPOLAN TOL gyKaATAOTATN OAG.

- AuTA n cuokeur Bewpeital KATAAANAN yla XPAoN o€ XWPES PE TPOTIKS KAlua. Mmopel emiong va xpnotpomolnbsi o
AANEG XWPES.

- Mnv xpnOoLUOTIOLEITE TN POMTOTIKY okoUTa o€ Bepuokpacia mepBaAovtog avw and 40°C r kdtw amnoé 0°C ) og
ddameda pe LYPEG 1} KOMWOELS OLTIES.

Mnatapieg Kat eOPTIoN

MPOEIAOMNOIHZH:

- Mn xpnowJoroleite pmatapia Tp{tou KATaoKELAOTH, OET KAAWdIWV, i mavkateLBuLVTIKG oTabud. H popumoTiky okouTa
pmopel va xpnotuomolnBei pévo pe tov mavkateuBbuvtiké otabué D102-JZEU.

- Aev anatteital kapia evépyela amod Toug XPrioTeS Yla va puBuicouy Tov MAavKaTeLBLVTIKG oTtaBud petaéd 50 Hz kat 60
Hz kat to mpoidv pnopei va mpooappootel pévo tou kat ota 50 Hz kat ota 60 Hz.

- Mnv enxelprioETe VA ATOCLVAPUIOAOYHOETE, NV ETIIOKELAZETE KAl UNV TPOTIOTIOLE(TE TNV umnatapia rj Tov
TavkatevbuvTiké oTabud uévol oag.

- Mnv toroBeTeite TOV MAVKATELOLVTIKG OTABUO KOVTd o€ TiNyr BgppdTNTAS.

- Mn okouTteTe Kal Pnv KaBapileTe TIS EMAPES POPTIONG TOL TIAVKATELBLVTIKOV OTABOL PE LYPSG LYAoUA i HE PPEYUEVA XEPLA.

- Mnv ekBETETE TN OLOKELN A TNV PMatapia o€ uepPPoAIKES BepoKPATiES.

- Yidpyel kivduvog BpaxuUKLKAWPATOSG amd JETAAKA AVTIKEUEVA TWV TEPUATIKWY TN CUOKEUAG TIOU AEITOVPYOUV UE
MTaTapieg A TwV TEPUATIKWY TN Pmatapiag.

= AV n POUTIOTIKY) oKOUTIa dEV TIPOKELTAL VA XPNOLomolnBel yla HeEYAAo Xpoviko dldotnua, YopTioTe TNV MARPWS, EMELTA
ATIEVEPYOTIOIOTE TNV KAl YUAAETE TN o€ dpocePd Kal OTEYVO PEPOS.

- EmavayopTtidete TN poumoTiky okoOTa TOLAAXLOTOV KABE 3 UAVES WWOTE VA ATTOWUYETE TNV UTTEPPOAIKT EKQOPTION TNG

pmatapiag.
m

- Mnv npokaAeite {nuid otnv pnatapia Katd TNV aQaipeor) TNG yla va anopLyEeTe BpaxukukAwuata r diappor vypoo.

Edv n pnatapia €xel dlappor, unv ayyiéete 10 LyPO e To S€pPPA ) Ta PoUXA 0AG KAl OKOUTIIOTE TO AUECWS E Eva
oTeYVO TaVi. 2T cLVExeLa, OTeIATE TNV Pnatapia og pia KatdAANAN povdada avakOkAwaong f otnv Kkaboplopévn opdda
e&uMNPETNONG PETA TNV TIWOANCN YA VA TNV amopeiPeTE CWOoTA.

- H ouototia pmatapiwyv 16vTwy ABiou mepiéxouv ovoieg emPAaBeis yia To mepIBAAov. MpoTov anoppiPeTe TN

POUTOTIKA OKOUTIA, AWALPECTE TTPWTA TN CLCTOLKIO PTMATAPLWY KA, ETELT, AMOPPIPTE i AVAKUKAWGTE TN GOUQWVA PE
0, TL opideTal amod TNV TOTIKA VOUO0BEGia Kal TOLG KAVOVIOPOUS TNG XWPEAG A TNS TIEPLOXAS OTNV OToia Xpnolpomnole(Tal.

- 'Otav apatpeite T1§ pnatapieg and 1o mpoidv, sivat KAAUTEPO va gival TANPWS amoYopPTIopEVES. Befalwbeite 611 TO

TPOioV €xel amoouvdebei amod TNV TPowodoacia pedUATOS.

1. Apaipéate ™ Bida mov utdpyel OTO KATW PEPOSG KAL AWAIPEDTE TO KAAUMUA.

2. ATTooUVOEOTE TOV OKPOBEKTN TNG WTATAPIAG Kal, EMELTA, AWALPETTE TIG UMATApieS. Na va anmo@lyeTe Tov kivouvo
TPAVMPATIONOU, PNV TIPOKAAEITE ¢NULA oTn BrKN TWV PMATAPLWV.

3. EmotpéPte 11§ pnatapieg og Evav EEIOIKELPEVO OPYaVIOUS aVAKOKAWGNS.
— H pnatapia mpénel va apaipebei and tn cvokevn mptv and tnv andppudr tng.
— H ouokeun mpémnel va amocuvdEeTal and TNV KEVTPIKA Tapoxr Tpowodoaoiag, katd Tnv ayaipeon tng unatapiag.
— H andppupn tng umatapiag mEEMEL va yiveTal i ac@dAeLa.

MoVo yla ecWTEPLKA Xpnon. Awapdote 1§ 0dnyieg mptv amd TN Xpron.

MAnpowopieg acwaleiag yia ta Aéilep

O awedbntnpag Aéillep o autd to TPoidv mAnpoi ta Mpdtuna IEC 60825-1: 2014 kat EN 60825-1:2014/A11:2021 yia
Ta mipoidvta Aéilep KAdong 1. Na amowelyete TNV ansubeiag emawn pe ta pdtia katd tn dildpkela Tng XpHons.
MPOION AEIZEP KAASHS 1

KATANAAQTIKO MPOION AEIZEP

EN 50689:2021

ArjAwon cuppdpwong Pe TV 0dnyia g EE

H Xiaomi Communications Co., Ltd. &nAwvel 61t 0 padloe&omAiopdg Tou Tonov D102GL cuppoppwvetat pe tnv Odnyia 2014/53/EE. To mAripeg keipevo g dridwaong cuppdpwwong EE eivat

c E d1aBéatpo otnv akéhoudn dladiktuakr dievbuvon: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html

Mnopeite va Bpeite To Aemropepég NAeKTPOVIKS eyXelPidlo otn dlebBuvon www.mi.com/global/support/user-guide



Emokémnon mpoidvtog

PopmoTtikri okovna

2nuelwon: Ot anekovioel§ Tou TPOIOVTOG, Twv
a&eooudp Kal TNG DLEMAP G P oTn TIoL
TEEPLEXOVTAL OTO EYXELPIDIO XproTNn Tipoopidovtal
Hévo yla avapopd. To TpaypaTiké meoidy kat ot
AetToupYyleg eVOEXETAL Va BlaWEpouy, Adyw
BeATioewy TOU TIPOIOVTOS.

PopumoTikr okolma

Mpogykateotnuéva a&eooudp

X

Bouptoa Kéhoppa OdAapog okévng DOiNtpo
Bolptoag (Mpoeykateotnuévo otov
BdAapo okévng)
ANa aéecoudp
=

YA //:mr:ﬁ

- )

MAevpikr 2eT
Bovptoa KaAwdiwv

2akoVAa piag xpriong
(mposykateotnuévn

Ztriptypa
TENIATOG

Méua
opouyyapiopatog x 2
OTOV TAVKATELBLVTIKO  0POLYYap(o  (POEYKATEGTNHEVO TIAVW

oTabud) patog x 2 ot Bdon méAaTog

apouyyapiouatos)

O Matriote yia va yivel mavon katd TV ektéAeon

TavkateuBuvTikd oTabuo yla YdPTIoN

mavkateubuvTikd oTabuod

QTIEVEPYOTTOU OETE TO KAEDBWHA yia Ttadid
‘Evoeién

LAIKOAOYIOUIKOU
Aevkd av€opelobpevng évtaong: dopTion
MopTokaAi: To Wi-Fi anocuvdébnke

Eméxtaon pdong

oavidag (ue mpoeykateatnuévn

oakoVAa pLag xprjong, doxeio

kaBapol vepov, doxelo

ak&Baptou vepoL kat oavida)

| Matrjote mapateTapéva yia 3 deUTEPOAETTA YL Va eVEPYOTIOINGN rf amevVePYOTIoinon
Matrjote yia évapén kabapiopou rf madon evw gival eVEPYOTOINUEVO

Matriote evw Bpioketal oe TAVON yla va eMOTPEWEL N POUTIOTIKI OKOUTd GTOV
Matriote yia dlakorr} obvdeong pe T BAon YdPTIONG KATA TNV ETOTPOWH OTOV

Migote kal kpatrjote MatNUEVa yla Tpia OEVTEPONETTTA, VIO VA EVEPYOTIO OETE 1 Va

Aevko: Mvetal kaBaploudg/O kabapiopdsg oAokhnpwOnke/MAM PN YOpTION
Aeuko mou avapooprivet Emotpopr] otov otabud ya @oéption/Enavatonobétnon/Evnuépwon

MopTokah mov avaBooPrivet: ZpdAua/Avapovri cbvdeong/lMvetal cbvdeon pe Wi-Fi
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MavkatevBuVTIKOG OTABUOS
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Poumotikry okovma

OdAapog
okévng

MavkatevBuvtikdg oTtabudg

AodnTripag kAiong
I

YmepnxnTikog
adbntripag —

——o TpOox06g

o Ké&Ahuppa aiedntripa TIPOCAVATOAGHOU

Mevpikr| e——=

o AmooBeotripag Baowkdg

TPOXOS

& =
Jeceotos Boolpmo Kéhuppa Bovptoag
p e ] =1 . W
et # # (1T KAAOUOTG VPTO
L 5)

Baolkdg tpoxds

Kéhopua

Agpaywyog
autéuaTtou
adeldopatog

Emacpri
popTIoNng

o dwrewvr €vdeign Wi-Fi

Alo@nrrjpoc Nelep Onrf otepéwons
veapey otnpiyHaTog
TEAUATOS

opouyyaplopatog

° Kouprt emavagopdg

= Miote kal kpatrote yla
Tpla deutepdAeTTa YIa
Va yivel emava@opd Twv
£PYOCTACIOKWY PLOH{CEWY
*Natrjote mapatetapéva
yla 10 devtepdAertTa yia
QAVaYKACTIKH amevepyomoinon

KAt 8ardpou
okévng °

Agpaywyodsg

QUTOUATOL o

- Evepyoroinpévo: Wi-Fi adeldopatog
oLVOEDEPEVO P, I

- AvapooBrivet: Avapovr Gidtpo
obvdeong Wi-Fi/ltvetal
obvdeon pe Wi Fi

- Amtevepyorolnpuévo:
Wi-Fi pun ouvdedepévo

Odhapog okévng

Noxeio .
akéBaptou Kdhoupa
vepoL Noyxeio kaBapoL

s [P

N 4

KAt doxeiou
vepol

Spalpikég
TAWTI Pag

Aoxelo akdbapTtou vepol

KAt doyeiou vepol

o ZwArjvag vepol

Aoyeio kaBapouL vepol



Tpémog eykatdotaong

MavkatevBuvtikdg oTtabudg

‘Evdeién
fz — Aeukd: O mavkaTeLBUVTIKGS - .
-+ OTaBuég Asttoupyel owotd |
‘ AvaBooprivel oe (]
HOQTOKQN Xpwua: Q6pa
2pdNia TpoWodoaoiag 0

TIAVKATELBUVTIKOV

Doxelo okdvng :);—‘ | oTaBUo0
DNoyeio okévng

Kéhopua Mepoxri i

onalo oKkévNg — onpatoddtnong

Avotyua Emagég poptiong
Aepaywyos A=t JN T/
QutépaTou i il
adeldopatog - _J

Epmpog 6yn MNiow 6Yn

2ako0Aa piag xprions Awdtaén owouyyapiopatog

XWwpog mpoodptnong e
AaBri oakoUAag - TEEAUATOS O@OLYYapioHaTog
piag xpriong ( )

>Tr ptypa TEAIATOS
opouyyaplopatog

2nueiwon: ZTov MavkateLBLVTIKSO oTaBud EXEL TPOEYKATAOTABEL MéAua opovyyapiopatog

pla cakoVAa piag xpriong ano 1o epyooTdoto.

Apaipeon MPOOCTATELTIKWY KAAVPHATWY

[PV XPNOLUOTIO| GETE TN POUTIOTIKT okoUTa,
APAIPETTE TIG TIPOCTATELTIKEG Awp(OeS 1 kat 2 kat
and Ti§ 500 TAEVPEG KAl TIG TIPOCTATEVTIKES
uepBpdveg 3, 4 kal 5.

TomoBETnon tng MAELPIKAS BolpToag Kat NG dtdtagng
opouyyapiopatog

TomoBetriote TV MeLpikr| BovpPToa Kat T
dldtaén owouyyapiopatog avlotoa dmwg
paivetal otnv eikéva. Exouv tomoBetnBel
owotd &Tav aKoUOETE €Va KKAIK.

TomoB£tnon Tou MavkatevBLVTIKOL oTABUOL

- TomoBetroTe ToV MavkateLOLVTIKG CTABUO
og €vav Tolxo o€ €va eminedo Kal pe okAnen
EMPAveLa dATEedO, OTwg €va EVAVO dAMEedO
n ddmedo pe makdkia.

- BePawBelte O11 UMAPXEL KEVOS XWPOG HE
0Yog peyahiTepo amd 0,82 pétpa, Prikog
peyahlTePO amd 1,93 pétpa kat MAGTog
peyaAUTepo amnd 0,44 pétpa. BePawwbeite
6T 0 TAVKATELBLVTIKGG OTaBHAS RplokeTat
og kdmoto onuelo pe kard orjua Wi-Fi, >044p
Kovtd og pla mpida.
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Tpormog xpriong

TomnoB€tnon g enéktaong Pdong cavidag

- ToroBetriote TNV eméktaon PAong cavidag oTov TAVKATELOLVTIKO
otabpd otnv KaTeVBUVON TIOL AMEIKOVIZETAL.

- BePawbelte 611 n enéktaon Bdong oavidag eival oto dio emninedo
Je To KATW PEPOG TOL TIAVKATELBULVTIKOU OTABHOU Kat N KATwW
empdvela eivat (ola.

>0vdeon otnv Tpowodoaia

TomoBetriote TOV MAVKATELBLVTIKS OTABUS OF L
KATAGMNAN TiEPLOX, CUVOETTE TO OET KaAwdIWV og auTdv
Kal TOTOBETI{OTE TO VI TOL OET KaAwdIwWV og pta mpida.
2nueiwon: TormoBeTriote KOG TO PI§ TOL AKPODEKTN TOL OET
KoAwdiwv atn BVpa TPowodoasiag Tou MAVKATELOLVTIKOD
otaBpoL péxpl N EVOelEn va Tapapeivel oTo AeUKd XPwua.

TomoB£tnon TNG POUTOTIKAG OKOUTIAS

- Mpw amé Tt xprion, natote mapatetapéva to kouurt ()
OTN POMMOTIKI oKOUTa Yia TPla HELTEPOAETTA YIa Va
TNV EVEPYOTIOUOETE.

- MONG evepyorolnBel N POUTOTIKN okoUTIa, TOTIOBETN OTE
TN OToV TAVKaTELBLVTIKO 0TaBUO Kal ReBaiwbeite 6T ot
EMAPES (POPTIONG OTN POUTOTIKI oKoUTa Kal OToV
otadpo eival A pwg ELBLYPAUUIOUEVES.

- H poumoTtikri okolOma CLVOEETAL PE TOV TTAVKATELBLVTIKS
otabpo pe emtuxia 6Tav akouTe €va QWVNTIKG W vupa
yla TNV évapén g eopTiong.

2NUEWOELS:

- Mpwv amné v EWTN X on, CUVICTATAL N TR PNG YOETION TNG POUMOTIKI G OKOUTAS.

- Edv dev gival duvatr n evepyomoinon TNG POUTOTIKI G okouTiag Adyw XapnAol emmédou
unataplag, TomoBeTr{oTe XELPOKIVNTA TN POUMOTIKT OKOUTIA OTOV TIAVKATELBLVTIKS OTaBG
YId Va TN QOpTIOETE yia Alyo.

- Otav n popmoTikn okouma @opTileTal, EVEPYOTIOLEITAL AUTOHATA KAl deV UMOpPEL va
anevepyorolnel.

Mpoobrikn vepoL oto doxeio kabapoL vepoL

EVBELEN EVIOTNG
OTEBUNG VEPOU
Xwpntkoétnta doxelov
VEPOL: 4 Afr.

SNUEIWCELS:

+ Mnv TipooBETETE VePd TAVW aTté TNV EVBELEN PEYLOTNG OTABUING vEPOU (MAX).

- Mnv Bdlete kauto vepd oto Hoxelo vepoU, EMELdI| UMOPEL vVa TIPOKAAECEL TTAPANOPOWON
Tou doyelou.

- Mnv pocBgteTe kapia ovoia dMwg amopELMAVTIKE eKTOS amd kaBapd vepd yia va
AMOWUYETE TNV KATACTPOWH TNG POUTIOTIKIG OKOUTAG.

[vetal obvdeon pe v eappoyr) Mi Home/Xiaomi Home

AuTé T0 TIPOIdV Aettoupyel pe TNV epappoyrf Mi Home/Xiaomi Home*. Xpnotuornolrjote tnv
eappoyn Mi Home/Xiaomi Home yia va eAéy&ete Tn ouokeun oag Kat va aMNnAETOP&oETE
HE AANEG EEUTIVEG OIKIOKEG OUOKEVES.

Zapwote Tov kwdlkéd QR yla va tpaypatorolroeTe Arjn Kat
€yKATAOTAON TNG EQAPHOYITS. Z€ TIEP(TTWON TIOL N EPAPHOYI
dev elval ndn eykateotnuévn, Ba avakatevbuvBeite otn oeAida
pVBUIONG oLVdEDNG. EvaMakTikd, avalntriote «Mi Home/
Xiaomi Home» oto App Store yia va paypatorol oete Arjpn
Kal eykatdotaor| mg.

AvoifTe TV g@apuoyr Mi Home/Xiaomi Home, natriote @ mévw
0e€1d kal akoAouBrioTe TI§ 0dNYIES Yla va TTPOCBETETE TN CLOKELN
0ag.

C629E33F

* 3V Euporn n ewappoyr avagépetal wg Xiaomi Home (extdg

an6  Pwota). Qg mpokaBopiopévo opiletal To dvopa g

£appoyng 6nwg epavieTal otn cLOKELN 0ag.

SNUEIDOELS:

- H poumoTtikr{ okouma Asttoupyel pe tnv e@appoyr Mi Home/Xiaomi Home kat umoatnpilet
Android 9.0 kat i0S 12.0 rj vedtepn €kdoon.

- Ynootnpidovral pévo diktua Wi-Fi twv 2,4 GHz.

- H ékdoon g epappoyr§ evdéxetal va xel evnuepwOel. AkohouBriote TI§ MapakdTw
00nyieg, ot omoieg Bacilovtal otnv Tpé€xouca €kdoan.



Enavagopd tou Wi-Fi

AkoNouBr{oTE Ta TOPAKATW Pripata edv n POUMoTKr| okouma dev propel va ouvdeBel oTo bikTuo eMeldr
£xel yivel emavagopd Tou dpopoloynTr, €xel EexacTel 0 Kwdikog TPdoPaong 1 yia dAoLS AGYous:

1. Avo(&te 10 KGALUA TNG POUTOTIKI G OKOUTIAG £TCL (WOTE VA UMOPE(TE va delte TN QwTewvr €vbelgn Wi-Fi.
2. Miéote napatetapéva tautdxpova ta koupmid (1) kat 1 yia 7 6eutepGAeTTa UEXPL va aKoVOETE £va
NXNTIKO PIfVLLIA TTOU LTTOBEIKVUEL OTL N POUTIOTIKI OKOUTIa glval o KaTdoTaon avapovri§ yia tn dlapdpewon
TIAPAUETOWV.

3. '0tav n gwrtewr] évdelgn Wi-Fi avapooBrivel, onuaivel 6Tt €xet yivel emtuxrs emavagopd g ovvdeong Wi-Fi.

Evepyomoinon/Anevepyomnoinon

- [d va evepyorol{ OETe TN POPMOTIK OKOUTIC, THEOTE TIAPATETAPEVA TO KOLUTTL (I) yia tpla deutepoAeTTa
‘Otav avéPel n EVBELEn OTn POUMOTIKT oKOUTa, ONPAVEL GTL ) POTIOTIK OKOUTA EIGEPXETAL OE KaTdoTaon
avapovng.

- Otav n popmotikr okolma BplokeTal og katdoTtacn madong Kat dev QopTileTal, TaTroTe Kal KPaTroTe
TIATNHEVO TO KoLK (') yla tpla devtepdAETTa yIa Va amevepyorolndel

2nueiwon;: Otav N POUNoTIKN oKoUMa POPTICETAL, EVEPYOTIOLE(TAL AUTOMATA KA OeV UMOPEl va anevepyoroindel.

Ipriyopn &npoupyia xapt

+ AQOL dIapPoPPWOETE To BIKTUO YIa TTPWTN YOPd, AKOAOUBN OTE TI§ 0ONYIES OTNV EQAPHOYI YLa VA BnIoLPYH oETE
ypriyopa évav xdptn Kat n poumoTikn akoura Ba Eekvroel TN xaptoypdpnon xwplg kaBaplopd.

- H dladikaocta xapToypdynong 6a oAokANPwOE! dTav N POUTOTIK OKOUTIA ETIOTPEWEL OTOV
TIAVKATELOLVTIKS OTABPG Kat 0 XAPTNG Ba amobnkeuTel avtépaTa.

2NMUEIWOELS:

- BeBawBeite &1t n poumoTikr okoUTta ivat TN pws YopTIoHEVN KAl EEKIVAEL MO TOV TIAVKATELBLVTIKG OTABO.

- Mpw and  dnpovpyia XdpTn, aalpéote Ta avtikeipeva and 1o dAnedo, aVolETe TI§ TIOPTES TWV dWHATIWY
Kal amokAE(OTE TIG TIEPLOXES TIoL deV elval KATEANAES yia TV {0080 TG POUMOTIKI G OKOUTIAG.

- Katd tn dnuioupyia x&ptn, PNV akoAoLBE(Te, JETAKIVE(TE If BIAKOTITETE TN POUTOTIKN OKOUTIA KA NV
UETAKIVETE TOV TTAVKATELBUVTIKG OTABUS.

- MeTd tn dnpovpyia x&pTn, pUBHICTE EIKOVIKOUG TOIXOUG I TIEPLOPIOHEVES TIEPLOXES OTIG TIEPIOXES TTOU
elval akaTAMNAES yLa va IGENDEL N POUTOTIKT OKOUTIa, OTIWG TEPLOXES OOV UMoPe( va KOM{oeL I va
YPATOOLVIOTEL
PuBpiote elkovikoUg TolXoUG 1 TIEPLOPLOPEVES TIEPLOXES OE TIEPLOXES HE XTAAIG TIOL £XOLV LIAKPLES TRIXES
i Kp6oOola YIa VA PNV UMEPBEUTOUV HE TN POUMOTIKI oKoUTa.

- PuBpiote elkovikoUg TolXoUG N TIEPLOPLOPEVES TIEPLOXES YIa VA EEAPETETE TIG TIEPLOXES HE XONA TIPLV TO
GPOLYYAPLOHA, TIPOKEWEVOL Va N BPaxel To XaAl.

Mavon
‘O1aV N POUTOTIKI OKOUTI AEITOVPYEL, TIATH{OTE OMOLOBITTOTE KOLWTT Yia va Tn B€oeTe og avon.

2npeiwon: Mnv avaonKWVETE Kat N PETAKIVELTE TN POUMOTIKT oKoUTa eV €XEL TEBE! 0g Tavon. Ala@opeTKd,
HMopEl va LTIAPEXOLY CYANUATA TOMOBETNONG TToL Ba UMOPOUCAV VA ATIOTPEPOLY TNV ETICTPOWH TG POUTIOTIKIG
OKOUMAG OTOV TIAVKATELBUVTIKG CTABWG I VA TIPOKOAEGOULV TV GTIWAELD TOU XAPTN.

Aettoupyia adpdvelag

H popmotikr okolmna Ba mepdoet avtépata otn Asttovpyia adpdvelag av Pelvel o KatdoTtaon
mavong yia 10 Aemtd kat n evoelkTikri Auxvia Ba oRricet. MNa va tnv apunviceTe, TECTE
OTIOLOdNTIOTE KOLKT TNG POMTOTIKI G OKOUTIAG.

2npeiwon: H popmoTtikr okoUmna Ba amevepyoroinBel autépata apou Tebel oe Aettovpyia
adpdvelag ya 12 Wpeg.

Suvéxion kabaplopol

Av n gnatapia TG POMMOTIKr§ okoUmag apxioet va e&avAeital otn dldpKela plag epyaociag
kaBaptopoy, Ba EMOTEEPEL AUTOPATA OTOV TIAVKATELBLVTIKS OTABUS Yia wdpTIon. MONG N POUMOTIKT
oKoumna YopTiaTel katdANAa, Ba cuvexioel To kaBdpiopa amd To onueio drov oTaudToE.

PuBuioeig KAeldwpatog yia madid

[ va evepyoTolrfoeTe 1 va amevepyorolrfosTe To KABwHA yla adld, TEaTe Kal KpatrioTte To
KoL ) OTN POUTOTIKA oKoUTa, Yia Tpia deutepdAETTTa.

2nueiwon: Otav eivat evepyomotnuévn n Aettoupyia KAEWDWHATOG Yid Taldld, Ta KouuTid otn
POUMOTIKT okoUMa dev Ba Aettoupyoly. Opwg UMopPEite va EAEYXETE TN POUMOTIKN OKOUTIa
MEOW TNG EYAPHOYIG.

Adelaopa doxeiov okdvng

‘Otav n POPMOTIK OKOUTIA ETIOTPEWEL AQUTOPATA OTOV TIAVKATELOLVTIKG aTaBud yla OPTIoN
UETA TNV OAOKAN pwon plag epyaciag okoumiopaTog Kat oWouyyapiopatog, hag epyaciag
okouriopaTtog mplv and TNV epyacia oYovyyapiopatos 1 Ylag epyaciag okouriopatos, o
TIavkateLBLVTIKGG oTaBPdg Ba apxioetl avtépata va adeldlel Tov BdAapo okévng.
2NPEWOELS:

- Otav n poumoTIKr{ okoUTa ETIOTPEWPEL OTO PECOV TNG HIAdPOPN G TTPOG TOV TIAVKATELOLVTIKO
otadud ya va kabaploel Ta méAuata opouyyapiopatog, o atabuég dev Ba adeldoel autéuata
Tov BdAapo okévng.

- Av n Aettoupyia avtépaTov adeldopaTog okdvNg EXeL amevepyorolnBel oTnV epapuoyr,

0 TavkateLBLVTIKOG oTaBuég dev Ba adeldoel autépata Tov BAAapo okévng.

- Edv aMd@&ete Tn ouyvdTNTAg aLTOUATOL ADEIAOPATOG OTNV EQYAPHOYI, O TTAVKATELBLVTIKOG

otabuog Ba adeldoel T okdvn otnv KaBopIopEVn ouxvATNTA.
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2KOUTILOHA KAl OQOLYYApPLoPa

‘Evapén kabapiopod

- Mpw Eexwvrioete, Befawbeite dtL n ddtaén owouyyaplopuatos Kat
&M\ anapaitnta e€aptripata €xouv ToroBetnBel ot poumoTikr|
okoUTa kal oL €xel ipooTedel vepd oto doyelo kabapol vepoU.

- EmAé€te T Asttoupyia okourtiopatog Kat opouyyapiopatog
TNV EQAPPOYH Kal XPNOWOoToLr{oTe TNV EQappoyn 1 matrote
10 kouprt () TN popmoTIK oKoUTa yia va Eekvri ogL and Tov
otabud. 2T CLVEXELD, N POPTOTIKN okoUTa Ba oxedIdoeL T )
BEATIOTN Bladpopn kaBaplopoy kat Ba ekTeAéosl Ty epyacia
kaBaptopoL pe Baon Tov xApTn oL dnuloLPYH BNKE.

ZNHEIWOELS:

+ H poumoTtikri okouma Ba LyPAveEL Ta TEAUATA GPOLYYAPICUATOS TIPWV EEKIVI OETE, TIEPIIEVETE e
UTTopoVr.

- Mptv EekvrioeTe, Peawbelte 6Tl 0 MavkateLBLVTIKOG OTABPGS elval CLVOEDEUEVOS OTO PELHA
Kal N POUTOTIKT okouTa gival cuVOEDEUEVN GTOV TTOAUKATELBLVTIKO CTABHO.

- [0 va dlacPaNoETE OTL N POUTOTIKT OKOUTIA UMOPE( VA ETUOTPEPEL ETUTUXWS OTOV
TIAVKATELBLVTIKS OTABUG PETE TNV OAOKAI pWON TOL OKOUTIIOUATOS KAl TOL GYOLYYAPiouUAToS,
OLVIOTATAL VA EEKIVI OETE TN POUTIOTIKI| 0KOUTIa aTtd TOV TTOALKATELBLVTIKG oTaBud. Mn
UETAKIVE(TE TOV TTaVKaTELOLVTIKG oTaBUG, TO Boxelo kaBapoL vepoU, To doxeiou akdBapTou
vepoU i T oavida katd T diépkela Tou KabapLopov. B

Autduatn emava@opd Twv MEAUATWY GYOLYYAPIoUATOS

010 péoov NG dladpopng

Katé tn didpkela Tou kKaBaplopol, N POPTOTIKR oKoUTta UMopE va

ETIOTPEPEL QUTOHATA OTOV TIAVKATELBLVTIKG GTABHO, Y VA TAOVEL T

TENUOTA 0YOLYYAPIOHATOS, Aol KaBaplOeL oplopéva TETpdywva

™G MEPLOX|G. MONG TALBOLV Ta TEEAUATA GOoLYYapiopaTtog, -~

n popmoTkr okolmna Ba cuvexioel va kabapidel.

Autépuato ddelaopa doyeiov okdvng kat kabaplopds
KAl OTEYVWUA OTOV a€pa TWV TEAUATWY 0YOLYYapiouaTog

‘Otav n popmoTiKr okoUTa OAOKANPWOEL TNV epyacia kaBaplopol
TNG Kal EMOTPEPEL OTOV TIAVKATELBLVTIKG aTaBud yia épTIon,

0 TavkaTeLBLVTIKOG oTabudg Ba apyioel avtépata va adeldlel T
oKkévn kal otn cuvéxela Ba kabaploel kat Oa oTEYWWOEL aToV agpa
Ta MEAUATA 0YOLYYAP{oPATOG.

KaBapiopdg Tou doxeiov akdbaptou vepol e
Ao kaBaploToly Kal OTEYWWOOLY CTOV aéPa Ta TEEAUATA
opouyyapiopatog, kabapiote éykalpa To doxelo akdBapTou
vePOU YL VA AMOWUYETE TIG OOUES.

2koUTiopa

EmAé€te TN Asttoupyia oKoLTHOPATOG OTNV EQAPHOYH Kal, OTn CLVEXELT, XPNOJOTIO OTE TNV
gappoyr i matrjote To kouprtt () atn poumoTikr okoUTa yia va &ekvri ot 0 kaBaplopdg Kat
n POMMOTIKA okouma Ba onkwoel TN dldtaén opouyyapiopatog kat Ba Eekvrjoel and Tov
TIAVKaTELOLVTIKS OTABPO YIa va oKoUToEL. MOAIG TEAEWWOEL [E TO OKOUTIOHA, Ba ETIOTPEPEL
OToV MavKaTeLOLVTIKG oTaBHG yla va adeldoel avtépaTta Tov BGAapo okévng.

Snuewwoelg: Edv n didtaén opouyyaplopatog dev €xel TomoBeTNOE(, N poumoTikn okoumna Ba
eKTeENéOEL ALTOPATA TO OKOUTIOWA HETA TNV eKKivnon.

Spouyydplopa

Mpw &ekvrjoete, PePawbelte dt n didtaén owouvyyaplopatog kat GAa anapaitnta séaptripata
£xouv ToroBeTNBel oTn popmoTIKI okoLTa Kat 6Tt €xel ipoaTteBel vepd oto doxeio kaBapoL
vepoU. EmAéETe TN Aettoupyia oYoLyyaplopaTog oTnV EQAPPOoY Kal XPnoloTour oTe TNV
epappoyri i matrjote to kouprt (O atn poumoTikr okolma yia va &ekvri oet 0 kaBaplopds.

3TN CUVEXELD, N POUTIOTIKI| oKOUTIA Ba LYPAVEL AUTOUATA TIPWTA TA TEEAUATA OPOLYYAP{OPATOS
kat Ba aprjoet Tov mavkatevBLVTIKS oTaBud yia va Eekivrioel To oouyydplopa. MOAG TEAEIWOEL
TO OWoLyydpLopa, Ba eMOTPEWEL OTOV TIAVKATELBLVTIKO OTaBUS yIa va TAUVEL KAl VA CTEYWWOEL
OTOV 0€Pa TA TIEAUATA GOLYYapiouaTog.

2KOUTILOHA TPV aTd TO GYOLYYAPLIoHa

Mpw &exvrioete, BePawwbeite étt n didtaén opouyyaplopatog xet TomoBeTnOel oTN POUTOTIKT
okoUTa Kat OTL €xel ipooTeBel vepd oto doxelo kaBapol vepoU. EmAéTte Tn Aettovpyia
okouTiopaTog TpLy amnd TN AEIToLPYIa GYOLYYAPICUATOS CTNV EYAPUOYH KAl XPNOoLoToLr{ate
NV @apuoyr i matote To kovunt (1) oTN POWTOTIKN GKoUTA yia va EEKIV GETe TV epyacia
KaBaplopoL Kal, oTn CLVEXELD, N POUTIOTIK okoUMa Ba onkwoel T dLldTaén owouvyyapiopatog
atn okoUTa. MOAG TEAELWOEL Pe TO okoUTIoUA, Ba eTOTPEWEL OTOV TTAVKATELBLVTIKS OTABO
yla va adeldoel autépata tn okdvn Kal va LYPAVEL Ta TIEAIATA GYOoLYYapiouaTog Kat, otn
ouvéxela, Ba katefdoet Tn dldtaén owouyyap(opaTog yia va EeKvroeL To GYouyydpLoua.



dpovrtida kat cuvtripnon

E€aptrpata
l"a va dlatnper{oeTe TN POUMOTIKT oKOUTIA OE KAAr] KaTtdoTaon, CLVICTATAL Va aVaTpEEETE OToV
TIAPAKATW THivaKa yla TNV TAKTIKI| cuvTripnaon.

E€aptripata 2uxvéTnTa KaBaplopol 2UXVOTNTA QVTIKATAoTAoNG
. . KaBapilete oOppwva pe Tig
OdAapog okovNG Queiykee /
®iAtpo KaBapiZete kaBe d0o eBdopades 3-6 priveg
Aoxeio kaBapol vepol KaBapiZete kdBe B00 eBbopddes
DAoyeio akdBaptou vepol EU\/lcrdmg o gaecptguég Hetd /
and kdBe xprion
2avida KaBapilete kaBe 1-2 eRdopadES
Bouptoa KaBapiZete kabe d00 epdoUGdES 6-12 prjveg
Mevpikri Bovptoa KaBapiZete kaBe d0o eBopades 3-6 priveg
MéNua owouyyapiopatog / -3 priveg
Tpox6§ MPOCaVATONCHOD
Awbntripag Milep LDS
AoBNTH pag Mep ypapHwy
KaBapiZete kabe priva /
AwBntripag khiong
Emawég pdpTiong NG POUTOTIKI G
okoumag
Yrepnyntikos alodntripag
AnooBeotripag
Agpaywyol autépaTou adeldopaTog
TNG POUTOTIKIG oKoUTIAg
Kétw pépog TG poumoTikriG okolnag
Avaloya e T ekdoTote /
MavkateuBuvtikég otabuédg xprion
Emawég wéptiong Tou
TIAVKATELBLVTIKOV GTABHO0
Meployri onuatodétong Tou
TIAvKaTeELBLVTIKOV oTaBuoL
B . . Avtikataotr ote Tepimou k&Be 2,5 prjveg
2ako0ha piag xpriong / avAAoya e TNV TTPaYHATIKT xprjon

ZNHEIWOELS:

- H ouyvétnta avtikatdotaong eivat amid evoelkTikn. Edv éva e§dptnua eivat
KaTeOTPAPPEVO, Ba Tpémel va avtikataotabel apéowg yia va dlacpaAloTel o
AMOTEAEOHATIKOG KABapIopoS.

- [a va petakvrioete rf va otelleTe TN poumoTikr| okouma, adeldote Ta doxeia
kaBapoL kal akdBapTou VEPOL yid vVa AToWUYETE TNV KATACTPOWN TNG POUTOTIKA G
okouTag Katd Tn PETaWopd.

Avtikatdotaon Tng oakoVAAG piag xprions

1. Otav yeploel n oakoVAa plag xpriong, Tpapr&te To kdAuppa amd to dvotyua Tou doxelov okdvng.
A@alpgate TN 0aKoLA PLAG XPr{oNng XPeNoYomolwvTas tn AaBri kat amoppldte T cakoVAd.

Avolyua doxelov okévng o

2npeiwon: Tpapri&te T AaPri g cakoVAag piag xpriong yia va T oppeayioeTe Kal va anoTpEPETe
T dauyr] okdvng Kal akabapolwv.

2. Xpnotorolrjote éva oteyvo mavi yia 3. ToroBetriote pia véa cakoLAa piag xpriong
va okourtoeTe TuYOV Bpoptd amnd To Onwg aivetal otnv elkdva Kat TomoBeTroTe
oitpo. ™ AaBri TNg oakoVAag otnv LTTOdOXH .

4. TomoBeTrote To KAALUPPA doxelov okdvNng Kal £xel TOoBeTNOel owoTd dtav akoVOETE Eva
CKAIKY.
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KaBaplopog twv doxeiwv kabBapol vepol kat akdbapTou vePoL

2. Xpnolorotrfote kaBapd vepd yla va
TIAOVETE TIAI pwG Ta doxela kat, oTn CLVEXELD,
okourt{ote 10 eEWTEPIKO PEPOG TwV DoXElwV
IOV TA EMAVATOTIOBETH OETE GTOV
TIAVKaTELBLVTIKS OTABUO.

1. Apatpéate kal Ta dvo doyela kaBapol
Kat akéBaptou vepou, avoléte Ta
KONOPPATE TOug Kat adeldote To vepd.

2nueiwon: Téoo o MwTripag oto doxeio kaBapoL vepol 600 Kal N prti\a eMimAeuong oto
doxelo akdBapTtou vepou eival kivntd pépn. Mnv aokeite vrtepBoAikr] dlvaun katd tov
kaBaptopd Toug yla Va anmo@VYETE TNV KATACTPOWH TOUG.

KaBaplopog g oavidag kat Tng Bdong cavidag

2. >kourtote T cavida Pe éva oteywo

Tavi Kal EMavATOToBETH OTE TN OTOV
mavkateuBuvTikd otabud. Befawbeite é1l
0 owArvag vepou Pploketal eviog Tou
avAakioL TNG oavidag, dIAWOPETIKE MopEl
Va EMNPEAOEL TN QUOLONOYIKT Xprion.

1. Apaipgate TN cavida kal kabapioTe T pe
pla Bovptoa xpnotporolwvtag vepd Bpvong.

2nueiwon: Mn yépveTe Tov mavkateuBuvTikd oTabpd Katd tnv Kabnuepvr xprion rj Tov
kaBapiopd. Edv paleutel vepod otn Bdon g cavidag, okourtiote T pe éva mavl.

AloBNTAPES KABAPIOPOU Kal EMAWES YOPTIONS

Xpnotorouriote éva anaid Oaopa yia va kaBapioete GAOLG TOUG ALCONTPEG KAl TIG EMAPES

(POPTIONG TNG POUMOTIKH G okoUMaAg, oL omofot lvat:

- OLaedntr peg KAoNg 0To KATW PEPOS TNG POUTIOTIKI G OKOUTIAG.

- Ol eMaPEg YOPTIONG OTO THOW PEPOS TNG POUTOTIKN G OKOUTIAG.

- O awdntripag Aélep LDS oto mdvw pEPOG TNG POUTIOTIKI{G OKOUTIAg.

- Tov amoofeatripa kat Tov aednTtripa AEEP YPAUHWY OTO EUMPOS PEPOS TNG POPTIOTIKI G OKOUTIAG.

AR

)

N AlobnTr pag Aéilep
= YPAUHDY
° AloBntrpag Aéilep LDS

AwBntr pag kAlong

Emagég poptiong

KaBaplopdg Bovptoag

- TuploTe avanoda TN POPMOTIKT OKOUTA KAl TUECTE TA KAUT YIA VA AQAPECETE TO KAAVHA TNG
Bolptoag. Znkwote TN BoLPTOA TPOG TA €EW, AWaAlPETTE Ta POUAeUAV Kat ata dVo dkpa Kat
kaBaplote Tov d&ova g PolpTtoag.

- Xpnoworotrjate YaNidL yia va KOWETE TUXOV TPIXES TToL €xouv UmePdeLTEl YOpw amnd tn Bovptoa
KaL apalpéote TuxdV LToAelppaTa.

- ToroBetriote {avd 1o €dpavo Bovptoag, Tn Bovptoa Kat To KEALPKa TG BovpToag, Ypovtilovtag
VA KOLUTIOOLY CWOTA.

- Kdhvppa Bovptoag

- Koupni arnacpdAiong

Bouptoa

‘Edpava Bovptoag

MPOZOXH: Av £€xouv TayldeuTEl TTOMES Tpixeg 0Tn BoVPToa, i av £X0LV TUACTE OYIKTA, PNV
TPaRdTE pe ddvapn ya va unv pokAnBei {nuté otn Bovptoa.



KaBaptopdg tng mAeupikig Bovptoag

1. Fupiote avdémoda t poprotikr| okovTa, TPaRri&te TV Meupikr| BolpTtoa TPog Ta
Tavw kal kabBapioTe .
2. ToroBetriote {avd TNV MAELPIK ROVETOA OTN POUTIOTIKI oKOUTa.

KaBaplopédg tou 1poxol mpocavatoAlopol

1. T'uplote avdmoda T PoUMoTIKr] okoLTa Kat TPaBr&Te TPog Ta €Ew Tov TPOXO
TIPOCAVATOAOHOU.

2. AQalp£aTe TPIXES, OKOVES Kal OTolEG GAeG akaBapaieg amd Tov Tpoxd kal Tov d&ova.
3. ToroBetriote Eavd TovV TPOXO POCAVATOAIGHOU Kal TIECTE TOV O0TaBepd yia va
KOLUTIWOEL OTn B€on Tov.

Tpoxég
Afovag

ZNUEWOELG:

- Edv xpeldletal, pmopeite va xpnotpomolri oeTe €va gpyaleio, Omwg €va pikpd
katoaRidL, ya va BydAete mpoaoekTikd Tov d&ova amd Tov TPoxd TIPOCAVATONMOHOV
Kal va Tov kaBapioeTe.

- Mnopeite va kaBapioeTe Tov Tpoxd He Ve Kal va Tov TOMOBETH oeTe £avd apol
OTEYWWOEL

KaBapiopdg tou Baiduou okdvng kat Tou YiATpou
1. MatroTe Kal KPaTr{oTe MATNPEVO TO KOLKTT amac@dNong Tou Baiduou okdvng yla va

APAPETETE TOV BANANO OKOVNG, APALPETTE TO YIATPO amd To KATT YiATpoUL Kal adeldote
Tov BdAapo okévng. Edv xpetdletal, pnopeite va EeMOVETE Tov BAAAHO OKOVNG.

2. Xturnrjote eha@pd 10 TAG(OL0 TOL QIATPOL YIa VA ATIOAKPUVETE
TuX6V okdvn 1 kabBapiote To YTPo pe vePd Bplong.

SNUEIOELG:

- Mnv emixelprioete va kabapioete 1o @iATpo pe BolpTtoa pe KAmolo
oKANPO avTkeipevo, 6mws BovpTtoag, rf e Ta OAKTUAG oag.

- Aev ouvioTtdTal To ouxVo EERYaNUa, KaBWS To YIATPO Wmopel va
KATaoTPaWs.

- [a tov kaBaptopd Tou BaAdpoL okéVNG Kal Tou PIATPOL TIPETEL Va
Xpnaooroleftat pévo kabapd vepd. Mnv XpNCIOTIOLE(TE aMOPPUTTAVTIKO.

3. 2TeyvwoTe KaAd Tov B&Aapo okévng Kat To @iATpo tpoTol Ta
TomoBeTr oeTE {ava.

AVTIKATACTAON TOU TIEALATOS OPOLYYaAPIoUATOS

A@alpgaTe TO TEAUA 0WYOLYYAP{oPATog amd To OTrPLyHa
TOL TEEAUATOG OPOLYYAP{OPATOG KAl AVTIKATACTI OTE TO HE
Kawouplo.

KaBaplopdg tou mavkateuBuvtikol otabpol

KaBaplote Tig eMapég pdpTiong, Toug agpaywyols auTéHaTou
adeldopaTog Kal TV TEPLoX oNPAToddTNONG TOL TTAVKATELBUVTIKOU
otabpol Pe éva HaAakd, ateyvd mavi.

SuvTApnon tng pnatapiag

H popmoTtikr okolma mepLExeL pla pmatapia viwv Abiou peydAng anddoong. Ppovtiote 6Tl
TIOPAPEVEL ETIAPKWS (POPTIOPEVN KATA TNV KaBnuepLvr xprion, wote va e£aopaliosTe BEATIOTN
anédoon NG pnatapiag.

2nueiwon: Av n pOUTOTIKI oKoUTIa BEV XPNOIUOTIOLETAL YIa HEYEAO XPOVIKS BIECTNA, AMEVEPYOTTOL OTE
NV Kat QUAGETE TNV. MNa va anolyeTe BAGRN Aoyw LTEPBONKIG ekPOPTIONS, YPOVTIOTE va
EMAVAWOPTICETE TN POPMOTIKT OKOUTIA TOUAGXIOTOV KABE TPELG U VES.
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Texvikd XapaktnploTikd

PoumoTikr) okolrma

MavkateLBLVTIKOG oTABUOS

‘Ovopa PopmoTikn nAektpikr okolmna Movtého D102-JZEU
Movtého D102GL Aaotéoelg mpoidvtog 563 x 420 x 340 A\
AlaoTtdoelg TPoidvTog D350 x 97 xI\. Ovopaotikri e{codog 200-240 V ~ 50/60 Hz
o . 4800 mAh (81apabuiopévn xwpnukdtTa), . _
Mnatapia 1évtwv Aibiou 5200 mAR (AGBABLIGLEN YWPNTKTTO) Ovopaaotikr €£060G 196 V==12A
X06v0S 6RTIONG Nepinou 6,5 GPES lox0g (katd 1o Qéslacpc doxeiov 1000 W
okévng)
KaBapo pdpog 3,6 KNG lox0g (katd tov kabapiopd) 30W
KaBapo Bapog . lox0g (katd 10 oTéyvwpa atov aépa +
(uali pe ta ageooudp) 123 kird ™m eoépTon) 80W
SopBato pe Android 9.0 kat i0S 12.0 j vedtepn €kdoon

AcUppatn obvdeon Wi-Fi I[EEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Ovopaotikr téon 144V =
Tdon woéptiong 196V =
Ovopaotikn 1ox0g 55 W

SuXVOTNTa Aettoupyiag 2400-2483,5 MHz

Méyiotn 1ox0g e£ddou <20 dBm

Y16 kavovIkéG CLVBIKES Xpriong, auTdg o e£omAiop6s Ba TPEmeL va dlatnpeital oe TéTola B€on wote va

UNApXeL anéotaon dlaxwpelopol TovAdxiotov 20 cm PETAgD TNG Kepaiag Kat TOL OWHATOG TOL X oTN.

MAnpowopieg oxetikd pe TNV amdéppudn kat TNV avakOkAwon AHHE

‘Oha Ta TpoiévTa Mmou PEPOLV AUTO TO GUHRONO ATOTEAOLY aMOBANTA NAEKTPIKOV KAl NAEKTPOVIKOD
gfomiopol (AHHE, cOugpwva pe v odnyia 2012/19/EE) ta ornoia dev Ba MEENEeL va avapetyviovtat
e pn dlaxwplopéva oikakd andBAnta. AvtiBeta, yia Ty ipoatacia Tou mepIREMOVTOS Kat TG
avBpwrivng vyelag, Ba TPEneL va napadideTe Ta anéBANTa e£0mMAIOHIOL auTOD TOL TUMOU CE €va
KaBoPIoPEVO aT6 TIG KUBEPVNTIKES 1 TOTIKES APXES ONHEID CUNNOYIG YA TNV AVAKUKAWON Twv
fr— amoPAN Twv NAEKTPIKOV Kal NAEKTPOVIKOL e€0MAIOHOD. H owatr andppupn kat avakokAwaon 6a
OLPBAAEL GTNV ATIOWULYIT TIBAVV APVNTIKWY ETUTTWOEWVY OTO TEPIBAMOV Kal 0TV avBpwItvn
vyeia. Ma nepIoo6TEPEG TANPOWOPIES OXETIKA PE TN BE0N TETOIWY ONUEiWY CUANOYG, KaBWS
Kal OXETIKE e TOUG OPOLG Kal TIG TIPOUTIOBETELS XProNg TOUG, ETIKOVWVIOTE HE TOV LTEVBLVO
£YKATAoTaoNG i HE TG TOTIKES ApPXES.

Ma meplocoTEPES TANPOWYOPIES, ETIOKEWPBE(TE TN HleBLVON www.mi.com A
KataokevdZetat ané: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Aig0Buvon: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
KataokeudZetat otny Kiva PAP



Informatii privind siguranta

Cititi cu atentie acest manual inainte de utilizare si pastrati-l pentru referinte ulterioare.

Restrictii de utilizare

- Acest produs este destinat curatarii podelelor doar in mediul rezidential. Nu il utilizati in aer liber, pe alte suprafete decat
podele sau in medii comerciale sau industriale.
reduse sau cu lipsa de experienta si cunostinte, daca sunt supravegheati sau au primit instructiuni privind utilizarea
aparatului intr-un mod sigur si daca inteleg pericolele implicate. Copiii nu trebuie sa se joace cu acest aparat. Curatarea si
intretinerea aparatului nu trebuie efectuate de copii fara supraveghere.

- In cazul in care cablul este deteriorat, acesta trebuie inlocuit cu un cablu special, care este pus la dispozitie de produc&tor
sau de agentul de service al acestuia.

- Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane calificate.

- Asigurati-va ca animalele de companie si copiii pastreaza o distanta de siguranta fata de aspiratorul robot in timpul functionarii.

- Nu utilizati aspiratorul robot intr-o zona suspendata deasupra parterului fara o bariera de protectie.

- Nu asezati aspiratorul robot in pozitie rasturnata. Nu deplasati aspiratorul robot folosind capacul senzorului laser LDS,
capacul sau amortizorul pe post de maner.

- Nu montati, incarcati sau utilizati acest aspirator robot in exterior, in bai sau aproape de o piscina.

- Se poate genera un pericol, daca aparatul trece peste cablul de alimentare.

- Indepértati obiectele fragile sau mici de pe pardoseald, pentru a evita ca aspiratorul robot s se loveasca de ele si s& le
deterioreze.

* Nu asezati copii, animale de companie sau obiecte pe aspiratorul robot, indiferent daca acesta este stationar sau in miscare.

- Tineti parul, degetele si alte parti ale corpului departe de fanta de aspirare a aspiratorului robot.

* Nu folositi aspiratorul robot pentru a curata substante caustice.

- Nu aspirati obiecte dure sau ascutite.

- Stecherul trebuie scos din priza inainte de curatarea sau intretinerea aparatului.

- Nu stergeti aspiratorul robot sau statia universala cu o laveta umeda si nu le clatiti cu lichide. Dupa curatarea
componentelor care se pot spala, uscati bine piesele inainte de a le monta din nou si a le folosi.

- Asigurati-va ca aspiratorul robot este oprit in timpul transportarii si ca este depozitat in ambalajul original, daca este posibil.
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- Utilizati acest produs in conformitate cu instructiunile din manualul de utilizare. Utilizatorii sunt raspunzatori pentru
orice pierdere sau dauna rezultata din utilizarea necorespunzatoare a acestui produs.

- Pentru protectie suplimentara, aparatul trebuie alimentat printr-un dispozitiv de protectie la curenti reziduali (RCD)
cu un curent nominal rezidual de functionare de maximum 30 mA. Se recomanda instalarea unui dispozitiv de
protectie la curenti reziduali (RCD) cu un curent nominal rezidual de functionare de maximum 30 mA pe circuitul
electric de alimentare. Solicitati sfatul instalatorului.

- Acest aparat este considerat a fi adecvat pentru utilizare in tarile cu un climat tropical. Poate fi utilizat si in alte tari.

- Nu utilizati aspiratorul robot la o temperatura ambianta peste 40 °C sau sub 0 °C ori pe o podea cu lichide sau
substante lipicioase.

Baterii si incarcare

AVERTIZARE:

- Nu utilizati baterii, set de cabluri sau statie universala de la terti. Aspiratorul robot poate fi utilizat numai cu statia
universala D102-JZEU.

- Utilizatorul nu trebuie sa intervind pentru a comuta statia universala intre 50 Hz si 60 Hz, iar produsul se poate
adapta atat pentru 50 Hz, céat si pentru 60 Hz.

- Nuincercati sa dezasamblati, sa reparati sau sa modificati personal bateria sau statia universala.

- Nu amplasati statia universala langa o sursa de caldura.

- Nu utilizati o laveta umeda sau mainile ude pentru a sterge sau a curata contactele pentru incarcare ale statiei universale.

- Nu expuneti aparatul sau bateria la temperaturi excesive.

- Fiti atenti la riscul de scurtcircuitare cu obiecte metalice a terminalelor aparatului alimentat prin baterie sau ale
bateriei.

- Daca aspiratorul robot nu va fi folosit pentru o perioada indelungata, incarcati-l complet, apoi opriti-| si depozitati-I
intr-un loc racoros si uscat.

- Reincarcati aspiratorul robot cel putin o data la 3 luni, pentru a evita descdrcarea excesiva a bateriei.

- Nu deteriorati bateria atunci cand o scoateti, pentru a evita scurtcircuitele sau scurgerile de lichid. Daca bateria

prezinta scurgeri, evitati contactul lichidului cu pielea sau hainele si stergeti-l imediat cu o carpa uscata. Apoi
trimiteti bateria la o unitate de reciclare adecvata sau la echipa de service post-vanzare desemnata, pentru a o
elimina in mod corespunzator.

- Bateria litiu-ion contine substante periculoase pentru mediu. inainte de a elimina aspiratorul robot la deseuri,

scoateti mai intai acumulatorul, apoi eliminati-l sau reciclati-l in conformitate cu legislatia si reglementarile locale
din tara sau regiunea in care il folositi.

- Cand scoateti bateriile din acest produs, este recomandat sa le descarcati complet si sa va asigurati ca produsul

este deconectat de la sursa de alimentare.
1. Demontati surubul din partea inferioara, apoi scoateti capacul.

2. Detasati conectorul bateriei, apoi scoateti bateria. Nu deteriorati carcasa bateriei pentru a evita riscul de accidentare.

3. Predati bateria la o unitate de reciclare profesionala.
- Bateria trebuie eliminata din aparat inainte de a fi casat.
- Aparatul trebuie deconectat de la reteaua de alimentare atunci cand scoateti bateria.
- Bateria trebuie indepartata in siguranta.

ﬁ Numai pentru utilizare in interior. |!|_|J| Cititi instructiunile Thainte de utilizare.

Informatii privind siguranta laserului

Senzorul laser din acest produs respecta standardele IEC 60825-1: 2014 si EN 60825-1:2014/A11:2021 pentru
produse laser Clasa 1. Evitati contactul direct cu ochii in timpul folosirii.

PRODUS LASER CLASA 1

PRODUS LASER DE CONSUM

EN 50689:2021

Declaratie de conformitate UE

c Xiaomi Communications Co., Ltd. declara ca echipamentul radio tip D102GL este conform cu Directiva 2014/53/UE. Textul complet al declaratiei de conformitate UE este disponibil la

urmatoarea adresa internet: http://www.mi.com/global/service/support/declaration.html
Pentru manualul in format electronic detaliat, accesati www.mi.com/global/support/user-guide
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Prezentare generald a produsului
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Alte accesorii

Aspirator robot 7 8]
Nota: llustratiile produsului, accesoriilor si

interfetei cu utilizatorul din manualul de

utilizare sunt doar cu titlu de referintd. Perie
Produsul si functiile reale pot varia din
cauza Imbunatatirilor aduse produsului.

Cablu

Aspirator robot

Accesorii preinstalate

X

Capac perie

—o

Sac de unica
folosinta
(preinstalat in
statia universala)

EBE=

Filtru (preinstalat pe
compartimentul pentru
praf)

Compartiment
pentru praf

—

Suport Lavetd de mop x 2 Prelungire bazd  Statie universald (cu sac de unica

pentru (preinstalats pe placé de spalat  folosinta preinstalat, rezervor de
laveta de  suportul pentru laveta apa curatd, rezervor de apa
mop x 2 de mop) murdar si placa de spalat)

d) Apasati lung timp de 3 secunde pentru a porni sau opri aparatul
Apasati pentru a incepe curatarea sau pentru a pune pauza in timp ce aparatul este pornit

O Apasati pentru a pune pauza in timpul functionarii
Apasati in timpul pauzei pentru a readuce aspiratorul robot la statia universala pentru incércare
Apasati pentru a opri andocarea in timp ce se intoarce la statia universala
Apasati si tineti apasat timp de trei secunde pentru a activa sau a dezactiva functia de
blocare pentru copii

Indicator

Alb: Curatare/Curstenie finalizat&/Incarcat complet

Alb intermitent: Revenire la statie pentru incarcare/Repozitionare/Actualizare firmware
Alb cu variatie de intensitate: Se incarca

Portocaliu: Wi-Fi deconectat

Portocaliu intermitent: Eroare/Se asteapta conexiunea/Se conecteaza la Wi-Fi

Aspirator robot

o Capacul senzorului
laser LDS

> Senzor laser LDS

o Amortizor

Senzor laser cu

Compartiment
pentru praf

Orificiu
de golire
automata

Contact
pentru
incarcare

linie

° Buton de resetare

= Apésati lung timp de
trei secunde pentru
restaurarea setarilor
din fabrica

= Apésati lung timp de
10 secunde pentru a-l
opri fortat

> Indicator conexiune Wi-Fi

= Pornit: Wi-Fi conectat

- Intermitent rapid: Se
asteapta conexiunea
Wi-Fi/Se conecteaza la
Wi-Fi

= Oprit: Wi-Fi neconectat

Senzor de margine

Senzor
ultrasonic
Perie laterald o——

{——o Roatd oscilanta

Capac perie
Clema pentru
capacul periei
Roata principala

Perie

Roata principala

Gauri de montare
pentru suportul
lavetei de mop

Clema
compartimentului o
pentru praf

Orificiu
de golire -
automata

Filtru o

Compartiment pentru praf

Statie universala

Capac

Rezervor de % ; )
apa murdara ezervor de apa
( ) curats
Maner f 5 Maner

N 4
spalat

Clema rezervorului
de apa

Bila flotoare

Rezervor de apa murdara

Clema rezervorului
de apa

o Conducta de apa

o Filtru
o Flotor

Rezervor de apa curata
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Cum se instaleaza

Statie universala

Indepartarea ambalajelor de protectie

Tnainte de a utiliza aspiratorul robot, indepartati

ra B— B benzile de protectie 1si 2 de pe ambele laturi si
( -+—————— Indicator — folia de protectie 3, 4 si 5.
Alb: statia universala i]
functioneaza corect Port de
. Portocaliu alimentare
ggcur);?nt — — intermitent: eroare
Capac recﬁ?pient la statie universala |
R epient d =T
ecipient de Zona de semnalizare (
praf Orificiu — Contacte pentru SR
Orificiu incarcare
de golire 1 0
automata - _ .. . . .
Instalarea periei laterale si a ansamblului mopului
Vedere din fata Vedere din spate Instalati peria laterala si, respectiv, ansamblul
mopului, asa cum este ilustrat. Acestea sunt
. N instalate corect atunci cand se aude un clic”.
Sac de unica folosinta Ansamblu mop
Zona de atasare a lavetei -
Maner pentru - pentru mop
sacul de unic ()
folosint& .
Amplasarea statiei universale
Suport pentru laveta de mop
- Plasati statia universala lipitd de un perete,
pe o podea plana si durd, cum ar fi o podea
din lemn sau gresie.
- Asigurati-va ca exista un spatiu liber cu
o indltime mai mare de 0,82 m, o lungime
mai mare de 1,93 m si o ldtime mai mare de
S 0,44 m. Asigurati-va ca statia universala se
B afld intr-o zona cu semnal Wi-Fi bun, in
Nota: Statia universald are preinstalat din fabrica un sac de Laveta de mop apropierea unei prize electrice.

unica folosinta.

Cum se utilizeaza

Instalarea prelungirii bazei placii de spalat

- Instalati prelungirea bazei placii de spalat la statia
universala pe directia ilustrata.

- Asigurati-va ca prelungirea bazei placii de spalat este la
acelasi nivel cu partea inferioara a statiei universale si
ca suprafata inferioara este plana.

Conectarea la sursa de alimentare

Plasati statia universala intr-o zon& adecvata, cuplati
cablul la aceasta si conectati cablul la o priza electrica.
Nota: Cuplati ferm conectorul cablului la portul de
alimentare al statiei universale, pana cand indicatorul
lumineaza alb.

Amplasarea aspiratorului robot

- Inainte de utilizare, ap&sati lung timp de trei secunde
butonul () de pe aspiratorul robot, pentru a-1 porni.

- Dupa ce aspiratorul robot a pornit, asezati- pe statia
universald si asigurati-va ca contactele pentru
incarcare de pe aspiratorul robot si de pe statie
sunt complet aliniate.

- Aspiratorul robot este conectat cu succes la statia
universald, atunci cand auziti un mesaj vocal privind
inceperea incarcarii.

Note:

- Inainte de prima utilizare, se recomanda incarcarea completd a aspiratorului robot.

- Daca aspiratorul robot nu poate fi pornit din cauza nivelului scazut al bateriei, asezati
manual aspiratorul robot pe statia universala pentru a-l incarca o perioada de timp.

- Cand aspiratorul robot este incarcat, acesta porneste automat si nu poate fi oprit.

Umplerea rezervorului de apa curatd

Marcajul de nivel maxim
de apa

Capacitatea rezervorului
deapa 4L

Note:

- Nu adaugati apa peste marcajul de nivel maxim de apa (MAX).

- Nu umpleti rezervorul de apa cu apa fierbinte, deoarece aceasta poate cauza deformarea
rezervorului.

- Nu adaugati nicio substantd, cum ar fi detergenti, in afara de apa curatd, pentru a evita
deteriorarea aspiratorului robot.

Se conecteaza cu Aplicatia Mi Home/Xiaomi Home

Acest produs functioneaza cu aplicatia Mi Home/Xiaomi Home*. Utilizati aplicatia Mi Home/
Xiaomi Home pentru a controla dispozitivul si pentru a interactiona cu alte dispozitive
inteligente pentru casa.

Scanati codul QR pentru a descdrca si a instala aplicatia. Vet fi
directionat cdtre pagina de configurare a conexiunii daca aplicatia
a fost deja instalata. Sau cautati ,Mi Home/Xiaomi Home" in
magazinul de aplicatii pentru a o descarca si a o instala.

Deschideti aplicatia Mi Home/Xiaomi Home, atingeti © din

partea dreapta-sus, apoi urmati instructiunile pentru a adauga
dispozitive.

* Aplicatia se numeste Xiaomi Home in Europa (cu exceptia C629E33F
Rusiei). Numele aplicatiei afisate pe dispozitiv este implicit.

Note:

- Aspiratorul robot functioneaza cu aplicatia Mi Home/Xiaomi Home si este compatibil cu
Android 9.0 si iOS 12.0 sau o versiune ulterioara.

- Se accepta numai retele Wi-Fi de 2,4 GHz.

- Este posibil ca versiunea aplicatiei sa fi fost actualizata, urmati instructiunile in functie de
versiunea curenta a aplicatiei.
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Resetarea conexiunii Wi-Fi

Efectuati urmatorii pasi daca aspiratorul robot nu poate fi conectat la retea deoarece routerul

a fost resetat, parola a fost uitatd sau din alte motive:

1. Deschideti capacul aspiratorului robot astfel incat sa puteti vedea indicatorul Wi-Fi.

2. Apésati lung simultan butoanele (') si {0 timp de sapte secunde, pand cand auziti un mesaj
vocal care indica faptul ca aspiratorul robot asteapta configurarea retelei.

3. Cand indicatorul conexiunii Wi-Fi se aprinde intermitent, conexiunea Wi-Fi a fost resetata cu succes.

Pornirea/oprirea

- Apasati lung butonul 0} timp de trei secunde pentru a porni aspiratorul robot. Atunci cand
indicatorul de pe aspiratorul robot se aprinde, Inseamna ca aspiratorul robot intrd in modul de
asteptare.

- Cand aspiratorul robot este In pauza si nu se incarca, ap&sati lung butonul (}) timp de trei
secunde pentru a-1 opri.

Nota: Cand aspiratorul robot se incarca, acesta porneste automat si nu poate fi oprit.

Crearea rapida a hartii

- Dupa configurarea retelei pentru prima datd, urmati instructiunile din aplicatie pentru a crea
rapid o harta, iar aspiratorul robot va incepe sa creeze harta fara a curata.

- Procesul de creare a hartii se va finaliza cand aspiratorul robot se intoarce la statia universala,
iar harta va fi salvata automat.

Note:

- Asigurati-va ca aspiratorul robot este complet incadrcat si incepe de la statia de universald.

- Inainte de crearea hértii, indepértati articolele de pe pardoseals, deschideti usile camerelor si
blocati zonele inadecvate pentru accesul aspiratorului robot.

- Pe durata crearii hartii, nu urmariti, miscati sau intrerupeti aspiratorul robot si nu miscati statia
universala.

- Dupa crearea hartii, configurati peretii virtuali sau zonele restrictionate, respectiv zonele inadecvate
pentru accesul aspiratorului robot, cum ar fi zonele unde acesta se poate bloca sau zgaria.

- Configurati peretii virtuali sau zonele restrictionate, respectiv zonele in care se afla covoare cu
par lung sau franjuri, pentru a preveni incélcirea aspiratorului robot.

- Configurati peretii virtuali sau zonele restrictionate, in vederea excluderii zonelor cu covor
fnainte de spalarea cu mopul, pentru a preveni udarea covorului.

Trecerea in pauza

Atunci cand aspiratorul robot este in functiune, apasati orice buton pentru a-l trece in pauza.

Not&: Nu ridicati si nu mutati aspiratorul robot cat timp este in pauz&. In caz contrar poate avea
erori de pozitionare care ar putea impiedica aspiratorul robot sa se intoarca la statia universala
sau se poate produce pierderea hartii.

Modul Repaus

Aspiratorul robot va intra automat in mod de repaus dupa ce sta 10 minute in pauza, apoi se va
stinge si indicatorul. Pentru a il reactiva, apasati orice buton de pe aspiratorul robot.

Nota: Aspiratorul robot se va opri automat dupa ce a fost in modul Repaus timp de 12 ore.

Reluarea curatarii

Daca bateria este pe cale sa se epuizeze in timpul unei activitati de curatare, aspiratorul robot
revine automat la statia universala pentru a se incdrca. Dupa ce aspiratorul robot s-a incarcat
corespunzator, va relua curatarea de unde a ramas.

Setdrile de blocare pentru copii

Pentru a activa sau dezactiva blocarea pentru copii, apasati lung butonul {3 de pe aspiratorul
robot timp de trei secunde.

Nota: Cand este activata functia de blocare pentru copii, butoanele de pe aspiratorul robot
sunt nefunctionale. Puteti controla In schimb aspiratorul robot prin intermediul aplicatiei.

Golirea prafului

Atunci cand aspiratorul robot se intoarce automat la statia universald pentru a se incarca dupa
ce a finalizat o sarcind de aspirare si spalare cu mopul, o sarcina de aspirare inainte de spalare
cu mopul sau o sarcina de aspirare, statia universala va incepe automat sa goleasca
compartimentul de praf.

Note:

- Dacd aspiratorul robot revine la statia universala pe parcurs, pentru a curdta lavetele de
mop, statia nu va goli automat compartimentul pentru praf.

- Dacd functia de golire automata a prafului este dezactivata in aplicatie, statia universala nu
va goli automat compartimentul de praf.

- Dacd modificati frecventa de golire automata in aplicatie, statia universala va goli praful cu
frecventa setata.

Aspirarea si spalarea cu mopul

Inceperea curatarii

- Inainte de a incepe, asigurati-vé c& ansamblul mopului si
alte piese necesare au fost instalate pe aspiratorul robot si
cd in rezervorul de apa curata a fost adaugata apa.

- Selectati modul de aspirare si spalare cu mopul in aplicatie
si folositi aplicatia sau apasati butonul O de pe aspiratorul
robot pentru a-l face sa porneasca de la statie. Aspiratorul
robot va planifica apoi traseul optim de curéatare si va
executa activitatea de curatare conform hartii create.

Note:

- Aspiratorul robot va umezi lavetele de mop inainte de a incepe; asteptati cu rabdare.

- Inainte de a incepe, asigurati-v& c4 statia universald este conectat4 la alimentare si ca
aspiratorul robot este conectat la statia universala.

- Pentru a va asigura cd aspiratorul robot poate reveni cu succes la statia universala dupa ce a
terminat de aspirat si de spalat cu mopul, se recomanda ca aspiratorul robot sa porneasca de
la statia universald. Nu mutati statia universala, rezervorul de apa curatd, cel de apa murdara
sau placa de spalat in timpul curatdrii.

Revenirea automata pe parcurs, pentru curatarea
lavetelor de mop

Aspiratorul robot se poate intoarce automat la statia universald in
timpul curatarii, pentru a spala lavetele de mop, dupd curdtarea
unei anumite suprafete. Dupé ce lavetele de mop au fost spélate,
aspiratorul robot fsi va relua sarcina de curatare.

A
Golirea automata a prafului, curatarea si uscarea la aer a lavetelor de mop

Dupa ce aspiratorul robot termina activitatea de curatare si
se Intoarce la statia universald pentru a se incarca, statia
universald va incepe sa goleasca praful automat, apoi va
curdta si va usca la aer lavetele de mop.

Curatarea rezervorului de apad murdara

Dupa ce lavetele de mop au fost curatate si uscate la aer,
curatati la timp rezervorul de apa murdard pentru a preveni
aparitia mirosurilor.

Aspirarea

Selectati modul de aspirare in aplicatie, apoi utilizati aplicatia sau apasati butonul O de pe
aspiratorul robot pentru a incepe curdtarea, iar aspiratorul robot va ridica ansamblul mopului
si va porni de la statia universald pentru a aspira. Dupa ce termind aspirarea, se va intoarce la
statia universald pentru a goli automat compartimentul pentru praf.

Note: Daca ansamblul mopului nu este instalat, aspiratorul robot va efectua automat
aspirarea dupa pornire.

Spalarea cu mopul

Inainte de a incepe, asigurati-va ca ansamblul mopului si alte piese necesare au fost instalate
pe aspiratorul robot si ca in rezervorul de apa curata a fost adaugata apa. Selectati modul de
spalare cu mopul in aplicatie si folositi aplicatia sau apasati butonul (b de pe aspiratorul robot
pentru a incepe curatarea. Aspiratorul robot va umezi mai intai automat lavetele de mop si va
parasi statia universala pentru a incepe spalarea cu mopul. Dupa ce termina de spalat cu
mopul, se va intoarce la statia universald pentru a spala si usca la aer lavetele de mop.

Aspirarea inainte de spalarea cu mopul

Tnainte de a incepe, asigurati-va c4 ansamblul mop a fost instalat pe aspiratorul robot si c3 in
rezervorul de apd curatd a fost addugata apa. Selectati modul de aspirare inainte de spalarea
cu mopul in aplicatie si utilizati aplicatia sau apasati butonul (}) de pe aspiratorul robot pentru
aincepe activitatea de curéatare, apoi aspiratorul robot va ridica ansamblul mop pentru a
aspira. Dupa ce termina aspirarea, se va intoarce la statia universala pentru a goli automat
praful si a umezi lavetele mopului, apoi va cobori ansamblul mop pentru a incepe spalarea cu
mopul.

191



Ingrijire si intretinere

Componente

Pentru a pastra aspiratorul robot in stare buna de functionare, va recomandam sa consultati tabelul

de mai jos pentru intretinerea curenta.

Componente

Frecventa de curatare

Frecventa de inlocuire

Compartiment pentru praf Curatati in functie de necesitati

/

Curatati o data la doud _

Filtru Saptamani 36 luni
x 5 Curatati o data la doud
Rezervor de apa curata SADtAMAN]
Rezervor de apa murdara Se recoﬁmeacr;?eé Sg@‘g:rfeea dupa /
Placa de spalat C*_rgtsg;;ggiita

. Curatati o data la doud . .
Perie s3ptamani 6-12 luni
. N Curatati o data la doud _ n
Perie laterala Saptamani 3-6 luni
1-3 luni

Lavetd de mop

/

Roatd oscilantd

Senzor laser LDS

Senzor laser cu linie

Senzor de margine

Contactele pentru incarcare ale
aspiratorului robot

Senzor ultrasonic

Curétati lunar

Amortizor

Orificiile de golire automata ale
aspiratorului robot

Partea inferioara a aspiratorului

In functie de utilizarea

Statie universald

efectiva

Contactele pentru incarcare ale
statiei universale

Zona de semnalizare a statiei
universale

Sac de unica folosinta

Inlocuiti aproximativ la fiecare
2,5 luni, in functie de utilizarea
efectivd

Note:

- Frecventa de inlocuire este doar cu titlu de referint. In cazul in care o pies4 este
deterioratd, aceasta trebuie inlocuita imediat pentru a asigura o curatare eficienta.

- Pentru a muta sau transporta aspiratorul robot, goliti rezervoarele de apa curatd si
murdara pentru a evita deteriorarea aspiratorului robot in timpul transportului.
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Inlocuirea sacului de unica folosinta

1. Cand sacul de unicd folosinta este plin, trageti capacul din deschiderea recipientului de praf.
Indepartati sacul de unica folosinta cu ajutorul manerului si aruncati-L.

Deschiderea o
recipientului de praf

Nota: Trageti de manerul sacului de unicé folosinta pentru a-l etansa, pentru a preveni caderea
accidentald a prafului si resturilor.

2. Folositi o laveta uscata pentru a
sterge orice murdarie de pe filtru.

3. Instalati un sac de unica folosinta nou in
modul ilustrat si introduceti manerul sacului
n locas.

4. Reinstalati capacul pentru recipientul de praf; acesta este instalat corect atunci cand auziti
un ,clic™.

Curatarea rezervoarelor de apa curata si murdara

2. Folositi apa curaté pentru a spala complet
rezervoarele, apoi stergeti partea exterioara
a rezervoarelor inainte de a le reintroduce in
statia universala.

1. Scoateti ambele rezervoare, atét cel de
apa curata, cat si cel de apa murdara,
deschideti capacele si turnati apa.

Nota: Atat flotorul din rezervorul de apé curata, céat si bila flotoare din rezervorul de apa
murdara sunt piese mobile. Nu aplicati o forta prea mare atunci cand le curdtati pentru a nu le

deteriora.

Curatarea placii de spalat si a bazei placii de spalat

2. Stergeti placa de spélat cu o laveta
uscatd si reinstalati-o la statia universala.
Asigurati-va ca& conducta de apa se afld in
interiorul placii de spalat, in caz contrar,
utilizarea normala poate fi afectata.

1. Demontati placa de spalat si curdtati-o cu
perie si apa de la robinet.

Nota: Nu inclinati statia universala in timpul utilizarii zilnice sau al curatarii. Daca se aduna apa
in baza plécii de spalat, stergeti-o cu o carpa.

Curatarea senzorilor si a contactelor pentru incarcare

Utilizati o laveta moale pentru a curata toti senzorii si contactele pentru incarcare din aspiratorul robot:

- Senzorii de margine de pe partea inferioara a aspiratorului robot.

- Contactele pentru incarcare de la partea din spate a aspiratorului robot.

- Senzorul laser LDS de pe partea superioara a aspiratorului robot.

- Amortizorul si senzorul laser cu linie de pe partea frontald a aspiratorului robot.

ﬂ‘\ﬂ%
S
) Senzor laser cu linie
° Senzor laser LDS

AN \
M Amortizor

Contacte pentru incarcare

Senzor de margine

Curatarea periei

- Rasturnati aspiratorul robot si apasati clemele pentru a scoate capacul periei. Ridicati peria,

scoateti lagarele de la ambele capete si curatati axul periei.
- Utilizati o foarfeca pentru a taia parul incélcit in jurul periei si indepartati orice resturi.
- Reinstalati lagarele periei, peria si capacul periei si cuplati-le in pozitie.

- Capac perie
- Buton de eliberare
Perie

Lagdrele periei
Ll % |

ATENTIE: Daca peria a colectat prea mult par sau daca firele de par sunt incurcate, nu trageti de

acestea cu putere, deoarece riscati sa deteriorati peria.
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Curatarea periei laterale

1. Rasturnati aspiratorul robot, extrageti peria laterala in sus si curatati-o.
2. Reinstalati peria laterald in aspiratorul robot.

Curatarea rotii oscilante

1. Rasturnati aspiratorul robot si scoateti roata oscilanta.
2. Indepértati parul, murdéria si alte resturi de pe roatd si ax.

3. Reintroduceti roata oscilanta si apasati-o ferm inapoi in pozitie.

O

Roata

Note:

- La nevoie, puteti utiliza o unealtd, precum o surubelnitd mica, pentru a extrage cu
atentie axul din roata oscilanta si a-| curata.
- Roata poate fi curatata cu apa si reinstalatd dupa uscare.

Curatarea compartimentului pentru praf si a filtrului

1. Apasati lung butonul de eliberare a compartimentului pentru praf pentru a scoate
compartimentul de praf, scoateti filtrul din clema filtrului si goliti compartimentul de
praf. Puteti clati compartimentul pentru praf daca este necesar.

2. Loviti usor rama filtrului pentru a indeparta mizeria sau curatati
filtrul cu apa de la robinet.

Note:

- Nu incercati sa curatati filtrul cu un obiect dur, precum o perie sau
degetele.

- Nu se recomanda clatirea frecventa, in caz contrar filtrul se poate
deteriora.

- Utilizati doar apa curata la curatarea compartimentului pentru praf
si a filtrului. Nu utilizati detergent.

3. Lasati compartimentul pentru praf si filtrul sa se usuce complet
inainte de a le reinstala.

Inlocuirea lavetei de mop

Scoateti laveta de mop de pe suport si inlocuiti-o cu una
noua.

Curatarea statiei universale

Curatati contactele pentru incarcare, orificiile de golire automata si zona
de semnalizare de pe statia universala. Utilizati o carpa moale, uscata.

Intretinerea bateriei

Aspiratorul robot contine o baterie litiu-ion de inaltd performanta. Asigurati-va ca aspiratorul
ramane ncdrcat in timpul utilizarii zilnice pentru a mentine performanta optima a bateriei.

Nota: Dacé aspiratorul robot nu este utilizat pentru o perioada indelungata, opriti-I si depozitati-1.
Pentru a preveni deteriorarea in urma descdrcarii excesive, aspiratorul robot trebuie reincarcat cel
putin o data la trei luni.

Specificatii

Aspirator robot

Statie universala

Nume Aspirator robot de curatare

Model D102-JZEU

Model D102GL

Dimensiuni articol 563 x 420 x 340 mm

Dimensiuni articol ®350 x 97 mm

Intrare evaluata 200-240V ~ 50/60 Hz

4800 mAh (capacitate evaluata)

Baterie litiu-ion 5200 mAh (capacitate nominals) lesire evaluata 19,6 V=12A
Timp de incarcare Aproximativ 6,5 ore Putere (in timpul golirii prafului) 1000 W
Greutate neta 3,6 kg Putere (in timpul curdtarii) 30 W
Greutate neta (cu accesorii) 12,3 kg Putere (in timpul uscarii la aer si incarcarii) 80w
Compatibil cu Android 9.0 si iOS 12.0 sau o versiune ulterioara

Conectivitate wireless Wi-Fi I[EEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Tensiune evaluata 144V ==
Tensiunea de incdrcare 196V ==
Putere evaluata 55 W

Frecventa de operare 2400-2483,5 MHz

Putere maxima la iesire <20 dBm

In conditii normale de utilizare, acest echipament trebuie asezat cu o distanta de cel putin 20 cm intre anten
si corpul utilizatorului.

Informatii privind reciclarea si eliminarea DEEE

Toate produsele care poartd acest simbol reprezinta deseuri de echipamente electrice si
electronice (DEEE, conform Directivei 2012/19/UE), care nu trebuie amestecate cu deseuri
menajere nesortate. in schimb, trebuie s3 protejati s3n4tatea umana si mediul inconjurator prin
predarea deseurilor de echipamente la un punct de colectare desemnat pentru reciclarea
deseurilor de echipamente electrice si electronice, autorizat de catre autoritatile guvernamentale

fr— sau locale. Casarea si reciclarea corecte contribuie la evitarea potentialelor consecinte negative
asupra mediului inconjurator si a sanatatii umane. Contactati instalatorul sau autoritatile locale
pentru mai multe informatii despre localizarea punctelor de colectare, precum si despre clauzele
si conditiile acestora.

Pentru mai multe informatii, accesati adresa www.mi.com A
Fabricat de: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Adresa: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Fabricat in China PAP
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Sakerhetsinformation

Las igenom anvandarmanualen noggrant innan anvandning och bevara den fér framtida anvandning.
Anvandningsrestriktioner

- Denna produkt ar endast avsedd fér golvrengéring i hemmiljé. Anvand den inte utomhus, pa ytor som inte ar golv
eller i kommersiella eller industriella miljéer.

- Den har apparaten kan anvandas av barn som &r atta ar eller dldre och personer med fysiska, sensoriska eller
mentala funktionsnedsattningar eller bristande erfarenhet och kunskap, om de ar under tillsyn eller har fatt
instruktioner om hur apparaten ska anvéndas pa ett sakert satt och &r inférstddda med riskerna. Barn ska inte leka
med apparaten. Rengdring och anvdndarunderhall far inte utféras av barn utan tillsyn.

- Om anslutningskabeln &r skadad méste den bytas ut mot en speciell anslutningskabel som finns tillganglig fran
tillverkaren eller dess serviceverkstad.

- Apparaten innehaller batterier som endast far bytas av experter.

- Se till att barn och husdjur halls pa sékert avstand fradn robotdammsugaren medan den ar igang.

- Anvand inte robotdammsugaren i ett omrade upphéngt éver marknivan utan en skyddande barrir.

- Placera inte robotdammsugaren upp och ner. Flytta inte robotdammsugaren genom att anvanda dess
LDS-lasersensorlock, lock eller stétfangare som handtag.

- Installera, ladda eller anvand inte denna robotdammsugare utomhus, i badrum eller i ndrheten av en pool.

- Fara kan uppstad om apparaten kor 6ver natsladden.

- Ta bort dmtaliga eller sma féremal fran golvet for att forhindra att robotdammsugaren stéter till och skadar dem.

- Placera inte barn, husdjur eller féremal ovanpa robotdammsugaren, oavsett om den &r stillastaende eller ror sig.

- Hall har, fingrar och andra kroppsdelar borta frdn robotdammsugarens sugdppning.

- Anvand inte robotdammsugaren for att rengdra brinnande dmnen.

- Dammsug inte upp harda eller vassa foremal.

- Du maste ta ut kontakten fran uttaget innan rengdéring och underhall av apparaten.

- Torka inte av robotdammsugaren eller omnistationen med vat trasa och skdlj inte av dem med vatska. Efter att tvattbara
delar rengjorts maste dessa torkas noggrant innan de installeras pa nytt och anvands.

- Se till att robotdammsugaren ar avstédngd nar den transporteras och att den om méjligt férvaras i originalférpackningen.



- Anvand denna produkt i enlighet med instruktionerna i anvandarmanualen. Anvandare ar ansvariga for forlust eller
skada som uppstar pa grund av felaktig anvandning av denna produkt.

- For ytterligare skydd ska apparaten forsérjas genom en jordfelsbrytare (RCD) med en nominell reststrém som inte
overstiger 30 mA. Installation av en jordfelsbrytare (RCD) med en nominell reststrém som inte éverstiger 30 mA
rekommenderas i den elektriska kretsen. Fraga din installatér om rad.

- Denna apparat anses vara lamplig fér anvandning i lander med ett tropiskt klimat. Den kan dven anvandas i andra
lander.

- Anvand inte robotdammsugaren i en omgivande temperatur éver 40 °C eller under 0 °C eller pa ett golv med
vatskor eller klibbiga amnen.

Batterier och laddning

VARNING:

- Anvand inte batterier, anslutningskablar eller omnistationer fran nagon tredje part. Robotdammsugaren kan endast
anvandas med omnistationmodellen D102-JZEU.

- Ingen atgérd behdvs fran anvandarna for att flytta omni station mellan 50 Hz och 60 Hz, och produkten kan anpassa sig
fér bade 50 Hz och 60 Hz.

- Montera inte ner, reparera inte och modifiera inte batteriet eller omnistationen pa egen hand.

- Placera inte omnistationen nadra varmekalla.

- Anvand inte vat trasa eller vata hander for att torka eller rengéra omnistationens laddningskontakter.

- Utsatt inte apparaten eller batteriet fér héga temperaturer.

- Var uppmarksam pa risken for att polerna pa den batteridrivna apparaten eller batteriet kortsluts av metallféremal.
- Om robotdammsugaren inte kommer att anvdndas under en langre tid, ladda den helt, stdng sedan av den och
forvara den pa en sval, torr plats.

- Ladda robotdammsugaren minst en gang var tredje manad for att undvika att batteriet laddas ur fér mycket.
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- Skada inte batteriet nar du tar ut det for att undvika kortslutning eller vatskeldckage. Om batteriet lacker maste du

vara noga med att vatskan inte hamnar pa huden eller kladerna, och torka bort den direkt med en torr trasa. Skicka
sedan batteriet till en lamplig atervinningsanlédggning eller angiven kundservice for att kassera det pa ratt satt.

- Litiumjonbatteripaketet innehaller &mnen som &r skadliga for miljon. Innan du kasserar robotdammsugaren ska du

forst ta bort batteripaketet och sedan kassera det eller atervinna det i enlighet med lokala lagar och regler i det
land eller den region det anvands i.

- Nar du tar bort batterierna fran produkten ar det lampligt att kéra slut pa batterierna och se till att din produkt &r

frdnkopplad fran en stromkalla.
1. Ta bort skruven pa undersidan och ta sedan bort locket.
2. Koppla ur batterikontakten och ta sedan ut batterierna. Skada inte batterifacket for att undvika risk for
personskador.
3. Lamna in batterierna till en professionell atervinningsorganisation.
- Batteriet maste tas ur apparaten innan det kastas.
- Apparaten maste kopplas ifran stromkallan nar batteriet ska tas ur.
— Batteriet ska kasseras pa ett sékert sétt.

ﬁ Endast for inomhusbruk. |!|_ﬂ| Las instruktionerna fore anvandning.

Lasersakerhetsinformation

Lasersensorn i denna produkt uppfyller IEC 60825-1: 2014 och EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for klass 1
laserprodukter. Undvik direkt dgonkontakt med den under anvandning.

KLASS 1 LASERPRODUKT

KONSUMENTLASERPRODUKT

EN 50689:2021

EU-férsdkran om éverensstammelse

Xiaomi Communications Co., Ltd. intygar att radioutrustningstypen D102GL 6verensstammer med direktivet 2014/53/EU. Den fullstandiga texten till EU-férsakran om éverensstammelse

c € finns pa foljande Internetadress: www.mi.com/global/support/user-guide

For en detaljerad e-manual, ga till www.mi.com/global/support/user-guide



Produktoversikt

Forinstallerade tillbehor

W Borste

Andra tillbehor

Robotdammsugare 7

g
~ |

‘\\:C‘,
Anteckning: lllustrationerna av produkten, T
tillbehdren och anvandargranssnittet i
anvandarmanualen &r endast avsedda
som referens. Den faktiska produkten och
dess funktioner kan variera pa grund av
produktforbattringar.

Sidoborste

Robotdammsugare

Anslutningskabel
(férinstallerad i moppdyna x 2
omnistationen)

EBE=

Borsthélje Dammbehéllare Filter (férinstallerat pa
dammbenhéllaren)
=
Engangspase Hallare till Moppdyna x 2 Forlangning av Omnistation (med engéngspése,

tank for rent vatten, tank for
smutsigt vatten och tvattbrada)

(forinstallerad p& tvattbradans bas

héllare till moppdyna)

(|) Hall intryckt i 3 sekunder for att sla pa eller stanga av
Tryck for att starta rengéring eller pausa nar den &r paslagen

O Tryck for att pausa nar den kors
Tryck nér den &r pausad for att robotdammsugaren ska atervanda till omnistationen for laddning
Tryck for att stoppa dockning nar den atervander till omnistationen
Hall intryckt i tre sekunder for att aktivera eller inaktivera barnlaset

Indikator

Vit: Rengoéring/Rengéring slutférd/Fulladdad

Blinkande vit: Atervander for att ladda/Ompositionerar/Uppdaterar firmware
Pulserande vit: Laddar

Orange: Wifi frankopplad

Blinkande orange: Fel/Vantar pa anslutning/Ansluter till Wi-Fi
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Robotdammsugare

o | DS-lasersensorlock

o LDS-lasersensor

. Stotfangare

Linjelasersensor

o Aterstallningsknapp

=Hall intryckt i tre
sekunder for att
aterga till
fabriksinstallningar

= Tryck in och hall
i 10 sekunder for
att sténga av den
med tvang

o Wifi-indikator

- Pa: Wifi ansluten

- Blinkande: Vantar
pa wifi-anslutning/
Ansluter till wifi

= Av: Wifi inte ansluten

Dammbehéllare  Sjalvtémmande Laddningskontakt
ventil
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Kantsensor

Ultraljudssensor o—| {—o Styrhjul

=

o T\(}W Borstholje

J %n%n :.n—.—n:j % # Borsthéljesklamma
d )

Huvudhjul

Sidoborste e—=

Borste

Huvudhjul

Monteringshal
for hallare till
moppdyna

Klamma till
dammbehallare o

Sjalvtémmande o
ventil

Filter o

Dammbehéllare

Omnistation

Behallare for Lock

smutsigt vatten Behallare for

E E rent vatten
Handtag f 5 Handtag

N 4

Klamma till vattenbehallare

Flytande boll

Behallare for smutsigt vatten

Klamma till
vattenbehdllare

o Vattenror

o Filter
o Flottor

Behallare for rent vatten



Hur du installerar

Omnistation
o E— B
| <o Indikator = =)
Vit: Omnistationen i]
fungerar korrekt
Blinkande orange: Fel Eluttag 0
Dammbehallare t— e — pa omnistationen
Dammbehallarens
lock
Dammbehallarens . Signalomrade
6ppning —° Laddningskontakter
Sjalvtémmande
ventil
Vy framifran Vy bakifran
Engangspase Moppenhet

Moppdynans fastomrade
Handtag for

engangspase ('D
N

Hallare till moppdyna

Anteckning: N&r omnistationen lamnar fabriken har den en Moppdyna
forinstallerad engangspase.

Avlagsna skyddsremsor

Innan du anvander robotdammsugaren, ta bort
skyddsremsorna 1 och 2 fran bada sidor och
skyddsfilmerna 3, 4 och 5.

Installera sidoborsten och moppenheten

Installera sidoborsten och moppenheten
enligt bilden. De &r korrekt installerade nar
du hor ett klick.

Placera omnistationen

- Placera omnistationen mot en vagg pa ett plant
och hart golv, till exempel tra eller klinker.

- Se till att det finns ett tomt utrymme som ar
mer &n 0,82 meter hégt, mer an 1,93 meter
langt och mer &n 0,44 meter brett. Placera
omnistationen nara ett eluttag dar det finns bra
wifi-signal.
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Hur du anvander

Installera férlangningen av tvattbradans bas

- Montera forlangningen av tvattbradans bas pa
omnistationen i den riktning som visas.

- Se till att forlangningen av tvattbradans bas hamnar
i jdmnhojd med omnistationens undersida och att
undersidan ar jamn.

Ansluta strom

Placera omnistationen pa en lamplig plats, satt

i anslutningskabeln och koppla den till ett eluttag.
Anteckning: Skjut in anslutningskabelns kontakt

i omnistationens eluttag ordentligt tills indikatorn
visar vitt fast sken.

Placera robotdammsugaren

- Innan du borjar anvanda enheten, tryck och hall ned
knappen () p& robotdammsugaren i tre sekunder for
att sla pa den.

- Nar robotdammsugaren ar paslagen placerar du den
pa omnistationen och ser till att laddningskontakterna
pa robotdammsugaren och stationen &r helt i linje
med varandra.

- Robotdammsugaren ansluter till omnistationen nar du
hor ett rostmeddelande om att laddning pabdrjas.

Anteckningar:

- Fore forsta anvandning rekommenderar vi fullstandig laddning av robotdammsugaren.

- Om robotdammsugaren inte slas pa till foljd av l&g batteriniva placerar du den manuellt pa
omnistationen for att ladda den en stund.

- Nar robotdammsugaren laddas slas den pa automatiskt och kan inte stangas av.

Fylla pa vatten i behallaren for rent vatten

Marke fér hogsta
vattenniva
Vattenbehallarens
kapacitet: 4 |

Anteckningar:

- Fyllinte pa vatten s& att det dverstiger market fér hogsta vattennivé (MAX).

- Tillstt inte hett vatten i vattenbehallaren, eftersom det kan orsaka att behallaren deformeras.

- Tillsatt inga andra amnen an rent vatten, till exempel rengéringsmedel, for att undvika att
skada robotdammsugaren.

Ansluta med Mi Home-/Xiaomi Home-appen

Denna produkt fungerar med Mi Home-/Xiaomi Home-appen*. Anvand Mi Home-/Xiaomi
Home-appen for att styra din enhet och interagera med andra smarta hemenheter.

Skanna QR-koden for att ladda ned och installera appen. Du
kommer att skickas till anslutnings installningssida om appen
redan finns installerad. Eller sok efter "Mi Home/Xiaomi Home"
i app store for att ladda ned och installera den den.

Oppna Mi Home-/Xiaomi Home-appen, tryck pa @ i det 6vre
hogre hérnet och f6lj sedan anvisningarna for att lagga till din
enhet.

C629E33F

* Denna app kallas Xiaomi Home-appen i Europa (férutom
Ryssland). Namnet p& appen som visas i din enhet bér
anvandas som standard.

Anteckningar:

- Robotdammsugaren fungerar med Mi Home-/Xiaomi Home-appen och stéder Android 9.0
och i0S 12.0 eller senare.

- Endast 2,4 GHz wifi-natverk stods.

- Versionen av appen kan ha uppdaterats. Folj instruktionerna baserat pa den aktuella
appversionen.



Aterstalla wifi

Gor foljande om robotdammsugaren inte kan anslutas till natverket pa grund av att routern har
aterstallts, l6senordet har glomts eller andra orsaker:

1. Oppna locket till robotdammsugaren sa att du kan se Wi-Fi-indikatorn.

2. Tryck pd och hall knapparna (') och ) nedtryckta i 7 sekunder tills du hor ett
réstmeddelande som sager att robotdammsugaren véantar pa natverkskonfigurationen.
3. Nar wifi-indikatorn blinkar har wifi-anslutningen aterstallts.

Sla pa/av

- Tryck pa& och hall knappen () nedtryckt i tre sekunder for att sld pa robotdammsugaren.
Nar indikatorn pa robotdammsugaren tands betyder det att den forséatts i standbylage.

- Nar robotdammsugaren &r pausad och inte laddas, hall in knappen (! i tre sekunder for att
sla av den.

Anteckning: Nar robotdammsugaren laddas slas den pa automatiskt och kan inte stangas av.

Snabbskapa karta

- Nar du har konfigurerat natverket forsta gangen foljer du instruktionerna i appen for att snabbt
skapa en karta. Robotdammsugaren borjar kartlagga utan att rengéra.

- Kartlaggningsprocessen slutfors nar robotdammsugaren atervander till omnistationen och
kartan sparas automatiskt.

Anteckningar:
- Se till att robotdammsugaren ar fullt laddad och startar fran omnistationen.

- Innan du borjar kartlaggningen ska du avlagsna foremal pa golvet, 6ppna dérrarna till rummen
och blockera omraden som inte lampar sig for robotdammsugaren.

- Under kartlaggningen ska du inte folja, flytta eller stéra robotdammsugaren. Flytta inte heller
pa omnistationen.

- Efter kartlaggningen ska du konfigurera virtuella vaggar eller begransade omraden i omraden
som inte lampar sig for robotdammsugaren, till exempel dar den kan fastna eller skrapas.

- Konfigurera virtuella vaggar eller begransade omraden i omraden dar det finns mattor med
lang lugg eller fransar for att férhindra att robotdammsugaren trasslar in sig.

- Konfigurera virtuella vaggar eller begransade omraden for att undanta mattor innan du
moppar for att forhindra att mattorna blir blota.

Pausa

Nar robotdammsugaren anvands, tryck pa valfri knapp for att pausa den.

Anteckning: Lyft eller flytta inte robotdammsugaren nér den &r pausad. | annat fall kan det
uppstéa navigeringsfel som kan hindra robotdammsugaren fran att aterga till omnistationen eller
gora att kartan forsvinner.

Vilolage

Robotdammsugaren gar automatiskt in i viloldge efter att den har varit pausad i 10 minuter,
och dess indikator slocknar. Tryck pa valfri knapp pa robotdammsugaren for att aktivera den.

Anteckning: Om robotdammsugaren befinner sig i vilolage i dver 12 timmar slas den av
automatiskt.

Ateruppta stadningen

Om robotdammsugarens batteri borjar ta slut under en rengéring atervander den automatiskt
till omnistationen for att laddas. Nar robotdammsugaren &r fulladdad aterupptar den
stddningen dér den slutade.

Instéllningar for barnlas

Aktivera eller inaktivera barnlaset genom att trycka pa och halla ner knappen O pa
robotdammsugaren i tre sekunder.

Anteckning: Nar barnlaset ar aktiverat fungerar inte knapparna pa robotdammsugaren.
Du kan istéllet styra robotdammsugaren via appen.

Dammtémning

Né&r robotdammsugaren automatiskt atervander till omnistationen for att laddas efter att ha
slutfért dammsugning och moppning, dammsugning fére moppning eller dammsugning,
borjar omnistationen automatiskt tomma dammbehéllaren.

Anteckningar:

- Nar robotdammsugaren atervander till omnistationen under uppgiften for att rengora
moppdynorna, tommer stationen inte dammbehallaren automatiskt.

- Om funktionen for automatisk dammtémning ar inaktiverad i appen, tommer omnistationen
inte dammbehallaren automatiskt.

- Om du andrar frekvensen for automatisk dammtémning i appen, tommer omnistationen
dammbehallaren enligt angiven frekvens.
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Dammsugning och moppning

Starta rengoringen

- Innan rengéring startar kontrollerar du att moppenheten och
andra nodvandiga delar har installerats i robotdammsugaren
och att vatten har fyllts pa i behallaren for rent vatten.

- Valj laget for dammsugning och moppning i appen och
anvand appen eller tryck pa knappen () pa
robotdammesugaren for att den ska starta fran stationen.

Da planerar robotdammsugaren optimal rengéringsrutt och
rengdr baserat pa kartan den skapat.

Anteckningar:

- Robotdammesugaren fuktar moppdynorna innan den startar.

- Visst tdlamod kravs medan du vantar. Innan rengdring startar kontrollerar du att omnistationen
ar ansluten till en stromkalla och att robotdammsugaren ar ansluten till omnistationen.

- For att sakerstalla att robotdammsugaren kan atervanda till omnistationen nar den har slutfort
dammesugning och moppning, rekommenderar vi att robotdammsugaren startar fran
omnistationen. Flytta inte omnistationen, behallaren for rent vatten, behallaren for smutsigt
vatten eller tvattbradan under rengéringen.

Aterga automatiskt for att rengéra moppdynorna
under uppgiften

Under rengéringen kan robotdammsugaren automatiskt

atervanda till omnistationen for att tvatta moppdynorna nar
den har rengjort en viss yta. Nar moppdynorna har tvéttats
aterupptar robotdammsugaren rengéringen. i

Automatisk dammt&mning samt rengdring och
lufttorkning av moppdynor

Na&r robotdammsugaren har slutfért rengéringsuppgiften
och atervant till omnistationen for att laddas, borjar
omnistationen automatiskt att tomma dammbehallaren
och reng6r och lufttorkar dérefter moppdynorna.

Rengor behallaren med smutsigt vatten

Nar moppdynorna har rengjorts och lufttorkat ska du
snarast rengdra behallaren for smutsigt vatten for att
undvika otrevliga lukter.

Dammsugning

Valj laget for dammsugning i appen och anvand sedan appen eller tryck pa knappen () pa
robotdammsugaren for att starta rengéringen. Robotdammsugaren lyfter moppenheten och
startar fran omnistationen for att dammsuga. Nar dammsugningen har slutforts atervander
den till omnistationen for att automatiskt tomma dammbehallaren.

Anteckningar: Om moppenheten inte &r installerad anvander robotdammsugaren automatiskt
laget for dammsugning nér den har startat.

Moppning

Innan rengéring startar kontrollerar du att moppenheten och andra nédvéndiga delar har
installerats i robotdammsugaren och att vatten har fyllts pa i behallaren for rent vatten.
Valj laget for moppning i appen och anvand appen eller tryck pa knappen () pa
robotdammsugaren for att starta rengéringen. Robotdammsugaren fuktar automatiskt
moppdynorna férst och l@mnar omnistationen for att starta moppning. Nar moppningen
har slutforts atervander den till omnistationen for att tvatta och lufttorka moppdynorna.

Dammsugning fére moppning

Innan rengéring startar kontrollerar du att moppenheten har installerats i robotdammsugaren
och att vatten har fyllts pa i behallaren for rent vatten. Valj laget for dammsugning fore
moppning i appen och anvand appen eller tryck pa& knappen () pa robotdammsugaren fér att
starta rengoéring. Robotdammsugaren lyfter moppenheten for att dammsuga. Nar
dammsugningen har slutforts atervander den till omnistationen for att automatiskt tomma
dammbehallaren och fukta moppdynorna. Sedan sanker den moppenheten for att starta
moppning.



Skotsel och underhall

Delar
For att halla robotdammsugaren i gott skick rekommenderar vi féljande tabell for rutinunderhall.

Delar Rengoringsfrekvens Utbytesfrekvens
Dammbehallare Rengor vid behov /
Filter Rengor varannan vecka 3-6 manader

Behéllare for rent vatten Rengor varannan vecka

Rekommenderar rengoring

Behallare for smutsigt vatten efter varje anvandning

Tvattbrada Rengor varje/varannan vecka

Borste Rengdr varannan vecka 6-12 manader

Sidoborste Reng6r varannan vecka 3-6 manader

Moppdyna / 1-3 méanader

Styrhjul

LDS-lasersensor

Linjelasersensor

Rengor varje manad /
Kantsensor

Robotdammsugarens
laddningskontakter

Ultraljudssensor

Stétfangare

Sjalvtdmmande ventiler pa
robotdammsugaren

Robotdammsugarens undersida

Beror pa faktisk /
Omnistation anvandning

Omnistationens
laddningskontakter
Omnistationens signalomrade

Byt ut med ungefar 2,5 manaders

Engangspase / intervall beroende pé faktisk anvandning

Anteckningar:

- Utbytesfrekvensen ar endast avsedd som referens. Om en del skadas ska den bytas
ut omedelbart for att sakerstélla effektiv rengoéring.

- Om du ska flytta eller skicka robotdammsugaren méaste du tomma behéllarna for rent
och smutsigt vatten for att undvika att robotdammsugaren skadas under transport.

Byta ut engangspasen

1. Nar engangspasen ar full drar du ut locket fran dammbehallarens 6ppning. Avlédgsna
engangspasen med handtaget och kasta den.

Dammbehallarens o
6ppning

Anteckning: Dra i engangspasens handtag for att forsegla pasen vilket forhindrar att damm och
smuts spills ut.

2. Anvand en torr trasa for att torka bort
eventuell smuts fran filtret.

3. Satti en ny engangspase enligt bilden och
for in pasens handtag i sparet.
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Rengora behallarna for rent och smutsigt vatten

1. Ta bort behéllarna for rent och smutsigt
vatten, 6ppna locken och hall ut vattnet.

2. Tvatta behallarna med rent vatten och
torka av behallarnas utsida innan du satter
tillbaka dem i omnistationen.

Anteckning: Bade flottéren i behallaren for rent vatten och den flytande bollen i behallaren for
smutsigt vatten ar rorliga delar. Var forsiktig nar du rengér dem sa att de inte skadas.

Rengdra tvattbradan och tvattbrédans bas

1. Ta bort tvattbradan och rengér den med en 2. Torka tvattbradan med en torr trasa och
borste och kranvatten. satt tillbaka den i omnistationen. Se till att
vattenroret placeras i tvattbradans spar.
| annat fall kan detta paverka normalt bruk.

Anteckning: Luta inte omnistationen under daglig anvandning eller rengéring. Om det samlas
vatten i tvattbradans bas torkar du den med en trasa.

Rengdra sensorer och laddningskontakter

Anvand en mjuk trasa for att rengéra alla sensorer och laddningskontakter pa robotdammsugaren:

- Kantsensorerna pa robotdammsugarens undersida.

- Laddningskontakterna pa robotdammsugarens baksida.

- LDS-lasersensorn pa robotdammsugarens ovansida.

- Stotfangaren och linjelasersensorn pa robotdammsugarens framsida.

Kantsensor

Linjelasersensor
LDS-lasersensor

Laddningskontakter

Rengdra borsten

- Vand robotdammsugaren och nyp ihop kldmmorna for att ta bort borsthéljet. Lyft ut borsten,
ta bort lagren pa bada sidorna och rengér borstens axel.

- Klipp bort har som trasslat in sig i borsten med en sax och ta bort skrép.

- Satt tillbaka borstlagret, borsten och borsthéljet och kndpp dem pa plats.

- Borstholje
< Frigéringsknapp
Borste

Borstlager
Ll % |

FORSIKTIGHET: Om fér mycket har trasslats in i borsten eller om héret ar mycket trassligt,
dra inte i det med vald, eftersom det kan skada borsten.



Rengodra sidoborsten

1. Vand pa robotdammsugaren, dra ut sidoborsten uppat och rengér den.
2. Sétt tillbaka sidoborsten i robotdammsugaren.

Rengéra styrhjulet

1. Vand robotdammsugaren och dra ut styrhjulet.
2. Ta bort har, smuts och annat skrép fran hjulet och axeln.
3. Satt tillbaka styrhjulet och tryck tillbaka det pa plats.

Hjul
Axel

Anteckningar:

- Vid behov kan du anvanda ett verktyg som en liten skruvmejsel for att forsiktigt
trycka ut axeln fran styrhjulet och rengéra det.

- Hjulet kan rengdras med vatten och séttas tillbaka efter torkning.

Rengdra dammbehallaren och filtret

1. Tryck och hall ned frigéringsknappen for dammbehallaren for att ta ut den,
avlagsna filtret fran filterklamman och tém dammbehallaren. Du kan skolja av
dammbehallaren om det behévs.

2. Knacka latt pa filterramen for att ta bort smuts eller rengor filtret
med kranvatten.

Anteckningar:

- Forsok inte rengora filtret med ett hart foremal, till exempel en
borste eller dina fingrar.

- Frekventa skoljningar rekommenderas inte, annars kan filtret
skadas.

- Anvand endast rent vatten for att rengdra dammbehéllaren och
filtret. Anvand inte rengéringsmedel.

3. Se till att dammbehallaren och filtret har torkat ordentligt innan
du sétter tillbaka dem.

Byta ut moppdynan

Ta bort moppdynan fran moppdynehallaren och byt ut den
mot en ny.

Rengéra omnistationen

Rengor laddningskontakterna, de sjélvtémmande ventilerna och
signalomradet for omnistationen med en mjuk, torr trasa.

Batteriunderhall

Robotdammsugaren innehaller ett hogpresterande litiumjonbatteripaket. Se till att den forblir
laddad under daglig anvandning for att bibehalla optimal batteriprestanda.

Anteckning: Om robotdammsugaren inte anvands under en langre tid, stang av den och stall undan

den. For att forhindra skador pa grund av éverurladdning bér robotdammsugaren laddas minst en
gang var tredje manad.
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Specifikationer

Robotdammsugare Omnistation
Namn Robotdammsugare Modell D102-JZEU
Modell D102GL Artikelns dimensioner 563 x 420 x 340 mm
Artikelns dimensioner @ 350 x 97 mm Markeffekt in 200-240 V~ 50/60 Hz

4800 mAh (Méarkkapacitet)

Litiumjonbatteri 5200 mAh {nominell kapacitet) Mérkeffekt ut 19.6V=12A
Laddningstid Cirka 6,5 timmar Effekt (under dammtdmning) 1000 W
Nettovikt 3,6 kg Effekt (under rengéring) 30 W
Nettovikt (med tilloehor) 12,3 kg Effekt (under lufttorkning + laddning) 80 W

Kompatibel med

Android 9.0 och iOS 12.0 eller nyare

Tradlos anslutning

Wifi IEEE 802.11 b/g/n 2,4 GHz, Bluetooth 4.2

Markspénning 144V ==
Laddningsspanning 196V =
Markeffekt 55 W
Driftfrekvens 2400-2483,5 MHz
Max uteffekt <20 dBm

Under normala anvandningsférhallanden ska denna utrustnings antenn héllas p4 ett avstand av minst 20 cm

fran anvandarens kropp.

Information om avyttring och atervinning av elektroniskt avfall

Alla produkter markta med den har symbolen &r el- och elektronikprodukter (WEEE i enlighet
med direktivet 2012/19/EU) och fér inte avyttras tillsammans med osorterat hushélisavfall. Du
bor istallet skydda manniskors hélsa och miljon genom att lamna in ditt el- och elektronikavfall
till de insamlingsstationer for &tervinning av el- och elektronikutrustning som tillhandahalls av
statliga eller lokala myndigheter. Korrekt avyttring och atervinning bidrar till att minska negativa
fr— konsekvenser for miljén och ménniskors hélsa. Kontakta installatéren eller de lokala
myndigheterna for mer information om dessa insamlingsplatser och vilka villkor som galler.

For ytterligare information, ga till www.mi.com A
Tillverkad av: Xiaomi Communications Co., Ltd. :22 !

Adress: #019, 9th Floor, Building 6, 33 Xi'ergi Middle Road, Haidian District, Beijing, 100085, China
Tillverkad i Kina PAP



oyandulaoany

nsnnsuAloauullRa1daarioulsou la:osiAuldlBswaviuouna
Jovhrialumsizou

- waantuitioldghnsunisrhaoa:orawuluamwinadeuvovUuiidu oglisuonoias KEoUUWUWOIRTLIWU nEoluwuRdmsUMsAnSogaarnssL

- 1Gnongdond 8 Uduluiia:unnafiidoshnanbsonie s:uuus:ain Kdoamo:da hdouraus:aumsnila:noug douldaisnidaunsnitld nddevldsumsasuauqiandonu:idsizbu
InovegwvUasaneaidiloiveuasieRineaden 1&n 9 Tuposidunugunsaid bl mMulikiGniacwa:erana:giasnuygunsnitlagusiAoinmisnouAuqia

- mnsaangiwidams o:doviVasudogsaansWWiAuDINWWAOKSoAdINUUSNIS

- gUnsnitidnualnesdidovisynnannnulumsivasuirizdu

- asovaeulRilesdnia:dadiaavegrivonkusudgawulus:e:ivasadauru:Akuaudiou

- KulBrusudqawuluwungolagludaviauowdoviu

- Mo wHKugudgawundiaw KuindoudharusudgawulagiBhnsouBuisesiaises LDS, wata rdonusuidududu

- Kwdadb x1$o KdelBKusudgawunaondd Tukevth Kéolndas:th

- owInaduas sldnnKuguddPRUaIETW

- thdbgevhusr:urbhdeduunaidneenminWuweJevdulliKusudqawusuna:asonnuideme

- ognlAIGin dadidsp KEodvueovla f NUKUsudQawuTsuAdov:MabasgAURKSoMaDIndoUR

- Usaifuiduwu Uoijo na:doudu q vopswmalkogrhivonsopgavovKusudqawu

- AulBKusudgawulumsinoua:oraansioiw

- MulBKuaudgawugasanidonsoiinu

- Govnoaudneonvinicdhsuriournoua:o1andouispsnugunsni

- eghiBarusudqawundeani omni dogwhllankodwdosuovikadia 5 KabonANUa:o1aBudouRawiAcUa:oaldISsusSesnas TRiBaBugoulkiRvatnfoudadolrnalizoiu

- asovaeulkilviKusudgawulaedilovudona:mnidululdifulsluussonturiiau

209



- Usalswaanturitionusnu:infugionsisolu wiso:depsuwaseudensguidsnsonouidamenvruaninaduoinmsisouwaanturitogoluikurau - KurhilainedidgmaiijeneaseniWonanidavnisdaovoskiovovinassoina nnbuevinasssinasonuioiniualaes eghikuvovinasduwalauworlbrhSoidowrwevacu lladkiBaoon
- WeillumsUevAumuiau Thoraiwiknuindopwiugunsnilepnulwsd (RCD) Boiins:iaimaelunisrimiufmmualuinu 30 mA venu:ihlkinisdadbaunsnidepAulwsd (RCD) Boi Aufdoswakb 9InduabiuainesiunbRlspoiusTsiAaninuaukEeRuUSMsKabMsERIGSULBUKINEIWePaIUaIneSoEgDIKL:E

ns:naindelunismvauRmrkualiinu 30 mA Tuovesiwwaiselw TUsageriiu:hoinwaadod - sanvalnosasaulossuliansdv 9 AlJusuasiadeddioadon nouRv:ivakusudgawu TUsaneasaluainedeonrou PIndudvivrSosisiAamuNgkUIsIa:nndoUbAUREPALYOD
- IndoviifedunuransulBiulsanafinloiniAnuuaseu Tagowodsluds:nadulddos

Us:nAn$eninmanTizoiu
- KwlBrusudqawuluRRderurnTgons1 40°C Kdednd1 0°C hSouuwuRluovInasKiouovIKliao - Ifev:neanuaineseonvinwaantur AosiBiuainesikkuaniou la:asovaeulkilios arulddamsiBoudewannturivevarumINIKELTETWIED
1. Tuangaspduaweon sndudbnoawrnseu
2. neaudndadienuaiaes ndsnealiuaineseen egrmniAuivalnedidgnia odivelulrinasuasie
3. dvAunuaiaesirnuevrnsslsiAaliooBw
- devneanuainedeenoinindovrouthiumane
- devdamsiBeudegunsnilioenvnikavsigiwhannournnisneanuaiaos
- nualaesv:devgnrvaogblaoant

IUAIAO3NIA:NMSBISD
dnsuldoumeiuoimsirdu | II | TUsaswuminu:thnoulou
Adou:

- KwiBiluaines iBaanaiBoundoanli omni vopuARaRay KusudqawulBlanuami omni §u D102-JZEU imdu doyannuUasaiegyevIalsos
- wislusiludevdutumsia « WelUasuanl omni s:13W 50 Hz Nia: 60 Hz lla:waaituriansnusudaionIAimulanuhb 50 Hz nia: 60 Hz
- eshwengnuneaus:nou Boulisy hiodanlaviiuainedhdoanit omni GosddACUIOD

- FMowami omni IndrulkabAcuSoU

- AwlswitenkSoloileniBarSornaowa:oranthduwamsisisouovami omni

- Kulkaunsnindeonuainedigrunnigoinuly

iBuisesiasesiuwaanturitiasbonuuiasgu IEC 60825-1: 2014 na: EN 60825-1:2014/A11:2021 émsuwaanturilaisess:du 1 TUsardnidaomsaduwanaovalagasos:nsn
msigou

waanturiiaisoss:au 1

waanurlaisesansSuwusina

EN 50689:2021

- Wos:bnowidgphdovovagunsniniBiuainedkienuainesvaianisdaovosoindaniidulan:

- minllalBKusudgawuilus:azioaunu TRssonuainesikidu sndulaindevasfuluinkvia:fu m1soRusudqawuegbtosnn q 3 IdouWenanidapmsmaus:iuainesuininuly

Aus:mAnowaoandovyovarmwelsu

Xiaomi Communications Co., Ltd. uogugusigunsnidngus:inn D102GL 10UlUcusdbA 2014/53/EU UssmAauuiGugepAUs:mAncudoandovuedarmwelsuv-agiufognmvauinesitiacolu: http: i i html
ansurlodiannsolindogwaidaa TUsalUR www.mi.com/global/support/user-guide



212

mMwsouwaancuzi

gunsniasuRaadDIdaoLHUN

=

so WIASOUIUSD

Qunsniiasudu 9

L 5 |9

Isoaudo

AuaudQawu

ALNBIKG: Mwdoowaatur aunsUiasL linoswalugdo

mslEoiBahrsumsewdoIfiu waniruAiaworsUMSHoURSD
oianchvoeniuidoomnmsusuUsowaaritur QoIUTBIEoRD
(Adiadblsaooniuama

omnj

soanaiw

Kusudqawu

O
O

Twiaaoamu:
A0 MSMASIUE/ADIASOAUIE/SDIAUIED
AnonwSu: NAUIURIMuWeLISO/UBBUCIKUD/SUINOINSUIOS
AUONWBUB «): MADNSD

&du: en@nmsiBoucion Wi-Fi nao
AUN:WSU: Nodowawana/MabsomsiBoucio/

Ausudqawu ant Omni
1BusesopAumsankau
;) whta
N - . _ ~ aoifuthanusn avifudhaeia
dourfiuwu onseov (@adblddovrthlugouiiuvL) ~ _ Busessacsuin —o doidou
fAnsouBusesiasos LDS -
IUSOAUTD 0t [ E E o
awsu f 5 WU
U WIASOUIUSD
iBuisosiaisos LDS 1se
AEUWIASOUIUSD
- Ausu onan donan
/ \ IBuOSIALOSIVUIAU N
\ )
"N 777/ slangamugiiu N o
ReqIwWuQWu x 2 IWUQWU x 2 douvenegiuma Aoy amd omni (FlaGadbaoiuulEidony doifutha:ona ad
(BacdbISEUSoEIAONURBAINUGWU) a0 iAuthanusn la:onaraoua:onaldaoont)
UusiBa AaUMLIAULY
. naApldenuBLAeRumMsdbAoINIsoOIL
nameld 3 SuiwoarseUoISoD - naAwId 10 Sufiela/andeoduwal
nameiUrAcUEeaRSoREaBoRsIolurUTaIRSOD gnaoe

naergaBonSI0UNEMALIU
naluvruAkeaBons1OoELKUEUdQOWUNAUTUEDAMT Omni IFernMSSO
naergamsigifguhunEnaUlUgbamd Omni
naAwlanusLnfiwotlansetalsnudondooiuidn

oifiuthanusn

° Twiaovamu: Wi-Fi

AEUCDIAU
+ ma: Boucie Wi-Fi 180
- nwsU: somsiBoucio/Bouciony Wi-Fi o

- Ua: golulaiBoudo Wi-Fi rioth

Bouciony Wi-Fi

douifiuwu

conson

anace

dourfiuwu ANEUWEMSLSD

Boos:uneawusalula

doifiutha:ona

213



38Msaado 38msiBonu

amt Omni noanwutadovriuoon msaadbaouvenggiunamacIuE:o1a 1audhavludbifudha:ona

rioulBH

uciqawu TRneainuUev 1 ila: 2 censINrdaevAIL SoUToWEU

- Gadodouseneumaninoa:oIaINAUEMT Omni MURAMBAPMWUS:NOU

- Uooriu 3, 4 lla: 5 - asovaoulRIUb dousenemumannoa:onogiusnUIGEoUAUAIOLAMT Omni
e Twiiaaoamu: IaWUROMUEDIAUOU
&uno: annd Omni vy C]
oghogndon

&dunwsu: and Omni

wosaoelw 0
— Ifodowawana ¢

BooIiUWU o—f———
BOLIAUWY o—F——

Indoonnes:authgoaa
wia AOWRAIALY 4 8
Boviuu WuRdbaruAIu 3 f o L
Mavida R 5 I — misiBoudenuikavselw
HUNEUWAMSISO
BOLSUIEWU o . 2wamd Omni TukuARInUYED Boudosaamelwidiuama ia:deusoaeiwinAUICSU nngina:
salua q L 0 Twhih . mulﬁuu‘vwﬁum§oohmasiduma\waa FMA&() .
- 00000 . . ALBIKG;: I@8udaciovonsaaeiwidinuwosasEiwuovamd Omni THiILU punsdlwiaan - fuiguthseuavludbifiuth wsyewrilidbTadeola
aaaviUsvaudvnasaQwu AmUToad ADIOUAND - Muiauansla «) uoniktemintha:ena 18U wosnwen IWenanaeslUikhueLdqawuideme
yuuepdUKt YuuoLAURED GadoiusbaudolasagiucnuadaudoMwUsNeu [@ed "Aan" tiu
HUEAUIANUGNADIESISEUSOBIED
Lo = msioudenu 1eu Mi Home/Xiaomi Home
nonuulBidono BaQWU
: PR waarituidriousounuieU Mi Home/Xiaomi Home* AcuansalioU Mi Home/Xiaomi Home TumisnounueUnsnizebAcu liarhousouiu
010KUBUGQaWU S
ouUnsniUSvaSE:EU
AuBUPILUIBIFRD o -y

- fiouismu Tinagu (1) uuKusucigawuRBISDURENaLBUTIoIDaIRgED
- IdeRuBUdqawWutiose TRowlduuamd Omni la:asovaoulRiufodruhaLWamMs
SoUURUBLciQaWunaamTUegluiuidenniu

ainuAcorsiAamecaUraaiagiadbiou suuoihnruluAktmsdbAmsiBoudorniedlasumsaad
11§80 KSoAUM "Mi Home/Xiaomi Home" Tu App Store Weanoulraala:dadioy

- oAnIaBUIEEIGOUIRISUNMSISD IdapdHuBUCqawuD:Beucioruand Omni 1Walou Mi Home/Xiaomi Home &0l ° Aduuouu snduikURUGEMUWSoUriIFeIUNSUuOLACU

Taeniso
_ * leutignisendieu Xiaomi Home Tuelsu (enidulusaiBe) Bolouriaoouuaunsaivevaruddioddurisy
= ~ du
0wamu Omni
‘ ReawugWiu MBI
+ 91080 Omnl TuwdbuuiiuriSeuIa:Bo 18U Wlksowuns:Con - AusuciqaWTBo1USoUAUIOU Mi Home/Xiaomi Home 8:00SU Android 9.0 1ia: i0S 12.0 BulU
- asovaoUlRIRADWUAFLATASLUEOLINNGY 0.82 IUAS EoLINNSY . SOPSUIWHIASOUNE WI-Fi 2.4 GHz 1rndiu C629E33F
1.93 OS 1&N3VLINNG 0.44 was asovaoulriiodiama omni oglu - posuevIooRSUINIED NSONUAUTIMUAILNMUIDOSEUTORUULODIOU
UsionuAdarueutu Wi-Fi dindduicnsulwin
AUBIRC:

roulsunsoiIsnuoIuRSRuUsUGdQaWUIRIGURoU

ideluannsnitorueudqawuldrabonfs:auiuainese TRBeuderusudqawudoaauepAUaMT Omni dnASIFErnMSKSD

IDorueucigawWuhavsoiweg Kuauci:taloesaludaiaduanunsatald
AWLBIKG: amd Omni TdsumsaadbnoiuulsidonvioTaovrhITooonNisLOU IWUQWU



216

S1Ba Wi-Fi
rmuduaeudeludmniuansniBeuderueucigawunuinsed eldidovonisiaesgnsiBa Euskranu KSodoarawadu <

1. iDawiUaveoruaucigawuelkncuRUiWIaaDamU: Wi-Fi
2. nady d) 53 'O‘ moldwseunuidunan 7 dunfvundincuddauidenidvidouriuouondHuaucqawWurmaosomsmruaminSote
3. ielwhiaavamu: Wi-Fi n:wsu iaapdimsiseude Wi-Fi IdsSumssiBaSausosido

Ua/Waindon

- nadu d) mpldauaLAwetaruaucigawu Ielwiaapamu:uURUBUCQaWUASIDTU KUIEANUSKUBUGdQaWUINETKUaaIaudUEe
- DeruauciqawurgasasioadUldssoiwee TAnadu d) Moldanudnfiweta

HuUeIe: IeKusUdQawurhdbseiwes Kuaudoitaloesaludaiaduansntald

msaswiwuridou

- hdbonrruoA RSt eI0unsbIsn TRMMmUATILUTTUIOUWOaSIDIWUROENDSOAISO IaHUBUCQAWLS
- ns:uouMsaswIwURvIaSoaufcioiforuaUciQaWuNaUgamMT Omni laiwurv:gnULRNTasenTuIE

iSuasoiwurlogludobinoWaea

KUBIKA:

asovaeuldivIKusudgawussoIEuIdaIaISucUDINAMT Omni

- fioumsagomuA Tihabueoieguuiiueen Dads:grodc 9 adaruRuARTUIMUaURAKUEUCQoWU
Tusrgwmsasioiwui fuBamu IndouEns KSOT0UHUBLCQOWU e uIndouensamad Omni
- domnaswiwuriad TRiruamimwoiaboursewuriruihiuusSionuAlUKUEURKUBUCQaWUDITIU 18U USIDEUReRNIUGaRSegnaadaUld

- MruariwoiabourSowuRRUITUUSIDURTWSLIVULUENDKSowWsUILUWoaIWoUebALILTRWSLITUWLAUKUBUCgaWU

- MruarwoiadeursewuRRgnsaelanusocuRYwsuieuRmswuioUobAUILTRwsUTEN
KEaBoASID
uruiKuaudqawurihdorimu TRnadulafldifereamsrioiusonsio

HUBIKG: eehenrSoindougheruaudqawuluurureatonsio TisuduewiRadowawanalumsmhuachinuvRewrRKusUdqaWulnaUIURENT omni
rSormkiwuRgrumeld

Thuawnindoo

KuauciqawuoiihglhuawnindevlaesalulBindboinkeasonsoibunan 10 U1 Iadwiaavamu:p:duan rndopmsRingoorioiu TinauulaAlauuiu
auciQawu

A8

{usuciqawupdalossalutandomnegiulruawinindoviduoan 12 Bolud

naulurpowwa:onacio

MNHUBUCQaWUISLDIUOINOS KEEUoESHIDMALENA HUBUGRNAUIURAMT Omni IWewsolaseulu IDotSorUEUCQaWLOEDIMLEL Hu
A — — sudorhaowaenacoonimold

msdbrdendovnuldn

mncdeomsitarsetadendovuidn TKnadu O uurugudqan

FDISEU3UNA

Aeing: IdelUaldmuwbrisu&ondeonuidin UuuuKuaUdQawudIUMvIU IdArUESOIAoUALKUELCQaWUW UIOUINUIG

msinwu

ideruauciqawunaUgamd Omni Toedalula WosISorabMINISPAUUQAWUIAGWU MsqawuriourhougWiu KSomUQawu amd Omni D1SUINWU
oonvndouliuwulasealude

AUEIne:

- DeruBUEgaWUMADOESHFDIAUMONAUAMT Omni IWerhANUE:AINUGRU amTpduindouiiuwuloesalua
- mNUaIBoUWLABUMSINWuSaTuTEluleU annd Omni oludwadouiuwuloesaluda
- MNACUIVABUROWRVEOMSINWuSaTUTETUIoU anmd Omni D:NWUMUAUARGDIS

msQawuna:gwu

1surhAcIWa:a

FouisudU asooaeulrILsanRUIABUAIUASIOLBU A TasumsTadbuUUELGqaWU
180 AUt EeaasludIRUthaaIR

\donlhuamsqawulagwuluiey 1adsiounsonadu (I) UURUBUCQaWUWoISUAUDINAMT

2INdURUBUCQAWUDDIWUIAUNDMSTANLUENAIKUALRGAIaITUMSTA DA

cnuwuARasu

HUBINQ:

- RuauciqawuoriiRiwugwuenrousLTBou Tusaoanuse
* AeusUlBnu asovaeulRIUlDGEamME Omni BoudonUinabselw larusucdgawWuBoucdonuamad Omni 180
- WelAilodKusucqaWuaSOINAUIUEbAMT Omni TaaISorabINQaWUIANUIESDIED I

RriIRRUEUCQoWUISUEUDINAMT Omni KUINGOUENE
&M Omni dbifutha:ona Abifuthandsn KSomarmAoWa:alusHSLMSMAIED

ndulurinoua:oranwugwunaonivlagsalula

Tusrdomsmhacua:ona KuauciqawueonauluRamt Omni laesaludamodoIWuOWURAbOINMADL
aoaWuREInaEUUIDEU IDodwIWUNNUIRD HusudqawudnauuIMAcIUa:oNacie

s:uuinWuna:manua:eranwugwuna:ithaulkikosaluia

idorusuciaWuIaSoAUUMA LA AIENAUIURENT Omni IWerhmsse amd Omni o:
Bunwu onduorhnowaoalaihaulRirbloesalude

msmacwanadvifiuthanusn

~

ravOINMAWEIaIWURRUIaIthauidoTUsarhAcwa:enaddifudhanusnikAuaiedobiu

nauRTuRUS:EDA

aawu

1denTruamsqawuluio mndulsloursenadu (I) UuRuBUCQauoBUMANUE:e0 IndURUELGQoWUDBNsOQWUIaISUINGMNT Omni 1adu
Qawu DogawuiaSoIdo KueudgawunaUIURamT Omni WoinwWuoenondouiuWulassalua

Auneina: Mnildaadbsandiu usudqawue:ciumsqawulassaludaraomniSuou

Qwu

rioursudu asovaeulRIUb3sNWUIaBUEoURTITUBU < TasUmsaadbuuruguciqawunad lasauthaoaadludoifutha:oaido donlhuamsowu
Tuneu nadBieursonady (l) UuRuBUdQauosUMsrincwa:ona mMndurueudqawuriikimugwubenioesaluEriou Idoeononamt
Omni WoISLQWU IDonWuIaSoIdo KusudQawufNaUIUREMT Omni o DA IRIWUQWUIRD

msqawurougwu
Aeusudu asovaeuUlRIRIagWLIGSUMSEadbULKUEUGdQaWUIAD Iaidutha:oncabludbiiuthaealdo 1IdonihuamsqawuriougWiuluioy iads

nounéanau,u(l) UURUBLCgaWUWOBUDIUrANUA:DI0 DINJURUBUCQaWUDENsagWUTUMeqaWu IHoqgawuiasoido Kuaucdgawuonaulun
amd Omni WeInwuoenlaesalutiarIAImUgWUTEN D NULBbR:AAL0NRUAIWOBUMSOWU

217



218

Msqiialia:nsuIsbsn

Bugou

Wolkrueudgawuogluamwd voiigesioceludersumstigosns

ANALWamMSsSDueam Omni

Wiurodtuounruuevamd Omni

Bugou Aowdlumsrhnowa:ena AoWRvePMsIUasueUNs
douriunu mAowE0MUGOIMS /
consen rAWEENNAODAUIH 3-6 (Gou
fuhaon rAowaaNNaEVAUMH
doifiuthanusn IetlrAwEeaREMEIENUNNASH /
marpowEoD rhAowaaNN 1-2 oK
wsp rAowaANNAODAUNTH 6-12 (Bou
WsodwgD rAoWESENNAODAUNH 3-6 Gou
gy / 123 idieu
doidou
iBuisosiasos LDS
iBumosiaoSIUEU i -
) J /
iBumosUopnumsannu
AUALWANSINSOUODALELCQOWU
iBuiossansTstn
sy
sevsUEuSTTUTTIEDHUBUAQV
uaouourueLdqadl Buogumsisooso ‘
amd omni

qoIuUTBIEoRD

Wasudsncunn <) 2.5 1dou Juogiumsizoiunsy

AUBIRC):

AowduepMsiUdaugUnsaibidweomsaoaoirdu rmnBudouidere Aosiuaaurufiveliannsarhnoua:enaldoehodusAnsmw

rndeomsiadoudhensouudorueuciqawu Tusandudbiiutha:eaia:anusneenriou WerandeulUlRKusudqoWUIdsUASLIABIE

snIwMSUUED

msivasunoiuulBiidono

1. WenonuulBigonoidiu TaowhUaoenonAdasevifiuwu thaviuulBidoRbeonmINAWSU IdoRoaD

Aitaseoifiuwu

AUBIKG: domusugebnoIuulBidoRoWeTalINOD WelebnUIUTRWUIAIAUWDHaaEONUY

2. TswiRbiBodbanUsneonoindonsen

3. AadbapiuulBigorvlulrumumw laseadwsuueonoiilUiuson

msraowa:anbIfiuiia:onaia:anusn

. neardiiuthfia:enala:anusnoen idawiidointheon

2. Tstha:enaoaoivliio onduiBaduuenyedvlRiRbrouldnau

1Wluamd Omni

e foanaselumifuthaeaiagnacsludoiiuhanUsnuBUdoURSnIndeUETEld aerlsisslumsTAUEaUNAUURORANEEAL

1derne

msmacwa:oIamamAcUa:oala:IuUMamMAdUE:oQ

1. neamanacUEo00eN larhAnua:oaMeIUsPlaalBUsUY

ALNEIKa: oeidepamd Omni Tusaomsisourserhaowaanaluida:su

2. iBamarhAcUE0d0EWIRD Ie:GadblrUINTUSME Omni soD
aeulRiliosriethegmelusevveomarana:oia Daduorodowa
cdomslEmuamuund

mndthaaueglugiumarhaoiua:ena TRiBalkikodoew

msragwa:oaiBuisosia:kindauwansisIso

BvndurnrowaeaiBusesiarhauWamssorvrualuuaUdgawu:

- BusesAuaNAMUaUOLHUBUCQAWU

- HUNAUWaMSSoRaMUKdbuobHUBUCQaWU
- IBUBesiaes LDS AMUUUYeDHUBUCQOWU
- IBUIBOSAUBUIAAILOSIUUIAUI

TuKMUOLHUEUCIQOWU

IBusosiaLosIuuIaU
1Busesianes LDS

Ausu

AUNAUWAMSINSD

msrpowa:oranuso

- wanHusuciQawunaudhuldoTunauiRonoawhnseuIUsvoon enidoMbIusvoon noanEan
- TsnssinsdaiduwunWuegsounUsola:NIALWOBU | on
- GacdognUuIUSD IUSD IanASOUIUSONAUIIT Iaddnauion

whinsouIUsD
Judaa

1Uso
anuuiuso

Jon9SS:3b: MNIUSPTIAUWUWLALLNNIAUIY KSomNIdUwUWLIRLILU oghoonisodd wsromririsoidemeld

BusesUovAumsannau

Uaneribaendiveon IamAcUEOIQINUILSD




4

olavIwWI:

e

MmsfiU&:01aIUSPAIUTID

1. wanHusuciqawunaudu 1dodbIusodudoduiiernaoaena
2. GadoisodudpnaUITIUgvRUBUCgaWU
msriaoua:oradeldou

1. wanHusudiqawunauduidododoidouoontn
2. ydaiduwu dvanusn Ia:dbanusndu 9 oonoINdoIaIWaN

3. Tadgeideunduiiuinuia:nanduinAAILU

wan

AUBIQ:
- mns10u AruasalBindendo 18U Tunovunaidndos < Saiwaneononadeidouldorhnouaoald
- enusnnouaadelddosthiadadolruldhaboneniirco

mispcwa:oadouIiuWuna:donson

1. nadudaadouifiuuAdidiWoneasdouliuwuoon neachnseveenmNAFUNSOD linHuoondINdoUiuWU FNSI0U ACUAILNSO
awdourfuWula

%%%%ﬂ:ﬂ

220

2. fiow ) lcinsouddNsobINOUTnAPANUSNEON HEOMMANUA:DITINSODAEL

ALNBIRG:

-« FUWENENUASIUEEACNSEPAREIANITD 15U IUSPHSeToT0
~Tiuilaoues < Tuisududonsevewidemeld
- IBthasonamduiumsrinowa:enagdouriiuwuna:consen Ruldwosnwen

3. iBadouifiuuladansevlAikbatnfournmsaadoliu

o R
msiagunwugwu

neaiwugWueonmNAgaiwugWuIaUdauusUTkU

rAwa:oraamd Omni

MASWAIORNAUWAMSINSD BobsNEWUSTUTE IaWuUREDErYAICUUELAMT Omni doawhiIkbIteUy

msuisbénunuaiaes

Kuauciqawuus:neudoasaluainedaseLlooeulsansMwaL TusaasovaoulRiliosiuainosgoaviusiwiFgpwosraomsiBoulssduiosn

UsAnBmwiuainoshanaa

Auneing: mnidisKueudgawuilusesoaunu Jusalaindevia:uniuiiu WedsviunouidememnmsmeaUsaunninull nossorusucdqawuegodoann <

awidou

Kusudqawu

amt Omni

Bo 1ASOLQAWUHUBILCE su D102-JZEU
su D102GL yunadan 563 x 420 x 340 LU.
anasan D350 x 97 LU SasWNN 200-240 V-~ 50/60 Hz
4800 mAh (AWD)
laiosasaUlooou . suswoen 196 VI==12A
5200 mAh (AOWURUNE)
oanlumsnso Us1nru 6.5 Boluo msseW (srowmsinU) 1000 W
drunans 3.6 Nn. MsTelw (s:nowmsrinowaona) 30w
thhUNgns (wSeugunsauiasy) 12,3 nn. msoelw (sromsithaulRikp+ Msinso) 80 W

el

Android 9.0 il8: 108 12.0 JulJ

msiBoucioluulsene

Wi-Fi IEEE 802.11 b/g/n 2.4 GHz Ugns 4.2

SasSOAUMWWA 144V =2
IsoAUIWHTUMSNSD 196V ===
sosrhaDiw 55 W
ehunouduguams 2400-2483.5 MHz
Mapiwwhneongoaa <20 dBm
QuUNsnstads 0 non 20 bU. meldamwmsidouuna

Joyamsrdana:mssisiAasoo WEEE

waarirurifbruaRDarvaNunidiDuseroUnsnllwWhiadiAnnsotng (WEEE cnurndbn 2012/19/EU) BolunosUuunuuedungoiSeuriuldsiun Acunos

Unuevaun

iciodbmnpUanSerUsevUevTiU Mo

niugboasausourirnualaen

sl nsotng Bolasums

Aenuuns e TUsa

ioenurievriL

@nsudoyamiuiciu Tusaqn www.mi.com
WWaQ: Xiaomi Communications Co., Ltd.

AuchIRUDAGD IsUIGEAUderiFUaI:B: aifiudu 7

flog: #019, 9th Floor, Buiding 6, 33 Xi'erqi Middle Road, Haidian District, Beijng, 100085, China LA

wacluus:nAsu

PAP

221



EU REP.

Xiaomi Technology Netherlands BV.

Prinses Beatrixlaan 582, 2595BM, The Hague, The Netherlands
contact@support.mi.com

UK REP.

Xiaomi Technology UK Limited

Davidson House, Forbury Square, Reading, Berkshire RG1 3EU
contact@support.mi.com



