The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's Chinese name " i858 ",
which means striving for excellence in every endeavor and reflects the company's vision of continuous pursuit, exploration and search in technology.

Das Wort "dreame" ist die Abkiirzung von Dreame Technology Co., Ltd und seinen Tochterunternehmen in China. Es ist die Transliteration des chinesischen
Namens " i85 " dieser Firma, was fiir das Streben nach Vollendung steht und die Vision des Unternehmens widerspiegelt, ndmlich im Bereich der Technolo-

gie unaufhaltsam weiterzustreben, zu erforschen und entdecken.

Dreame est |'abréviation de l'entreprise chinoise Dreame Technology Co. et ses filiales, qui est la traduction phonétique du nom chinois de l'entreprise,
reflétant la vision de 'entreprise qui consiste a poursuivre, explorer et rechercher constamment les avancées technologiques.

La parola "dreame" & 'abbreviazione dell'azienda Dreame Technology Co., Ltd. e delle sue filiali in Cina. E la traslitterazione del nome cinese dell'azienda " i&
che dimostra la continua ricerca, esplorazione e visione di ricerca dell'azienda nella tecnologia.
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La palabra "dreame" es la abreviatura de Dreame Technology Co., Ltd. y sus subsidiarias en China. Es la transliteracién del nombre chino de "Dreame", que
significa luchar por la excelencia en cada esfuerzo y refleja la vision de la compaiiia de continuamente buscar, explorar e investigar en tecnologas.
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For more support, contact us via aftersales@dreame.tech
Website: https://global.dreametech.com

Manufactured by: Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd.
Made in China
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DreameBot L10

Robot Vacuum and Mop with
Self-Cleaning and Auto-Empty
User Manual

Theillustrations in this manual are for reference only. Please refer to the actual product.
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Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user
manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

- This product should not be used by children younger than 8 years old nor

persons with physical, sensory, intellectual deficiencies, or limited experience
or knowledge without the supervision of a parent or guardian to ensure safe
operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not be
performed by children without supervision.

- The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the

appliance.

- This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.
- Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance.

Ensure children and pets are kept at a safe distance from the robot while it is
operating.

- Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the

pools.

- This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it

outdoors, on non-floor surfaces, or in a commercial or industrial setting.

- Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment.

Otherwise, do not use the appliance.

- If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or

assembly available from the manufacturer or its service agent.

- Do not use the robot in an area suspended above ground level without a




N Safety Information

Usage Restrictions

protective barrier.

- Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or

bumper as a handle for the robot.

- Do not use the robot at an ambient temperature above 40°C or below 0°C or on

a floor with liquids or sticky substances.

- To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the

floor, and remove cables or power cords on the cleaning path before operating
the appliance.

-Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping

into and damaging them.

- Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the

robots.

- Keep the cleaning tool out of reach of children.

- Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

- Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of

whether it is stationary or moving.

- Keep the cleaner out of reach of children.

- Use only the officially-approved detergent. Do not add any liquid such as

alcohol or disinfectant.

- Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick

up flammable or combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or
solvents.

Safety Information

Usage Restrictions

- Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects

such as stones, large pieces of paper or any item that may clog the appliance.

- Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining

the appliance.

- Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with

any liquid. After cleaning washable parts, fully dry the parts before reinstalling
and using them.

- Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual.

Batteries and
Charging

Users are responsible for any loss or damage that arise from improper use of
this product.

- Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used

with the model RCS9-5 base station.

- Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station

on your own.

- Do not place the base station near a heat source.

- Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's

charging contacts.

- Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be

discarded at an appropriate recycling facility.

- If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and

contact after-sales service.
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Batteries and
Charging

Laser Safety
Information

- Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its

original packaging if possible.

- If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then

turn it off and store it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once
every 3 months to avoid over-discharging the battery.

- The lithium-ion battery pack contains substances that are hazardous to the

environment. Before disposing of the robot vacuum, please first remove the
battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws and
regulations of the country or region it is used in.

-When removing the batteries from the product, it is better to use up the

batteries and make sure your product is disconnected from power.
1) Uninstall the screw on the bottom, then remove the cover.

2) Unplug the battery connector, then remove the batteries. Do not damage the
battery case to avoid any risk of injuries.

3) Return the batteries to a professional recycling organization.

- The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1: 2014 Standard for Class

1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLS6LADC-6 is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU
declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com
For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

Product Overview

Package Contents

Base Station

Other Accessories

. ae—

Side Brush Power Cord

Mop Pad x 2 Mop Pad Holder x 2
(pre-installed)

Cleaning Brush

User Manual

Dust Collection Bag
(replacement)




I Product Overview

Robot

o {3 Spot Cleaning Button
- Press briefly to start spot cleaning

Sr OO0

o () Power / Clean Button
- Press and hold for 3 seconds to turn on or off
- Press briefly to start cleaning after the robot is turned on

o > Dock Button

- Press briefly to send the robot back to the base station
- Press and hold for 3 seconds to disable Child Lock

Status Indicator

- Solid White: Cleaning or cleaned

- Quickly Blinking Orange: Error

- Solid Orange: Low battery or paused

Note: Press any button to pause while the robot is cleaning or returning
to charge.

Product Overview

Robot and Sensors

Cover o

Charging
Contacts

Connectors

Automatic Water o

Refilling Inlet

o LDS Upper Cover Side Brush o—==

Cliff Sensors

I

Carpet Sensor o——
Universal Wheel

o Laser Distance Sensor (LDS) Main Brush o Brush Guard
QU Main Wheel
Bumper Main Wheel o Brush Guard Clips

Mop Pad Holder
Mounting Holes

——— Reset Button

- Press and hold for 3 )
seconds to restore to factory ~ DUSt Bin
settings

Wi-Fi Indicator

Bin Clip
Auto-empty
Dust Bin Cover Clip Vent
Bin Cover Filter
Filter Clip
Edge Sensor
Auto-empty Vent




I Product Overview

Base Station
Upper Cover

Handle o Q D

o Handle

¢ Dust Cabinet o—p———
; Cover

Washboard o

Water
Tank Clip

Float Ball

o Filter

Used Water Tank Clean Water Tank

o Water Tank Clip

o Water Pipe

o Floater

Base Station

o Status Indicator

_ ——
Slot o _——
/ )
O
~ o
Auto-empty °
Vent o= .

Solid white: The base station is
connected to power

Blinking Orange: The base
station has an error

Filter
Signaling Area

Charging Contacts

Automatic Water
Adding Inlet

Before Use

1. Remove the protective strips

Side Brush Clip o

Note: Install the side brush until it clicks into place.

3. Connect to an Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open as possible with a good Wi-Fi
signal. Insert the power cord into the base station and plug it into the socket.

Firmly insert the power
cord upwards until the
indicator turns on.

e—— < 1: ON

O: OFF

4. Place the Base Station

Remove any objects that are closer than 1.5 m from the front, 1 m from the top,
and 0.5 m from either side of the base station.

Note:

- Make sure that no objects might block the signaling area.

- To prevent water stains from wetting wood floors or carpets, placing the base
station on tile floors or marble floors is recommended.
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Before Use

5. Place the Robot

Press and hold the (/) button on the robot for 3 seconds to turn it on. Place
the robot onto the base station with the mop assembly facing toward

the washboard. Then you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station and starts charging. After the robot
is fully charged, the status indicators on the robot and the base station will
remain lit for 10 minutes and will then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its first use. When the
robot cannot be turned on after the battery is depleted, manually connect the
robot with the station to charge it.

6. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station, and fill it with clean
water up to the max water line. Then install it back into the base station.

Note:

- Do not add hot water to the water tank, as this may cause the tank to become
deformed.

- Do not add any liquid other than the officially-approved cleaner to help prevent
base station malfunction.

Connecting with Dreamehome App

This product works with the Dreamehome App, which can be used to
control your device.

1. Download the Dreamehome App

Scan the QR code on the robot, or search "Dreamehome" in the app store to
download and install the app.

2. Add Device

Open the Dreamehome App, tap " @ " in the upper right corner, and scan
the QR code above again to add "DreameBot L10 Ultra" Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

myDevices () @

Note: ERP
- Only 2.4GHz Wi-Fiis supported.

- Due to upgrades in the app software, the actual operations may be different
from the statements in this manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

3. Reset Wi-Fi

Simultaneously press and hold the buttons () and £ until you hear a voice
prompt saying, “Waiting for the network configuration.” Once the Wi-Fi
indicator is blinking slowly, the Wi-Fi has been successfully reset.

© Wi-Fi Indicator
- Blinking slowly: To be
connected
- Blinking quickly: Connecting
- On: Connected

Note: If your robot cannot connect to the app successfully, reset the Wi-Fi and add
the device again.

11
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How to Use

Fast Mapping

After configuring the network for the first time, follow the instructions on
the app to quickly create a map, and the robot will start mapping without
cleaning. The mapping process will be completed when the robot returns to
the station, and the map will be saved automatically.

Turn On/Off

Press and hold the () button for 3 seconds to turn on the robot. The power
indicator should be illuminated. Place the robot onto the base, the robot
should turn on automatically and begin charging. To turn off the robot, move
the robot away from the base and press and hold the (/) button for 3 seconds.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it automatically enters sleep
mode. The power indicator and charging indicator will turn off. Press any
button on the robot or base, or use the app to wake up the robot.

Note:

- The robot will turn off automatically if itis left in the sleep mode for more than 12
hours.

- If the robot is paused and placed onto the base station, the current cleaning
process will end.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND) mode, the robot will be
prevented from resuming cleaning and the power indicator goes out. The
DND mode is disabled by default at the factory. You can use the app to enable
the DND mode or modify the DND period. The DND period is 22:00-8:00 by
default.

Note:
- The scheduled cleaning tasks will be performed on time during the DND period.
- The robot will resume cleanup where it left off after the DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is on standby, press briefly the button { ] to enable the spot
cleaning mode. In this mode, the robot cleans a square-shaped area of 1.5 x
1.5 meters around it and returns to its starting point once the spot cleaning is
completed.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned off, press and hold the
button () for 10 seconds to forcefully turn it off. Then, press and hold the
button () for 3 seconds to turn the robot on.

How to Use

Sweeping & Mopping

Note: When using the mop assembly for the first time, the robot performs the sweeping and mopping task by default.

1. Start sweeping and mopping

Press the button () on the robot, or use the app to make the robot start from
the base station. Then the robot will plan the optimal cleaning route and
perform the cleaning task based on the created map.

Note:
- The mop pads will be cleaned before the robot starts mopping. Please wait with

patience.
- Do not move the base station, the clean water tank, the used water tank, or the

washboard during its working.

2. Return to clean mop pads midway

During mopping, the robot will automatically return to the base station to
wash mop pads based on the mop pad cleaning frequency specified on the
app. Then the base station will automatically refill the water tank of the robot,
and the robot will resume the cleanup after water refilling.

Note: If the robot returns to the base station to clean mop pads midway, the base
station will not automatically empty the dust bin.

13
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How to Use

3. Clean and dry mop pads after dust emptying

After the robot finishes a cleaning task and returns to the base station to
charge, the base station will automatically start emptying the dust bin, and
then clean and dry the mop pads.

Note:

- When the robot returns midway to the base station to clean mop pads, the base
station will not automatically empty the dust bin.

- If the auto-empty function is turned off in the app, the base station will not
automatically empty the dust bin.

- The base station will empty the dust bin according to the frequency set in the app.

4. Clean the used water tank

After the robot has completed the task, please clean the used water tank to
avoid any odor.

Sweeping

1. To use only the sweeping function, select "Sweeping" on the app, or remove
the mop assembly from the robot and the robot will automatically switch to
the sweeping mode.

Note: If the mop assembly is not removed from the robot, you can select the
sweeping mode on the app, and the robot will automatically lift the mop assembly
before sweeping.

2. Make sure that the base station is connected to power and the robot is
connected with the base station. Press the button d) on the robot, or use the
app to send the robot to clean all areas from the base station.

Note: To ensure the robot can easily return to the base station after cleaning, itis
recommended to make the robot start from the base station and avoid moving the
base station during cleaning.

Routine Maintenance

Parts

To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the following table for routine maintenance.

Edge sensor

Laser Distance
Sensor (LDS)

Part Maintenance Frequency ggﬁt)a(icement Part m::;:::g;ce sgﬁl:;ement
Used water tank After each use Carpet Sensor

/
Clean water tank Cliff Sensors
Main Brush Every 6 to 12 months Charging Contacts on Robot

Once every 2 weeks

Dust bin filter Bumper Once every month

Every 3 to 6 months /
Side brush Robot's auto-empty vent
Washboard Robc_)t's automatic water

refilling inlet
Base station's
signaling area Bottom of the robot
Base ;tation‘s Dust bin Clean it as needed
charging contacts
Base station's auto- | gpce every month / Dust collection bag 6-8 weeks
empty vent /
Every 1to 3

Universal wheel Mop pad months

Note: The replacement frequency will depend on your usage of the robot. If an
exception occurs due to special circumstances, the parts should be replaced.

15



Routine Maintenance

Dust Collection Bag

When the dust collection bag needs to be replaced, a notification will appear
in the app.

1. Discard the dust collection bag. 3. Install a new dust collection bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to prevent the dust and
debris from accidentally falling out.
4. Close the cover of the dust cabinet.

2. Remove the dust and debris from the filter with a dry cloth.

16

Routine Maintenance

Used Water Tank Main Brush

1. Remove the used water tank, open its cover and pour out the dirty water. 1. Press the brush guard clips inwards to remove the brush guard and lift the
brush out of the robot.

2. Rinse the used water tank with clean water, and use the provided cleaning
brush to clean the inner wall of the used water tank.

2. Pull out the brush covers as shown in the diagram. Use a proper tool to
remove the hair tangled in the brush.

Note: The float ball in the used water tank is a movable part. Do not apply too
much force when cleaning it to avoid damaging it.
17




Routine Maintenance

Side Brush

Remove and clean the side brush.

Universal Wheel

Note:
- Use a tool such as a small screwdriver to separate the axle and tire of the

universal wheel. Do not use excessive force.
- Rinse the universal wheel under the running water and put it back after drying it

completely.
18

Dust Bin

1. Open the robot cover and press the bin clip to remove the dust bin.

2. Open the bin cover and empty the bin as shown in the diagram.

Routine Maintenance

Filter

1. Remove the filter and tap its basket gently.

oo®
L]

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger or sharp objects to
prevent damage.

2. Rinse the dust bin and filter with water and dry them completely before
reinstalling.

S

Wi,

Note:
- Rinse the dust bin and filter with clean water only. Do not use any detergent.
- Use the dust bin and filter only when they are completely dry.

Robot Sensors and Charging Contacts

Wipe sensors and charging contacts of the robot by using a soft, dry cloth:
- The cliff sensors and the carpet sensor on the bottom of the robot

- Charging contacts at the back of the robot

- The edge sensor on the side of the robot

- LDS on the top of the robot

- The bumper on the front of the robot

o Laser Distance Sensor (LDS)

o Edge Sensor
o Bumper

o Charging Contacts

© Carpet Sensor

Note: Wet cloth can damage sensitive elements within the robot and the base
station. Please use dry cloth for cleaning.

19



N Routine Maintenance

Charging Contacts

Clean the charging contacts and the signaling area of the base station with a
soft, dry cloth.

Auto-empty Vents

Clean the auto-empty vents of the robot and the base station with a soft, dry
cloth.

20

Mop Pad

Remove the mop pad from the mop pad holder to replace it.

Battery

The robot contains a high-performance lithium-ion battery pack. Make sure
that the battery remains well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an extended period of time,
turn it off and put it away. To prevent damages from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

FAQ

Problem

Solution

The robot will not
turn on.

The battery is low. Recharge the robot on the base and try again.
The temperature of the battery is too low or too high. It is recommended to operate the appliance at a temperature
between 32 °F (0° C) and 104 °F (40° C).

The robot will not
charge.

The base station is not connected to power. Please make sure both ends of its power cord are correctly plugged in.
The contact between the charging contacts on the base station and the robot is poor. Please clean the charging contacts.
Check whether there is any foreign object at the connector of the robot and remove the foreign object if any.

The robot fails to
connect to Wi-Fi.

The Wi-Fi network password is incorrect. Make sure the password used to connect to your Wi-Fi network is correct.
The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi connection.
The Wi-Fi signal is weak. Make sure the robot is in an area with good Wi-Fi coverage.

The robot may not be ready to be configured. Please exit and re-enter the app, and then try again as instructed.

The robot cannot
find and return to the
base station.

The base station is disconnected from power or moved when the robot is not on it.

There are too many obstructions around the base station. Place the base station in a more open area.

Moving the robot may cause it to re-position itself, and it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot is too far
from the base station, it might not be able to automatically return on its own, in which case you will need to manually
place the robot onto the base station.

Wipe the signaling area on the base station to remove dust or debris.

The robot gets stuck
in front of the base
station and cannot
return to it.

Clear any obstruction within 0.5 m on the left and right sides or within 1.5 m in front of the base station to prevent the
robot from being blocked.

The route for returning to charge is blocked, e.g. the door is closed.

The robot may slip if the floor in front of the base station is overly wet. If so, clean the excess water before trying again.
It is recommended to move the base station to a different place and try again.
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Problem

Solution

FAQ

The robot will not
turn off.

The robot cannot be turned off when it is charging. It is recommended to move the robot from the base station, and then
press and hold the power button for three seconds to turn it off.
If the robot cannot be turned off by performing step 1, press and hold the () button for 10 seconds to forcibly turn off the
robot. If the problem persists, please contact after-sales service.

Problem

Solution

The robot will not
resume cleaning after
charging.

Make sure that the robot is not set to the Do Not Disturb (DND) mode, which will prevent it from resuming cleaning.
The robot will not resume cleaning after you manually return the robot to the base station to charge, which includes
manually placing the robot on the base station or sending the robot to charge via the app or the robot itself.

The charging speed
is slow.

It takes about 6.5 hours to fully charge the robot when its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the specified range, the charging speed will automatically slow down
to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base may be dirty. Please wipe them with a dry cloth.

The station cannot
automatically empty
the dust bin.

Check whether the dust collection bag in the dust cabinet is full.
If the dust collection bag is not full, check whether there is any obstruction at the auto-empty vents of the robot, the base
station, or the dust bin. If any, clean the blocked part in time.

The noise increases
while the robot is
operating.

Check whether the dust bin filter is clogged. If so, clean it or replace it.

A hard object may be caught in the main brush or the dust bin. Check and remove any hard object.
The main brush or the side brush may become tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

The water level in
the washboard is
abnormal.

Check whether the seal on the used water tank is loose or not correctly installed, and manually reset it if so.
Gently press down on the used water tank to make sure it is installed correctly.

Remove the washboard and check whether the sewage drain is blocked and clean it.

Check the cleaner. Do not add any liquid other than the officially-approved cleaner.

If the problem persists, please contact the after-sales service team.

The robot moves
without following the
set route.

Objects such as power cords and slippers should be organized before using the robot.
Working on wet slippery surfaces causes the main wheel to slip. It is recommended to dry the wet places before using the
robot.

The robot misses the
rooms to be cleaned.

Make sure that the doors of the rooms to be cleaned are open.

Check whether there is a threshold higher than 2 cm at the door of the room. The robot cannot climb over high thresholds
or steps.

The place in front of the room to be cleaned is wet and slippery, causing the robot to slip and work abnormally. It is
recommended to dry the floor before using the robot.

For additional services, please contact us via aftersales@dreame.tech
Website: https://global.dreametech.com
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Y Specifications Sicherheitsinformationen

Robot Base Station Um Stromschlage, Brande oder Verletzungen durch unsachgemaBen Gebrauch des Gerats zu
vermeiden, lesen Sie bitte die Bedienungsanleitung vor dem Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren
Model RLS6LADC-6 Model RCS9-5 Sie sie zum spateren Gebrauch auf.
Charging Time Apprax. 6.5 hours rated Input 220720V B0 Nutzungseinschrdn - Um einen sicheren Betrieb zu gewéhrleisten und Risiken zu vermeiden,
Rated Voltage 14.4V= Rated Output 20V=2A -kungen darf dieses Produkt nicht von Kindern unter 8 Jahren, von Personen mit

kérperlichen, sensorischen oder geistigen Einschrankungen oder von Personen
mit mangelnden Kenntnissen ohne Aufsicht eines Elternteils oder Vormunds
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Power (during cleaning) 55 W verwendet werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht ohne
Aufsicht durchfahren.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

Rated Power 75 W Power (during dust emptying) 1000 W

Maximum Output Power <20 dBm Power (drying and charging) 78 W

Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation

distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user. - Dieses PrOdUkt enthalt AkkUS, dle nurvon qual|f|2|erten Personen

ausgewechselt werden durfen.

- Der zu reinigende Bereich muss freigeraumt werden. Kinder durfen nicht mit
diesem Produkt spielen. Sorgen Sie dafur, dass Kinder und Haustiere wahrend
des Betriebs des Roboters einen sicheren Abstand zum Gerat halten.

- Installieren, laden oder verwenden Sie das Gerat nicht in den Badezimmern
oder in der Nahe der Pools.

WEEE Information - Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in einer hauslichen Umgebung
All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be mixed geeignet. Benutzen Sie es nichtim Freien, auf anderen Oberfldchen als dem
with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by handing over your waste equipment to a Boden oder in einer kommerziellen oder industriellen Umgebung
designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic equipment, appointed by the government or local authorities. :

I Correct disposal and recycling will help prevent potential negative consequences to the environment and human health. Please contact the - Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung

installer or local authorities for more information about the location as well as terms and conditions of such collection points.
24 25



llY Sicherheitsinformationen

26

Nutzungseinschran ordnungsgemaB betrieben wird. Andernfalls darfen Sie das Gerat nicht

-kungen

verwenden.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und

wenden Sie sich an den Kundendienst.

-Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich GUber dem

Bodenniveau befindet und der nicht durch eine Schutzbarriere begrenzt wird.

- Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Verwenden Sie die LDS-Abdeckung,

die Roboterabdeckung oder den Bumper nicht als Griff flir den Roboter.

- Benutzen Sie den Roboter nicht in Umgebungen, in denen die Temperaturen

Uber 40°C oder unter 0°C liegen, und auch nicht auf Béden mit FlUssigkeiten
oder klebrigen Substanzen.

- Entfernen Sie lose Gegenstande vom Boden und entfernen Sie Kabel oder

Netzkabel am Reinigungsweg, bevor Sie das Gerat in Betrieb nehmen, um
Schaden oder Schaden beim Anziehen zu verhindern.

- Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstande vom Boden, um zu

verhindern, dass der Roboter sie anst6Bt und beschadigt.

- Halten Sie Haare, Finger und andere Korperteile von der Saugoffnung des

Roboters fern.

- Halten Sie das Reinigungswerkzeug auBerhalb der Reichweite von Kindern.
- Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Raum, in dem ein Saugling oder ein

Kind schlaft.

Sicherheitsinformationen

Nutzungseinschran - Kinder, Haustiere oder Gegenstande durfen weder auf dem stillstehenden noch

-kungen

dem sich bewegenden Roboter positioniert werden.

- AuBer Reichweite von Kindern bewahren Sie den Roboter auf.
-Verwenden Sie nur das offiziell zugelassene Reinigungsmittel. Nicht

jede Flussigkeit wie Alkohol oder Desinfektionsmittel hinzufligen.

- Benutzen Sie den Roboter nicht zum Aufwischen oder Aufsaugen

brennender Substanzen. Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufsaugen
von entflammbaren oder brennbaren Flissigkeiten, atzenden Gasen oder
unverdinnten Sauren oder Lésungsmitteln.

- Saugen Sie keine harten oder scharfen Gegenstande ein. Verwenden Sie

das Gerat nicht zum Aufnehmen von Gegenstdnden wie Steinen, groBen
Papierstlicken oder anderen Dingen, die das Gerat verstopfen kénnten.

- Bitte schalten Sie das Gerat vor der Reinigung und Wartung aus und ziehen Sie

den Netzstecker.

- Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten

Tuch ab oder spulen Sie sie nicht mit Flissigkeit aus. Nach der Reinigung
waschbarer Teile, trocknen Sie die Teile vollstandig, bevor Sie sie wieder
einbauen und verwenden.

- Bitte verwenden Sie das Produkt gemaB den Anweisungen im

Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur jeglichen Verlust oder Schaden

verantwortlich, der aufgrund inkorrekter Verwendung dieses Produkts entsteht.
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Akkus und Ladung

- Keine Fremdbatterie und keine Selbstreinigungsbasis verwenden. Nur mit

Versorgungseinheit RCS9-5 verwenden.

-Versuchen Sie nicht, die Batterie oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu

reparieren oder zu modifizieren.

- Stellen Sie die Basisstation nicht in die Nahe einer Wwarmequelle.
-Verwenden Sie kein feuchtes Tuch oder nasse Hande, um die Ladekontakte der

Basisstation abzuwischen oder zu reinigen.

- Entsorgen Sie alte Akkus sachgemaB. Unbenutzte Akkus sollten in einer

geeigneten Recycling-Einrichtung entsorgt werden.

-Wenn das Stromkabel beschadigt ist, schalten Sie das Gerat sofort aus und

wenden Sie sich an den Kundendienst.

- Stellen Sie sicher, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und

moglichst in der Originalverpackung beférdert wird.

-Wenn der Roboter flr eine langere Zeit nicht benutzt werden soll, laden Sie ihn

voll auf, schalten ihn aus und lagern ihn an einem kihlen und trockenen Ort.
Laden Sie den Roboter mindestens je 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des
Akkus zu vermeiden.

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Bevor der

Roboterstaubsauger entsorgt wird, muss zunachst der Akku entfernt werden,
anschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen Gesetzen und
Vorschriften des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine
Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.

Sicherheitsinformationen

Akkus und Ladung

Lasersicherheitsin
-formationen

- Es ist besser, den Akku erst aus dem Produkt zu entnehmen, wenn er

aufgebraucht ist. Dabei muss sichergestellt werden, dass Ihr Produkt von der
Spannungsversorgung getrennt ist.

1) Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie die Abdeckung ab.

2) Ziehen Sie den Akkuanschluss ab und nehmen Sie anschlieBend den Akku
heraus. Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.

3) Geben Sie den Akku an eine Recyclingstelle zurick.

- Der Lasersensor dieses Produkts entspricht der Norm IEC 60825-1:2014 fur

Laserprodukte der Klasse 1. Bitte vermeiden Sie wahrend des Gebrauchs
direkten Augenkontakt.

Hiermit bestatigt, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLS6LADC-6 mit der Verordnung 2014/53/EU in Einklangsteht. Der vollstdndige
Wortlaut der EU-Konformitdtserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com
Ein detailliertes elektronisches Handbuch finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Y Produktiibersicht Produktiibersicht

Packungsinhalt Roboter

o (] Taste fiir die Punktreinigung
- Kurz driicken, um die Punktreinigung zu starten

Anderes Zubehor

o () Ein-/Aus- und Reinigungstaste
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um das Gerét ein-
1 oder auszuschalten
- Kurz driicken zum Start der Reinigung nach dem Einschalten des
Roboters

1010

o {3 Schaltfldche zum Andocken
- Dricken Sie kurz, um den Roboter zurlick zur Basisstation zu
Roboter

schicken.
- Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrickt, um die
Seitenbiirste Netzkabel Reinigungsbiirste Staubsammelbeutel Kindersicherung zu deaktivieren.
(Ersatz)
Statusanzeige
e —— - Auf WeiB: Reinigen oder gereinigt
B - Schnell orange blinkt: Fehler
- Konstant orange: Schwache Batterie oder pausiert

Wischmopp x 2 Mopphalter x 2 Benutzerhandbuch Hinweis: Drucken Sie eine beliebige Taste, um zu pausieren, wahrend
Basisstation (vorinstalliert) der Roboter reinigt oder zum Aufladen zuriickkehrt.
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Roboter und Sensoren Basisstation Basisstation
Absturz-Sensoren
Obere Abdeckung

T _  ——

o Statusanzeige

. Q D Konstant weiB: Die
Universal-Rad Griff o o Griff Basisstation ist an

& . die Stromversorgung

Teppichsensor o———

o LDS Obere Abdeckung Seitenblrste

o Laserdistanzsensor Haubtburste Biirstenschutz angeschlossen
P Blinkt Orange: Die
o StoBfanger Hauptrad Basisstation hat einen
Hauptrad Freigabe Slot o—'\\ Fehler
Hauptbiirstena Deckel des o— 7, 1 o Filter
-bdeckung Staubbehalters
e . Waschbrett o T > o Signalisierungsbereich
efestigungslocher
flir Mopphalter Automatische o Ladekontakte
Liftungsoffnun
9 9 O3 o Eingang fiir
—— Reset-Taste v automatisches
- Drucken und halten Sie Wassernachfillen
3 Sekunden lang, um .
die werkeeinselngen  Otaubbehalter ]
Abdeckung wiederherzustellen
WLAN-Anzeiger bl;)re:]ga;be Wassertank o Wassertank
Staubbehalter cli cli
Automatische P P
Staubbehdlter Cover Clip Laftungséffnung Schwimm o Wasserleitung
Ladekontakte Staubbehélterabdeckung Filter -erkugel
Filter-Clip o Filter
Anschlisse Kantensensor

Eingang fur o ) o Schwimmer
automatisches © A.L'Jtomatl_;che
Wassernachfiillen Liftungsoffnung

Schmutzwassertank Reinwassertank
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Vor der Verwendung

1. Die Schutzstreifen entfernen

2. Installieren Sie die Seitenbiirste und das
Wischmoppverbundteil

Seitenbirsten- o
Clip

Hinweis: Installieren Sie die Seitenblirste, bis sie einrastet.

3. An eine Steckdose anschlieBen

Platzieren Sie die Basisstation an einem moglichst offenen Ort mit einem guten
WLAN-Signal. SchlieRen Sie das Netzkabel an die Basisstation und stecken Sie es
in die Steckdose.

Stecken Sie das Netzkabel
fest nach oben, bis sich die
Anzeige einschaltet.

e——7 1 ©°I1: ON

O: OFF

4. Platzieren Sie die Basisstation

Entfernen Sie alle Objekte, die sich naher als 1,5 m von der Vorderseite, 1 m von
oben und 0,5 m von beiden Seiten der Basisstation befinden.

Hinweis:

- Stellen Sie sicher, dass keine Gegenstande den Signalbereich blockieren konnen.

- Die Basisstation wird auf Fliesenbéden oder Marmorbaden platziert, um
Wasserflecken Holzbéden oder Teppiche nicht zu benetzen.

Vor der Verwendung

5. Platzieren Sie den Roboter

Halten Sie die Taste (/) am Roboter 3 Sekunden lang gedriickt, um ihn
einzuschalten. Platzieren Sie den Roboter mit der Wischvorrichtung

in Richtung Waschbrett auf der Basisstation. Dann horen Sie eine
Sprachbenachrichtigung, wenn sich der Roboter erfolgreich mit der
Basisstation verbindet und mit dem Laden beginnt. Nachdem der Roboter
vollstandig aufgeladen ist, bleiben die Statusanzeigen am Roboter und an
der Basisstation 10 Minuten lang beleuchtet und dimmen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor seiner ersten Verwendung vollstandig
aufzuladen. wWenn der Roboter bei leerer Batterie nicht eingeschaltet werden kann,
verbinden Sie den Roboter manuell mit der Station, um ihn aufzuladen.

6. Wasser in den Reinwassertank einfiillen

Nehmen Sie den Reinwassertank aus der Basisstation und fillen Sie ihn bis
zur maximalen Wasserlinie mit sauberem Wasser. Setzen Sie ihn dann wieder
in die Basisstation ein.

Hinweis:

- Fullen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der Frischwassertank verformt
werden kann.

- Fligen Sie keine andere FlUssigkeit als das offiziell zugelassenen
Reinigungsmittel hinzu, um eine Fehlfunktion der Basisstation zu verhindern.
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Verbinden mit Dreamehome App

Dieses Produkt funktioniert mit der Dreamehome App, mit der Sie lhr Gerat
steuern kdnnen.

1. Laden Sie die Dreamehome App herunter

Scannen Sie den QR-Code auf dem Roboter oder suchen Sie im App Store nach
"Dreamehome" um die App nach lhren Bedirfnissen herunterzuladen und zu
installieren.

2. Fiigen Sie das Gerat hinzu

Offnen Sie das Dreamehome, tippen Sie oben rechts auf " @ " in der oberen
rechten Ecke und scannen Sie den obigen QR-Code erneut, um "DreameBot
L10 Ultra" hinzuzufligen. Bitte folgen Sie den Anweisungen, um die WLAN-
Verbindung zu beenden.

Hinweis:

- Es wird nur WLAN mit 2,4 GHz unterstltzt.

- Die App-Software wird aktualisiert, die tatsachliche Bedienung kann sich
von den Angaben in diesem Handbuch abweichen. Bitte befolgen Sie die
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-Version.

3. WLAN zuriicksetzen

Gleichzeitig driicken und halten Sie die ()und { Taste bis Sie eine
Sprachmeldung héren ,Warten auf Netzwerkkonfiguration “. Sobald die
WLAN-Anzeige langsam blinkt, wurde das WLAN erfolgreich zurilickgesetzt.

WLAN-Anzeiger

- Langsam blinkend: Wartet
auf Verbindung

- Schnell blinkend:
Verbindung wird hergestellt

- Ein: Verbunden

Hinweis: Wenn Ihr Telefon keine erfolgreiche Verbindung mit dem Roboter

herstellen kann, setzen Sie das WLAN zurlck und fugen Sie das Gerat erneut hinzu.

Gebrauchsanleitung

Schnelle Kartenerstellung

Nachdem Sie das Netzwerk zum ersten Mal konfiguriert haben, folgen Sie
den Anweisungen in der App, um schnell eine Karte zu erstellen, wobei

der Roboter die Kartierung ohne Reinigung startet . Die Kartierung wird
abgeschlossen, wenn der Roboter zur Station zurlickkehrt, und die Karte wird
automatisch gespeichert.

Einschalten/Ausschalten

Halten Sie die Taste () 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten, und die Betriebsanzeige leuchtet dauerhaft. Stellen Sie den
Roboter auf die Basisstation, und der Roboter schaltet sich automatisch ein
und beginnt mit dem Aufladen. Um den Roboter auszuschalten, nehmen
Sie ihn von der Basisstation, und halten Sie die Taste d) 3 Sekunden lang
gedrickt.

Pause / Schlaf

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige Taste, um ihn zu
pausieren.

Wenn der Roboter langer als 10 Minuten pausiert, wechselt er automatisch
in den Schlafmodus und die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige horen auf
zu leuchten. Drlicken Sie eine beliebige Taste am Roboter oder an der Basis,
oder tippen Sie auf die App, um den Roboter aufzuwecken.

Hinweis:

- Wenn das Gerat ldnger als 12 Stunden im Ruhemodus ist, schaltet es sich
automatisch aus.

- Wird der Roboter pausiert und auf die Basisstation gestellt, endet die aktuelle
Reinigungsaufgabe.

Nicht storen (DND) Modus

Wenn der Roboter auf den DND-Modus (Do Not Disturb) eingestellt ist, flihrt
der Roboter die Reinigungsaufgabe nicht mehr durch und die Betriebsanzeige
erlischt. Der DND-Modus ist werkseitig standardmaBig deaktiviert. Sie konnen
die App verwenden, um den DND-Modus zu aktivieren oder den DND-
Zeitraum zu andern. Der DND-Zeitraum ist standardmaBig 22:00-8:00.

Hinweis:

- Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des DND-Zeitraums
punktlich durchgefthrt.

- Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach Ablauf der DND-Periode
aufgehort hat.

Punktreinigung

Wenn der Roboter in Bereitschaft ist, driicken Sie kurz die Taste { J, um den
Spot-Reinigungsmodus zu aktivieren. In diesem Modus reinigt der Roboter
einen quadratischen Bereich von 1,5 x 1,5 Metern um ihn herum und kehrt zu
seinem Ausgangspunkt zurlck, sobald die Reinigung bestimmter Bereiche
abgeschlossen ist.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, halten Sie die Taste (/) 10 Sekunden lang gedriickt, um sie gewaltsam
auszuschalten. Halten Sie dann die Taste (/) 3 Sekunden lang gedriickt, um
den Roboter einzuschalten.
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Gebrauchsanleitung

Fegen & Wischen

Hinweis: Bei der ersten Verwendung des Wischmoppverbundteils fihrt der Roboter standardmaBig die Wisch- und Wischaufgabe aus.

1. Starten Sie das Fegen und Wischen

Driicken Sie die Taste (!) am Roboter oder verwenden Sie die App, um den
Roboter von der Basisstation starten zu lassen. Dann plant der Roboter die
optimale Reinigungsroute und flhrt die Reinigungsaufgabe basierend der
erstellten Karte aus.

Hinweis:

- Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit dem Wischen beginnt,
bitte warten Sie mit Geduld.

- Bewegen Sie die Basisstation, den Reinwassertank, den Schmutzwassertank
oder das Waschbrett wahrend der Reinigung nicht.

2. Rickkehr zur Reinigung des Wischmopps auf halbem Weg

wahrend des Wischens kehrt der Roboter automatisch zur Basisstation zurick,
um den Wischmopp basierend auf der in der App angegebenen Wischmopp
-Reinigungsfrequenz zu waschen. Dann fillt die Basisstation automatisch
den Wassertank des Roboters nach und der Roboter setzt die Reinigung nach
dem Nachfillen des Wassers fort.

Hinweis: Wenn der Roboter auf halbem Weg zum Zweck der Reinigung
des Wischmopps zur Basisstation zurlickkehrt, wird der Staubbehdlter nicht
automatisch von der Basisstation entleert.

Gebrauchsanleitung

3. Reinigen und trocknen Wischmopps nach Entleerung des
Staubbehalters

Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe beendet hat und zum
Aufladen zur Basisstation zurtickkehrt, beginnt die Basisstation automatisch
mit der Entleerung des Staubbehalters, wobei der Wischmopp gereinigt und
getrocknet.

Hinweis:

- Wenn der Roboter auf halbem Weg zum Zweck der Reinigung des Wischmopps
zur Basisstation zurtickkehrt, entleert die Basisstation den Staubbehalter nicht
automatisch.

- Wenn das automatisches Entleeren in der App ausgeschaltet ist, leert die
Basisstation den Staubbehalter nicht automatisch.

- Die Basisstation entleert den Staubbehalter entsprechend der in der App
eingestellten Frequenz.

4. Reinigen Sie den Schmutzwassertank

Nachdem der Roboter die Aufgabe erledigt hat, reinigen Sie bitte
Schmutzwassertank, um Gertiche zu entfernen.

Fegen

1. Um nur die Fegen-Funktion zu verwenden, wahlen Sie in der App "Fegen"
oder trennen Sie das Wischmoppverbundteil vom Roboter und der Roboter
wechselt automatisch in den Fegen-Modus.

Hinweis: Wenn das Wischmoppverbundteil nicht vom Roboter getrennt wird,
konnen Sie den Wischmodus in der App auswahlen, und der Robaoter hebt das
Wischmoppverbundteil automatisch vor dem Fegen an.

2. Stellen Sie sicher, dass die Basisstation mit Strom und der Roboter

mit der Basisstation verbunden ist. Driicken Sie die Taste (/) auf dem
Roboter, oder verwenden Sie die App, damit der Roboter alle Bereiche von
der Basisstation reinigt.

Hinweis: Um sicherzustellen, dass der Roboter nach der Reinigung problemlos zur
Basisstation zurtckkehren kann, wird empfohlen, den Roboter von der Basisstation
starten zu lassen und die Basisstation wahrend der Reinigung nicht zu bewegen.
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Teile

Es wird empfohlen, sich fir die routinemaBige Wartung auf die folgende Tabelle zu beziehen, um den Roboter in gutem Zustand zu halten.

Universal-Rad

Kantensensor

Laserdistanzsensor

. e Haufigkeit des . Haufigkeit der Haufigkeit des
Tell Haufigkeit der Wartung Austausches Teil Wartung Austausches
Schmutzwassertank Nach jedem Gebrauch Teppichsensor

/
Reinwassertank Absturz-Sensoren
Hauptburste Alle 6 bis 12 Monate Ladekontakte am Roboter
Einmal alle 2 Wochen StoBfanger
Staubbehalterfilter 9 Einmal im Monat
Alle 3 bis 6 Monate Automatische /
Seitenblirste LOftungsoffnung des Roboters
Eingang fir automatisches
Waschbrett Wassernachfullen
Signalbereich der Unterseite des Roboters
Basisstation
Ladekontakte der Staubbehalter Nach Bedarf reinigen
Basisstation
Staubsammelbeutel 6-8 Wochen
Die automatische i Lim Monat / /
Laftungsoffnung nmatim Mona wisch Alle 1 bis 3
der Basisstation lscner Monate

Hinweis: Die Haufigkeit des Austauschs hangt von der Nutzung des Roboters
ab. Wenn aufgrund besonderer Umstande eine Storung auftritt, sollten die Teile

ausgetauscht werden.

RegelmafBige Wartung

Staubsammelbeutel

Wenn der Staubsammelbeutel ersetzt werden muss, wird eine
Benachrichtigung in der App angezeigt.

1. Entsorgen Sie den Staubsammelbeutel.

Hinweis: Wenn Sie am Griff nach oben ziehen, wird der Beutel versiegelt, um das
Herausfallen des Staubs und des Schmutzes zu verhindern.

2. Entfernen Sie den Staub und Schmutz vom Filter mit einem trockenen Tuch.

3. Installieren Sie einen neuen Staubsammelbeutel.

4. SchlieBen Sie den Deckel des Staubbehalters.

< ma Da >
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RegelmaBige Wartung RegelmafBige Wartung

Schmutzwassertank Hauptburste Seitenbiirste Staubbehdlter
1. Entfernen Sie den Schmutzwassertank, 6ffnen Sie den Deckel und gieBen 1. Driicken Sie den Birstenschutzclip nach innen, um den Biirstenschutz zu Entfernen und reinigen Sie die Seitenbdrste. 1. Offnen Sie die Roboterabdeckung und driicken Sie auf den
Sie das Schmutzwasser aus. entfernen und die Birste aus dem Roboter zu heben. Staubbehalterklipp, um den Staubbehalter zu entfernen.

ES==S1

2.Spiilen Sie den Schmutzwassertank mit sauberem Wasser und
verwenden Sie die mitgelieferte Reinigungsbdirste, um die Innenwand des
Schmutzwassertanks zu reinigen.

2. Offnen Sie die Behélterabdeckung und leeren Sie den Behélter wie in der
Abbildung gezeigt.

2. Ziehen Sie die Blrstenabdeckungen wie in der Abbildung gezeigt heraus.
Verwenden Sie ein geeignetes Werkzeug, um die in der BUrste verhedderten
Haare zu entfernen.

Hinweis:
- Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B. einen kleinen Schraubendreher, um die Achse
und den Reifen des Universalrads zu trennen. Wenden Sie keine GbermdaBige

Kraft an.
- Spulen Sie das Universalrad unter flieBendem Wasser ab und legen Sie es nach

vollstandiger Trocknung wieder ein.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwassertank ist ein bewegliches Teil. .Eﬁﬂ:'
Wenden Sie beim Reinigen nicht zu viel Kraft an, um eine Beschadigung zu
vermeiden.
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RegelmaBige Wartung

Filter

1. Nehmen Sie den Filter heraus und klopfen Sie vorsichtig auf seinen Korb.

Hinweis: Versuchen Sie nicht, den Filter mit einer Burste, einem Finger oder
scharfen Gegenstanden zu reinigen, um Schaden zu vermeiden.

2. Spllen Sie den Staubbehdlter und den Filter mit Wasser und trocknen Sie
sie vollstandig vor dem Wiedereinbau.

Wiy,
. .

. N
Craat

e,

Hinweis:
- Spllen Sie den Staubbehalter und den Filter nur mit sauberem Wasser aus.

Verwenden Sie keine Reinigungsmittel.
- Verwenden Sie den Staubbehalter und den Filter nur, wenn sie vollstandig

trocken sind.
44

Sensoren und Ladekontakte des Roboters

Wischen Sie Sensoren und Ladekontakte des Roboters mit einem weichen,
trockenen Tuch ab:

- Die Cliff-Sensoren und der Ultraschallsensor auf der Unterseite des Roboters
- Ladekontakte auf der Riickseite des Roboters

- Der Kantensensor an der Seite des Roboters

- LDS auf der Oberseite des Roboters

- Der StoBfénger an der Vorderseite des Roboters

o Laserdistanzsensor

o Kantensensor
o StoBfanger

o Ladekontakte

Absturz-Sensoren

© Teppichsensor

Hinweis: Feuchtiges Tuch kann empfindliche Elemente innerhalb des Roboters und
der Basisstation beschadigen. Bitte verwenden Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

RegelmafBige Wartung

Ladekontakte

Reinigen Sie die Ladekontakte und den Signalisierungsbereich
der Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

—————

Automatische Liiftungs6ffnung

Reinigen Sie die automatische Liftungséffnung des Roboters und der
Basisstation mit einem weichen, trockenen Tuch.

€ O——

Wischer

Entfernen Sie den Wischmopp aus dem Wischmopphalter, um es auszutauschen.

Batterie

Der Roboter enthdlt einen leistungsstarken Lithium-lonen-Akku. Achten Sie
darauf, dass der Akku bei taglichem Gebrauch gut aufgeladen bleibt, um die
optimale Akkuleistung zu erhalten. Wenn der Roboter tiber einen ldngeren
Zeitraum nicht benutzt wird, schalten Sie ihn aus und legen Sie ihn weg.

Um Sché&den durch Uberentladung zu vermeiden, laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf.
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FAQ

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter ldsst sich
nicht einschalten.

Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der Basis auf und versuchen Sie es erneut.
Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch. Es wird empfohlen, das Geréat bei einer Temperatur zwischen 0° C
und 40° C in Betrieb zu nehmen.

Der Roboter wird
nicht geladen.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden des Netzkabels
korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte reinigen Sie die
Ladekontakte.

Uberpriifen Sie, ob sich am Anschluss des Roboters ein Fremdobjekt befindet, und entfernen Sie gegebenenfalls das
Fremdobjekt.

Der Roboter bleibt
vor der Basisstation
stecken und

kann nicht zu ihr
zuriickkehren.

Beseitigen Sie alle Hindernisse innerhalb von 0,5 m auf der linken und rechten Seite oder innerhalb von 1,5 m vor der
Basisstation, damit der Roboter nicht dadurch blockiert wird.

Die Route fur die Rickkehr zur Ladung ist blockiert, z. B. die Tur ist geschlossen.

Der Roboter kann ausrutschen, wenn der Boden vor der Basisstation (bermdaBig nass ist. Wenn ja, entfernen Sie das
Uberschiissige Wasser, bevor Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort zu verlegen und es erneut zu versuchen.

Der Roboter kann
keine Verbindung

zum WLAN herstellen.

Das Passwort fir das WLAN-Netzwerk ist falsch. Uberpriifen Sie, ob das Passwort fir die Verbindung mit Ihrem WLAN-
Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5-GHz-WLAN-Verbindung. Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-WLAN-
Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist mdglicherweise nicht bereit fur die Konfiguration. Beenden Sie die App, rufen Sie sie erneut auf und
versuchen Sie es dann erneut.

Der Roboter kann
nicht ausgeschaltet
werden.

Der Roboter kann beim Laden nicht ausgeschaltet werden. Es wird empfohlen, den Roboter von der Basisstation zu
trennen und den Netzschalter anschlieBend drei Sekunden lang zu halten, um ihn auszuschalten.

Wenn sich der Roboter mit Schritt 1 nicht ausschalten ldsst, halten Sie die Taste (/) 10 Sekunden lang gedriickt, um den
Roboter zwangsweise auszuschalten. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundenservice.

Die
Aufladegeschwindi
-gkeit ist langsam.

Es dauert etwa 6,5 Stunden, um den Roboter vollstdndig aufzuladen, wenn die Batterie schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb des angegebenen Bereichs betreiben, wird die Ladegeschwindigkeit
automatisch verlangsamt, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie sie mit
einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter findet
nichts und kehrt
zur Basisstaion
zuriick.

Die Basisstation wird vom Strom getrennt oder bewegt, wenn der Roboter nicht darauf ist.

Es gibt zu viele Hindernisse rund um die Basisstation. Platzieren Sie die Basisstation in einem offeneren Bereich.

Das Bewegen des Roboters kann dazu fiihren, dass er sich neu positioniert und eine Karte neu erstellt, wenn die
Neupositionierung fehlschlégt. Wwenn der Roboter zu weit von der Basisstation entfernt ist, kann er méglicherweise nicht
automatisch zuriickkehren. In diesem Fall missen Sie den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalisierungsbereich an der Basisstation ab, um Staub oder Schmutz zu entfernen.

Die Gerausche
nehmen zu, wahrend
der Roboter in Betrieb
ist.

Uberprifen Sie, ob der Staubbehélterfilter verstopft ist. Wenn ja, reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Ein hartes Objekt kann sich in der Gummibiirste oder dem Staubbehélter verfangen. Uberpriifen und entfernen Sie jedes
harte Objekt.

Die Hauptburste oder die Seitenbiirste kénnen sich verheddern. Uberpriifen und entfernen Sie Fremdkérper.

Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter bewegt
sich, ohne der
festgelegten Route zu
folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten vor dem Einsatz des Roboters aufgerdumt werden.
Beim Arbeiten auf nassen, rutschigen Boden kann das Hauptrad rutschen. Es wird empfohlen, die nassen Stellen vor dem
Einsatz des Roboters zu trocknen.
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Problem

Lésung

Der Roboter kann
die zu reinigenden
Rdume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden Raume offen sind.

Prifen Sie, ob die Schwelle an der Zimmertir héher als 2 cm ist. Der Roboter kann nicht Gber hohe Schwellen oder Stufen
klettern.

Der Platz vor dem zu reinigenden Raum ist nass und rutschig, so dass der Roboter ausrutscht und nicht richtig arbeiten
kann. Es wird empfohlen, den Boden vor dem Einsatz des Roboters zu trocknen.

Der Roboter nimmt
die Reinigung nach
dem Laden nicht
wieder auf.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den Nicht-Stéren-Modus eingestellt ist, da er dann die Reinigung nicht
fortsetzen kann.

Der Roboter wird die Reinigung nicht fortsetzen, nachdem Sie den Roboter zum Aufladen manuell

zur Basisstation zurlickgebracht haben. Dazu gehért das manuelle Platzieren des Roboters auf der Basisstation oder das
Senden des Roboters zum Aufladen liber die App oder den Roboter selbst.

Die Station kann den
Staubbehalter nicht
automatisch leeren.

Uberpriifen Sie, ob der Staubsammelbeutel im Staubbehélter voll ist.
Wenn der Staubsammelbeutel nicht voll ist, Gberprifen Sie, ob die automatische Liftungséffnung des Roboters
der Basisstation oder der Staubbehalter Fremdkérper haben. Falls vorhanden, entfernen Sie sie rechtzeitig.

Spezifikationen

Roboter Basisstation
Modell RLS6LADC-6 Modell RCS9-5
Ladedauer Ca. 6,5 Stunden Nenneingang 220-240 V~ 50-60 Hz
Nennspannung 14,4V = Nennausgang 20V==2A
Bemessungsleistung 75W Leistung (wahrend der Staubentleerung) 1000 W
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Leistung (wahrend der Reinigung) 55 W
Maximale Leistung (wahrend des Trocknens und
Ausgangsleistung <20.dBm des Aufladens) sew

Der Wasserstand in
der Waschanlage ist
anormal.

Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am Schmutzwassertank lose oder nicht richtig installiert ist, und setzen Sie sie
gegebenenfalls manuell zuriick.

Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwassertank, um sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Nehmen Sie das Waschbrett heraus und prifen Sie, ob der Abfluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.

Uberpriifen Sie das Reinigungsmittel Geben Sie keine andere Fliissigkeit als das offiziell zugelassene Reinigungsmittel hinzu.
Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

FlUr weitere Dienstleistungen kontaktieren Sie uns bitte Gber aftersales@dreame.tech
Webseite: https://global.dreametech.com
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Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerat einen Abstand von
mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Koérper des Benutzers
einhalten.

Informations DEEE

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind Elektroschrott und Elektrogerate (WEEE entsprechend EU-Richtlinie 2012/19/EU) und durfen
E nicht mit unsortiertem Haushaltsmll vermischt werden. Schiitzen Sie stattdessen lhre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu entsorgenden
Gerate an eine dafur vorgesehene, von der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott
L und Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemdaBe Entsorgung und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die Gesundheit von Umwelt und
Menschen zu vermeiden.Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale Behdrden, um Informationen zum Standort und den allgemeinen
Geschasbedingungen solcher Sammelstellen zu erhalten.
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Entsorgung von Elektro- und Elektronikgerdten
Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Sie gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom unsortierten Siedlungsabfall getrennten Erfassung
zuzuflhren. Die Entsorgung Uber die Restmiilltonne oder die gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien oder Akkus, die nicht fest

verbaut sind, mlssen diese vor der Entsorgung entnommen und getrennt als Batterie entsorgt werden.
|

Madglichkeiten der Riickgabe von Altgerdten

Besitzer von Altgerdten kénnen diese im Rahmen der durch 6ffentlich-rechtlichen Entsorgungstrdger eingerichteten und zur Verfiigung stehenden Maglichkeiten
der Riickgabe oder Sammlung von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemadBe Entsorgung der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link
besteht die Méglichkeit, sich ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Ricknahmestellen anzuzeigen zu lassen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/
sammel-und-ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten darauf hin, dass Sie fur das L6schen personenbezogener Daten auf den zu entsorgenden
Altgeraten selbst verantwortlich sind.

Informations sur la sécurité R

Pour éviter tout risque de choc électrique, d'incendie ou de blessure causé par une utilisation incorrecte
de l'appareil, veuillez lire attentivement le manuel d'utilisation avant d'utiliser l'appareil et le conserver
pour pouvoir vous y référer ultérieurement.

- Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants de moins de 8 ans ni par des
personnes présentant un handicap moteur, sensoriel ou mental, ou ayant une
expérience ou des connaissances limitées, sans la supervision d'un parent ou
d'un tuteur afin de garantir un fonctionnement sar et d'éviter tout risque. Le
nettoyage et l'entretien ne doivent pas étre effectués par des enfants sans
surveillance.

- L'appareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d'alimentation fourni avec
'appareil.

- Ce produit contient des batteries qui peuvent étre uniquement remplacées par
des techniciens qualifiés ou par le service aprés-vente.

- Dégagez la zone a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec ce produit.
Pendant le nettoyage, assurez- vous que les enfants et les animaux de
compagnie sont maintenus a une distance de sécurité du robot aspirateur.

Restrictions
d’utilisation

- Ne pas installer, charger ou utiliser l'appareil dans les salles de bains ou
autour des piscines.

- Ce produit est uniquement destiné au nettoyage des sols dans un
environnement domestique. Ne l'utilisez pas a l'extérieur, sur des surfaces
autres que des sols ou dans un environnement commercial ou industriel.

- Assurez-vous que l'appareil fonctionne correctement dans un environnement
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Restrictions
d’utilisation

- Si le cable d’alimentation est endommagé, ce dernier doit étre remplacé par un

- Ne faites pas fonctionner 'appareil dans une piéce ou un nourrisson ou un

Restrictions
d’utilisation

adéquat. Dans le cas contraire, n'utilisez pas 'appareil.

cable spécial ou un assemblage disponible aupres du fabricant ou d’'un agent
de maintenance.

- N'utilisez pas le robot dans une zone située au-dessus du niveau du sol sans

barriere de protection.

- Ne placez pas le robot a l'envers. N'utilisez pas le couvercle du LDS, le

couvercle du robot ou le pare-chocs comme poignée pour déplacer le robot.

- N'utilisez pas le robot dans des environnements ou la température ambiante

est supérieure a 40°C ou inférieure a 0°C, ni sur un sol avec des liquides ou des
substances collantes.

- Pour éviter d'endommager 'appareil ou de le trainer, débarrassez le sol de

tout objet mobile et retirez les cables ou les cordons d'alimentation qui se
trouvent sur le trajet de nettoyage avant d'utiliser 'appareil.

- Retirez tous les objets fragiles ou de petite taille au sol afin d'éviter que le

robot ne les percute ou ne les endommage.

- Maintenez vos cheveux, vos doigts et les autres parties de votre corps éloignés

de l'orifice d’aspiration du robot.

- Gardez l'outil de nettoyage hors de portée des enfants.

Batteries et

enfant dort. charge

Informations sur la sécurité

- Ne mettez pas d’'enfants, d'animaux ou d’'objets sur le robot, qu'il soit a l'arrét

ou en mouvement.

- Gardez le robot hors de portée des enfants.
- Utilisez uniquement le détergent officiellement approuvé. N'ajoutez aucun

liquide tel que de l'alcool ou un désinfectant.

- N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets bralants. N'utilisez pas le robot

pour ramasser des liquides inflammables ou combustibles, des gaz corrosifs
ou des acides ou solvants non dilués.

- N'aspirez pas d’'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas ['appareil pour

ramasser des objets tels que des pierres, de gros morceaux de papier ou tout
autre élément susceptible d'obstruer 'appareil.

- Veuillez éteindre et débrancher l'appareil avant de le nettoyer et de 'entretenir.
-N'essuyez pas le robot ou la station de base avec un chiffon humide et ne les

rincez pas avec un liquide. Aprés avoir nettoyé les pieces lavables, séchez-les
compléetement avant de les réinstaller et de les utiliser.

- Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions du Mode d’emploi.

Les utilisateurs sont responsables des pertes ou dommages résultant d’'une
mauvaise utilisation de ce produit.

- Ne pas utiliser de batterie et de base d'auto-lavage du tiers. A utiliser

uniguement avec le modele RCS9-5 fourni.
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Batteries et
charge

-N'essayez pas de démonter, réparer ou modifier la batterie ou la station de

base par vous-méme.

-Ne placez pas la station de base a proximité d'une source de chaleur.
- N'utilisez pas un chiffon humide ou des mains mouillées pour essuyer ou

nettoyer les contacts de charge de la station de base.

-Ne jetez pas vos batteries usagées de facon incorrecte. Les batteries inutiles

doivent étre jetées aux centres de recyclage appropriés.

- Si le cordon d’'alimentation est endommagé ou rompu, cessez immeédiatement

de l'utiliser et contactez le service aprés-vente.

- Dans la mesure du possible, assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous

le transportez et rangez-le dans son emballage d’origine.

- Sivous ne prévoyez pas d'utiliser le robot pendant une période prolongée,

chargez-le completement, éteignez-le, puis entreposez-le dans un endroit
frais et sec. Rechargez le robot au moins une fois tous les 3 mois pour éviter un
déchargement excessif de la batterie.

- La batterie lithium-ion contient des substances dangereuses pour

'environnement. Avant de mettre le robot aspirateur au rebut, retirez d'abord
la batterie pour la jeter ou la recycler conformément a la législation et a la
réglementation locales du pays ou de la région dans lequel ou laquelle il est
utilisé.

- Lorsque vous retirez les batteries du produit, il est préférable de les décharger

completement et de vous assurer que votre produit est débranché de la source
d’alimentation.

Informations sur la sécurité

Batteries et 1) Dévissez la vis au bas, puis retirez le couvercle.

charge 2) Débranchez le connecteur des batteries, puis retirez les batteries.
N'endommagez pas le boitier des batteries pour éviter tout risque de blessure.

3) Rapportez les batteries a un organisme de recyclage professionnel.

Informations sur - Le capteur laser de ce produit est conforme a la norme IEC 60825-1:2014

la sécurité liée relative a la sécurité des produits lasers de classe 1. Veuillez éviter tout contact
3 l'utilisation du direct avec les yeux pendant 'utilisation.

laser

Par la présente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que cet équipement radio de type RLL11GC est conforme a la Directive européenne 2014/53/UE.
L'intégralité de la déclaration de conformité pour ['UE est disponible a l'adresse suivante: https://global.dreametech.com
Pour obtenir un manuel électronique détaillé, rendez-vous sur le site https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Présentation du produit Présentation du produit

Contenu d'emballage Robot

o (J Nettoyage local
- Appuyez brievement pour commencer le nettoyage local

Autres accessoires

o (/) Bouton d’alimentation/nettoyage
- Appuyez sur cette touche pendant 3 secondes pour allumer ou
- éteindre le robot.
- Appuyez brievement sur cette touche pour lancer le nettoyage
apres la mise en marche du robot.

SO0 o

o > Bouton d'accueil
Z ) - Appuyez brievement pour renvoyer le robot vers la station de

base.
- Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3 secondes pour
. N . . désactiver la sécurité enfant.
Brosse latérale Cable d'alimentation Brosse de nettoyage Sac de collecte des

poussieres
(rechange)

Indicateur d’'état

- Lumiere blanche : nettoyage en cours ou nettoyé
- Clignotant rapide en orange : Erreur

- Orange fixe : Batterie faible ou en pause

Serpilliere x 2 Support de la Manuel d'utilisation Remarque : appuyez sur tout bouton pour mettre en pause pendant
Station de base (préinstallé) serpilliere x 2 que le robot nettoie ou retourne en charge.
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] Présentation du produit Présentation du produit

Robot et capteurs Station de base Station de base
Capteur de chute N
T Couvercle superieur
e —
Capteur d tt T o Indicateur d'état
apteur de moquette . ,
Roue universelle Poignée o R Blanc fixe : La station

o Poignée de base est branchée.
Clignotant orange:
La station de base
présente une erreur

o Couvercle supérieur LDS Brosse latérale

Protection de la
brosse

o Capteur de distance laser

Brosse principale

o Roue principale
Attaches de

Pare-chocs

Roue principale

Fente o —_—

sécurité de la : Couvercle de o— 7, Filt
brosse l'armoire a o Filtre
poussiére ) -
R T > o Zone de signalisation
Trous de montage Planclhe a0 Contacts de ch
du support de aver Ventilateur o Contacts de charge
serpilliere avidange Q. ~ Entrée de l'ajout
sinitialicati automatique ° Entree de tajou
———— Bouton de réinitialisation a automatique d'eau
- Appuyez et maintenez
pendant 3 secondes
pour restaurer le réglage Poubelle . [
Couvercle dorigine : i
Indicateur de wi-Fi Attache du bac Ventilateur Clip de o Clip de
a poussiere 4 vidange réservoir réservoir d'eau
automatique d eau T d
Clip du couvercle du Boule a o Tuyau d'eau
Contacts de bac a poussiere Filtre flotteur
charge Couvercle de poubelle )
o Filtre
Connecteurs Capteur de bord Clip de filtre
Entrée de o Flotteur
remplissage ° Ventilateur a vidange . ) . _
d'eau automatique Réservoir Réservoir
d'eau sale d'Eau Propre

automatique
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Bl Avant l'utilisation Avant ['utilisation

1. Retirez les bandes de protection 3. Raccordement a une prise électrique 5. Placez le robot 6. Ajouter de l'eau dans le réservoir d'eau propre
Placez la station de base dans un endroit aussi ouvert que possible avec un Appuyez sur le bouton () du robot et maintenez-le enfoncé pendant 3 Retirez le réservoir d'eau propre de la station de base et remplissez-le d'eau
bon signal Wi-Fi. Insérez le cordon d'alimentation dans la station de base et secondes pour l'allumer. Placez le robot sur la station de base en orientant propre jusqu'a la ligne d'eau maximale. Ensuite, réinstallez-le dans la station

branchez-le dans la prise. l'ensemble balai vers la planche & laver. Vous entendrez ensuite une de base.

notification vocale lorsque le robot se connectera avec succes a la station de
base et commencera a se charger. Une fois le robot entierement chargé, les

e———1—o|: ON indicateurs d'état du robot et de la station de base restent allumés pendant

O: OFF 10 minutes, puis s'éteignent.

Insérez fermement le cordon
d'alimentation vers le hautjusqu'a
ce que le vayant s'allume.

2. Installez la brosse latérale et l'assemblage de la 4. Placez la station de base

serpilliere. Retirez tous les objets qui se trouvent & moins de 1,5 m de 'avant, 1 m du haut
et 0,5m de chaque c6té de la station de base.

Remarque :

- ne remplissez pas d'eau chaude, sinon le réservoir risque de se déformer.

- N'ajoutez pas de liquide autre que le nettoyant officiellement approuve afin
- d'éviter tout dysfonctionnement de la station de base.

Clipdela o
brosse latérale

Remarque : il est recommandé de charger completement le robot avant sa
premiere utilisation. Lorsque le robot ne peut pas étre allumeé apres que la batterie
soit épuisée, connectez manuellement le robot a la station pour le charger.

Remarque :
Remarque : installez la brosse latérale jusqu'a ce qu'elle s'enclenche en place. - Assurez-vous qu'aucun Oleet ne risque de bloguer la zone de signalisation.
- Pour éviter que les taches d'eau ne mouillent les planchers en bois ou les tapis, il est
60 recommande de placer la station de base sur des sols en carrelage ou en marbre.
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Connexion avec Dreamehome App

Ce produit fonctionne avec l'application Dreamehome, afin de contréler
votre appareil.

1. Téléchargez l'application Dreamehome

Scannez le code QR sur le robot, ou recherchez "Dreamehome" dans la
boutique d'applications pour télécharger et installer l'application en fonction
de vos besoins.

2. Ajouter un appareil

Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez sur "@" dans le coin supérieur
droit et scannez a nouveau le code QR ci-dessus pour ajouter "DreameBot
L10 Ultra" Suivez les instructions pour réussir la connexion Wi-Fi.

L 4
Scan QR code on the device

Remarque :

- Seul le Wi-Fi 2,4GHz est pris en charge.

- Le logiciel de l'application est en cours de mise a jour, les opérations réelles
peuvent étre differentes des instrutions dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions en fonction de la version actuelle de ['application.

3. Réinitialiser le Wi-Fi
Maintenez simultanément les touches () et £ enfoncées jusqu’a ce que vous

entendiez le message « En attente de la configuration réseau ». Lorsque le
voyant du Wi-Fi clignote lentement, le Wi-Fi a été réinitialisé avec succes.

Indicateur de Wi-Fi

- Clignote lentement : En
recherche de connexion

- Clignote rapidement :
connexion en cours

- Allumé : connecté

Remarque : lorsque votre teléphone ne parvient pas a se connecter au robot,
réinitialisez le Wi-Fi et ajoutez a nouveau l'appareil.

Mode d'utilisation

Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiere fois, suivez les instructions
de l'application pour créer rapidement une carte, et le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Le processus de cartographie sera

terminé lorsque le robot retournera a la station, et la carte sera enregistrée
automatiquement.

Allumer/éteindre

Appuyez sur le bouton (!) et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
allumer le robot, et le voyant d'alimentation est allumé en permanence.
Placez le robot sur la base, et le robot s'allume automatiquement et
commence a se charger. Pour éteindre le robot, éloignez-le de la base, puis
appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes.

Pause / Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur tout bouton pour le mettre en
pause.

Si le robot se met en pause pendant plus de 10 minutes, il passe
automatiquement en mode veille, et le voyant d'alimentation et le voyant de
charge s'éteignent. Appuyez sur un bouton du robot ou de la base, ou tapez
sur l'APP pour réveiller le robot.

Remarque :

- Le robot s'éteint automatiquement s'il reste en mode veille pendant plus de 12
heures.

- Si'le robot est mis en pause et placé sur la station de base, le processus de
nettoyage en cours se termine.

Mode Ne pas déranger (DND)

Lorsque le robot est réglé en mode Ne pas déranger (DND), le robot ne peut
pas reprendre le nettoyage et le voyant d'alimentation s'éteint. Le mode DND
est désactivé par défaut en usine. Vous pouvez utiliser l'application pour
activer le mode DND ou modifier la période de DND. La période de mise en
veille est de 22:00-8:00 par défaut.

Remarque :

- Les taches de nettoyage programmees seront effectuées a ['heure pendant la
période de mise en veille.

- Le robot reprend le nettoyage du point ou il s'est arrété apres 'expiration de la
période de mise en veille.

Nettoyage local

Lorsque le robot est en veille, appuyez brievement sur le bouton { ] pour
activer le mode de nettoyage local. Dans ce mode, le robot nettoie une zone
de forme carrée de 1,5 x 1,5 metre autour de lui et revient a son point de
départ une fois le nettoyage local terminé.

Redémarrage du robot

Si le robot cesse de répondre ou ne peut pas étre éteint, appuyez et
maintenez le bouton (/) pendant 10 secondes pour l'éteindre de force.
Ensuite, appuyez sur le bouton (/) et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour remettre le robot en marche.
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Mode d'utilisation

Balayage et Serpilliere

Remarque : lors de la premiere utilisation de ['ensemble serpilliere, le robot effectue la tache de balayage et de serpilliere par défaut.

1. Démarrer le balayage et le nettoyage

Appuyez sur le bouton () du robot, ou utilisez l'appli pour que le robot
démarre depuis la station de base. Ensuite, le robot planifiera l'itinéraire de
nettoyage optimal et effectuera la tache de nettoyage en fonction de la carte
créée.

Remarque :
- Les serpillieres seront nettoyées avant que le robot ne commence a nettoyer,

veuillez attendre avec patience.
- Ne déplacez pas la station de base, le réservoir d'eau propre, le réservoir d'eau
sale ou la planche a laver pendant son fonctionnement.

2. Revenez au lavage de la serpilliere au cours d'une tache
de nettoyage.

Pendant le passage de serpilliere, le robot retourne automatiquement a

la station de base pour nettoyer les serpillieres en fonction de la fréquence
de nettoyage des serpillieres spécifiée dans l'application. Ensuite, la station
de base remplira automatiquement le réservoir d'eau du robot, et le robot

reprendra le nettoyage apres le remplissage d'eau.

Remarque : si le robot retourne a la station de base pour nettoyer les serpillieres a
mi-chemin, la station de base ne videra pas automatiquement le bac a poussiere.

Mode d'utilisation

3. Nettoyer et sécher les serpillieres apres avoir vidé le bac a
poussiere

Une fois que le robot a terminé une tache de nettoyage et qu'il retourne

a la station de base pour se recharger, la station de base commence
automatiquement a vider le bac a poussiere, puis a nettoyer et a sécher les
tampons.

Remarque :

- Lorsque le robot revient a mi-chemin vers la station de base pour nettoyer les
serpillieres, la station de base ne vide pas automatiquement le bac a poussiere.

- Sila fonction de vidage automatique est désactivée dans l'application, la station
de base ne videra pas automatiguement le bac a poussiere.

- La station de base videra le bac & poussiére en fonction de la fréquence définie
dans l'application.

4. Nettoyage du réservoir d'eau sale

Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez nettoyer le réservoir d'eau
usagée pour éviter toute odeur.

Balayage

1. Pour utiliser uniquement la fonction de balayage, sélectionnez "Balayage"
dans 'application, ou retirez le balai du robot et le robot passera
automatiquement en mode balayage.

Remarque : sil'ensemble balai n'est pas retiré du robot, vous pouvez sélectionner
le mode balayage sur ['application, et le robot soulevera automatiguement
l'ensemble balai avant le balayage.

2. Assurez-vous que la station de base est branchée et que le robot est
connecté 4 la station de base. Appuyez sur le bouton (/) du robot, ou utilisez
'appli pour envoyer le robot nettoyer toutes les zones a partir de la station
de base.

Remarque : pour que le robot puisse revenir facilement a la station de base apres
le nettoyage, il est recommande de faire démarrer le robot a partir de la station de
base et d'éviter de déplacer la station de base pendant le nettoyage.
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Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de consulter le tableau suivant pour l'entretien courant.

Brosse latérale

Tous les 3 a 6 mois

Orifice de vidange
automatique du robot

Planche a laver

Zone de signalisation
de la station de base

Contacts de charge
de la station de base

Event de vidange
automatique de la
station de base

Roue universelle

Capteur de bord

Capteur de distance

laser

Une fois par mois

Entrée de remplissage d'eau
automatique du robot

Bas du robot

Poubelle

Nettoyez si nécessaire

Pieces Fréquence d'entretien Fréquence de Pieces Ffequen'ce Fréquence de
remplacement d'entretien remplacement
Réservoir d'eau sale Aprés chaque utilisation Capteur de moquette
. . /
Réservoir d'Eau Capteur de chute
Propre
o R . Contacts de charge sur le robot
Brosse principale . Tous les 6 a 12 mois 9
Une fois toutes les 2
Filtre du sac a semaines pare-chocs Une fois par mois
poussiére /

Sac de collectede la poussiere

Serpilliere

6 a 8 semaines

Tousles1a3
mois

Remarque : la frequence de remplacement dépend de ['utilisation que vous faites
du robot. Si une exception se produit en raison de circonstances particulieres, les

pieces doivent étre remplacees.

Maintenance de routine

Sac de collectede la poussiere

Lorsque le sac de collecte de la poussiere doit étre remplacé, une notification
apparait dans 'application.

1. Jetez le sac de collecte de la poussiere.

Remarque : en tirant vers le haut sur la poignée, vous scellerez le sac pour éviter
que la poussiére et les débris ne tombent accidentellement.

2. Retirez la poussiere et les débris du filtre a 'aide d'un chiffon sec.

3. Installez un nouveau sac de collecte de la poussiére.

4. Fermez le couvercle de l'armoire a poussiere.

< ma Da >
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Il Maintenance de routine

Réservoir d'eau sale

1

. Retirez le réservoir d'eau sale, ouvrez son couvercle et versez 'eau sale.

2. Rincez le réservoir d'eau sale avec de l'eau propre et utilisez la brosse de
nettoyage fournie pour nettoyer la paroi intérieure du réservoir.
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Remarque : le flotteur du réservoir d'eau sale est une piece mobile. Ne forcez pas
trop lorsque vous la nettoyez pour éviter de 'endommager.

Brosse principale

1. Appuyez sur les clips de protection de la brosse vers l'intérieur pour retirer
la protection de la brosse et soulever la brosse pour la sortir du robot.

ES==S1

2. Ouvrez le cache de la brosse et avec un outil approprié retirez les poils et
cheveux emmélés dans la brosse.

Maintenance de routine

Brosse latérale Bac a poussiere

1. Ouvrez le couvercle du robot et appuyez sur l'attache du bac a poussiéere

Retirez et nettoyez la brosse latérale.
pour le retirer.

Roue universelle

2. Ouvrez le couvercle du bac et videz le bac comme indiqué sur le schéma.

Remarque :
- Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer l'essieu et le pneu de la

roue universelle. Ne le faites pas de force brute.
- Rincez la roue universelle sous l'eau courante et remettez-la en place apres

['avoir completement séchée.
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Maintenance de routine

Filtre

1. Retirez le filtre et tapez doucement sur son panier.

Remarque : n'essayez pas de nettoyer le filtre avec une brosse, un doigt ou des
objets pointus pour éviter de 'endommager.

2. Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau et séchez-les complétement
avant de les réinstaller.

Wiy,
. .

. N
Craat

e,

Remarque :
- Rincez le bac a poussiere et le filtre a l'eau claire uniguement. N'utilisez pas de

détergent.
- N'utilisez le bac a poussiere et le filtre gue lorsqu'ils sont completement secs.
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Capteurs et contacts de charge du robot

Essuyez les capteurs et les contacts de charge du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec :

- Les capteurs de chute et le capteur a ultrasons situés sur la partie inférieure du

robot.
- Contacts de charge a l'arriere du robot
- Le capteur de bord sur le c6té du robot
- LDS sur le haut du robot
- Le pare-chocs a 'avant du robot

o Capteur de distance laser
o Capteur de bord

o Pare-chocs

o Contacts de charge

© Capteur de moquette

Remarque : un chiffon humide peut endommager les éléments sensibles du robot
et de la station de base. Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Maintenance de routine

Contacts de charge

Nettoyez les contacts de charge et la zone de signalisation de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

—————

Events de vidange automatique

Nettoyez les évents de vidange automatique du robot et de la station de
base avec un chiffon doux et sec.

Serpilliere

Retirez la serpilliere de son support pour le remplacer.

Batterie

Le robot est équipé d'une batterie lithium-ion de haute performance. Veillez a
ce que la batterie reste bien chargée lors d'une utilisation quotidienne afin de
maintenir des performances optimales. Si le robot n'est pas utilisé pendant
une longue période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter les dommages dus
a une décharge excessive, chargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.
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Bl FAQ

Probleme

Solution

FAQ

Le robot ne s'allume
pas

La batterie est trop faible. Rechargez le robot sur la base et réessayez.
La température de la batterie est trop basse ou trop élevée. Il est recommandé de faire fonctionner l'appareil a une
température entre 32 °F (0° C) et 104 °F (40° C).

Probleme

Solution

Le robot ne se charge
pas.

La station de base n'est pas alimentée, vérifiez que les deux extrémités de son cordon d'alimentation sont correctement
branchées.

Le contact entre les contacts de charge de la station de base et du robot est mauvais, veuillez nettoyer les contacts de
charge.

Vérifiez qu'il n'y a pas de corps étranger au niveau du connecteur du robot et, le cas échéant, retirez-le.

Le robot reste bloqué
devant la station de
base et ne peut pasy
retourner.

Dégagez toute obstruction dans un rayon de 0,5 m sur les cOtés gauche et droit ou dans un rayon de 1,5 m devant

la station de base pour éviter que le robot ne soit bloqué.

L'itinéraire de retour a la charge est bloqué, par exemple, la porte est fermée.

Le robot risque de se glisser si le sol devant la station de base est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau avant
de réessayer.

Il est recommandé de déplacer la station de base a un autre endroit et de réessayer.

Le robot ne parvient
pas a se connecter au
Wi-Fi.

Le mot de passe du réseau Wi-Fi est incorrect. Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous connecter a votre
réseau Wi-Fi est correct.

Le robot ne prend pas en charge une connexion Wi-Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est connecté a une connexion Wi-
Fide 2,4 GHz.

Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi.

Le robot n'est peut-étre pas prét a étre configuré. Quittez et entrez a nouveau dans l'application, puis réessayez en
suivant les instructions.

Le robot ne s'éteint
pas.

Le robot ne peut pas étre éteint lorsqu'il est en charge. Il est recommandé de déplacer le robot de la station de base, puis
d'appuyer sur le bouton d'alimentation et de le maintenir enfoncé pendant trois secondes pour l'éteindre.

S'il est impossible d'éteindre le robot en effectuant I'étape 1, appuyez sur le bouton () et maintenez-le enfoncé pendant
10 secondes pour éteindre de force le robot. Si le probleme persiste, veuillez contacter le service apres-vente.

Le robot ne peut pas
trouver et retourner a
la station de base.

La station de base est déconnectée de l'alimentation ou déplacée alors que le robot ne s'y trouve pas.

Ily a trop d'obstructions autour de la station de base. Placez la station de base dans une zone plus ouverte.

Le déplacement du robot peut l'amener a se repositionner, et il recréera une carte si le repositionnement échoue. Si le
robot est trop éloigné de la station de base, il risque de ne pas revenir automatiquement, auquel cas vous devrez placer
manuellement le robot sur la station de base.

Essuyez la zone de signalisation de la station de base pour éliminer la poussiere ou les débris.

La vitesse de charge
est ralentie.

IL faut environ 6,5 heures pour charger complétement le robot lorsque sa batterie est faible.

Si vous faites fonctionner le robot a des températures hors de la plage spécifiée, la vitesse de charge ralentira
automatiquement pour prolonger la durée de vie de la batterie.

Les contacts de charge du robot et de la base peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon sec.

Le bruit augmente
pendant le
fonctionnement du
robot.

Vérifiez si le filtre du bac a poussiére est bouché. Si c'est le cas, nettoyez-le ou remplacez-le.

Un objet dur peut étre pris dans la brosse en caoutchouc multi-surfaces ou dans le bac a poussiére. Vérifiez et retirez tout
objet dur.

La brosse en caoutchouc multi-surfaces ou la brosse latérale risquent de s'emméler. Vérifiez et retirez tout objet étranger.
Passez le mode d'aspiration sur Standard ou Silence.

Le robot se déplace
sans suivre l'itinéraire
défini.

Les objets tels que les cables d'alimentation et les pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.
Le travail sur des surfaces humides et glissantes entraine le glissement de la roue principale. Il est recommandé de
sécher les endroits humides avant d'utiliser le robot.
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FAQ

Probleme

Solution

Le robot rate les
pieces a nettoyer.

Assurez-vous que les portes des pieces a nettoyer sont ouvertes.

Vérifiez qu'il n'y a pas de seuil supérieur a 2 cm a la porte de la piéce. Le robot ne peut pas franchir des seuils ou des
marches élevés.

L'endroit devant la piece a nettoyer est humide et glissant, ce qui fait que le robot glisse et travaille anormalement. Il est
recommandé de sécher le sol avant d'utiliser le robot.

Le robot ne reprend
pas le nettoyage
apres la charge.

Assurez-vous que le robot n'est pas en mode Ne Pas Déranger (DND), ce qui l'empécherait de reprendre le nettoyage.
Le robot ne reprend pas le nettoyage apres que vous ayez ramené manuellement le robot sur la station de base pour le
charger, ce qui inclut le fait de placer manuellement le robot sur la station de base ou d'envoyer le robot en charge via
'appli ou le robot lui-méme.

La station ne

peut pas vider
automatiquement le
bac a poussiére.

Vérifiez si le sac de collecte de la poussiére dans l'armoire a poussiere est plein.
Si le sac de collecte de la poussiére n'est pas plein, vérifiez s'ily a une obstruction au niveau des évents de vidange
automatique du robot, de la station de base ou du bac a poussiére. Si c'est le cas, nettoyez la partie obstruée a temps.

Le niveau d'eau dans
la planche a laver est
anormal.

Vérifiez si le joint du réservoir d'eau usagée est desserré ou mal installé, et réinitialisez-le manuellement si c'est le cas.
Appuyez délicatement sur le réservoir d'eau usagée pour vous assurer qu'il est correctement installé.

Retirez la planche a laver et vérifiez si 'évacuation de l'eau usée est bloquée et nettoyez-la.

Vérifiez le nettoyeur. N'ajoutez pas de liquide autre que le nettoyant officiellement approuvé.

Si le probleme persiste, veuillez contacter l'équipe du service apres-vente.

Pour des services supplémentaires, veuillez nous contacter via aftersales@dreame.tech.

Site Web : https://global.dreametech.com

Spécifications
Robot Station de base
Modele RLS6LADC-6 Modele RCS9-5

Temps de Charge Environ 6,5 heures Entrée nominale 220-240 V~ 50-60 Hz

Tension nominale 14,4V == Sortie nominale 20V==2A

Alimentation
(pendant le dépoussiérage)

Puissance nomin 75W
uissance nominale 5 1000 W

Fréquence de

) 2400-2483,5 MHz
fonctionnement

Alimentation

55 W
(pendant le nettoyage)
Puissance maximale en
] <20 dBm . .
sortie Alimentation 78 W
(séchage+rechargement)
. REPRISE A DEPOSER A DEPOSER it "tili i i ' i
Cet appareil, T A o AT CRE NN E IO EE R E Dans des conditions normgles' d'utilisation, une dlstancg d au moins %0
ses accessoires, o cm entre l'antenne de cet équipement et le corps de l'utilisateur doit étre
piles et cordons 0 o ou maintenue.
se recyclent 9

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

WEEE-Informationen

Tous les produits portant ce symbole deviennent des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE dans la Directive européenne
E 2012/19/UE) qui ne doivent pas étre mélangés aux déchets ménagers non triés. Vous devez contribuer a la protection de l'environnement et
de la santé humaine en apportant l'équipement usagé a un point de collecte dédié au recyclage des équipements électriques et électroniques,
L agréé par le gouvernement ou les autorités locales. Le recyclage et la destruction appropriés permettront d'éviter tout impact potentiellement
négatif sur l'environnement et la santé humaine. Contactez l'installateur ou les autorités locales pour obtenir plus d'informations concernant
l'emplacement ainsi que les conditions d'utilisation de ce type de point de collecte.
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Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, per favore

leggi attentamente il manuale utente prima di usare l'apparecchio e conservalo per riferimento futuro.

Restrizioni per
'utilizzo

- Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a

8 anni, né da persone con deficit fisici, sensoriali, cognitivi, esperienza o
conoscenza limitata, senza la supervisione di un genitore o tutore, al fine
di garantire la sicurezza del funzionamento ed evitare eventuali rischi. La
pulizia e la manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza
supervisione.

- L'apparecchio deve essere utilizzato esclusivamente con l'alimentatore fornito

con l'apparecchio.

- Questo prodotto contiene batterie che possono essere sostituite soltanto da

tecnici qualificati o dal servizio di assistenza post-vendita.

- Pulisci l'area da pulire. Non consentire ai bambini di giocare con questo

prodotto. Assicurarsi che bambini e animali domestici siano a distanza di
sicurezza dal robot mentre € in funzione.

-Non installare, ricaricare o usare l'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.
- Questo prodotto deve essere usato solo per pulire i pavimenti di casa. Non va

usato all'esterno, su superfici diverse dai pavimenti o in ambito commerciale o
industriale.

- Assicurati che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente

adeguato. Altrimenti, non usare 'apparecchio.

- Se il cavo di alimentazione e danneggiato, deve essere sostituito da un cavo

speciale o da uno speciale sistema di cavi disponibile presso il produttore o un

Informazioni di sicurezza

Restrizioni per
l'utilizzo

responsabile dell'assistenza.

- Non utilizzare il robot in un ambiente sospeso sopra il livello del suolo senza

una barriera protettiva.

- Non posizionare il robot capovolto. Non usare la copertura LDS, la copertura

del robot o il paraurti come maniglia per il robot.

-Non usare l'robot a una temperatura ambiente oltre i 40°C o al di sotto di 0°C o

su pavimenti dove sono presenti liquidi o sostanze appiccicose.

- Per evitare danni o danni causati dal trascinamento, elimina eventuali oggetti

sciolti dal pavimento e rimuovi cavi o cavi di alimentazione sul percorso di
pulizia prima di usare l'apparecchio.

- Spostare dal pavimento gli oggetti fragili o piccoli per evitare che il robot li urti

e lidannegaqi.

- Tenere lontani capelli, dita e altre parti del corpo dalla boccola di aspirazione

del robot.

-Non posizionare la base autolavante vicino a una fonte di calore.
-Non usare l'apparecchio in una stanza dove dorme un neonato o un bambino.
- Non posizionare bambini, animali domestici o nessun altro oggetto sul robot,

sia quando e fermo sia quando e in movimento.

- Tieni l'aspirapolvere fuori dalla portata dei bambini.
- Usa solo il detergente ufficialmente approvato. Non aggiungere alcun liquido

come alcol o disinfettanti.

-Non usare il robot per pulire eventuali sostanze inflammabili. Non usare il

robot per raccogliere liquidi infiammabili o combustibili, gas corrosivi o acidi o
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Restrizioni per
l'utilizzo

Batterie e Ricarica

solventi non diluiti.

-Non usare 'aspirapolvere su oggetti duri e taglienti. Non usare l'apparecchio

per raccogliere oggetti come sassi, pezzi di carta grandi o qualsiasi altro
oggetto che possa ostruire l'apparecchio.

- Per favore spegni e scollega l'apparecchio prima della pulizia e della

manutenzione.

-Non pulire il robot o la stazione di base con un panno umido o risciacquarli

con qualsiasi liquido. Dopo aver pulito le parti lavabili, asciuga
completamente le parti prima di reinstallarle e usarle.

- Utilizzare il prodotto seguendo le istruzioni fornite nel manuale utente.

Gli utenti sono responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso
improprio dell'apparecchio.

-Non usare qualsiasi batteria di terze parti e base di autolavaggio. Usa solo con

unita di alimentazione RCS9-5.

- Non tentare di smontare, riparare o modificare la batteria o la stazione di base

da soli.

-Non posizionare la stazione di base vicino a una fonte di calore.
-Non usare un panno umido o le mani bagnate per strofinare o pulire i contatti

di ricarica della stazione di base.

-Non smaltire in modo improprio le batterie usate. Smaltire le batterie non piu

necessarie in appositi impianti di riciclaggio.

- Se il cavo di alimentazione viene danneggiato o e spezzato, interromperne

immediatamente 'utilizzo e contattare il servizio di assistenza post-vendita.

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica - Accertarsi che l'robot sia spento durante il trasporto e conservarlo nella sua
confezione originale, se possibile.

- Se l'robot non viene utilizzato per diverso tempo, ricaricarlo completamente,
quindi spegnerlo e conservarlo in un posto fresco e asciutto. Ricaricare l'robot
almeno una volta ogni 3 mesi per evitare uno scaricamento eccessivo della
batteria.

- La batteria agli ioni di litio contiene sostanze pericolose per 'ambiente. Prima
di gettare via 'aspirapolvere robot, rimuovere la batteria, quindi smaltirla o
riciclarla in conformita alle leggi e alle normative locali del Paese o dell'area in
cui viene utilizzata.

- Prima di rimuovere le batterie, verificare che siano esaurite e che il prodotto sia
scollegato dall'alimentazione.

1). Svitare la vite nella parte inferiore e rimuovere il coperchio.

2). Scollegare il connettore delle batterie e rimuovere queste ultime. Non
danneggiare il portabatterie per evitare il rischio di lesioni.

3). Conferire le batterie presso le aziende autorizzate al riciclo.

Informazioni di - Le capteur laser de ce produit est conforme a la norme IEC 60825-1:2014
sicurezza sul laser relative a la sécurité des produits lasers de classe 1. Veuillez éviter tout contact
direct avec les yeux pendant 'utilisation.

Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che l'apparecchiatura radio di tipo RLL11GC e conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo
della dichiarazione di conformita UE é disponibile al seguente indirizzo Internet: https://global.dreametech.com
Il manuale elettronico dettagliato & disponibile all'indirizzo https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Presentazione del prodotto Presentazione del prodotto

Contenuto della Confezione Robot

o (3 Pulsante di Pulizia delle Macchie
- Premi brevemente per avviare la pulizia delle macchie

Altri Accessori

o (1) Pulsante di accensione/spegnimento/pulizia

- Premi e tieni premuto per 3 secondi per accendere o spegnere

- Premi brevemente per avviare la pulizia dopo che il robot e
acceso

1010

o ) Pulsante Dock
Z = - Premi brevemente per rispedire il robot alla stazione di base
- Premi e tieni premuto per 3 secondi per disabilitare

Blocco Bambini.

Spazzola laterale Cavo di Alimentazione Spazzola per la pulizia Sacchetto diraccolta
della polvere Indicatore di stato
(di ricambio) - Bianco Accesso: Pulizia o Pulito

- Arancione Lampeggiante Rapidamente: Errore
- Arancione Fisso: Batteria bassa o in pausa

) ) Mocio x 2 Supporto per Manuale utente Nota: Premi un pulsante qualsiasi per mettere in pausa mentre il robot
Stazione di Base (preinstallato) Mocio x 2 sta pulendo o tornando in ricarica.
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Presentazione del prodotto Presentazione del prodotto

Robot e Sensori e Stazione di Base Stazione di Base
Sensori di Dislivello

Coperchio Superiore

_ ———
S 4 . I o Indicatore di stato
ensore di fappeto . Bianco fisso: La stazione
. ' Ruota Universale Maniglia o ()| — o Maniglia dibase e collegata
o Coperchio Superiore LDS Spazzola laterale Guardiadella gk all'alimentazione
o Sensore laser di distanza Spazzola principale Spazzola Il_uce arancione
ampegagia : La stazione
Paraurti o Ruota Principale di bé)seghga un errore
Ruota Principale Pulsante di sblocco : ) Fessura o—\\
del coperchio della Coperchio o— 4 ﬁ o Filtro
spazzola principale dell'Armadio per
la Polvere ) )
: - o Area di Segnalazione
Fori di Montaggio : Asse per o c i di ricari
del Supporto per : Lavare Sfiato di o Contatti di ricarica
Mocio Svuotamento O | At i
Automatico o Ingresso Automatico
 ° S%Srgﬁlreeﬂem premuto perthggiunta diAcaus
per 3 secondi . )
per ripristinare le Contenitore Raccoglipolvere
Coperchio impostazioni di fabbrica
Spia Wi-Fi Pulsante d.i sblocco Sfiato di Gancio per o Gancio per Serbatoio
delraccogli-polvere Svuotamento Serbatoio dell'Acqua
Automatico dellAcqua Tub
Gancio per Coperchio del Palla o Iu ?
Contatti di Contenitore della Polvere Filtro Galleggiante dellAcqua
ricarica Coperchio del Bidone -
Connettori Sensore di bordi Gancio per Filtro )
Ingresso di o Galleggiante
Riempimento Sfiato di Svuotamento ) _
; Automatico Serbatoio Serbatoio
Automatico .
dell'Acqua dell'/Acqua Usato dellAcqua Pulita
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Prima dell'Uso

1. Rimuovi le strisce protettive

Gancio per o
Spazzola
Laterale

Nota: Installa la spazzola laterale finché non scatta in posizione.
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3. Collega a Una Presa Elettrica

Posiziona la stazione di base in un luogo il piti aperto possibile con un buon
segnale Wi-Fi. Inserisci il cavo di alimentazione nella stazione di base e collegalo
alla presa.

Inserisci saldamente il cavo di
alimentazione verso l'alto finchée
l'indicatore non si accende.

e—— ——~°1]: ON

O: OFF

4. Posiziona la Stazione di Base

Rimuovi tutti gli oggetti che sono piu vicini di 1,5 m dalla parte anteriore, 1 m
dall'alto e 0,5 m da entrambi i lati della stazione di base.

Nota:

- Assicurati che nessun oggetto possa bloccare 'area di segnalazione.

- Per evitare che le macchie d'acqua inumidiscano pavimenti in legno o tappeti, si
consiglia di posizionare la stazione di base su pavimenti in piastrelle o pavimenti
in marmo.

Prima dell'Uso

5. Posiziona il Robot

Premi e tieni premuto il pulsante () sul robot per 3 secondi per accenderlo.
Posiziona il robot sulla stazione di base con l'assemblaggio del mocio rivolto
verso l'asse per lavare. Quindi sentirai una notifica vocale quando il robot si
connettera con successo alla stazione di base e iniziera a ricaricarsi. Dopo
che il robot &€ completamente carico, gli indicatori di stato sul robot e sulla
stazione di base rimarranno accesi per 10 minuti e poi si oscureranno.

Nota: Si consiglia di ricaricare completamente il robot prima del primo uso.
Quando il robot non puo essere acceso dopo che la batteria e esaurita, collega
manualmente il robot alla stazione per ricaricarlo.

6. Aggiungi Acqua al Serbatoio dell’/Acqua Pulita

Estrai il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione di base e riempilo con
acqua pulita fino alla linea dell'acqua massima. Quindi reinstallalo nella
stazione di base.

Nota:

- Non riempire con acqua calda, altrimenti il serbatoio fresco potrebbe deformarsi.

- Non aggiungere qualsiasi liquido diverso dal detergente ufficialmente approvato
per prevenire il malfunzionamento della stazione di base.
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Connettiti con 'App Dreamehome

Questo prodotto funziona con l'app Dreamehome, che puo essere usata
per controllare il dispositivo.

1. Scaricare 'App Dreamehome per la casa

Scansiona il codice QR sul robot o cerca "Dreamehome" nell'app store per
scaricare e installare l'app in base alle tue esigenze.

2. Aggiungi dispaositivo

apri il Dreamehome, tocca " @ " nell'angolo in alto a destra e scansiona il
codice QR sopra per aggiungere "DreameBot L10 Ultra". Segui le istruzioni
per terminare la connessione Wi-Fi.

Nota:

- La connessione Wi-Fi supporta solo il segnale su banda 2,4 GHz.

- Il software dell'app & in fase di aggiornamento, le operazioni effettive
potrebbero essere diverse dalle dichiarazioni in questo manuale. Per favore
segui le istruzioni in base alla versione corrente dell'app.

3. Ripristino della connessione Wi-Fi

Sollevare la copertura superiore per verificare la spia Wi-Fi, premere i
pulsanti(De £ fino al messaggio sonoro "Attesa configurazione della rete
L'indicatore Wi-Fi iniziera a lampeggiare lentamente al riconoscimento
delle informazioni di rete.

Spia Wi-Fi
- Lampeggia lentamente:
Attende la connessione

Si sta connettendo
- Acceso: Connesso

Nota: In caso di connessione non riuscita, ripristinare le informazioni Wi-Fi e
aggiungere nuovamente il dispositivo.

- Lampeggia velocemente:

Istruzioni utente

Mappatura Veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta, segui le istruzioni sull'app
per creare rapidamente una mappa e il robot iniziera a mappare senza
pulizia. Il processo di mappatura sara completato quando il robot tornera
alla stazione e la mappa verra salvata automaticamente.

Accensione/Spegnimento

Premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot e
l'indicatore di alimentazione & permanentemente acceso. Posiziona il robot
sulla base e il robot si accende automaticamente e inizia la ricarica. Per
spegnere il robot, allontanalo dalla base e tieni premuto il pulsante () per 3
secondi.

Pausa / Sonno

Quando il robot e in funzione, premi un pulsante qualsiasi per metterlo in
pausa.

Se il robot si ferma per piu di 10 minuti, entra automaticamente in modalita
sonno e l'indicatore di alimentazione e l'indicatore di ricarica smettono di
illuminarsi. Premi qualsiasi pulsante sul robot o sulla base o tocca l'app per
riattivare il robot.

Nota:

- ILrobot si spegnera automaticamente se lasciato in modalita riposo per piu di 12
ore guando non e in ricarica.

- Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla stazione di base, il processo
di pulizia in corso terminera.

Modalita Non Disturbare (DND).

Quando il robot e impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), al robot
verra impedito di riprendere la pulizia e l'indicatore di alimentazione si
spegne. La modalita DND é disabilitata per impostazione predefinita in
fabbrica. Puoi usare l'app per abilitare la modalita DND o modificare il
periodo DND. Il periodo DND e 22: 00 - 8: 00 per impostazione predefinita.

Nota:

- | compiti di pulizia programmati verranno eseguiti in tempo durante il periodo
DND.

- ILrobot riprendera la pulizia da dove era stata interrotta dopo la scadenza del
periodo DND.

Pulizia delle Macchie

Quando il robot € in standby, premi brevemente il pulsante (_ per abilitare
la modalita di pulizia delle macchie. In questa modalita, il robot pulisce
un'area di forma quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno ad essa e torna al punto
di partenza una volta completata la pulizia delle macchie.

Riavvio del Robot

Se il robot smette di rispondere o non puo essere spento, premi e tieni
premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi,
premi e tieni premuto il pulsante () per 3 secondi per accendere il robot.
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Istruzioni utente

Spazzamento e Lavaggio

Nota: Durante ['uso dell'assemblaggio del mocio per la prima volta, il robot esegue il compito di spazzamento e lavaggio per impostazione predefinita.

1. Inizia lo spazzamento e il lavaggio

Premi il pulsante () sul robot o usa l'app per far partire il robot dalla stazione
di base. Quindi il robot pianifichera il percorso di pulizia ottimale ed eseguira
il compito di pulizia in base alla mappa creata.

Nota:
- I'moci verranno puliti prima che il robot inizi a lavare, per favore attendi con

pazienza.
- Non spostare la stazione di base, il serbatoio dell'acqua pulita, il serbatoio
dell'acqua usata o l'asse per lavare durante il suo funzionamento.
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2. Torna a pulire i moci a meta strada

Durante il lavaggio, il robot tornera automaticamente alla stazione base per
lavare i mop pad in base alla frequenza di pulizia del mop pad specificata
nell'app. Quindi la stazione base riempira automaticamente il serbatoio
dell'acqua del robot e il robot riprendera la pulizia dopo il riempimento
dell'acqua.

Nota: Se il robot torna alla stazione di base per pulire i moci a meta strada,
la stazione di base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

Istruzioni utente

3. Pulisci e asciuga i moci dopo lo svuotamento della
polvere

Dopo che il robot ha terminato un compito di pulizia ed e tornato alla stazione
di base per ricaricarsi, la stazione di base iniziera automaticamente a
svuotare il contenitore della polvere, quindi pulira e asciugara i moci.

Nota:

- Quando il robot torna a meta strada verso la stazione di base per pulire i moci,
la stazione di base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- Se la funzione di svuotamento automatico e disattivata nell'app, la stazione di
base non svuotera automaticamente il contenitore della polvere.

- La stazione di base svuotera il contenitore della polvere secondo la frequenza
impostata nell'app.

4. Pulisci il serbatoio dell'acqua usata

Dopo che il robot ha completato il compito, per favore pulisci il serbatoio
dell'acqua usata per evitare qualsiasi odore.

Spazzamento

1. Per utilizzare solo la funzione di spazzamento, seleziona "Spazzamento"
sull'app o rimuovi l'assemblaggio del mocio dal robot e il robot passera
automaticamente alla modalita di spazzamento.

Nota: Se 'assemblaggio del mocio non viene rimosso dal robot, puoi selezionare
la modalita di spazzamento sull'app e il robot sollevera automaticamente
['assemblaggio del mocio prima di spazzare.

2. Assicurati che la stazione di base sia collegata all'alimentazione e che il

robot sia collegato alla stazione di base. Premi il pulsante (/) sul robot o usa
l'app per inviare il robot a pulire tutte le aree dalla stazione di base.

Nota: Per garantire che il robot possa tornare facilmente alla stazione di base
dopo la pulizia, si consiglia di far partire il robot dalla stazione di base ed evitare di
spostare la stazione di base durante la pulizia.
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Manutenzione quotidiana

90

Parti

Per mantenere il robot in buone condizioni, si consiglia di fare riferimento alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di
Sostituzione

Parte

Frequenza di
Manutenzione

Frequenza di
Sostituzione

Serbatoio
dellAcqua Usato

Dopo ogni uso

Serbatoio dell'’Acqua
Pulita

Spazzola principale

Filtro del Contenitore
della Polvere

Spazzola laterale

Una volta ogni 2
settimane

Sensore di Tappeto

Sensori di Dislivello

0Ogni 6 - 12 mesi

Contatti di Ricarica sul Robot

Ogni 3 - 6 mesi

Paraurti

Sfiato di svuotamento
automatico del robot

Asse per Lavare

Area di segnalazione
della stazione di base

Contatti di ricarica
della stazione di base

Sfiato di svuotamento
automatico della
stazione di base

Ruota Universale

Sensore di bordi

Sensore laser di

distanza

Una volta ogni mese

Ingresso di riempimento
automatico dell'acqua del
robot

Fondo del Robot

Una volta ogni mese

Contenitore Raccoglipolvere

Pulire secondo
necessita

Sacchetto di Polvere

Mocio

6 - 8 settimane

Ogni 1 -3 mesi

Nota: La frequenza di sostituzione dipendera dal tuo utilizzo del robot. Se si verifica
un'eccezione a causa di circostanze speciali, le parti devono essere sostituite.

Manutenzione quotidiana

Sacchetto di Polvere

Quando & necessario sostituire il sacchetto di raccolta della polvere, una
notifica apparira nell'app.

1. Getta il sacchetto di raccolta della polvere.

Nota: La trazione verso l'alto sulla maniglia sigillera il sacchetto per evitare che
polvere e detriti cadano accidentalmente.

2. Rimuovi la polvere e i detriti dal filtro con un panno asciutto.

3. Installa un nuovo sacchetto di raccolta della polvere.

4. Chiudi il coperchio dell'armadio per la polvere.

< ma Da >
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Manutenzione quotidiana Manutenzione quotidiana

Serbatoio dell'’Acqua Usato Spazzola principale Spazzola laterale Raccogli-polvere
1. Rimuovi il serbatoio dell'acqua usata, apri il coperchio e versa l'acqua 1. Premi i ganci di guardia della spazzola verso l'interno per rimuovere la Rimuovi e pulisci la spazzola laterale. 1. Apri il coperchio del robot e premi il gancio del contenitore della polvere
per rimuovere il bidone della polvere.

sporca. guardia della spazzola e sollevare la spazzola dal robot.

===

2. Sciacqua il serbatoio dell'acqua usata con acqua pulita e usa la spazzola
per la pulizia fornito per pulire la parete interna del serbatoio dell'acqua

usata.
2. Apri il coperchio del bidone e svuota il bidone come mostrato nel

diagramma.

2. Estrai i coperchi della spazzola come mostrato nel diagramma. Usa uno
strumento adeguato per rimuovere i capelli aggrovigliati nella spazzola.

Nota:
- Usa uno strumento come un piccolo cacciavite per separare l'asse e il

pneumatico della ruota universale. Non usare eccessivamente la forza.
- Sciacqua la ruota universale sotto l'acqua corrente e rimettila dopo averla
asciugata completamente.

Nota: La sfera galleggiante nel serbatoio dell'acqua usata e una parte mobile. Non
applicare troppa forza durante la pulizia per evitare di danneggiarlo.
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Manutenzione quotidiana Manutenzione quotidiana

Filtro Sensori Robot e Contatti di Ricarica Contatti di ricarica Mocio
1. Rimuovi il filtro e tocca delicatamente il suo cestello. Strofina i sensori e i contatti di ricarica del robot usando un panno morbido e Pulisci i contatti di ricarica e l'area di segnalazione della stazione di base con Rimuovi il mocio dal supporto per mocio per sostituirlo.
asciutto: un panno morbido e asciutto
- I sensori di dislivello e il sensore a ultrasuoni sul fondo del robot
 ——

- Contatti di ricarica sul retro del robot -
- Il sensore per bordi sul lato del robot

- LDS sulla parte superiore del robot

- Il paraurti sulla parte anteriore del robot

— Batteria
.
Nota: Non tentare di pulire il filtro con una spazzola, un dito o oggetti appuntiti Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad alte prestazioni. Assicurati
per evitare danni. che la batteria rimanga ben carica per l'uso quotidiano per mantenere
o Sensore laser di distanza prestazioni ottimali della batteria. Se il robot non viene usato per un lungo
. . ) o ) . o Sensore di bordi periodo di tempo, spegnilo e mettilo via. Per evitare danni causati da una
2. Sciacqua il contenitore della polvere e il filtro con acqua e asciugali Sfiati di Svuotamento Automatico scarica eccessiva, ricarica il robot almeno una volta ogni tre mesi.

completamente prima di reinstallarli. o Paraurti
o Contatti di ricarica Pulisci gli sfiato di svuotamento automatico del robot e della stazione di

S base con un panno morbido e asciutto.
@lh Sensori di Dislivello
€ O ——

. N
Craat

e,

© Sensore di Tappeto

Nota:
- Sciacqua il bidone della polvere e il filtro solo con acqua pulita. Non usare alcun

detersivo. . , . ) . . o
- Usa il bidone della polvere e il filtro solo guando sono completamente asciutti. Nota: Il pgnmo gm\do puo danneggiare gli etemeny sensibial |n.temo detrobote
della stazione di base. Per favore usa un panno asciutto per la pulizia.
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Problemi comuni
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Problemi comuni

Problema Soluzione
. La batteria e scarica. Ricarica il robot sulla base e riprova.
Il robot non si o ) o . : .
accende La temperatura della batteria & troppo bassa o troppo alta. Si consiglia di far funzionare 'apparecchio a una temperatura
: compresa tra 32 °F (0° C) e 104 °F (40 ° C).
La stazione di base non e collegata all'alimentazione, per favore assicurati che entrambe le estremita del cavo di
ILrobot non si alimentazione siano collegate correttamente.
ricarica. Il contatto tra i contatti di ricarica sulla stazione di base e il robot e scadente, per favore pulisci i contatti di ricarica.

Controlla se c'é qualsiasi oggetto estraneo al connettore del robot e rimuovi l'oggetto estraneo se presente.

Problema Soluzione

ILrobot non puo essere spento quando e in ricarica. Si consiglia di spostare il robot dalla stazione di base, quindi premi e
ILrobot non si tieni premuto il pulsante di accensione per tre secondi per spegnerlo.
spegnera. Se il robot non pud essere spento eseguendo il passo 1, premi e tieni premuto il pulsante () per 10 secondi per spegnere

forzatamente il robot. Se il problema persiste, per favore contatta il servizio post-vendita.

ILrobot non riesce a
connettersi al Wi-Fi.

La password della rete Wi-Fi non & corretta. Assicurati che la password usata per connetterti alla tua rete Wi-Fi sia
corretta.

ILrobot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Assicurati che il robot sia connesso a una connessione Wi-Fi a 2,4
GHz.

ILsegnale Wi-Fi & debole. Assicurati che il robot si trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi.

IL robot potrebbe non essere pronto per essere configurato. Esci e rientra nell'app, quindi riprova come indicato.

La velocita di ricarica
e lenta.

Ci vogliono circa 6,5 ore per ricaricare completamente il robot quando la batteria & scarica.

Se usi il robot a temperature al di fuori dell'intervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera automaticamente per
prolungare la durata della batteria.

| contatti di ricarica sia sul robot che sulla base potrebbero essere sporchi, per favore puliscili con un panno asciutto.

IL robot non riesce
atrovare e tornare
alla stazione di base.

La stazione di base e scollegata dall'alimentazione o spostata quando il robot non é su di essa.

Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione di base. Posiziona la stazione di base in un'area piu aperta.

Lo spostamento del robot pud causare il suo riposizionamento e ricreare una mappa se il riposizionamento fallisce. Se
il robot e troppo lontano dalla stazione di base, potrebbe non essere in grado di tornare automaticamente da solo, nel
qual caso dovrai posizionare manualmente il robot sulla stazione di base.

Pulisci l'area di segnalazione sulla stazione di base per rimuovere polvere o detriti.

ILrumore aumenta
mentre il robot & in
funzione.

Controlla se il filtro del contenitore della polvere € intasato. In tal caso, puliscilo o sostituiscilo

Un oggetto duro potrebbe rimanere intrappolato nella spazzola in gomma multisuperficie o nel contenitore della
polvere. Controlla e rimuovi qualsiasi oggetto duro.

La spazzola in gomma multisuperficie o la spazzola laterale potrebbero aggrovigliarsi. Controlla e rimuovi eventuali
oggetti estranei.

Commuta la modalita di aspirazione su Standard o Silenzioso.

Il robot si muove
senza seguire il
percorso impostato.

0Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole devono essere organizzati prima di usare il robot.
Funziona su superfici bagnate e scivolose provoca lo slittamento della ruota principale. Si consiglia di asciugare i luoghi
bagnati prima di usare il robot.

ILrobot si blocca davanti
alla stazione dibase e
non puo tornare su di
essa.

Elimina qualsiasi ostruzione entro 0,5 m sui lati sinistro e destro o entro 1,5 m davanti alla stazione di base per evitare
che il robot venga bloccato.

Il percorso per tornare alla ricarica & bloccato, ad es. la porta e chiusa.

ILrobot potrebbe scivolare se il pavimento davanti alla stazione di base e eccessivamente bagnato. In tal caso, pulisci
l'acqua in eccesso prima di riprovare.

Si consiglia di spostare la stazione di base in un luogo diverso e riprova.

Al robot mancano le
stanze da pulire.

Assicurati che le porte delle stanze da pulire siano aperte.

Controlla se c'é una soglia superiore a 2 cm alla porta della stanza. Il robot non puo superare soglie o gradini alti.

Il luogo davanti alla stanza da pulire e bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del robot e il suo funzionamento
anomalo. Si consiglia di asciugare il pavimento prima di usare il robot.
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Problemi comuni Specifiche tecniche

] Robot Stazione di Base

Problema Soluzione

Assicurati che il robot non sia impostato sulla modalita Non Disturbare (DND), che gli impedira di riprendere la pulizia. Modello RLS6LADC-6 Modello RCS9-5
ILrobot non . N | Imp _ : B ) o
riorendera la pulizia ILrobot non riprendera la pulizia dopo che avrai riportato manualmente il robot alla stazione di base per la ricarica,
dg ola ricarifa che include il posizionamento manuale del robot sulla stazione di base o l'invio del robot alla ricarica tramite l'app o/il Tempo diricarica Circa 6,5 ore Ingresso nominale 220-240 V~ 50-60 Hz

P : robot stesso.
Tensione nominale 14,4V === Uscita nominale 20V=—=2A
Li;ts\,z:g:‘:rzon Controlla se il sacchetto di raccolta della polvere nell'armadio per la polvere & pieno. Potenza nominale 75 W Potenza (durante lo
gutomaticamente Se il sacchetto di raccolta della polvere non & pieno, controlla se ci sono eventuali ostruzioni negli sfiati di svuotamento svuotamento della polvere) 1000 W
il contenitore della Etjtomftlco del robot, della stazione di base o del contenitore della polvere. Se presente, pulisci in tempo la parte Frequenza d'esercizio 2400-2483,5 MHz
polvere. occata. Potenza (durante la pulizia) 55 W
Potenza in uscita <20 dBm
Controlla se la guarnizione del serbatoio dell'acqua usata e allentata o non é installata correttamente e, in tal caso, massima E(g:'ir;a) (asciugatura + 78 W
. ) ripristinala manualmente.
Il livello dell'acqua o . : . . o
nell'asse per lavare & Premi delicatamente sul serbatoio dell'acqua usata per assicurarti che sia installato correttamente.
v R . .
P Rimuovi l'asse per lavare e controlla se lo scarico delle acque reflue e ostruito e puliscilo. M w m n con‘d|2|on| d uso normall, questa‘ apparecchlatura deve‘essere tenuta a
anomalo. Controlla il detergente. Non aggiungere liquidi diversi dal detergente ufficialmente approvato. una distanza minima di 20 cm tra lantenna e il corpo dellutente.
ontro X X
PAP 20 | PAP21 | PAP22 PET 1 cre7 |peaspps] pps
Se il problema persiste, per favore contatta il team di servizio post-vendita. - - -

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Per servizi aggiuntivi, per favore contattaci tramite aftersales@dreame.tech Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Sito web: https://global.dreametech.com Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE in base alla direttiva 2012/19/
E UE) che non devono essere smaltiti assieme a rifiuti domestici non differenziati. Al contrario, € necessario proteggere 'ambiente e la salute
umana consegnando i rifiuti a un punto di raccolta autorizzato al riciclaggio di rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche, predisposto
I dalla pubblica amministrazione o dalle autorita locali. Lo smaltimento e il riciclaggio corretti aiutano a prevenire conseguenze potenzialmente
negative all'ambiente e alla salute umana. Contattare l'installatore o le autorita locali per ulteriori informazioni sulla sede e per i termini e le
98 condizioni di tali punti di raccolta. 99



S Informacion de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual del usuario antes de utilizar el aparato y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de
uso

100

- Este producto no debe ser utilizado por nifios menores de 8 afios ni por

personas con deficiencias fisicas, sensoriales o intelectuales, o experiencia o
conocimientos limitados, sin la supervision de un progenitor o un tutor legal
que pueda garantizar un funcionamiento seguro y evitar riesgos. La limpieza 'y
el mantenimiento no deben ser realizados por menores sin supervision.

- El aparato solo debe utilizarse con la fuente de alimentacién suministrada con él.
- Este producto contiene baterias que solo pueden ser reemplazadas por

técnicos cualificados o por el servicio posventa.

- Despeje el area a limpiar. Este producto no es un juguete. Asegurese de que

tanto nifos como mascotas mantienen una distancia de seguridad mientras
esté en funcionamiento.

-No instale, cargue ni utilice el aparato en los aseos o alrededor de las piscinas.
- Este producto es solo apto para la limpieza de suelos del hogar. No lo

utilice en exteriores, en otro tipo de superficies ni en un entorno comercial o
industrial.

- Asegurese de que el aparato funcione correctamente en un entorno adecuado,

de lo contrario, no utilice el aparato.

- Si se ha dafado el cable de alimentacion, debera reemplazarlo por un cable o

recambio especial del fabricante o su agente de servicio.

-No use el robot en zonas con desnivel sin una barrera protectora.

Informacion de seguridad

Restricciones de
uso

- No coloque el robot boca abajo. No utilice la cubierta del SLD, la cubierta del

robot o el parachoques como asa para mover el robot.

-No use el robot si la temperatura ambiente es superior a los 40°C o inferior a

los 0°C,o si hay liquidos o sustancias pegajosas en el suelo.

- Para evitar dafios por arrastre, por favor quite cualquier objeto suelto del piso

y guarde los cables en la ruta de limpieza antes de operar el aparato.

- Recoja objetos fragiles o pequenos del suelo para evitar que el robot los

succione y los dane.

- Evite que el pelo, los dedos o cualquier otra parte del cuerpo entre en contacto

con la zona de succion del robot.

- Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.
- No utilice el aparato en una habitacion donde duerma un bebé o un nifo.
- No coloque nifios, mascotas ni cualquier objeto encima del robot si este se

encuentra estacionado o en movimiento.

- Mantenga el detergente fuera del alcance de los nifios.
- Utilice unicamente el detergente aprobado oficialmente. No agregue ningun

liquido como alcohol o desinfectante.

- No use el robot para limpiar sustancias téxicas o inflamables. No utilice el

robot para recoger liquidos inflamables o combustibles, gases corrosivos o
acidos o disolventes sin diluir.

- No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos

como piedras, trozos de papel grandes o cualquier elemento que pueda
obstruir el aparato. 101



S Informacion de seguridad
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Restricciones de
uso

Baterias y carga

- Apague y desenchufe el aparato antes de la limpieza y el mantenimiento.
-No limpie el robot ni la estacion base con pafio humedo ni los enjuague

con ningun liquido. Después de limpiar las piezas lavables, séquelas
completamente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.

- Use este producto de acuerdo con las instrucciones del manual. Los usuarios

son responsables de cualquier perdida o dafio debidos a un uso no adecuado
del producto.

- No utilice baterias ni bases de autolavado de terceros, utilice solamente con

unidad RCS9-5.

-No intente desarmar, reparar o modificar la bateria ni la estacion base por su

propia cuenta.

-No coloque la estacidon base cerca de una fuente de calor.
- No utilice pafio himedo ni manos mojadas para limpiar los contactos de carga

de la estacion base.

-No deseche las pilas usadas de forma inadecuada. Las baterias que ya no se

necesiten deben desecharse en una instalacion de reciclaje adecuada.

- Si se dafia o se rompe el cable de alimentacion, deje de usarlo

inmediatamente y pdngase en contacto con el servicio posventa.

- Asegurese de que el robot esté apagado cuando lo transporte y guardelo en

su embalaje original si es posible.

- Sinova a utilizar el robot durante un largo periodo de tiempo, carguelo

Informazioni di sicurezza

Batterie e Ricarica

Informacion de
seguridad del laser

completamente, apaguelo y guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue
el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar la sobredescarga de la
bateria.

- El pack de bateria de ion de litio contiene sustancias perjudiciales para el

medio ambiente. Antes de desechar el robot aspirador, quite el pack de bateria
y deséchelo o reciclelo siguiendo las leyes y reglamentos locales del pais o
region en el que se use.

- Es mejor agotar las baterias y asegurarse que el producto esté desconectado

al retirar las mismas.
1) Desatornille el tornillo de la parte inferior y retire la cubierta a continuacion.

2) Desenchufe el conector de la bateria y retire las baterias a continuacion. No
dane el estuche de la bateria para evitar cualquier riesgo de lesiones.

3) Envie las baterias a una organizacion profesional de reciclaje.

- El sensor laser de este producto cumple con el Estandar IEC 60825-1: 2014 para

productos laser de Clase 1. Evite el contacto directo con los ojos al usarlo.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el tipo de equipo radioeléctrico RLS6LADC-6 cumple con la Directiva 2014/53/UE. Encontrard el
texto completo de la declaracion de conformidad de la UE en esta direccion de Internet: https://global.dreametech.com
Para un manual electrénico detallado, vaya a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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Il Descripcion general del producto Descripcion general del producto El

Contenido de Paquete Robot

o (] Boton de Limpieza Localizada
- Presione brevemente para iniciar la limpieza localizada

Otros Accesorios

o (/) Botén de encendido/limpieza

- Mantenga pulsado durante 3 segundos para encender o
apagar

- Presione brevemente para que el robot comience a limpiar
después de encenderse

Robot - Presione brevemente para enviar el robot de regreso a la

estacion base
- Mantenga presionado durante 3 segundos para desactivar el
bloqueo infantil

Cepillo lateral Cable de Alimentacién Cepillo de limpieza Bolsa Recolectora de Polvo
(repuesto)
Indicador de estado
B - Encendida en Blanco: Limpiando o terminado de limpiar
- Parpadeo Rapido en Naranja: Error
- Naranja Constante: Baterfa baja o en pausa

Mopax 2 Soporte de Mopa x 2 Manual de usuario Nota: Presione cualquier boton para hacer una pausa mientras el robot
Estacion Base (preinstaladas) limpia o regresa a cargarse.
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Descripcion general del producto Descripcion general del producto El

Robot y Sensores Sensores de Altura Estacion Base Estacion Base
T Cubierta Superior
_  ———
< de Atformb I o Indicador de estado
ensor ae ompras o——/
) Blanco constante:
o 5 ———o Rueda Universal Mango o o Mango la estacion base estd

o Cubierta Superior de SLD Cepillo lateral o—==

e A £ S comectadaa la fuente de
o Sensor laser de distancia Cepillo principal o — \; \ o Protector de Cepillo ;tmeqtagin e
Parachoques O ‘; o) o Rueda Principal aranja intermitente : (2
L =] ) estacion base tiene un error
Rueda Principal o iz o Pinzas del protector Ranura o N\
o del cepillo ! Tapa de o— : 4 1 o Filtro
Deposito de
Polvo ‘ e
T = o Area de Sefializacion

Tabla de o

o Agujeros de
Lavar

o Contactos de carga

Ensamblaje del Ventilacion
Soporte de Mapa de Vaciado o= Entrada de A -,
- o Entrada de Agregacion
————o Boton de restablecimiento Automatico de Agua Autc?mé?tica
- Mantenga pulsado
durante 3 seqgundos para L
restaurar la configuracion Depédsitode polvo e
Cubierta de fabrica
Indicador de Wi-Fii Pinza del depésito de Ventilacion Hebilla para o Hebilla para Tanque
basura de Vaciado Tanque de de Agua
Automadtico Agua
Hebilla de Tapa del Bola Flotante o Tubo de Agua
Contactos de Depdsito de Polvo Filtro
carga Cubierta de Deposito de )
Basura o Filtro
Conectores Sensor de bordes
Entrada de Hebilla de Filtro o Flotador
Recarga ° Ventilacién de Vaciado d d
Automdtica de Automatico Tanque de Agua Tanqug g agua
Usada limpia
Agua
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Bl Antes de Usar

1. Quite las tiras protectoras

Hebilla de o
Cepillo Lateral

Nota: Instale el cepillo lateral hasta que encaje en su lugar.
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3. Conecte a Un Tomacorriente

Coloque la estacién base en un lugar lo méas abierto posible con una buena sefial
Wi-Fi. Inserte el cable de alimentacidn en la estacidn base y conéctelo a la toma.

Inserte firmemente el cable de
alimentacion hacia arriba hasta

: R e———©°1]:. ON
que se encienda el indicador.

O: OFF

4. Coloque la Estacidon Base

Retire cualquier objeto que esté a menos de 1,5m del frente, 1m de la parte
superiory 0,5m de cualquier lado de la estacién base.

Nota:

- Asegurese de que ningun objeto pueda bloguear el drea de sefializacion.

- Para evitar que las manchas de agua mojen los pisos de madera o las alfombras,
se recomienda colocar la estacion base sobre pisos de baldosas o de marmol.

Antes de Usar

5. Colocar al Robot

Mantenga presionado el botén () del robot durante 3 segundos para
encenderlo. Coloque el robot en la estacidn base con el ensamblaje de mopa
mirando hacia la tabla de lavar. Luego, oird una notificacion de voz cuando
el robot se conecte exitosamente a la estacion base y comience a cargarse.
Una vez que el robot esté completamente cargado, los indicadores de estado
del roboty la estacién base permaneceran encendidos durante 10 minutos y
luego se atenuaran.

Nota: Se recomienda cargar completamente el robot antes de utilizarlo por primera
vez. Cuando el robot no se puede encender debido a bateria agotada, conecte
manualmente el robot a la estacion para cargarlo.

6. Agregar Agua al Tanque de Agua Limpia

Saque el tanque de agua limpia de la estacion base y llénelo con agua limpia
hasta la linea de agua maxima. Luego instalelo nuevamente a la estacion
base.

Nota:

- No llene con agua caliente, de lo contrario el tangue fresco puede deformarse.

- No agregue ningun liquido que no sea el detergente aprobado oficialmente
para prevenir el mal funcionamiento de la estacion base.

109




Este producto funciona con la aplicacién Dreamehome, que puede
utilizarse para controlar su dispositivo.

1. Descarga la applicacién Dreamehome

Escanee el cddigo QR en el robot o busque "Dreamehome" en la tienda de
aplicaciones para descargar e instalar la aplicaciéon segun sus necesidades.

2. Anadir dispositivo

Abra Dreamehome, toque " @ " en la esquina superior derecha y escanee
el codigo QR de arriba nuevamente para agregar "DreameBot L10 Ultra".
Siga las indicaciones para completar la conexién Wi-Fi.

L 4
Scan QR code on the device

Nota:

- Solo admite Wi-Fi de 2,4 GHz.

- El software de la aplicacion se esta actualizando, las operaciones actuales
pueden ser diferentes de las instrucciones en este manual. Siga las
instrucciones basadas en la version mas nueva de la aplicacion.
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Conecte con la aplicacion Dreamehome

3. Restablecer Wi-Fi

Mantenga pulsados al mismo tiempo los botones () y {} hasta que
escuche: «Esperando configuracion de red». Cuando el indicador parpadee
lentamente, el Wi-Fi se habra restablecido correctamente.

Indicador de Wi-Fi

- Parpadea lentamente:
Esperando conexion

- Parpadea rapidamente:
Conectando

- Encendida: Conectado

Nota: Cuando el teléfono no se conecte correctamente al robot, reinicie el Wi-Fi
y afiada de nuevo el dispositivo.

Modo de uso

Mapeo Rapido

Después de configurar la red por primera vez, siga las instrucciones de la
aplicacién para crear rdpidamente un mapay el robot comenzard a mapear
sin limpiar. EL mapeo se completara cuando el robot regrese a la estacion y el
mapa se guardara automdticamente.

Encender/apagar

Mantenga presionado el botdn (/) durante 3 segundos para encender el
robot, y el indicador de encendido lucird permanentemente. Coloque el
robot en la base, y el robot se encendera automdaticamente y comenzara
a cargarse. Para apagar el robot, aleje el robot de la base y mantenga
presionado el botén () durante 3 segundos.

Pausa / Dormir

Cuando el robot esté funcionando, presione cualquier botéon para pausarlo.
Si el robot se detiene durante mas de 10 minutos, ingresa automaticamente
al modo de dormir y los indicadores de encendido y de carga dejaran de
brillar. Presione cualquier botén del robot o la base o toque la aplicacion
para activar el robot.

Nota:

- Elrobot se apagard automdaticamente si se mantiene en modo Suspension
durante mas de 12 horas.

- Sielrobot se detiene y se coloca en la estacion base, el proceso de limpieza
actual terminara.

Modo No Molestar (DND)

Cuando el robot se encuentra en el modo No Molestar (DND), se prohibira
que el robot reanude la limpieza, y el indicador de encendido se apagara. El
modo DND esta deshabilitado de forma predeterminada en la fébrica. Puede
utilizar la aplicacién para habilitar el modo DND o modificar el periodo DND.
El periodo DND es de 22:00 a 8:00 de forma predeterminada.

Nota:

- Las tareas de limpieza programadas se realizaran a tiempo durante el periodo
DND.

- Elrobot reanudara la limpieza no finalizada después de que expire el periodo
DND.

Limpieza Localizada

Cuando el robot estd en espera, presione brevemente el boton {J para
habilitar el modo de limpieza de manchas. En este modo, el robot limpia
un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5 metros a su alrededor y vuelve a su
punto de partida una vez que se completa la limpieza de manchas.

Reinicio de Robots

Si el robot deja de responder o no se puede apagar, mantenga presionado
el boton () durante 10 segundos para forzarlo a apagarse. Luego, mantenga
presionado el botén (/) durante 3 segundos para encender el robot.

111



Modo de uso

Barrer & Trapear

Nota: Cuando se utiliza el ensamblaje de mopa por primera vez, el robot realiza tarea de barrido y trapeado de manera predeterminada.

1. Comenzar a barrer y trapear

Presione el botén () en el robot, o utilice la aplicacién para que el robot
arranque desde la estacién base. Luego, el robot planificard la ruta de
limpieza 6ptima y realizara la tarea de limpieza en funcién del mapa creado.

Nota:
- Las mopas se limpiaran antes de que el robot comience a trapear, espere con

paciencia.
- No mueva la estacion base, el tangue de agua limpia, el tanque de agua usada
0 la tabla de lavar durante su funcionamiento.
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2. Regresar a limpiar las mopas a medio camino

Durante el trapeado, el robot regresara automdaticamente a la estaciéon base
para lavar las mopas segun la frecuencia de limpieza de mopa especificada
en la aplicacion. Luego, la estacion base recargard automaticamente el
tanque de agua del robot y el robot reanudara la limpieza después de la
recarga de agua.

Nota: Siel robot regresa a la estacion base para limpiar las mopas a medio
camino, la estacion base no vaciara automaticamente el deposito de polvo.

Modo de uso

3. Limpiar y secar las mopas después de vaciar el polvo.

Después de que el robot termine una tarea de limpieza y regrese a la
estacion base para cargarse, la estacion base comenzard automdaticamente a
vaciar el depdsito de polvo y luego limpiard y secara las mopas.

Nota:

- Cuando el robot regresa a medio camino a la estacion base para limpiar las
mopas, la estacion base no vaciard automaticamente el depdsito de polvo.

- Si'la funcion de vaciado automatico esta deshabilitada en la aplicacion, la
estacion base no vaciard automaticamente el depdsito de polvo.

- La estacion base vaciard el depdsito de polvo de acuerdo con la frecuencia

establecida en la aplicacion.

4. Limpiar el depdsito de agua usada

Después de que el robot haya completado la tarea, limpie el tanque de agua
usada para evitar cualquier olor.

Barriendo

1. Para usar solo la funcién de barrido, elija "Barrer" en la aplicacion, o retire
el ensamblaje de la mopa del robot y el robot cambiara automdaticamente al
modo de barrido.

Nota: Si el ensamblaje de la mopa no se retira del robot, puede elegir el modo de
barrido en la aplicacion y el robot levantara automaticamente el ensamblaje de la
mopa antes de barrer.

2. Asegurese de que la estacion base esté conectada a la fuente de
alimentacion y que el robot esté conectado a la estacion base. Presione el
botén (/) en el robot, o utilice la aplicacién para enviar el robot a limpiar
todas las dreas desde la estacion base.

Nota: Para asegurarse de que el robot pueda regresar facilmente a la estacion
base despueés de la limpieza, se recomienda hacer que el robot comience desde la
estacion base y evitar mover la estacion base durante la limpieza.
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HlH Mantenimiento rutinario

Piezas

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar la siguiente tabla para conocer el mantenimiento de rutina.

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Frecuencia de

Piezas Mantenimiento Reemplazo Piezas Mantenimiento Reemplazo
Tanque de Agua Usada Después de cada uso Sensor de Alfombras
/
Tanque de agua limpia Sensores de Altura
Cepillo principal Cada 6 a 12 meses Contacto de Carga en Robot
Una vez cada 2
Filtro de Deposito de semanas Parachoques
Polvo Una vez al mes
Cada 3 a 6 meses Ventilacidon de vaciado /

Cepillo lateral

automatico del robot

Tabla de Lavar

Area de sefializacion
de la estacion base

Contactos de carga de
la estacion base

Ventilacion de vaciado
automatico de la
estacion base

Rueda Universal

Sensor de bordes

Sensor laser de
distancia

Una vez al mes

Entrada de recarga
automatica de agua del robot

Parte Inferior del Robot

Deposito de polvo

Limpielo cuando sea
necesario

Bolsa recolectora de polvo

Almohadilla Trapeadora

6-8 semanas

Cadala3
meses
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Nota: La frecuencia de reemplazo dependerd de su uso del robot. Si ocurre una

excepcion debido a circunstancias especiales, las piezas deben ser reemplazadas.

Mantenimiento rutinario

Bolsa recolectora de polvo

Cuando sea necesario reemplazar la bolsa recolectora de polvo, aparecerd
una notificacion en la aplicacién.

1. Deseche la bolsa recolectora de polvo.

Nota: Tirar hacia arriba del mango sellara la bolsa para evitar que el polvo y los
residuos se salgan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio seco.

3. Instale una nueva bolsa recolectora de polvo.

4. Cierre la tapa del depdsito de polvo.

< ma Da >
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HlH Mantenimiento rutinario Mantenimiento rutinario

Tanque de Agua Usada Cepillo principal Cepillo lateral Deposito de polvo

1. Presione las hebillas del protector del cepillo hacia adentro para quitar el Retire y limpie el cepillo lateral.
protector del cepillo y sacar el cepillo del robot.

1. Abra la cubierta del robot y presione la hebilla del depdsito de basura para

1. Retire el tanque de agua usada, abra su tapa y vierta el agua sucia.
retirar el depdsito.

ES==S1

Rueda Universal

2. Enjuague el tanque de agua usada con agua limpia y utilice el cepillo de

limpieza provisto para limpiar el interior del tanque de agua usada.
2. Abra la cubierta del depdsito y vacielo como se muestra en el diagrama.

2. Saque la tapa de cepillo como se muestra en el diagrama. Utilice una
herramienta adecuada para eliminar los pelos enredados en el cepillo.

Nota:
- Utilice una herramienta como un destornillador pequefio para separar el eje y el

neumatico de la rueda universal, no ejerza demasiada fuerza.
- Enjuague la rueda universal con agua corriente y vuelva a colocarla después de

secarla por completo.

Nota: La bola flotante en el tanque de agua usada es una pieza mavil. No aplique
demasiada fuerza al limpiarla para evitar dafiarla.
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Mantenimiento rutinario

Filtro

1. Retire el filtro y golpee suavemente su canasta.

Nota: No intente limpiar el filtro con cepillo, dedo u objetos afilados para evitar
dafos.

2. Enjuague el depdsito de polvo y el filtro con agua y séquelos
completamente antes de volver a instalarlos.

Nota:

- Enjuague el deposito de basura y el filtro Unicamente con agua limpia, no utilice

detergente.
- Utilice el deposito de basura y el filtro s6lo cuando estan completamente secos.
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Sensores de Robot y Contactos de Carga

Limpie los sensores y los contactos de carga del robot con un pafio suave y

seco:

- Los sensores de acantilado y el sensor ultrasénico en la parte inferior del
robot

- Contactos de carga en la parte trasera del robot

- El sensor de borde en el costado del robot

- SLD en la parte superior del robot

- El parachoques en la parte delantera del robot.

o Sensor laser de distancia
o Sensor de bordes

o Parachoques

o Contactos de carga

Sensores de Altura

© Sensor de Alfombras

Nota: Pafio himedo puede dafiar elementos sensibles dentro del roboty la
estacion base. Utilice un pafio seco para la limpieza.

Mantenimiento rutinario

Contactos de carga

Limpie los contactos de carga y el drea de sefalizacion de la estacion base
con un pafio suave y seco.

Ventilaciones de vaciado automatico

Limpie la ventilacidn de vaciado automatico del robot y la estacion base con

un pafio suave y seco.

Almohadilla Trapeadora

Retire la mopa del soporte de mopa pare reemplazarla.

Bateria

El robot contiene una bateria de iones de litio de alto rendimiento. Asegurese
de que la bateria permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento dptimo. Si el robot no se utiliza durante un largo
periodo de tiempo, apague el robot y gudrdelo para evitar dafios por
descargas excesivas. Cargue el robot al menos una vez cada tres meses.
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Bl Preguntas mas frecuentes

Preguntas mas frecuentes

Problema

Solucién

Problema

Solucién

Elrobot no se
encendera.

La bateria estd baja. Recargue el robot en la base y vuelva a intentarlo.
La temperatura de la bateria estd demasiado baja o demasiado alta. Se recomienda operar el aparato a una temperatura
entre 32 °F (0° C) y 104 °F (40° C).

El robot no se
cargara.

La estacién base no estd conectada a la fuente de alimentacién, asegurese de que ambos extremos del cable de
alimentacion estén enchufados correctamente.

El nivel de contacto entre los contactos de carga de la estacion base y el robot esta deficiente, por favor limpie los
contactos de carga.

Verifique si hay algun objeto extrafio en el conector del robot y, si lo hay, eliminelo.

El robot no se apaga.

El robot no se puede apagar cuando se esta cargando. Se recomienda mover el robot desde la estacion base y luego
mantener presionado el botén de encendido durante tres segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar efectuando el paso 1, presione y mantenga presionado el botén () durante 10 segundos
para apagar el robot a la fuerza. Si el problema persiste, comuniquese con el servicio postventa.

El robot no puede
conectarse a Wi-Fi.

La contrasefia de la red Wi-Fi es incorrecta. Asegurese de que la contrasefia utilizada para conectarse a su red Wi-Fi sea correcta.
El robot no admite una conexion Wi-Fi de 5GHz. Asegurese de que el robot esté conectado a una conexion Wi-Fi de 2,4GHz.
La sefial de Wi-Fi esta débil. Asegurese de que el robot esté en un drea con buena cobertura de Wi-Fi.

Es posible que el robot no esté listo para configurarse. Salga de la aplicacidn y vuelva a ingresar, luego intente nuevamente
segun las instrucciones.

La velocidad de
carga es lenta.

Se necesitan aproximadamente 6,5 horas para cargar completamente el robot cuando la bateria tiene poca carga.

Si opera el robot a temperaturas fuera del rango especificado, la velocidad de carga disminuird automaticamente para
extender la vida util de la bateria.

Los contactos de carga del robot y la base pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.

El robot no puede
encontrary regresar a
la estacion base.

La estacion base se desconecto de la fuente de alimentacion o se movié cuando el robot no esta en ella.

Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la estacion base. Coloque la estacion base en un drea mds abierta.
Mover el robot puede hacer que se reposicione, y volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla. Si el robot esta
demasiado lejos de la estacion base, es posible que no pueda regresar automdaticamente por si solo, en cuyo caso
debera colocar manualmente el robot en la estacion base.

Limpie el drea de sefializacion de la estacion base para eliminar el polvo o la suciedad.

El ruido aumenta
mientras el robot esta
en funcionamiento.

Compruebe si el filtro del depdsito de polvo esta obstruido. Si es asi, limpielo o reemplacelo.

Un objeto duro puede quedar atrapado en el cepillo de goma multisuperficie o en el depdsito de polvo. Compruebe y
retire cualquier objeto duro.

El cepillo de goma multisuperficie o el cepillo lateral pueden estar enredados. Compruebe y elimine cualquier objeto
extrafio.

Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

El robot se mueve
sin seguir la ruta
establecida.

Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas deben organizarse antes de usar el robot.
Funcionar sobre superficies mojadas y resbaladizas hace que la rueda principal resbale. Se recomienda secar los lugares
humedos antes de utilizar el robot.

El robot se atasca por
delante de la estacién
basey no puede volver
aella.

Despeje cualquier obstruccion dentro de 0,5m en los lados izquierdo y derecho o dentro de 1,5m frente a la estaciéon
base para evitar que el robot se bloquee.

La ruta para regresar a cargarse estd bloqueada, por ejemplo la puerta esta cerrada.

El robot puede resbalarse si el piso frente a la estacién base esta demasiado mojado. Si es asi, elimine el exceso de agua
antes de volver a intentarlo.

Se recomienda mover la estacion base a un lugar diferente y volver a intentarlo.

El robot salta las
habitaciones que
deben limpiarse.

Asegurese de que las puertas de las habitaciones a limpiar estén abiertas.

Compruebe si hay un umbral superior a 2 cm en la puerta de la habitacién. El robot no puede atravesar umbrales o
escalones altos.

El lugar frente a la habitacion a limpiar esta humedo y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale y funcione de
manera anormal. Se recomienda secar el piso antes de usar el robot.
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Bl Preguntas mas frecuentes

Problema

Solucién

El robot no reanudard
la limpieza después
de la carga.

Asegurese de que el robot no esté en modo No Molestar (DND), lo que prohibird que reanude la limpieza.
El robot no reanudard la limpieza después de que lo devuelva manualmente a la estacion base para cargarlo, lo que
incluye colocar el robot en la estacién base o enviarlo a cargarse a través de la aplicacién o el propio robot.

La estacion no
puede vaciar
automaticamente el
depdsito de polvo.

Compruebe si la bolsa recolectora de polvo en el depdsito de polvo esta llena.
Si la bolsa recolectora de polvo no esta llena, compruebe si hay alguna obstruccién en la ventilacion de vaciado
automatico del robot, la estacién base o el depdsito de polvo. De ser asi, limpie la parte bloqueada a tiempo.

El nivel de agua en
la tabla de lavar esta
anormal.

Compruebe si la junta del depdsito de agua usada esta floja o no estd instalada correctamente y, en caso afirmativo,
reajustela manualmente.

Presione suavemente el tanque de agua usada para asegurarse de que esté instalado correctamente.

Quite la tabla de lavar y compruebe si la salida de aguas residuales esta bloqueada y limpiela.

Compruebe el detergente. No agregue ningun liquido que no sea el detergente aprobado oficialmente.

Si el problema persiste, pédngase en contacto con el equipo de servicio posventa.

Especificaciones El
Robot Estacion Base
Modelo RLS6LADC-6 Modelo RCS9-5
Tiempo de carga Aprox. 6,5 horas Entrada nominal 220-240 V~ 50-60 Hz
Tensién nominal 14,4V = Salida nominal 20V==2A
Potencia nominal 75 W Potencia (durante el vaciado 1000 W
de polvo)
Frecuencia de operacion 2400-2483,5 MHz
Potencia (durante la
Potencia maxima de limpieza) s W
. <20 dBm b
salida
Potencia (secado + carga) 78 W

Para servicios adicionales, péngase en contacto con nosotros a través de aftersales@dreame.tech

Sitio web: https://global.dreametech.com
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En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una
distancia de, al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.

Informacién sobre RAEE

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
E deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En su lugar, debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando sus
equipos de desecho a un punto de recogida para el reciclaje de residuos de equipos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las
L autoridades locales. La eliminacién y el reciclado correctos ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la
salud humana. Péngase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacion sobre la ubicacion y las
condiciones de dichos puntos de recogida.
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Y Hdopmauma no TexHnke 6esonacHOCTL

YT106bI M36EXKATb MOPAaXKeHst TOKOM, BO3ropaHuns AN TPABM, BbI3BAHHbIX HEKOPPEKTHbIM
ncnonb3oBaHveM npnbopa, nepes HauanomM paboTbl BHUMATEIbHO NPOYTUTE MHCTPYKLIO MO
skcnnyatauun. CoxpaHnuTe ee Ans AanbHeNLWero Ncnosib30BaHns B KauecTBe CrpaBKu.

OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayaTauuio

124

- He ponyckaeTtca Ncnosib30BaHKe 3Toro n3genna AetbMim Mmnaglle 8 neT, a Takxke

nuaMun € orpaHnyeHHbIMU hrn3nuecknmMm, CEHCOPHbIMU NN YMCTBEHHbIMI
CNOCOBHOCTAMM NN C OTPAHUYEHHBIM OMbITOM UK 3HAaHMaSMK 6e3 NnpucmoTpa
pogutens Nnn onekyHa ans obecrneueHns 6esonacHomM aKcnayataummn

1 BO n3bexaHne pruckoB. He no3BonanTe A4eTaM OCYLEeCTBASATb UNCTKY 1
TEXHNUEeCKoe 0bcnyXnBaHume yctporctea 6e3 nprucmoTpa.

: yCTpOVICTBO AO/MKHO NCNO/Ib30BaTbCA TONBKO C 6/10KOM NNTaHWS,

MoCTaBAdAeMbIM C yCTpOVICTBOM.

- 9TO YCTPOWCTBO OCHALLEHO aKKyMyNnaTOPHbIM 6/10KOM, KOTOPbIV AONXKHbI

3aMeHATb TOJ1IbKO KBaJ'IVICbVILI,VIpOBaHHbIe TexHn4yeckmne cneumnasincrbl Nin
cnednanncTbl oTAENa NoCnenpogaxHoro 06C.I'Iy)KVIBaHVIFI.

- Y6epuTe NOCTOPOHHME NpeaMeTbl N3 30HbI 415 yOopKu. [eTam He criegyeT

NrpaTb C 3TUM YCTPONCTBOM. Y6eauTech, UTo AeTW 1 XKNBOTHbIE HAXOAATCA Ha
6e30MacHOM paccTosHnM ot poboTa Bo Bpems paboThbl.

- 3anpewaeTcsa yCTaHaBANBaTh, 3apsAXKaTb 1 MCMOb30BaTh MPUBOP B BaHHOW

KOMHaTe n nobnmsoctn ot baccenHos.

- 3TO YCTPOWCTBO NpegHAa3HaAUYeHo TOMbKO A1 OUMCTKM MoJa B AOMALLHNX

yCNoBUsIX. He NCnonb3yinTe ero Ha OTKPbITOM BO34yXe, Ha MOBepXxHoCTax 6e3

NHdopMmaumna no TexHnke 6e3onacHoOCTr

OrpaHunyeHunsa Ha
aKcnayaTauunio

nona, a TakXke B KoMMep4yeCKnX Nnan NnpoMblLLIeHHbIX YCTOBUNAX.

-Ybeantecb, UTo B Hagnexaulen obctaHoBke nprbop paboTtaeT KOPPEKTHO. B

NMPOTMBHOM C/lyYae He MCMo/b3yinTe ero.

- ECNv LWHYP NMUTaHWsS MOBPEeXaeH, 3aMeHNTe ero cneunasnbHbIM LUHYPOM UK

KOMMEKTOM, MprobpeTeHHbIM Y MPOV3BOANTENS UV B COOTBETCTBYHOLLEM
CEepBNCHOM LieHTpe.

- He ncnonb3ynte poboT B 061acTax, pacnonoXXeHHbIX Hag nosaom, 6e3

3alNTHOro 6apbepa.

- 3anpellaeTca nepeeBopaurBaTtb poboTa. 3anpeLlaeTcs nepemellatb pobor 3a

KPbILLKY 1a3€pHOro AAaTUKa PacCTOAHMS, KPbILKY poboTa uav amopTusarop.

- He ncnonb3ynte poboT B cpefax c TeMnepaTtypor OKpy»arLen cpegbl

BbiLe 40°C nnn HmXKe 0°C, a TakKe Ha NoJy C XKNLKOCTAMW AN INNKUMI
BellecTBamMu.

- Bo nsbexaHne NnoBpexaeHns nnn HapyLleHmns paboTtbl yCTPOWCTBa 13-3a

BOJIOUEHMS NpeaMeTOB nepep, ero BkAoueHnem cobepuTe BCe MOCTOPOHHME
npegMeThbl C Mofa, a Takke ybepnte npoBoaa v kabenm nnTaHna c nyTn
OBVKeHWs yCTPOMCTBA BO BpeMs yOopKu.

-Y6epwuTe C nona xpynkune n menakne npegmetbl, UTobbl pobOT He Bpe3asncs B

HNX 1 He noBpeann.

- He monyckanTe nonagaHus Bosioc, NanbLes 1 APYrnx yacten Tena Bo

BCACblBatoLLLee OTBepCcTUE poboTa.
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Y Hdopmauma no TexHnke 6esonacHOCTL
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OrpaHnyeHuns Ha
aKcnayatauunio

- XpaHUTe uncTame NHCTPYMEeHTbl B MecTe, He A0CTYNHOM A/19 AeTel.
- 3anpeLlaeTcs Ncnosib3oBaTte NPMBOP B KOMHATE CO CMSLWMM MAAAEHLEM NN

pebeHKoM.

- He pa3smelLante Ha poboTe getei, XMBOTHbLIX N Kakne-nnbo npegmeThl,

He3aBMCMMO OT TOTO OCTaHOBJ/1IEH OH UMW OBUNXeETCA.

- XpaHuTe uncTsLLee CpeacTBo B HEAOCTYNHOM A/19 AeTell MecTe.
- Micnonb3yinTe TONbKO YNCTSALLME CPeACcTBa, 0406pPeHHbIe K MPUMEHEHMIO.

3anpeLiaeTca A06aBNATb aNKOronb AN Ae3nHULMPYoLLLEee CpeacTso.

- He ncnone3synte poboT gna y6opKn nobbix ropsalLnx BewecTs.

3anpeLlaeTcs ncnonb3oBatb poboT AN y6opKM BOCMIAMEHSOLLNXCA NN
FOPHUNX XKNAKOCTEN, alPeCCUBHbIX ra30B, Hepa3baBNeHHbIX KUC0T NN
pacTBopuTenemn.

- He ncnosnb3yinTe poboT ana y6opKu TBepabiX U OCTPbIX NPeaMeTOoB.

3anpeLiaeTcsa NCnoab3oBaTb NPMBOP AN yOOpPKM KaMHew, KPYMHbIX KyCKOB
bymarn v gpyrmx npegmetoB, KOTOpPble MOTyT 3aCTpATb B npunbope.

-Mepen OUNCTKON WU PEeMOHTOM BblK/THOUNTE |'|p|/|60p N OTK/IIOYNTE ero ot

PO3eTKN.

- 3anpewaeTca NpoTNPaTe POBOT NAN 6BA30BYHO CTAHLMIO BAAXKHbIM

nonoTeHueM nbo NPOMbIBATL XNAKOCTbO. MNoC/e OUNCTKN MOKLLXCS
Aetanen Heobxo4MMo NOIHOCTLH NPOCYLLNTL NX Nepepn yCTaHOBKOW Ha MecTo
1 VICNOMb30BaHMEM.

NHdopMmaumna no TexHnke 6e3onacHoOCTr

OrpaHunyeHunsa Ha
aKcnayaTauunio

AKKyMynaTop v
3apsafKa

- Micnonb3yiiTe 3T0 YCTPOWCTBO COIMACHO PYKOBOACTBY MOJib30BaTeNs.

Monb3oBaTenn HecyT OTBETCTBEHHOCTb 3a YObITKM 1 yLepb, BO3HUKLLNE N3-3a
HecobnaeHNS NHCTPYKLNA.

- 3anpewaeTcs UCnosib30BaTh CTOPOHHWI akKyMynaTop v 6asy ans

aBTOOUNCTKWN. Vicnonb3ynTe ToNbKo € 6/10KOM NTaHus RCS9-5.

- 3anpeLaeTcs CaMmoCcToaTe/IbHO pa3brpaTts, PEMOHTPOBATEL UK

MoancrumpoBaTb akkymynaTop 1nmbo 6a30ByHO CTaHUNIO.

- 3anpewaeTca pasmeLlatb 6a30BYH CTAHLNIO PAAOM C UCTOYHUKOM Tenna.
- 3anpeLaeTca NPoTMPaTh UM 0UNLLATb 3apAaHble KOHTaKTbl 6a30BOM CTaHLUMN

BNIAXHbIM MOM0TEHLEM NNB0 BAAXKHbLIMMN PykamMwu.

- He yTnnmn3npyite ctapble akKkyMynaTopbl HEHagAeXalmm obpasom.

HeHy>XHble akKyMynsiTopbl C/iefyeT CAaBaTb B COOTBETCTBYOLLME MYHKTbI
nepepaboTKn.

- ECNn WHYpP NUTaHNS MOBPEXAEH UM CIOMAH, HEMeaJ/1eHHO NMpeKkpaTuTe ero

NCNoNb30BaHMe 1 0bpaTnTech B CNy>KOy nocnenpofakHoro ob6cayXKnMBaHums.

- MNepepg, TPAHCNOPTUPOBKOW ybeamnTechb, UTo pobOT BbIKAKOYEH, 1 MO

BO3MOXHOCTM XPaHUTE ero B OPUrMHAaNbHOWN yraKkoBKe.

- Ecnn poboT He byaeT Ncnofib30BaThCs B TeueHne 4NTebHOro nepmnoaa,

MONTHOCTbKO 3apagnTe ero, OTKNKUnTe N XpaHnte B CyXxoM NpoxiagHoM MecTe.
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Y Hdopmauma no TexHnke 6esonacHOCTL

AKKyMynaTop n
3apagkKa

TexHunkKa
6e3onacHocTU Npwu
MNcnonb3oBaHUN
nasepa

128

Bo n3bexaHne upesmMepHOnN paspaaKkm akkyMmynaTopa 3apsxante poboTt He
pexxe 04HOro pasa B 3 Mmecsiua.

- JINTUIA-NOHHBIN aKKYMY/ISITOP COAEPXXNT BELLecTBa, NpeacTaBastoLl e

OMacHOCTb 419 OKpyXKatLei cpeabl. Mepeq ytnnnsauymen pobota-
nblnecoca ¢ yHKLUMeEN BNaxXHOM y6opKn cHavana n3Biekmnte akkymynsatop v
YTUAN3NPYITE NN caaliTe ero Ha nepepaboTKy B COOTBETCTBUM C MECTHbIMMU
3aKOHAMWM 1 NPaBWUIaMu CTPAaHbl U PernoHa akcnayataumn.

- MNepep n3BneveHnem batapen pekoMeHayeM paspagnTb NX N ybegnTtbes, Yto

YCTPOWCTBO OTK/IIOUYEHO OT UCTOYHWNKA MUTAHNA.
1) BbIKPYTUTE BUHT BHU3Y, 3aTEM CHUMUTE KPbILLKY.

2) OTcoegnHUTe pasbeM, 3aTeM U3BJeknTe batapen. byabTe akkypaTHbl, UTOObI
He NoBpeaunTb KOpryc batapel 1 He NoyuYnTb TPABMY.

3) Coante 6aTapen B opraHn3aumnto rno ytmnmlaunun.

- JTa3epHbI AATUYNK 3TOFO YCTPOICTBA COOTBETCTBYET TPe6OBAHMAM K S1a3epHbIM

n3gennam knacca 1, npeaycMoTpeHHbIM ctaHgapTtom IEC 60825-1:2014. Bo
BpeMs 1Ccrnonb3oBaHns niberante NpsmMoro NnonagaHuns nasepa B rnasa.

NHdopMmaumna no TexHnke 6e3onacHoOCTr

Mepbl NpegocTop
OXHOCTWU Npun Xpa
HeHWUn N TpaHcno
pTpoBKe

- MIPOAYKT A0/MKEH TPAHCNOPTNPOBATLCS B YNAKOBKe. He nogBepranTe NpoayKT
[AABNEHWVIO U yaapaM BO BpeMsi TPaHCMOPTUPOBKN.

- Noxanywncrta, nsberante CUNbHLIX CTOIKHOBEHWIA BO BPEMSI TPAHCNOPTUPOBKN.
- He TpaHcnoptupyinTe npnbop npu temnepatype Boiwe 50 °C nav Hmxke -20 °C.

- B TeueHme KOpPOTKOro Nepnoaa, Hanpumep o4HOro Mmecsaua, Nnpubop pekoMmeHs
yeTcs XpaHuTb Npu Temnepatype ot -20 °C 4o 50 °C 1 OTHOCUTENBbHON BNAXKHOC
™60 % +5 %. B TeueHne ANnTeNbHOro BpeMeHun xpaHnte npmnbop npu temnep
atype okpyxatouien cpeabl ot 0 °C go 40 °C.

“YTnnnsnpynte npmnbop Hagaexawmm obpasom. Korga ero cpok cny»bbl nogom
[ET K KOHLY, YTUAn3npyinTe Nnpnbop B COOTBETCTBUN C MECTHBIMN 3aKOHAMUN W MM
paBuiaMn CTPaHbl NN PermoHa, B KOTOPOM OH NCMONb3yeTcs.

Mpaswna v ycnoBusa peanmsaummn: 6e3 orpaHnUeHunii.
iIMnopTep npogaeT 3ToT NPoAyKT; MHdopMaLmo 06 MnopTepe CM. Ha YNaKoBKe.

CeepneHunsa 06 NMMMopTEPE N KOHTAKTHadA VIHCbOpMaLI,VIFl oTgena rnocnenpogaxHoro
06Cf|y)KVIBaHVIﬂ YKa3aHbl Ha yrnakOBKe.

[arta n3rotoesieHNs: CM. Ha ynakoBKke
Cpok cny»bbl npoayKunn 3 ner.

Hactoswum komnaHusa Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 3asBnsieT, uto TN pagnoobopyaoBaHuns RLS6LADC-6 cooTBeTcTBYeT TpeboBaHuaM Aupektnebl 2014/53/
EU. MonHbI TeKCT Aeknapaumm o COOTBETCTBMM HOPMAaTBHbIM TpeboBaHmnam EC focTyneH no cinegytoLlemy agpecy: https://global.dreametech.com
MoapobHoe 3N1eKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. Mo agpecy https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Y OnuvcaHune nspgenns OonwncaHve nspgenus

KoMmnnekrauunsa Pob6or

© (3 KHOMKa ToueuHoii y6opkn
- HaXMuUTe Ha KHOMKy, UTO6bl HauaTh TOUeUHYI YBOpPKY

rme akceccyapsbl
Apy yap o (') KHonKa nutaHus/y6opkn

- HaxxmuTe 1 yaepxnBarite B TeueHne 3 cekyHg, 4YTobbl
BK/IIOUNTb VN BbIKIOUYNTD
- HaxxmuTe, utobbl HauaTb YBOpKy nocse BKIOUeHNs poboTa

o O KHOMnKa Bo3Bparta

- HaxxmuTe, utobbl BEpHYTbL pO6OT Ha 6a3oBytO CTaHLMIO

- HaxXmuTe 1 yaepxusariTe B TeueHne 3 CeKyHA, YTobbl
BbIKNHOUNTL JeTcKuin 610K

e

BoKkoBas LeTka Kabenb nutaHus LLLeTKa AN uncTkm MeLwoK gng nbinuv
(cMeHHbIN)

NHAnKaTop cocToaHNA

- benblli curHan: naet ybopka/ybopka 3aBeplieHa

> - Muraet opaHxeBbll: OLNOKa

- FTOPUT OpaHXeBbIN: HI3KMI 3PS akKyMyNsTopa am naysa

LLiBabpa x 2 LepxaTenb Weabpbl PyKOBOACTBO MpuMeyaHne. Haxmute Ha 1By KHOMKY A8 NPUOCTAHOBKY, KOrAa
ba3oBas ctaHuusa (npep'yc'raHOBneHa) x 2 nonb3oBartens pO6OT BbINMOAHAET yﬁopKy N BO3BPALLAEeTCd ANna Noa3apanrkn.
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Y OnuvcaHune nspgenns OonwncaHve nspgenus RU_

Po60T 1 gatunkn ba3soBas ctaHUMA ba3oBas ctaHUuA
Oatynkn nageHns

BepxHsas KpblLKa

- o VIHAWMKaTOP COCTOAHMA
Q D Fopwut 6enbini: 6azoBas
o Pyuka CTaHUVS NOAKMOYEeHa K
UCTOUHUKY NMUTAHNS

[laTuunk KoBpa

© BepxHss KpblLLKa 1a3epHOro CTaHpapTHOe Kosleco

[aTUMKa paccTosHns BoKOBas LLEeTKa

3awnTHoe

o Jla3epHOro gatumka pacctosHus Vi OpaHXeBbI (MUraoLWNIA) :
’ ) 0 OcHoBHas Werka JerppneEe e O\E’V\@Ka 6a30l(30|7| Ua:twlm)
amopTunsatop OCHOBHOE Koneco
OCHOBHOe Koneco KHonKa 3awuntHom MNas o—\\
KPbILLIKV OCHOBHOM : Kpellwka o—j 4 N
o QUNLTP
LLeTKN oTceka ans
nbian
- T ~ o CUrHasibHas 30Ha
OTBEpCTVA ANs CTpanbHbIi o . o korma
KOMMOHEHT o AAHbIE KOHTAKTbI
KpeneHus OTBepcTME aNs pAA
nepxarens aBTOOUMNCTKN S
WBabpbI 1 o OTBepcTue ans
—— KHorka c6poca HacTpoek aBTOMAaTMYecKoro
- HaxxmuTe v yaepxmnsante
nobaBneHuns Bogbl
B TEUeHMe 3 CekyHa, .
4TOObI BOCCTEHOBUTH KOHTEVMHEP ANA MbIN e
KpbiLuka 3aBOACKME HACTPOWKN
NHpunkaTop Wi-Fi
A P KHO”K? BbIMyCKa OTBepcTvie AN BEYLY o 3aXKVM BOASHOIO
KOHTENHEPA ANA aBTOOUNCTKN BOASIHOTO 6aka
nblan b6aka
3aXVM KPbILLKN Monnasok Tpy6ka ans
3apsigHble KOHTerHepa Ans nbinv duneTp BOAb!
KOHTaKTbl KpblILWKa KoHTelHepa o
o dUNLTP
CoeguHuntenn [aTtunk Kpas AN1A Nbln
OtBepcTye anst 3axum rbTpa o YpoBHemep
ABTOMATNYECKON oreepcne bak c otpaboTaHHOW Bbak c uncron
3a/IIBKU BOAbI aBTOOUNCTKN pabo -
BOAON BOAON
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Y Nepepn ncnonbsosaHuem

1. YpannTte 3alyNTHbIE 3/1eMeHTbI

3aXnMm o
B6OKOBOW LLIETKM

MpriMmeyaHwne. YCTaHoBUTE GOKOByI-O LLIETKY Ha MeCTO TaKk, yTOObI pasgancs Wwen4yok.
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3. MoaKNUNTL K 31eKTPUUECKOI po3eTKe

Pa3mecTunTe 6a30BYH0 CTAHLMIO HA OTKPbITO MOBEPXHOCTY B MECTE CO
cTabunbHbIM curHanom Wi-Fi. BctaBbTe WHyp NUTaHKs B 6a30BYH CTaHLMIO 1
NOAKIIOYMNTE ero K po3eTkKe.

HaaexHO BCTaBbTe LUHYP NUTaHMs
Tak, UTobbl 3aropencs MRANKaTop.

—————=1I1: ON
O: OFF

4. PazmecTnTb 6a30BYyH0 CTAHLUIO

Y6epuTe BCe NpeaMeTbl, PACMONOKEHHbIE B/vKe YeM Ha 1,5 M OT nepefHen
YyacTu 6a30BOI CTaHUMK, Ha 1 M cBepxy 1 Ha 0,5 M COOKy.

> ™

>1,5Mm >0,5M

MNpumMeyaxue.
- Y6eauTech, UTo 30Ha NOAAYM CvrHana cBoboAHa OT MOCTOPOHHYX NPeAMETOB.

- PekoMeHayeTcs pa3melliaT 6a30BY0 CTAHUMIO Ha KadheslbHOM UV MPAMOPHOM

noJsy, Tak Kak AepeBsaHHbIV MO 1 KOBPbI MOTYT HAMOKHYTb OT MSATEeH BOAbI.

MNMepep ncnonb3oBaHMeM

5. PaamectnTtb pobot

HaxmnTe n yaepxuBsaiite kHonky (1) po6ota B TeueHmne 3 cekyHa, utobbi
BK/OUMTb. Pazmectnte poboT Ha 6a30BO CTaHUMK Tak, UToBbl MOayNb
wBabpbl 6b11 MOBEPHYT B HANPAaBAEHUM CTUPANbHOro KOMMoHeHTa. Korga
PO6OT MNOAKNIUNTCA K 6A30BOV CTAHLMN 1 HAYHET 3apsXKaTbCsl, MOSABUTCA
roNocoBoe yBefoMeHue. MNocae NoaHon 3apsaakn poboTta NHAMKaTopbl
cTatyca pobota n 6a3oBoii ctaHuum byayT ropeTe 10 MUHYT, NOC/e yero
MOracHyT.

MpriMeyaHme. PekoMeHayeTcs NoHOCTHI0 3apsanTh PODOT Nepes nepebIM
1CNONb30BaHVeM. ECIM poBOT He BKAOUAETCS NMOC/E NOHON 3apsaKn
AKKYMYNSTOPA, BPYYHYH NOAKKUMTE POBOT K CTAHLWMN A5 3aPSAAKNA.

6. 3anoNHNTb 6aK C UNCTON BOAOW

3BnekuTe 6ak c unctor Bogor n3 6a3oBor CTAHLMW 1 HANOMHUTE ero BoAoNn
[0 MaKCUManbHOWM OTMETKN. 3aTeM ycTaHoBUTe 6ak obpatHo Ha B6a3oByto
CTaHLMIO.

MprMeyaHue.

- 3anpeLLaeTcs HaavBaTh ropsuyo BOAY, B MPOTVBHOM C/lyyae Bak C uncToin
BOON MOXeT Aedh0pMMPOBATHLCS.

- 3anpellaeTcs 06aBAATL YNCTALLIME CPeACTBA, HE OA00PeHHbIe K MPYIMEHEHNHO,
BO m3b6ekaHVe NoAoMKM BA30BOM CTaHUMN.
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3genve ncnonb3yeT npunoxeHne Dreamehome ans ynpaeneHus
YCTPOWCTBOM.

1. 3arpy3nTtb npusioxeHve Dreamehome

OTckaHnpyiiTe QR-Kkog Ha poboTe 1 BBeAMTE B MOVICKOBOW CTPOKE MarasnHa
npunoxeHnin Dreamehome uTo6bI 3arpy3nNTb 1 YCTAHOBUTL MPUIOXKEHNE
cornacHo TpeboBaHVsaM.

2. flo6aBneHne ycTpoicTea

OTKpoViTe NpunoxeHne Dreamehome, HaXXMKTe 3HAUYOK @ B MPaBOM
BEPXHEM Y[y 1 OTCKaHMpyliTe QR-KOZ Bbile MOBTOPHO, YTo6bl 406aBUTbL
ycTporictBo DreameBot L10 Ultra. MogkntounTeck K cetn Wi-Fi cornacHo
VIHCTPYKUMSM.

MyDevces () Q

Scan QR code on the device

MpuMeuaHme.

- OYHKLMS 6ecnpoBOAHON CeTV NOAAePKMBAET TONbKO Wi-Fi c yacToTon 2,41,

- MpynoxeHvie perynsapHo 00HoBAAeTCH. PaKTUYecK e 4eNCTBIS MOTyT
OTINYATLCS OT YKa3aHHbIX B A@HHOM MHCTPYKUMNX. CnefyiTe MHCTPYKUMAM,
ONMMPAasCh Ha TeKyLLY BEPCUIO MPUNOXKEHMS.
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MoaknouveHne K npunoxeHnwo Dreamehome

3. C6poc Wi-Fi

OTKpOWTe BepPXHHOH KPbILLKY, UTO6bI noaBwacs nHamnkatop Wi-Fi.
O[lHOBPEMEHHO C 3TUM HaxmuTe 1 yaepxusante kHornkn "HO"un " "
noka He yC/blLLnTe rof1I0COBYH0 MOACKa3KY "OXunaaHne HacTpokm cetn'.
Kak Tonbko nHankatop Wi-Fi HauHeT MefneHHo Muratb, poboT nepengert
BPEeXVM MOAKIOUEHNS K CeTn.

NHankaTtop Wi-Fi

- MuraHwne (MegneHHoe):
OXKMAAEeT NOAKIYEHWS.

- MuraHwne (bbicTpoe):

- fopuT: NoAKNOYeHO

MprMeuaHne. ECn Bal TeneoH He MOXKeT MOAKNIOUNTLCS K pOBOTY,
cOHpOCkTe HACTPOWKM Wi-Fi 1 nobaBkTe yCTPOCTBO MOBTOPHO.

BbINOIHAETCA NoAKNto4YeHne.

PyKOBOACTBO MO 3KCMN/yataunm

BbicTpas BraXkHas y6opka

Mocne HaCTPOWKM ceTn B NepBbIi pa3 co3gainTe BbICTPYIO KapTy, cneays
VIHCTPYKLMSIM B MPUIOXKEHNN, YTo6bl pOBOT MOT HayaTb MOCTPOeHMne KapThbl,
He BbINosiHAS y6opky. MpoLuecc nocTpoeHus KapTel 6yAeT 3aBepLueH, Koraa
poboT BepHeTCa Ha cTaHuMto. KapTa ByaeT coxpaHeHa aBTOMaTnyecku.

BknroueHne/BbIK1HOUEHNEe

HaxmnTe n yaepxuBsaiite kHonky (1) B TeueHne 3 cekyHa, uto6bl po6oT
BK/KOUM/ICA 1 3@ropescs MHANKATOP BKAOUeHns. Paamectute pobot Ha base,
UuTOBbl OH @BTOMATNUECKM BKIKUNICS 1 Hayan 3apsaaky. YTobbl BbIKNOUNTD
poboT, ybepute ero ¢ 6asbl, HAXXMUTE 1 YAEPXNBATE KHOMKY d) B TeueHue 3
CeKyHf,.

Maysa / coH

Bo BpeMs paboTbl po6oTa HaxKMuTe Ha N1tobyHo KHOMKY, UTO6bl MPUOCTAHOBUTb
ero.

Yepes 10 MUHYT Nocie 0CTaHOBKY PO6OT aBTOMAaTUYeCKn Neperiger B CRaLwnii
PEeXUM, NHAVNKATOPbI BKNHOYEHWS 1 3apaAKN NOTYXHYT. YTo6bl pasbyants
poboTa, HaXXMUTe Ha Ntobyo KHOMKY Ha poboTe nan 6ase NMBO HaXMUTE Ha
npunoxeHue.

MpnmeuaHue.

- ECnvi poboT He HaxoAMTCs Ha NoA3apsAKe, OH aBTOMATUYUECKI BbIKMHOUNTCS
yepes 12 yaca B pexnme cHa.

- Mocne NproCTaHOBKM 1 BO3BPAaTa PoboTa Ha 6a30By0 CTaHUMIO TeKyLLas
3a4a4a yoopku byaeT 3aBeplueHa.

Pexxum He 6ecnokounTb

B pexnme He 6ecnokontb poboT He cMOXeT BO306HOBNATL YOOPKY 1
VHANKATOP NUTAHNA NoracHeT. B 3aBoACKNX HACTPOMKax pexum He
6ecrnokonTb BbIK/IOYEH MO YMOAUYAHMIO. Bbl MOXeTe BKIHUNTL pexnmM He
6ecrnokonTb N N3MEeHUTb ero AJANTeNbHOCTb B MPUIOXKEHNN. T10 yMONYaHNio
ans pexxuma He 6ecrnokonTb HAaCTPOeH nepurog spemeHu ¢ 22:00 go 8:00.

Mprmeyanne.

- 3aaau4n yBopKM Mo pacnmcanmio ByayT CBOEBPeMEeHHO BbINOMHSATLCS C
BKJ/IIOYEHHbBIM peXMOM He 6ecnokonTb.

- POB0T BO30OHOBUT YOOPKY B MeCTe OCTaHOBKM NOC/1e OKOHYaHWs nepuoaa
AencTBUs pexxrmMa He 6ecnokounTe.

ToueuHas ybopka

Koraa poboT HaxoauTcs B peXXrMMe OXXNAAaHNS, HaXMNTe KHOMKY { J, 4Tobbl
BK/TIOUNTb PEXNM TOUeuHol ybopku. B 3ToM pexxume poboT BbINOHAT
ybOopKy KBagpaTtHoro yyactka 1,5 x 1,5 meTpa Bokpyr cebsa n 3aTem BepHeTcs B
MecTo Havana.

MepesarpysKka po6oTa

Ecnn poboT He pearpyet Ha KOMaHAbl UV He BbIKIOUYAeTCs, HaXXMuTe

1 yaepxupaiite kHorky (1) B TeueHme 10 cekyHA ANs NPUHYAUTENLHOMO
BbIKNtOUYEHMS PoBOTa. 3aTeM HaxMuTe 1 yaepxuBsaiite kHonky () B TeueHne 3
ceKyHp, YTobbl BKNHOUNTb PO6OT.
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Y PykoBoacTBo no akcnnyatauun

Cyxas v BfaxkHasi ybopka

MpriMeyarwne. Mpyvi NepPBOM VCMONb30BAHWN MOAY/S LBAOPHLI PODOT MO YMONYSHNIO BINOAHWT CYXYH) 1 BAGXHYHO YOOPKY.

1. HauaTtb cyxyto 1 BaXKHy0 y6opKy

Haxmute Ha KHonKyQ') poboTa Nnbo ncnonb3ynte NPUNOXKeHNe, YTobbl
3anycTntb poboT ¢ 6a30Bol cTaHUMK. POHOT NOCTPOUT ONTUMAaNbHbINA
MapLpyT y6opKM 1 BbIMOMHUT 3afa4y yBOPKM COTNAacHO CO3JaHHON KapTe.

MpumeuaHme.

- LLIBabpbl ByayT ounLLeHbl Nepe/ Tem, Kak POBOT HaUHET BAAXHYH YOOPKY.
MopoxanTe.

- Bo Bpems paboThl 3anpellaeTcs nepemMellats 6a30Byt0 CTaHUMIO, Bak C YMCTON
BOAOW, Bak € 0TPaboTaHHOW BOAOW U CTUPA/bHbIN KOMMOHEHT.
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2. BepHyTbCs A5 0UMCTKN WBabp A0 3aBepLUeHMs 3a4a4n
ybopKmn

Bo Bpems BnaxHow ybopkn poboT ByaeT aBToMaTnyecky BO3BPALLATLCA Ha
6a30Byt0 CTAHLMIO A8 MPOMbIBKM WBaBP COrMAcHo YactoTe, HAaCTPOEHHON
B NpuoXKeHNN. 3ateM 6a3oBas CTaHLUNA aBTOMATUYECKMN 3arnoIHUT BOASAHON
6ak poboTa, nocne vero oH BO306HOBUT yBOPKY.

MpumeuaHue. Ecnv poboT BepHEeTCA Ha Ba30ByH CTaHLMIO A8 OUYUCTKM WBAbp
0 3aBepLieHs 3aaauv yoopku, 6a3oBas cTaHums He ByaeT aBToMaTNYecku
YAANATH COAEPXKMMOE KOHTEHepa ANs NblAN.

PyKOBOACTBO MO 3KCMN/yataunm

3. 0uncTnTb 1 NPOCYLWNTb WBabpbl Nocie yaaneHns
3arpsisHeHNNn

Mocne Toro Kak po6oT 3aBepLWT 3aauy y6opKn 1 BepHeTcs Ha 6a3oBsyto
CTaHUVIO ANs MoA3apsaaku, 6a30Bas CTaHLMSA aBTOMATNUECKN YAAANT

cogepxnmoe KOHTeVIHepa ANn4a Nblan, a 3ateMm O4YNCTUT 1 NPoCyLwnT LUBaprI.

MpumeyaHwne.

- Ecnm poboT BepHeTCs Ha Ba30ByH CTAHLMIO 19 OYNCTKM WBabp A0
3aBepLUeHs 3aaun yoopkn, 6azoBas CTaHUMsA He DyaeT aBToMaTyeck/
YAANSTb COAEPKMMOE KOHTeMHepa A5 Nblan.

- ECV doyHKUMS @BTOOUNCTKYM BBIKAKOYEHA B MPUAOXKEHWN, BA30Bas CTaHLMS He
ByaeT aBTOMaTUYeCcKk/ yaansTb COAEPKNMOE KOHTenHepa A5 Mblan.

- bazosas cTaHuWK ByaeT yaansaT COAEPXKMMOE KOHTeNHepa ANs NblAK COMacHo

HACTPOEHHOM B NPUIOXKEHW YacToTe.

4. Qunctntb 6aK c oTpaboTaHHO BOAON

Mocne Toro kak poboT 3aBepLUNT 3agauy, ouncTnte 6ak c otpaboTaHHOM
BOAOV BO U3bexaHne nosBaeHns HeNnpuaTHOro 3anaxa.

Cyxast y6opka

1. YTO6bI NCNONB30BaTL TONBKO YHKLMIO CyX0l YBOPKM, B MPUIOXKEHNN
BblbepuTe onumto Cyxas ybopka nam cHMMnTe Moaynb Weabpel ¢ poboTa.
Po60T aBTOMaTMYECKN MePeKNOUNTCH Ha PEeXMM CyXol yBopKu.

MpumeyaHue. ECv MoayAb LWBAbPLI He CHAT € poboTa, Bbl MoxeTe BblibpaTth
peXM Cyxon yOOopKM B MpuaoxeHun. Toraa poboT Byaet aBToMaTnyeckn
NoAHVMATL MOAYNb LBAbpbl Nepes BEINONHEHNEM CyX0 YOOpKN.

2. Y6epuntech, uto 6a3oBas CTaHLMS MNOAKOYEHA K UCTOYHUKY NMUTAHUS 1 YTO
po60T nogktoueH kK 6a30Boii cTaHuMn. HaxmnTe Ha kHonky (1) po6oTa nnbo

MCMonb3ynTe NpuaoXeHne, YTobbl 0TNPaBMTL Po60OT € 6a30BOW CTaHLUNW ANS
OUNCTKM BCEX 30H.

MprMeuaHme. PekoMeHayeTcs 3amnyckaTb POBOT € 6a30B0M CTAHLMN 1 He
nepemMeLLaTs 6a30BYH0 CTAHLUMIO BO BpeMs ybopku, utobel pobaT mor be3 Tpyaa
BEPHYTLCA Ha 6a30BYyt0 CTAHLMIO NOC/e BbINOAHEHWs paboyelt 3aaauv.
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Bl PerynapHbii yxop,

KoOMMOHeHTbI

PekoMeHAyeTcs BbINOMHATL perynspHoe 06Cﬂy)KVIBaHVIE poﬁoTa coracHo Tabnnue Hke ans rapaHTnn ero ONTMManbHOM paGOTbI.

KomMmnoHeHT

YacrtoTta peMoHTa

YactoTa 3amMeHbl

Bbak c oTpaboTaHHOI
BOOOW

Mocne Kaxporo
1CNONb30BaHNS

YacroTta
3aMeHbl

KoMnoHeHT Yacrtota peMoHTa

[latuuk koBpa

[aTunkn nageHuns

3apsfHble KOHTaKTbl poboTa

amopTtusatop

0OTBepcTne 4/ aBTOOUNCTKN Kaxaein mecau,
pobota /

/

Bak c uncroi Bogoi
Kaxgble 6-12

HOBHas LLETK
oc 9 HIETKa mecsLueB
- Kaxgble 2 Hegenn

DNNLTP KOHTENnHepa

A0S NbIN Kaxable 3-6
mMecsueB

bokoBas LeTka

CTMpanbHbIi

KOMMOHEeHT

CurHanbHas 30Ha

6a30BOW CTaHLUNK

3apsgHble KOHTaKThbI

6a30BOW CTAHLUNK

OTBepcTrie ans Kaxabin mecsiy /

aBTOOUNCTKM BaszoBon
cTaHumm

CTaHpapTHOe Koseco

[aTumk Kpas

JlazepHoro garumka
paccrosHus

OTBepcTvie poboTa asis
ABTOMATVUECKOl 3aMBKM
BOAb!

HWXHss yacTb poboTa

YuctnTe no mepe

KoHTelrHep ans nbiav
HeobxoanmocTn

MeLwoK gns nbiav 6-8 Hepesb

Kaxpgble 1-3

LLiBabpa MecaLa
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MpnmMeyaHwme. YactoTa 3aMeHbl 3aBUCAT OT cnocoba Mcnonb3oBaHus DOGOTa. Mpn
BO3HVIKHOBEHMM 0COObIX OLLIMBOK HeOBXOAMMO BBIMOIHNTL 3aMeHy KOMMOHEeHTOB.

PerynsipHbin yxopa

MewoK gag nbian

Korga noponger cpok 3aMeHbl MeLUKa A8 Nblan, B MPUI0XKEHUN NOSBATCS
HamnoMuHaHve.

1. YTMAn3smpynTte MeLwoK gas nblau.

MpuMeuaHye. MoTaHUTE PyyKy BBEPX, UTOObI 3aneyataTb MeLwoK 1
NpefoTBPATUTL CIyYaiHOe BbiNaAeH1e Nbln 1 rps3u.

2. OUNCTUTE Mbib U TPA3b C PUALTPA CYXUM MOMOTEHLLEM.

3. YCTaHOBWTE HOBbIV MELLOK A1 NbIJIN.

4. OTKPOWTE KPbILLKY OTCEKA A5 MbIN.

< ma Da >
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Y PerynapHbiii yxopg, PerynsipHbIin yxop,

BoKoBas LeTka KoHTeliHep ans nNbian

Bak c otpaboTaHHOI BOA,0W OCHOBHaA WeTKa
1. N3BneknTe 6ak c oTpaboTaHHO BOAOW, OTKPOWTE ero KPbILKy 1 BblenTe 1. HaXXMUTe Ha 3alWNTHbIE 3aXXNMbl LLETKN BHYTPb, UTOObI N3BeYb ee CHUMNTE 1 OYNCTNTE BOKOBYHO LLETKY. 1. OTKpOWTE KPbILWKY poHOoTa 1N HAXXMUTE Ha 3aXXNMM KOHTelHepa A1 nbiau,
UTO6bI CHATL KOHTEHEep ANs Nbln.

copepxumoe baka. 3aLUMTHOE YCTPOVCTBO U AOCTATh LWETKY 13 poboTa.

ES==S1

2. OnonocHUTe 6aK YNCTOM BOAON M OUNCTUTE BHYTPEHHIOK MOBEPXHOCTb
6aka c oTpaboTaHHOW BOAOW C MOMOLLbIO UMCTALLEN LLeTKN B KOMMJIeKTe.

2. OTKpOWATE KPbILLKY KOHTEHEPA A5 MbIW 1 OUNCTUTE Er0, KaK MOKa3aHo
Ha pUcyHKe.

2. BblTawmre KpbILKN KNCTeN, Kak MoKa3aHo Ha cxeMme. |/|CI'IOI'Ib3yVITe
NPaBWIbHbIN NHCTPYMEHT AN5 yAANeHNs BONOChI, 3anyTaBLUMecs B LeTKe.

MpumeuaHme.

- OTmennTe ocb M 0604 CTaHAAPTHOTO Ko/leca C NOMOLLLI HeBONbLIOW OTBEPTKM
6e3 upesMepHbIX YCUANIA.

- [poMonTe CTaHAapTHOE Kofleca NoA NPOTOYHOKM BOAOW, TLATeIbHO NPOoCyLnTe

noBpeanTb ero. 1N yCTaHOBUTE Ha MeCTO.
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MpumeyaHme. MNonaaBok B bake ¢ 0TPaboTaHHOM BOAOK ABNSETCSA NOABVXKHOM
AeTanbto. OuuLLaTe NoMnIaBoK akkypaTHO 6e3 upe3mepHbIX yCUAnI, 4Tobel He
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Bl PerynapHbii yxop,

dunbTp

1. CHUMUTE DUNBTP 1 CNerKa MNOoCTyuYmnTe Mo Hemy.

MNpriMeyaHne. He NbITaiTeck 0YNCTUTL PUABLTP LLETKOK, NanbLamMm 1
OCTPLIMU NpeaMeTaMu, UTobbl He NOBPeAnTs ero.

2. MpoMoiiTe KOHTeNHEeP ANs NblAN 1 OUNLTP BOAOW, a 3aTEM TLLATENTbHO
npocyLmnTe Nx nepes, yctaHoBKol o6paTHo.

Wiy,
.

. N
Craat

e,

MpumeuaHne.

- [IpOMbIBalTE KOHTENHEP AN Nblav 1 OUALTP TONBKO YCTOM BOAOK.
3anpeLLaeTca Ncnonb3oBaTh YMCTALLEee CPeaCTBO.

- /ICnonb3ynTe KoHTelHep Ans NblAv v hUbTP TOLKO NOCAe TLiaTeNbHOo
MPOCYLLKM.
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[AaTunkn v 3apsaaHble KOHTaKTbl p060Ta

MpoTpuTe cneayoLwme 4aTumnKn 1 3apsaaHble KOHTaKTbl pO60Ta CyXM MATKAM
MNoNOTEHLEM:

- JaTunkn NageHvs 1 ynbTpasByKOBOW AATUMK B HVKHER yacty poboTa
- 3apsaHble KOHTaKTbI B 3aHel yacTu pobota

- [laTumK KpoMKmM B 6OKOBOW yactn poboTa

- JlazepHblli 4ATUMK PACCTOSHUSA B BEPXHEN YacTn poboTa

- AMopTKM3aTop B nepepHei yactn poboTta

o J1a3epHOro AAaTUVKa PaccTosiHYIS
LaTtunk kpas
o amopTn3artop

© 3apAafHble KOHTaKThbI

© [1aTuunK KOBPa

MpumeyaHve. BraxkHoe NosIoTeHLE MOXKET MOBPeAnTh UyBCTBUTE/IbHbIE 31eMeHThI
pOGOTa 11 ©6a30BOV CTaHUMW. 115 QUNCTKM MCHOﬂbByVITe TONbKO Cyx0e noJsioTeHLe.

PerynsipHbin yxopa

3apsaAHble KOHTaKTbl

MpoTpuTe 3apsfHble KOHTaKTbl I CUTHAJIbHYHO 30HY 6a3oBol ctTaHuumn CyXnm
MATKM Nos0TeEHLEM.

OTBepcTnS AN aBTOOUNCTKN

MpoTpuTe 0TBEPCTUN 415 aBTOOUNCTKNA poboTa 1 6a30BON CTaHLUN CyXnM
MSArKUM NMOAOTEeHLEM.

LLiBa6bpa

13BneknTe WBabpy 13 fepxKatens 4ns 3aMeHbl.

AKKymMynsiTop

Po60T 060pyA0BaH BbICOKONPOW3BOAWTENIbHbLIM INTUIA-VOHHbBIM
aKKyMynsaTopHbIM 610KOM. [115 rapaHTUM onTUMansHol paboTel cneguTe,
uTo6bl aKKyMynaTop 6bIn 3apskeH. ECiv poboT He ncnonb3yeTcs
NPoOAOC/IKNTENbHOE BPEMS, BbikntounTe 1 ybepute ero. Bo n3bexanuve
noBpexaeHnn ot myboKon pa3psaky akkymynatopa, 3apsxante pobor
MUHVMYM pa3 B Tpy MecsLa.
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Y Bonpocbl n oTBeThI

Bonpockl n oTBeThbI

Npobnema PeweHne

PoboT He Hun3kuii 3apag akkymynsatopa. 3apagute poboT Ha 6a3e 1 NOBTOPUTE MONbITKY.

BKOUaeTcs. CANWKOM HM3Kas NN C/INLWLKOM BblCOKas TeMnepaTypa akkymynatopa. PekomeHgyemas pabouas temneparypa: 0-40° C.
Ba3oBas CTaHLMA He MoAK/IoYeHa K WNCTOYHWKY NNTAHWNA. I'Ipoaepb're, yTobbl 06a KOHLa WHypa nntaHnsa 6binn KOPPEeKTHO

Po6oT He MNOAK/OUEHbI.

3apsxaercs. 3apsfHble KOHTaKTbl 6a3o0BoV cTaHLMN 1 poboTa cnabo pearvpytot. OUnCcTUTe 3apsaAHbIe KOHTAKTbI.

MpoBepbTe pa3bem p060Ta Ha Hanmymne noCcTOpoHHUX NpeaMeToB 1 ygannte nx npun HeobxoanmocTu.

Mpo6nema PeweHne
Po60T Henb3s BbIKNHOUYNTL, KOTAA OH 3aps»kaeTcs. YTobbl BeikntounTb poboT, pekoMmeHayeTcs ybpaTb ero ¢ 6asoBoii
PO6OT He CTaHUMWN, a 3aTeM Ha)XaTb N yAePXNBaTb KHOMKY NNTaHWA B TeveHne 3 CekyHna.

BblIK/THOUaeTcAd.

Ecnn p060T HEeBO3MOXHO BbIK/TIOUNTb COMMACHO MHCTPYKLNAM, ONVCAHHbIM B LLare 1, Haxxmure v yﬂepmMBaﬁTe KHOMKY

() B TeueHue 10 cekyHA, UTOBbI MPUHYANTENBHO BLIKNOUMTL POBOT. EC Nnpobnema He ByAeT peLueHa, CBSKUTeCh Co
cny>x601 NocNenpoaaxXHoro o6cnyKnBaHus.

C6o1 nogkntoueHns
poboTa K Wi-Fi.

HekoppeKTHbI Naposnb oT ceTn Wi-Fi. YbegnTtech, UTo Naponb as NoAgknoueHns K cetn Wi-Fi BBefeH KOppeKTHO.
Pob6oT He nogpepxnBaet cetb Wi-Fi 5 . Y6egutech, utTo poboT nogkntoueH K cetn Wi-Fi 2,4 T,

Cnabbii curHan Wi-Fi. YbeguTecb, uTo poboT HaxoanTcs B 30He ctabunbHoro curHana Wi-Fi.

Po60OT He roToB K HacTpoliKke. BbInAnTe N3 NPUAOXKeHWs 1 3aianTe NOBTOPHO, 3aTeM NOBTOPUTE MOMbITKY COMTAacHO
VIHCTPYKLMSM.

Po6oT 3apskaeTcs
MefJ/1IeHHO.

MoTpebyeTcs OKOO 6,5 YacoB, YTOGLI MOMHOCTLIO 3aPAANTL POBOT C PA3PSKEHHBIM AKKYMYISTOPOM.

Ecnv poboT Mcronb3yetcs nNpu Temrneparype, Kotopast He COOTBETCTBYeT YCTaHOB/IEHHOMY AVAana3oHy, CKOPOCTb 3apsaKn
ABTOMATUYECKN CHU3UTCS, YTOBbI YBEIMUNTL BPEMS UCMOMIb30BAHNS aKKYMyaTopa.

3apsiaHble KOHTaKTbl PO60Ta 1 6a3bl MOV 3arPA3HUTLCA. NTPOTPUTE KX CYXMM MOIOTEHLEM.

Po60T He MOXeT HalTh
6a30BYyH0 CTAHLMIO 1
BEPHYTbCS.

BasoBas CTaHLWA OTK/IDUEeHAa OT UCTOUHMKA NMUTAHUA NV NepeMeLl,eHa, Noka poboT He HaXxoAnTCs Ha Heil.

Bokpyr 6a30B0OI CTAHLMM CIVLLKOM MHOTO NMPensaTcTBuMii. NMomecTuTe 6a30Byt0 CTaHLKMIO Ha 6onee OTKpbIToe
NPOCTPaHCTBO.

M3-3a nepemeLleHns poboT MOXKeT HauaTb OnpeaensTe CBOe MecTomnosoXKeHre NoBTOPHO. B ciyuae c60s MOBTOPHOrO
onpeaeneHns MectTononoXeHns Kapta 6yaeTt co3gaHa NoBTOPHO. EC/IM po6OT HAXOAMTCS CINLLKOM faneko oT 6a30B0i
CTaHLVMW, OH He CMOXeT aBTOMAaTNYeCKy BEPHYTbCS CAMOCTOATENbHO. B TakoM c/lyuae HeobX0ANMO BPYUHYO BEPHYTb
po6oT Ha 6a30ByHO CTaHUMIO.

MpoTpUTE CUTHANBHYIO 30HY 6A30BOW CTAHLMN, UTOBBI YAANNTL MNblb UN TPS3b.

B npouecce paboTbl

MpoBepbTe hUALTP KOHTeHepa As NbIN HA Hannuvie 3acopeHunit. Mpu HaNVUNY OUNCTATE UN 3aMeHnTe UaLTP.
B yHMBepCanbHOW Pe3MHOBO LLETKe UV KOHTeHepe AJ151 Mblavi, BO3MOXHO, 3aCTpsi/l TBEPAbIV NpefaMeT. [poBepsTe U

PoboT 3actpan nepeg,
6a30BOWi CTaHUVMen n
He MOXeT BepHYTbCs Ha
Hee.

OumnCTUTE MPOCTPAHCTBO HAa paccTosHUK 1,5 M cnepeayn nam 0,5 M cneBa 1 cnpaBa oT 6a30BO CTAHLUN OT NPEensaTCTBUN,
uTO06bI POBOT He 3acTpsan.

MapLupyT BO3BpaTa A5 NoA3apsaaki 3ab0KMpoBaH, HanprMep 3akpbiTa ABepb.

PO60T MOXeT CKONb3NTb, eC/IN yUacToK Nosia nepef 6a30BOM CTaHLMEN CANLWKOM MOKPbIV. B TakoM cnyyae Heobxogmnmo
y6paTh N3NNLIKN BOAbI I MOBTOPWTL MNOMbITKY.

PekomeHpyeTcs nepemMecTTb 6a30BYt0 CTAHLMIO HA APYrOe MecTo U MOBTOPUTb MOMbITKY.

poboTa wym yRanvre. - - - -

T B yHMBepcanbHOWM pe3nHoBON WweTke nnv 60KOBOM LeTKe, BO3MOXHO, 3anyTascs MOCTOPOHHNI npeamer. [posepbsTe 1
yaanute.
MepekntounTe BcacbiBaHMe Ha pexum CtanaapT uam Truxoe.

Po6oT He

- HeobxoayMo paccTaBuTb kKabenn MVTaHVS, Tanku 11 APYTVe Takue NPeAMETbI M0 MeCTaM Nepe/ HauasIoM 1CroNb30BaHIs po6orTa.

JCTaHOBAEHHOTO OCHOBHOE KOJ/1eCO CKO/Mb3UT Ha BJIAXKHON CKOJTb3KOW MOBEPXHOCTU. PEKOMeHAyeTCs MPOCYLWNTL MOKPYHO 30HY nepep,
HayanoM 1cnonb30BaHNs poboTa.

MapLipyTa.

Po6oT nponyckaet
KOMHaTbl BO Bpems
ybopku.

Y6eputech, UTo ABEpY B KOMHATbI, KOTOpble HEO6X0AUMO YyBpaTh, OTKPLITHI.

MpoBepkTe, eC/N BbICOTA BEPHOrO NMOpora B KOMHATY Bbille 2 cM. POBOT He MOXeT nepeesxarb uepes BbICOK/e Noporu
VIV CTYMEHbKU.

MpOCTPaHCTBO Mepes KOMHATON, KOTOPY0 HeOBX0AMMO YBpaTh, BAXXHOE 1 CKOJIb3KOe, MO3TOMY POBOT CKOMb3NUT U
paboTaeT HeKOPPEKTHO. PEKOMEHAYETCS MPOCYLUNTb MOJ Nepes, HauaaoM UCMoIb30BaHMS PoboTa.
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Y Bonpocbl n oTBeThI

Npobnema

PelwweHue

PoboT He cmoxeT
BO306HOBUTL YHOPKY
nocsie Noa3apsaaku.

Y6eanTech, UtTo pexxnm He 6eCnokonTb BblKIOUEeH. B MPOTUBHOM C/lyyae poboT He CMOXXeT BO306HOBUTL YBOPKY.

Po60T He BO306HOBUT YH6OPKY, MOC/Ee TOro Kak Bbl BpyUHYO BEpHETe ero Ha 6a3oByto CTaHLMIO A8 NoA3apsaKky, TO eCcTb
BPYUHYHO pasmectTe po6oT Ha 6A30BOW CTAHUMN UK OTAPABKTE ero Ha Nog3apaaKky C MOMOLLBI0 NPUAoXKeHNs 1n6o
KHOMOK poboTa.

OCHOBHble NapameTpbl RU__

CTaHuns He yaanset
copepxumoe
KOHTelrHepa

AN NbIAN
aBTOMAaTNYecKm.

MpoBepsTe, 3aMo/IHEH /1N MELLOK A5 MblIV B COOTBETCTBYHOLLEM OTCEKe.

EC/IV MeLLOK 415 Nblav He 3aMo/iHeH, MpoBepbTe 0TBEPCTIA A1 aBTOOUNCTKY KOHTelHepa Ans nbiav, poboTa nin
6a30BO CTAHLMN HA HasvuMe NPenaTcTBuiA. Mpy HaNMMUMN NOCIESHNX CBOEBPEMEHHO MPOYNCTVTE COOTBETCTBYIOLLYHO
netanb.

C6011 ypOBHS BOAbI
CTUPanbHOro
KOMMOHeHTa.

MNpoBepbTe KOPPEKTHOCTb YCTAHOBKYM YMIOTHUTEIBHOTO KOo/bLa. MPu HaNnuynmnm HencnpPaBHoCTel YyCTaHOBMTE ero
MOBTOPHO BPYUHYHO.

AKKYPaTHO HaKMuTe Ha 6aK C 0TPaboTaHHOW BOAOM, UTOBbI MPOBEPUTHL KAaYeCTBO ero YCTaHOBKN.

V3BNEKNTE CTUPANbHBIN KOMMOHEHT 1 NMPOBepbLTe, 3ab61I0KNPOBaH N cNnB. ECv 3a610KMPOBAaH, NPoUncTmTe.
MNpoBepbTe unCTALLee CPeacTBo. 3anpeLaercs 406aBNATb YNCTALLME CPeACTBA, He 0A06peHHbIe K MPUMEHEH M.
Ecnm npobnema He byfeT peLlleHa, CBSXKMTECh C KOMAHAOW NOCNEeNnpoaaXXHOro 06C/yXnMBaHMs.

[15 nonyJyeHns 4ONOAHUTENbHbIX YCIYT CBSXNTECh C HAMK Mo agpecy aftersales@dreame.tech
Beb6-canT: https://global.dreametech.com
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Po6oTt Bba3soBas ctaHUMA

Mogenb RLS6LADC-6 Mogenb RCS9-5

Bpems 3apagkn 0OKono 6,54 HomunHanbHasa BxogHas 320-240 V~ 50-60 Hz
MOLLHOCTb

HoMuHanbHoe

Hanps>keHne 144V= HoMuHanbHas BbIxogHas

P A 20V=2A

MOLLHOCTb

HoMuHanbHas

75W

MOLLHOCTb MowHocTb (yaaneHne
COAEepPXKMMOro KoHTelHepa 1000 W

Pabouas uactota 2400-2483,5 MHz AN4 NblAn)

Makc. BbIxofHas <20 dBm MoLHocTb (ybopka) 55w

MOLLHOCTb
MoLHOCTb (NpocyLKa + 78w
nopa3apsgKa)

Mpu 06bIYHbIX YC/IOBUSIX UCMOMb30BAHUS MeXay aHTeHHOW 3Toro
0b0opyaoBaHMs 1 TeIoM NMob30BaTens AO/MKHO COXPAHATLCA PACCTOSAHMe
He MmeHee 20 cMm.

NHdopmMaumsa 06 ytunmsaumm n nepepaboTke OTXOA0B 3/1EKTPUUECKOTO N 3IeKTPOHHOIo 060pyA0BaHNS

Bce n3genus c cuMBonom pasgenbHoro cbopa oTpaboTaHHOIo 31eKTPUYeckoro 1 3NeKTPoHHOro obopyaoBaHus (AnpektBa WEEE 2012/19/
EU) cnepyeT yTMAN3nMpoBaTh OTAE/IbHO OT HEeCOPTUPYeMbIx BblTOBbIX OTXOA0B. C Liefibio OXpaHbl 34,0P0BbSs 1 3aLLMTbl OKpYXatoLwe cpeabl Takoe
obopynoBaHne HeobxoanMo caaBaTtb Ha nepepaboTKy B creumnasnbHble MYHKTbl MpremMa 3N1eKTPUYecKoro 1 31eKTPoHHOro obopyaoBaHus,

I onpefefieHHble MPaBNTeNbCTBOM WM MECTHbIMY OpraHaMu Bnactu. MpasuabHas yTuansauna n nepepaboTka NnoMoryT npefoTBpatnTb
BO3MOXHble HeraTViBHble MOC/efCTBMS A1 OKPYXatoLwel cpebl 1 340p0Bbs YenoBeka. [1/15 nonyyeHns NHhopMaLmm 0 MeCTOHaxXoXAEHN 1
nopsake nprema yCcTporcTB B MyHKTax npuema obpatuTeck B KOMMAaHWNIO, 3aHMMatoLLYOCS YCTAaHOBKOW 060pyf0BaHNS, NN B MeCTHble OpraHbl
Bnactu.
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Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Aby unikngc¢ porazenia prgdem, pozaru lub obrazen ciata spowodowanych niewtasciwym
uzytkowaniem urzgdzenia, nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi przed uzyciem urzgdzenia i
zachowac jg na przysztosc.

Ograniczenia w
uzytkowaniu

150

- Z produktu nie powinny korzystac dzieci ponizej 8 roku zycia ani osoby z niedo

statkami fizycznymi, sensorycznymi, intelektualnymi lub ograniczonym doswia
dczeniem czy niewystarczajgcq wiedzg bez nadzoru rodzica lub opiekuna, ab
y zapewnic bezpieczng obstuge i unikngc wszelkich zagrozen. Dzieci nie pow-
inny przeprowadzac czyszczenia i konserwacji bez nadzoru.

- Das Gerat darf nur mit dem zum Gerat mitgelieferten Netzteil verwendet werden.
- Dieses Produkt enthalt Akkus, die nur von qualifizierten Personen ausgewechselt

werden durfen.

- Uporzgdzkuj obszar, ktdry ma by¢ czyszczony. Dzieci nie mogg bawic sie tym

produktem. Nalezy upewnic sie, ze dzieci i zwierzeta domowe przebywajg w
bezpiecznej odlegtosci od odkurzacza z mopem podczas jego pracy.

- Nie nalezy montowac, tadowac ani uzywac urzgdzenia w tazienkach ani wokot

basenow.

- Ten produkt jest przeznaczony wytgcznie do czyszczenia podtdg w srodowisku

domowym. Nie nalezy uzywac go na zewnatrz, na powierzchniach innych niz
podtogi oraz w pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

- Upewnij sie, ze urzgdzenie dziata prawidtowo w odpowiednim srodowisku. W

przeciwnym razie nie uzywaj urzgdzenia.

- W razie uszkodzenia kabla nalezy go wymieni¢ na oryginalny lub na caty zestaw

dostepny u producenta lub w punkcie serwisowym.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

- Robot nie nalezy uzywac na obszarze zawieszonym nad ziemig bez uprzedniego

zastosowania bariery ochronne;.

- Nie nalezy umieszczac robota do gory nogami. Nie nalezy uzywac pokrywy czunika

laserowego LDS, pokrywy robota ani zderzaka, jako uchwytu

- Nie nalezy uzywac robota w temperaturze powyzej 40°C lub ponizej 0°C, a takze na

podtogach z ptynami lub lepkimi substancjami.

- Aby unikng¢ uszkodzen lub szkéd spowodowanych ciggnieciem, przed

rozpoczeciem pracy urzgdzenia nalezy usungc z podtogi wszelkie luzne
przedmioty oraz usungc¢ kable lub przewody zasilajgce znajdujgce sie na Sciezce
czyszczenia.

- Nalezy usungc¢ z podtogi wszelkie delikatne lub mate przedmioty, aby zapobiec ich

uszkodzeniu w przypadku zderzenia.

- Nalezy trzymac wtosy, palce i inne czesci ciata z dala od otworu ssgcego robotow.
- Przyrzad do czyszczenia nalezy trzymac z dala od zasiegu dzieci.
- Nie nalezy uzywac urzgdzenia w pomieszczeniu, w ktorym Spi niemowle lub

dziecko.

- Nie wolno umieszczac dzieci, zwierzgt domowych ani zadnych przedmiotow na

robocie, niezaleznie od tego, czy jest on nieruchomy, czy sie porusza.

- Urzgdzenie nalezy przechowywac w miejscu niedostepnym dla dzieci.
- Uzywaj tylko oficjalnie zatwierdzonego detergentu. Nie nalezy dodawac zadnych

ptynow, takich jak alkohol lub srodek dezynfekujgcy.

- Nie uzywac robota do czyszczenia jakichkolwiek palnych substancji. Nie nalezy

uzywac robota do czyszczenia tatwopalnych lub wybuchowych cieczy, gazow
korozyjnych, nierozcienczonych kwasow lub rozpuszczalnikéw. 157



Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Ograniczenia w
uzytkowaniu

Akumulator i
tadowanie

152

- Nie odkurzaj twardych ani ostrych przedmiotéw. Nie nalezy uzywac urzgdzenia

do czyszczenia przedmiotow takich jak kamienie, duze kawatki papieru lub innych
przedmiotow, ktére moggqg zatkac urzgdzenie.

- Przed czyszczeniem i konserwacjg nalezy wytgczyc urzgdzenie i odtgczyc je od

zasilania.

- Nie nalezy wycierac robota ani stacji bazowej mokrg szmatkg ani nie sptukiwac ich

zadng cieczg. Po wyczyszczeniu czesci mozliwych do mycia, przed ich ponownym
zamontowaniem i uzyciem, nalezy je catkowicie wysuszyc.

- Produktu nalezy uzywac zgodnie z instrukcjami zawartymi w instrukcji obstugi.

Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnos¢ za wszelkie straty lub szkody wynikajgce z
niewtasciwego uzytkowania tego produktu.

- Nie nalezy uzywac¢ akumulatora ani podstawy samooczyszczajgcej innych firm.

Nalezy uzywac wytacznie z jednostkg zasilajgcg RCS9-5.

- Nie nalezy podejmowac préb samodzielnego demontazu, naprawy lub

modyfikacji baterii lub stacji bazowej.

- Nie nalezy umieszczac stacji bazowej w poblizu zrodet ciepta.
- Do wycierania lub czyszczenia stykow tadowania stacji bazowej nie nalezy

uzywac mokrej szmatki ani mokrych rak.

- Utylizowac stare akumulatory we wtasciwy sposob. Zbedne akumulatory nalezy

przykazywac do odpowiednich zaktadow zajmujgcych sie recyklingiem.

- Jesli przewaod zasilajgcy zostanie uszkodzony lub zepsuty, nalezy natychmiast

zaprzestac jego uzywania i skontaktowac sie z dziatem obstugi posprzedaznej.

- Na czas transportu nalezy upewnic sie, ze robot jest wytgczony oraz, w miare

mozliwosci, znajduje sie w oryginalnym opakowaniu.

Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Akumulator i
tadowanie

Wazne informacje
dotyczgce
bezpieczenstwa

- Jezeli robot nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy natadowac go do

petna, a nastepnie wytgczyc i przechowywac w chtodnym i suchym miejscu.
tadowac robota co najmniej raz na 3 miesigce, aby unikng¢ nadmiernego
roztadowania akumulatora.

- Der Lithium-lonen-Akku enthalt umweltgefahrdende Stoffe. Bevor der

Roboterstaubsauger entsorgt wird, muss zunachst der Akku entfernt werden,
anschlieBend muss in Ubereinstimmung mit den lokalen Gesetzen und
Vorschriften des Landes oder der Region, in dem er benutzt wurde, eine
Entsorgung oder Wiederverwertung stattfinden.

- Es ist besser, den Akku erst aus dem Produkt zu entnehmen, wenn er

aufgebraucht ist. Dabei muss sichergestellt werden, dass Ihr Produkt von der
Spannungsversorgung getrennt ist.

- 1) Entfernen Sie die Schraube an der Unterseite und nehmen Sie die Abdeckung ab.
- 2) Ziehen Sie den Akkuanschluss ab und nehmen Sie anschlieBend den Akku

heraus. Beschadigen Sie den Akku nicht, um Verletzungen vorzubeugen.

- 3) Geben Sie den Akku an eine Recyclingstelle zurtck.

- Czujnik laserowy tego produktu spetnia wymagania normy IEC 60825-1:2014

dotyczgcg bezpieczenstwa produktow laserowych klasy 1. Unikaj bezposredniego
kontaktu wzrokowego z czujnikiem laserowym podczas dziatania.

Niniejszym firma Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. o wiadcza, e urz dzenie radiowe typu RLS6LADC-6 jest zgodne z dyrektyw 2014/53/UE. Pe ny tekst deklaracji
zgodno ci UE jest dost pny na nast puj cej stronie internetowej: https://global.dreametech.com
Szczegodtowq elektroniczng instrukcje obstugi mozna znalez¢ na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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Przeglad produktu Przeglad produktu

Zawartosc opakowania Robot

o (3 Przycisk czyszczenia punktowego
- Nacisnij krotko, aby rozpoczgc czyszczenie punktowe

Pozostate akcesoria o (1) Przycisk zasilania/czyszczenia

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wtgczy¢ i wytgczyc

- Nacisnij krétko, aby wtgczy¢ czyszczenie po uruchomieniu
robota

1010

o (3 Przycisk stacji dokujgcej

- Nacisnij krétko, aby wystac robota z powrotem do stacji

- Nacisnij i przytrzymaj przez 3 sekundy, aby wytaczy¢ Blokade
Rodzicielska.

Szczotka boczna Kabel zasilajgcy Szczotka do czyszczenia Worek do odkurzacza

(wymienny) Wskaznik stanu

- Swiatto biate: w trakcie czyszczenia lub czyszczenie zakonczone
- - Swiatto szybko migajgce na pomarariczowo: Btad
- Swiatto state pomaranczowe: Niski poziom baterii lub wstrzymanie

Podktadka mopa x 2 Uchwyt podktadki Instrukcja obstugi Uwaga: Nacisnij dpvvomy przycisk, aby vvstrzy_mac’ prace robota
Stacja bazowa (zamontowana fabrycznie) mopa x 2 podczas czyszczenia lub powrotu do tadowania.
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Przeglad produktu Przeglad produktu

Robot i czujniki Stacja bazowa Stacja bazowa

Pokrywa goérna

Czujniki upadku

- o Wskaznik stanu
. State swiatto biate: Stacja
Koto uniwersalne Uchwyt o (| — o Uchwyt bazowa jest podtgczona do
zasilania.
Migajgce swiatto
pomaranczowe : W stacji
bazowej wystapit btad

Czujnik dywanu

o Gorna pokrywa LDS Szczotka boczna
o Czujnik laserowy LDS
o Zderzak

Ostona szczotki

Szczotka gtowna

Koto gtéwne
Zatrzaski naktadki na

Gniazdo o —_—

Koto gtowne

szczotke : Pokrywa o— 7 A )
odpylacza o Filtr

wktad myjacy == o QObszar sygnalizacji
Otwory ° : )
montazowe Samooprézniajacy o Stykitadowania
uchwytu na otwor =
podktadke mopa wentylacyjny o Wlot aut'om'atycznego

uzupetniania wody

————o Przycisk resetowania

- Nacisnij i przytrzymaj przez
3 sekundy, aby przywrocic¢
ustawienia fabryczne

Pojemnik na kurz

Pokrywa

o Wskaznik Wi-Fi

o Samooprézniajacy Klips o Klips zbiornika na

Zatrzask pojemnika o otwor zbiornika wode
na kurz wentylacyjny na wode . |
Klips pokrywy o Kula ura wodna
Styki pojemnika na kurz o Filtr ptywakowa
tadowania Pokrywa pojemnika o Filtr
Ztgcza N Czujnik krawedziowy na kurz
wlot D Klips na filtr o o Ptywak
: © Samooproézniajgcy otwor
automatyczpego i Zbiornik Zbiornik na
uzupetniania wentylacyjny
wody na brudng wode czystg wode
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Przed uzyciem

1. Zdejmij paski ochronne

Klips szczotki o
bocznej

Uwaga: Zamontuj szczotke boczng, az zatrzasnie sie na swoim miejscu.

158

3. Podtacz do gniazdka elektrycznego

Umie stacj bazow w mo liwie najbardziej otwartym miejscu z dobrym sygna em
Wi-Fi. W é przewdd zasilaj cy do stacji bazowej i pod cz go do gniazdka.

Mocno wsun przewdd zasilajacy
do gory, az wtgczy sie wskaznik.

= 1: ON
O: OFF

4. Umiesc stacje bazowg

Usun wszelkie przedmioty znajduj ce si w odleg o ci mniejszej ni 1,5 m od
przodu, 1 m od géry i 0,5 m z obu stron stacji bazowe;j.

>Tm

> 1,5/m ) >0,5m

Uwaga:
- Upewnij sie, ze zadne przedmioty nie blokujg strefy sygnatowej
- Aby zapobiec powstawaniu plam z wody na drewnianych podtogach lub

dywanach, zaleca sie umieszczenie stacji bazowej na ptytkach ceramicznych lub

marmurze.

Przed uzyciem

5. Umiesc robota

Nacisnij i przytrzymaj przycisk (1) na robocie przez 3 sekundy, aby go wtaczy¢.
Umiesc robota na stacji bazowej tak, aby zespét mopa byt skierowany w
strone wktadu myjgcego. Nastepnie ustyszysz powiadomienie gtosowe, gdy
robot pomyslnie potaczy sie ze stacjg bazowg i rozpocznie tadowanie. Po
petnym natadowaniu robota, wskazniki stanu na robocie i stacji bazowej
bedg $wieci¢ przez 10 minut, a nastepnie przygasna.

Uwaga: Zaleca sie petne natadowanie robota przed jego pierwszym uzyciem. Jesli
po wyczerpaniu baterii nie mozna wtgczyc robota, nalezy recznie potaczyc robota ze
stacjg, aby go natadowac.

6. Dodaj wode do zbiornika na czystg wode

Wyjmij zbiornik na czystg wode z podstawy i napetnij go czysta wodg az do
linii wskazujgcej maksymalng ilo$¢ wody. Nastepnie zamontuj zbiornik z
powrotem w podstawie.

Uwaga:

- Nie nalezy napetniac zbiornika gorgca wodg, w przeciwnym razie zbiornik na
czystg wode moze zosta¢ zdeformowany.

- Nie nalezy dodwac zadnych ptyndw innych niz oficjalnie zatwierdzony srodek

- Czyszczacy, aby zapobiec awarii stacji bazowej.
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Potgcz z aplikacjg Dreamehome

Ten produkt wspotpracuje z aplikacjg Dreamehome, ktéra moze by¢
uzywana do sterowania urzgdzeniem.

1. Pobierz aplikacje Dreamehome

Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie na robocie lub wyszukaj "Dreamehome" w
sklepie z aplikacjami, aby pobrac i zainstalowac aplikacje w zaleznosci od
potrzeb.

2. Dodaj urzgdzenie

Otworz Dreamehome, kliknij " @ " w prawym gérnym rogu i zeskanuj
ponownie powyzszy kod QR, aby dodac "DreameBot L10 Ultra". Postepuj
zgodnie z komunikatami, aby zakonczy¢ potgczenie Wi-Fi.

Uwaga:

- Obstugiwane jest tylko Wi-Fi 2,4 GHz.

- Aktualizacja oprogramowania aplikacji w toku. Rzeczywiste dziatania mogg
sie rozni¢ od tych zawartych w niniejszej instrukcji. Nalezy postepowac
zgodnie z instrukcjami opartymi na najnowszej wersji aplikacji.
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3. Resetowanie potgczenia Wi-Fi

Otworz gorng pokrywe odkurzacza, aby zobaczy¢ wskaznik Wi-Fi.
Nastepnie nacisnij jednoczesnie przyciski ()i {3 i przytrzymaj je do
momentu ustyszenia komunikatu gtosowego o oczekiwaniu na konfiguracje
sieci. Gdy wskaznik Wi-Fi zacznie powoli miga¢, bedzie to oznaczato, ze
potaczenie zostato pomyslnie zresetowane.

Wskaznik Wi-Fi

- Powolne miganie:
oczekiwanie na potgczenie

- Szybkie miganie: tgczenie

- Swiatto state: potgczony

Uwaga: Gdy telefon nie zdota sie potaczyc¢ z odkurzaczem, zresetuj sie¢ Wi-Fi i
dodaj urzgdzenie ponownie.

Uzytkowanie

Szybkie mapowanie

Po skonfigurowaniu sieci po raz pierwszy, postepuj zgodnie z instrukcjami
w aplikacji, aby szybko utworzy¢ mape, a robot rozpocznie mapowanie bez
czyszczenia. Proces mapowania zostanie zakonczony, gdy robot powrdci do
stacji, a mapa zostanie zapisana automatycznie.

Wtgczanie/wytaczanie

Naciénij i przytrzymaj przycisk (1) przez 3 sekundy, aby wtaczy¢ robota,
wskaznik zasilania bedzie swiecit sie Swiattem statym. Umies$c robota na
podstawie, a robot wigczy sie automatycznie i rozpocznie tadowanie. Aby
wytgczy¢ robota, odsun go od podstawy, a nastepnie nacisnij i przytrzymaj
przycisk (1) przez 3 sekundy.

Wstrzymaj / Uspij

Gdy robot pracuje, nacisnij dowolny przycisk, aby go wstrzymac.

Jesli robot zostat wstrzymany na dtuzej niz 10 minut, wejdzie on
automatycznie w tryb uépienia, a wskazniki zasilania i tadowania przestang
migac. Nalezy nacisngc¢ ktérykolwiek przycisk na robocie lub podstawie lub
klikng¢ w aplikacji, aby obudzi¢ robota.

Uwaga:

- Odkurzacz wytaczy sie automatycznie po 12 godzinach w trybie czuwania.

- Jesli robot zostanie wstrzymany i umieszczony na stacji bazowej, biezgcy proces
czyszczenia zostanie zakonczony.

Tryb Nie przeszkadza¢

Gdy jest ustawiony tryb Nie przeszkadzac¢, robot nie bedzie mogt wznowic
czyszczenia, a wskaznik zasilania zgasnie. Tryb Nie przeszkadzac

jest domyslnie wytgczony. Mozna uzy¢ aplikacji, aby wtaczy¢ tryb Nie
przeszkadzac lub zmieni¢ okres jego trwania. Domyslnie okres trybu Nie
przeszkadzac to 22:00-8:00.

Uwaga:

- W okresie trybu Nie przeszkadzac zaplanowane zadania czyszczenia bedg nadal
wykonywane.

- Robot wznowi czyszczenie w miejscu, w ktorym je przerwat, po uptywie okresu
Nie przeszkadzac.

Czyszczenie Punktowe

Gdy robot jest w stanie gotowosci, nacisnij krétko przycisk {J, aby wtaczy¢
tryb Czyszczenia punktowego. W tym trybie robot wyczysci kwadratowy
obszar o wymiarach 1,5 x 1,5 metra wokét siebie i powrdci do punktu wyjscia
po zakonczeniu Czyszczenia punktowego.

Ponowne uruchamianie robota

Jesli robot przestanie reagowac lub nie mozna go wytaczy¢, nacisnij i
przytrzymaj przycisk (1) przez 10 sekund, aby wytaczy¢ go recznie. Nastepnie
nalezy nacisnac¢ i przytrzymac przycisk () przez 3 sekundy, aby wtgczy¢
robota.
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Uzytkowanie

Zamiatanie i mopowanie

Uwaga: Przy pierwszym uzyciu zespotu mopa robot domyslnie wykonuje zadanie zamiatania i mopowania.

1. Rozpocznij zamiatanie i mopowanie

Nacisnij przycisk (1) na robocie lub uzyj aplikacji, aby robot rozpoczat ze stacji
bazowej. Nastepnie robot zaplanuje optymalng trase czyszczenia i wykona
zadanie na podstawie utworzonej mapy.

Uwaga:

. Poc?k{adk\' mopa zostang wyczyszczone przed rozpoczeciem mopowania przez
robota, prosze czekac.

- Podczas pracy roboa nie nalezy przesuwc stacji bazowej, zbiornika na czystg
wode, zbiornika na brudng wode ani wktadu myjgcego.
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2. Powracanie w celu umycia podktadek mopa w potowie
zadania czyszczenia.

Podczas mopowania robot automatycznie wraca do stacji bazowej, aby umy¢
podktadki mopa zgodnie z czestotliwoscig czyszczenia podktadek okreslong
w aplikacji. Nastepnie stacja bazowa automatycznie napetni zbiornik na
wode w robocie, a robot wznowi zadanie czyszczenia po uzupetnieniu wody.

Uwaga: Jesli robot powrdci do stacji bazowej, aby umyc¢ podktadki mopa
w potowie zadania czyszczenia, stacja bazowa nie oprézni automatycznie
pojemnika na kurz.

Uzytkowanie

3. Czyszczenie i suszenie podktadek mopa po oproznieniu
pojemnika na kurz

Po zakonczeniu przez robota zadania czyszczenia i powrocie do stacji
bazowej w celu natadowania, stacja bazowa automatycznie rozpocznie
oproznianie pojemnika na kurz, a nastepnie wyczysci i wysuszy podktadki
mopa.

Uwaga:

- Jesli robot powroci do stacji bazowej w potowie zadania czyszczenia, aby
wyczysci¢ podktadki mopa, stacja bazowa nie oprozni automatycznie pojemnika
na kurz.

- Jesli funkcja automatycznego oprézniania jest wytgczona w aplikadji, stacja
bazowa nie bedzie automatycznie oprdzniac pojemnika na kurz.

- Stacja bazowa bedzie oprézniac¢ pojemnik na kurz zgodnie z czestotliwoscig
ustawiong w aplikacji.

4. Czyszczenie zbiornika na brudng wode

Po wykonaniu zadania przez robota nalezy wyczysci¢ zbiornik na brudng
wode, aby unikng¢ nieprzyjemnego zapachu.

Zamiatanie

1. Aby uzywac tylko funkcji zamiatania, wybierz "Zamiatanie" w aplikacji lub
wyjmij zespét mopa z robota, a robot automatycznie przetgczy sie w tryb
zamiatania.

Uwaga: Jesli zespot mopa nie zostat wyjety z robota, mozna wybrac tryb
zamiatania w aplikacji, a robot automatycznie podniesie zespot mopa przed
rozpoczeciem zadania zamiatania.

2. Upewnij sie, ze stacja bazowa jest podtgczona do zasilania, a robot jest
potgczony ze stacjq bazowg. Naci$nij przycisk(!) na robocie, lub uzyj aplikacji,
aby wystac robota do czyszczenia wszystkich obszarow ze stacji bazowej.

Uwaga: Aby zapewnic tatwy powrdt robota do stacji bazowej po zakoriczeniu
czyszczenia, zaleca sie, aby robot rozpoczynat prace ze stacji bazowej i unikania
przemieszczania stacji bazowej podczas wykonywania przez robota zadania
czyszczenia.

163



Czesci

Dzienna konserwacja

Aby utrzymac robota w dobrym stanie, zalecane jest zapoznanie sie z ponizszg tabelg dotyczgcg rutynowych czynnosci konserwacyjnych.

Czestotliwosc

Czestotliwosc

Zbiornik na czystg
wode

Szczotka gtowna

Filtr pojemnika na kurz

Szczotka boczna

Co 2 tygodnie

Czesc konserwacji wymiany
Zbiornik . L
na brudna wode Po kazdym uzyciu

/

Co 6 do 12 miesiecy

Co 3 do 6 miesiecy

Wktad myjgcy

Obszar sygnalizacji
stacji bazowej

Styki tadowania stacji
bazowej

Samooproézniajgcy
otwor wentylacyjny
stacji bazowej

Koto uniwersalne

Czujnik krawedziowy

Czujnik laserowy LDS

Co miesigc
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YacToTta
KoMmnoHeHT YacTtoTta peMoHTa Samenb!
Czujnik dywanu
Czujniki upadku
Styki tadowania na robocie
Zderzak
Co miesigc
Samooproézniajgcy otwor /
wentylacyjny robota
Wlot automatycznego
uzupetniania wody w robocie
Dot robota
Pojemnik na kurz Wyczyscic w razie
potrzeby
Worek na kurz 6-8 tygodni
/
Co1do3
Podktadka mopa miesiecy

Uwaga: Czestotliwos¢ wymiany bedzie zalezata od sposobu uzytkowania robota.

W przypadku szczegolnych okolicznosci, czesci powinny zostac wymienione.

Dzienna konserwacja

Worek na kurz

Gdy worek do odkurzacza bedzie wymagat wymiany, w aplikacji pojawi sie
powiadomienie.

1. Wyrzucanie worka do odkurzacza

Uwaga: Pociggniecie uchwytu do gory spowoduje uszczelnienie worka, aby
zapobiec przypadkowemu wypadnieciu kurzu i zanieczyszczen.

2. Usun kurz i zanieczyszczenia z filtra za pomocg suchej szmatki.

3. Zamontuj nowy worek do odkurzacza

4. Zamknij odpylacz

< ma Da >
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Dzienna konserwacja Dzienna konserwacja

Zbiornik na brudng wode Szczotka gtowna Szczotka boczna

1. Nacisénij zatrzaski ostony szczotki do wewnatrz, aby zdja¢ ostone szczotki i Wyjmij i wyczys$¢ szczotke boczng.

1. Wyjmij zbiornik na brudng wode, otwdrz jego pokrywe i wylej brudng
wyjmij szczotke z robota.

wode.

ES==S1

2. Optucz zbiornik na brudng wode pod biezgcg wodg i uzyj dotgczonej
szczotki do czyszczenia wewnetrznej Scianki zbiornika na brudng wode.

2. Wyciggnij ostony szczotek tak jak pokazano na rysunku. Uzyj
odpowiedniego przyrzgdu, aby usung¢ wtosy zaplagtane w szczotce.

Uwaga:
- Nalezy uzy¢ narzedzi takich, jak maty srubokret, aby oddzieli¢ 0$ od opony kota

uniwersalnego. Nie nalezy uzywac¢ nadmiernej sity.
- Optucz koto uniwersalne pod biezgcg wodg i zamontuj z powrotem po

catkowitym osuszeniu

Uwaga: Kula ptywakowa w zbiorniku na brudng wode jest czescig ruchoma.
Podczas czyszczenia nie nalezy stosowac zbyt duzej sity, aby jej nie uszkodzic.
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Pojemnik na kurz

1. Otworz pokrywe robota i nacisnij zatrzask pojemnika na kurz, aby
zdemontowac pojemnik na kurz.

2. Otworz pokrywe pojemnika na kurz tak, jak pokazano na rysunku.
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Dzienna konserwacja

Filtr

1. Zdemontu;j filtr i postukaj w niego lekko.

Uwaga: Nie nalezy prébowac czyscic filtra szczotkg, palcem ani ostrymi
przedmiotami, aby zapobiec jego uszkodzeniu.

2. Optucz pojemnik na kurz i filtr wodg i wysusz je catkowicie przed
ponownym zamontowaniem.

Wiy,
.

. N
Craat

e,

Uwaga:

- Pojemnik na kurz i filtr nalezy ptukac wytacznie przy uzyciu biezacej wody. Nie
nalezy uzywac zadnych detergentow.

- Wytgcznie po catkowitym wyschnieciu nalezy ponownie uzywac pojemnika na
kurz ifiltra.
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Czujniki robota i styki tadowania

Przetrzyj czujniki i styki tadowania robota za pomocg miekkiej, suchej szmatki:

- Czujniki upadku i czujnik ultradzwiekowy w dolnej czesci robota
- Styki tadowania z tytu robota

- Czujnik krawedziowy z boku robota

- Czujnik laserowy LDS na goérze robota

- Zderzak z przodu robota

o Czujnik laserowy LDS
o Czujnik krawedziowy
o Zderzak

o Styki tadowania

© Czujnik dywanu

Uwaga: Mokra sciereczka moze uszkodzi¢ wrazliwe elementy w robocie i stacji
bazowej. Do czyszczenia nalezy uzywac suchej szmatki.

Dzienna konserwacja

Styki tadowania

Styki tadowania i obszar sygnalizacji stacji bazowej nalezy czysci¢ miekka,
suchg sciereczka.

Samooprozniajgce otwory wentylacyjne

Wyczys¢ otwory wentylacyjne robota i stacji bazowej za pomocg miekkiej,
suchej sciereczki.

Podktadka mopa
Wyjmij podktadke mopa z uchwytu podktadki mopa, aby jg wymienic.

Akumulator

Robot zawiera wysokowydajny akumulator litowo-jonowy. Upewnij sie,
ze bateria pozostaje dobrze natadowana do codziennego uzytku, aby
utrzymac optymalng wydajnos¢ baterii. Jesli robot nie jest uzywany przez
dtuzszy czas, nalezy wytaczy¢ go i odtozy¢. Aby zapobiec nadmiernemu
roztadowaniu, nalezy tadowac robota co najmniej raz na trzy miesigce.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Pytania i odpowiedzi

Robot nie wtgcza sie.

Poziom baterii jest niski. Nalezy natadowac robota na podstawie i spébowac ponownie.
Temperatura baterii jest zbyt niska lub zbyt wysoka. Zaleca sie uzywanie urzadzenia w temperaturze pomiedzy 32 °F (0°C)
a 104 °F (40° C).

Problem

Rozwigzanie

Robot nie taduje sie.

Stacja bazowa nie jest podtgczona do zasilania. Upewnij sie, ze oba konce przewodu zasilajgcego sg prawidtowo
podtgczone.

Styki pomiedzy stykami tadowania na stacji bazowej i robocie jest staby. Nalezy wyczysci¢ styki tadowania.
Sprawdz, czy na ztgczu robota nie ma ciata obcego.jesli jest, nalezy je usungc.

Robot nie wytgcza
sie.

Nie mozna wytgczy¢ robota podczas tadowania. Zalecane jest przeniesienie robota ze stacji bazowej, a nastepnie
nacisniecie i przytrzymanie przycisku zasilania przez trzy sekundy, aby go wytgczyc¢.

Jesli robota nie mozna wytaczy¢ wykonujac krok 1, nalezy nacisna¢ i przytrzymac przycisk () przez 10 sekund, aby sita
wytgczyc¢ robota. Jesli problem nadal wystepuje, nalezy skontaktowac sie z serwisem posprzedaznym.

Robot nie taczy sie z
Wi-Fi.

Hasto sieci Wi-Fi jest nieprawidtowe. Upewnij sie, ze hasto uzywane do tgczenia sie z siecig Wi-Fi jest prawidtowe.

Robot nie obstuguje potgczenia Wi-Fi 5 GHz. Upewnij sie, Ze robot jest podtgczony do potgczenia Wi-Fi 2,4 GHz.

Sygnat Wi-Fi jest staby. Upewnij sie, ze robot znajduje sie w obszarze o dobrym zasiegu sieci Wi-Fi.

Robot moze nie by¢ gotowy do skonfigurowania. Nalezy wytgczy¢ i ponownie wigczy¢ aplikacje, a nastepnie sprébowac
ponownie zgodnie z instrukcjami.

Robot wolno sie
taduje.

Petne natadowanie robota zajmuje okoto 6,5 godzin, gdy jego bateria jest staba.

Jesli robot pracuje w temperaturach spoza podanego zakresu, predkos¢ tadowania zostanie automatycznie spowolniona,
aby wydtuzy¢ zywotnos¢ baterii.

Styki tadowania na robocie oraz na podstawie mogg by¢ zabrudzone. Nalezy przetrze¢ je suchg szmatka.

Robot nie moze
odnalez¢ i powrdcic
do stacji bazowe;j.

Stacja bazowa jest odtgczona od zasilania lub zostata przeniesiona, gdy robot nie znajdowat sie na niej.

Wokot stacji bazowej znajduje sie zbyt wiele przeszkdd. Umies¢ stacje bazowg w bardziej przestronnym miejscu.
Przeniesienie robota moze spowodowac przepozycjonowanie, a w przypadku niepowodzenia przepozycjonowania robot
ponownie utworzy mape. Jesli robot znajduje sie zbyt daleko od stacji bazowej, moze nie by¢ w stanie automatycznie do
niej powrdci¢. W takim przypadku konieczne bedzie reczne umieszczenie robota na stacji bazowej.

Wytrzyj obszar sygnalizacji na stacji bazowej, aby usung¢ kurz lub zanieczyszczenia.

Hatas wzrasta
podczas pracy
robota.

Sprawdz, czy filtr pojemnika na kurz nie jest zatkany. Jesli tak, nalezy go wyczysci¢ lub wymienié.

W gumowej szczotce wielopowierzchniowej lub w pojemniku na kurz moze znajdowac sie twardy przedmiot. Sprawdz i
usun go.

Gumowa szczotka wielopowierzchniowa lub szczotka boczna mogty zosta¢ zablokowane. Sprawdz i usun wszelkie ciata
obce.

Przetgcz tryb ssania na Standardowy lub Cichy.

Robot utkngt

przed stacjg bazowq i
nie moze do niej
powrocic.

Usun wszelkie przeszkody w promieniu 0,5 m po lewej i prawej stronie lub w promieniu 1,5 m przed stacjg bazowg, aby
zapobiec zablokowaniu robota.

Droga powrotu do tadowania jest zablokowana, np. drzwi sg zamkniete.

Robot moze sie slizgag, jesli podtoga przed stacjg bazowg jest nadmiernie mokra. W takim przypadku nalezy usungc¢
nadmiar wody przed ponowng prébg.

Zaleca sie przeniesienie stacji bazowej w inne miejsce i ponowng prébe.

Robot nie porusza
sie po wyznaczonej
trasie.

Przedmioty takie jak przewody zasilajgce i kapcie powinny by¢ uporzadkowane przed uzyciem robota.
Praca na mokrych powierzchniach powoduje slizganie sie kota gtéwnego. Zaleca sie wysuszenie mokrych miejsc przed uzyciem
robota.

Robot omija
pomieszczenia,
ktére majg zostac
wyczyszczone.

Nalezy upewnic¢ sie, ze drzwi do pomieszczen, ktére majg by¢ wyczyszczone, sg otwarte.

Nalezy sprawdzi¢, czy przy drzwiach pomieszczenia znajduje sie prég wyzszy niz 2 cm. Robot nie moze pokonywac
wysokich progéw lub stopni.

Miejsce przed czyszczonym pomieszczeniem jest mokre i Sliskie, co powoduje slizganie sie robota i nieprawidtowg prace.
Zaleca sie wysuszenie podtogi przed uzyciem robota.
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Pytania i odpowiedzi

Problem

Rozwigzanie

Robot nie wznawia
czyszczenia po
natadowaniu.

Upewnij sie, ze robot nie jest w trybie Nie przeszkadza¢, co uniemozliwi mu wznowienie czyszczenia.
Robot nie wznowi czyszczenia po recznym przeniesieniu robota do stacji bazowej w celu natadowania, co obejmuje

reczne umieszczenie robota na stacji bazowej lub wystanie robota do tadowania za pomocg aplikacji lub samego robota.

Dane techniczne

Stacja nie

moze wykonac
samoopréznienia
pojemnika na kurz.

Sprawdz, czy worek do odkurzacza w odpylaczu jest petny.
Jesli worek do odkurzacza nie jest petny, sprawdz, czy w samooproézniajgcych otworach wentylacyjnych robota, stacji
bazowej lub pojemnika na kurz nie ma zadnych ciat obcych. Jesli tak, nalezy w pore je usungc.

Poziom wody w
podstawie myjgcej

jest nieprawidtowy.

Sprawdz, czy uszczelka zbiornika na brudng wode nie jest poluzowana lub nieprawidtowo zamontowana. Jesli tak,
zresetuj jq recznie.

Delikatnie nacisnij zbiornik na brudng wode, aby upewnic sie, ze jest on prawidtowo zamontowany.

Nalezy wyjg¢ podstawe myjgcg i sprawdzi¢, czy odptyw brudnej wody jest zatkany i w razie koniecznosci oczysci¢

go.Sprawdz $rodek czyszczacy. Nie nalezy dodawac zadnych ptynéw innych niz oficjalnie zatwierdzone $rodki czyszczace.

Jesli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z dziatem obstugi posprzedazowej.

Robot Stacja bazowa
Model RLS6LADC-6 Model RCS9-5
Czas tadowania Ok. 6,5 godzin Wejscie: 220-240 V~ 50-60 Hz
Napiecie znamionowe 14,4V = Wyjscie: 20V==2A
Moc znamionowa 75 W Moc (podczas oprozniania kurzu) 1000 W
Czestotliwos¢ operacji 2400-2483,5 MHz Moc (podczas czyszczenia) 55w
Ma.k’symalna moc <20 dBm Moc (suszenie+tadowanie) 78 W
wyjsciowa

W celu uzyskania dodatkowej obstugi prosimy o kontakt poprzez e-mail: aftersales@dreame.tech
Strona internetowa: https://global.dreametech.com
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W normalnych warunkach uzytkowania to urzgdzenie
powinno znajdowac sie w odlegtosci 20 cm od anteny i ciata
uzytkownika.

Informacje dot. utylizacji w UE (WEEE)

Wszystkie produkty opatrzone tym symbolem sg zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym (WEEE, jak w dyrektywie 2012/19/UE), ktére go
E nie nalezy mieszac z niesortowanymi odpadami domowymi. Nalezy chroni¢ zdrowie ludzkie i Srodowisko poprzez przekazanie sprzetu specjalnemu
punktowi zbiérki odpaddéw do recyklingu zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego, wyznaczonego przez wtadze rzgdowe lub lokalne.
L Prawidtowa utylizacja i recykling pomogg zapobiec potencjalnym negatywnym skutkom dla srodowiska i zdrowia ludzkiego. Aby uzyskac wiecej
informacji na temat lokalizacji oraz warunkéw takich punktow zbidrki, nalezy skontaktowac sie z instalatorem lub wtadzami lokalnymi.
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